
(19)中华人民共和国国家知识产权局

(12)实用新型专利

(10)授权公告号 

(45)授权公告日 

(21)申请号 201920979761.4

(22)申请日 2019.06.26

(73)专利权人 佛山市第一人民医院（中山大学

附属佛山医院）

地址 528000 广东省佛山市禅城区岭南大

道北81号

(72)发明人 杨胜利　茹婷巧　

(51)Int.Cl.

A61B 17/02(2006.01)

A61B 90/30(2016.01)

 

(54)实用新型名称

一种带照明的可伸缩电钩装置

(57)摘要

本实用新型涉及一种带照明的可伸缩电钩

装置，其特点在于包括手持体、电钩杆体、传动组

件、导电片条、导电弹片、LED灯,手持体上分别开

设有定位孔、导向孔、容纳孔、第一让位孔、第二

让位孔，定位孔与导向孔通过第一让位孔相连

通；传动组件设置在容纳孔中，导电片条插装在

定位孔中，电钩杆体的后端活动插装在导向孔中

并与传动组件相传动连接，导电弹片的一端与电

钩杆体相电连接，并使导电弹片的另一端弹性顶

压在导电片条上，LED灯设置在手持体上。本实用

新型能够使电钩杆体实现自动伸缩，从而能更为

准确地控制钩拉动作的幅度，这能减少出现操作

不当的几率，以保证患者能达到很好的治疗效

果，且该可伸缩电钩装置的整体结构十分可靠。
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1.一种带照明的可伸缩电钩装置，其特征在于：包括手持体（1）、电钩杆体（2）、传动组

件（3）、导电片条（4）、导电弹片（5）、LED灯（6）,其中手持体（1）上分别开设有定位孔（11）、导

向孔（12）、容纳孔（13）、第一让位孔（14）、第二让位孔（15），并使导向孔（12）的两端分别贯

穿至手持体（1）的前后端端面上，还使定位孔（11）、导向孔（12）、容纳孔（13）、第一让位孔

（14）与第二让位孔（15）的中心线同向，所述定位孔（11）与导向孔（12）通过第一让位孔（14）

相连通，所述导向孔（12）与容纳孔（13）通过第二让位孔（15）相连通；所述传动组件（3）设置

在容纳孔（13）中，所述导电片条（4）插装在定位孔（11）中，所述电钩杆体（2）的后端活动插

装在导向孔（12）中，并使电钩杆体（2）与传动组件（3）相传动连接，以通过传动组件（3）驱动

使电钩杆体（2）能沿着其长度方向做往复运动，所述导电弹片（5）布置在导向孔（12）中，并

使导电弹片（5）的一端与电钩杆体（2）相电连接，还使导电弹片（5）的另一端穿过第一让位

孔（14）后弹性顶压在导电片条（4）上，所述LED灯（6）设置在手持体（1）的前端端面上。

2.根据权利要求1所述带照明的可伸缩电钩装置，其特征在于：所述电钩杆体（2）包括

主杆（21）、导电杆（22）、绝缘套（23）、电钩座（24）、电钩头（25），所述主杆（21）的前端开设有

嵌装槽孔（211），所述导电杆（22）布置在嵌装槽孔（211）中，并使导电杆（22）的一端贯穿至

主杆（21）的后端，还使导电杆（22）与导电弹片（5）相固定连接，所述嵌装槽孔（211）的孔底

还开设有贯穿至主杆（21）后端面上的导气孔（212），所述绝缘套（23）套装在主杆（21）上，所

述电钩座（24）的前端开设有贯穿至其后端的吸气孔（241），所述电钩头（25）的后端从电钩

座（24）的前端插入至电钩座（24）上，所述电钩座（24）的后端嵌装在嵌装槽孔（211）中，并使

吸气孔（241）与导气孔（212）相对接连通，还使导电杆（22）的端部插装在电钩座（24）上，以

及使导电杆（22）紧压在电钩头（25）上。

3.根据权利要求2所述带照明的可伸缩电钩装置，其特征在于：所述主杆（21）后端端面

上设有凸管体（213），并使凸管体（213）与导气孔（212）相连通。

4.根据权利要求1所述带照明的可伸缩电钩装置，其特征在于：所述传动组件（3）包括

电机（31）、主动轮（32）、从动轮（33）、传动带（34）、连接块（35），所述手持体（1）上开设有贯

穿至容纳孔（13）的安装腔（16），所述电机（31）安装在安装腔（16）中，所述主动轮（32）与从

动轮（33）设置在容纳孔（13）中，并使主动轮（32）与电机（31）相驱动连接，所述传动带（34）

绕装在主动轮（32）与从动轮（33）上，并使传动带（34）的传动方向与容纳孔（13）的中心线同

向，所述连接块（35）固定在传动带（34）上，并使传动带（34）与电钩杆体（2）相接。

5.根据权利要求1所述带照明的可伸缩电钩装置，其特征在于：所述手持体（1）上开设

有安放腔（17），并使安放腔（17）位于定位孔（11）侧旁，所述安放腔（17）的腔壁上开设有贯

穿至定位孔（11）的穿孔（18）。
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一种带照明的可伸缩电钩装置

技术领域

[0001] 本实用新型涉及医疗器械领域，特别是一种电钩装置。

背景技术

[0002] 目前，在腹腔镜手术过程中，常常需要使用到电钩器械。由于现有的电钩器械上的

电钩不能自动伸缩，因此医生手动拉动电钩器械才能完成钩拉动作。然而，钩拉动作的幅度

和准确性易受到医生操作经验的影响，这样易出现操作不当的情况，从而不易达到很好的

治疗效果。因此，有必要重新设计现有的电钩器械的结构。

实用新型内容

[0003] 本实用新型的目的在于解决上述问题和不足，提供一种带照明的可伸缩电钩装

置，该可伸缩电钩装置能够使电钩杆体实现自动伸缩，从而能更为准确地控制钩拉动作的

幅度，这能减少出现操作不当的几率，以保证患者能达到很好的治疗效果，且该可伸缩电钩

装置的整体结构十分可靠。

[0004] 本实用新型的技术方案是这样实现的：

[0005] 一种带照明的可伸缩电钩装置，其特点在于包括手持体、电钩杆体、传动组件、导

电片条、导电弹片、LED灯,其中手持体上分别开设有定位孔、导向孔、容纳孔、第一让位孔、

第二让位孔，并使导向孔的两端分别贯穿至手持体的前后端端面上，还使定位孔、导向孔、

容纳孔、第一让位孔与第二让位孔的中心线同向，所述定位孔与导向孔通过第一让位孔相

连通，所述导向孔与容纳孔通过第二让位孔相连通；所述传动组件设置在容纳孔中，所述导

电片条插装在定位孔中，所述电钩杆体的后端活动插装在导向孔中，并使电钩杆体与传动

组件相传动连接，以通过传动组件驱动使电钩杆体能沿着其长度方向做往复运动，所述导

电弹片布置在导向孔中，并使导电弹片的一端与电钩杆体相电连接，还使导电弹片的另一

端穿过第一让位孔后弹性顶压在导电片条上，所述LED灯设置在手持体的前端端面上。

[0006] 优选地，所述电钩杆体包括主杆、导电杆、绝缘套、电钩座、电钩头，所述主杆的前

端开设有嵌装槽孔，所述导电杆布置在嵌装槽孔中，并使导电杆的一端贯穿至主杆的后端，

还使导电杆与导电弹片相固定连接，所述嵌装槽孔的孔底还开设有贯穿至主杆后端面上的

导气孔，所述绝缘套套装在主杆上，所述电钩座的前端开设有贯穿至其后端的吸气孔，所述

电钩头的后端从电钩座的前端插入至电钩座上，所述电钩座的后端嵌装在嵌装槽孔中，并

使吸气孔与导气孔相对接连通，还使导电杆的端部插装在电钩座上，以及使导电杆紧压在

电钩头上。

[0007] 优选地，所述主杆后端端面上设有凸管体，并使凸管体与导气孔相连通。

[0008] 优选地，所述传动组件包括电机、主动轮、从动轮、传动带、连接块，所述手持体上

开设有贯穿至容纳孔的安装腔，所述电机安装在安装腔中，所述主动轮与从动轮设置在容

纳孔中，并使主动轮与电机相驱动连接，所述传动带绕装在主动轮与从动轮上，并使传动带

的传动方向与容纳孔的中心线同向，所述连接块固定在传动带上，并使传动带与电钩杆体
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相接。

[0009] 优选地，所述手持体上开设有安放腔，并使安放腔位于定位孔侧旁，所述安放腔的

腔壁上开设有贯穿至定位孔的穿孔。

[0010] 本实用新型的有益效果：由于该可伸缩电钩装置上设有传动组件，且电钩杆体是

与传动组件相接的，还有通过传动组件的驱动，能使电钩杆体沿其长度方向做往复运动，这

样就能使电钩杆体实现自动伸缩，从而就能十分准确、方便地控制电钩杆体钩拉动作的幅

度，进而就能减少出现操作不当的几率，以保证患者能达到很好的治疗效果。通过将LED灯

设置在手持体的前端端面上，可以通过LED灯起到辅助照明的作用，以便于医生观察患者的

伤口。通过将电钩杆体的后端活动插装在导向孔中，则可以通过导向孔对电钩杆体起到很

好的限位、导向作用，这有助于提高电钩杆体移动的准确性，从而有助于提高可伸缩电钩装

置的可靠性。通过导电弹片的设置，可以保证电钩杆体在运动过程中，始终与导电片条实现

电连接，这样同样能提高可伸缩电钩装置的可靠性。该可伸缩电钩装置的整体结构十分可

靠。

附图说明

[0011] 图1为本实用新型的整体结构示意图。

[0012] 图2为本实用新型图1中A-A剖面的结构示意图。

[0013] 图3为本实用新型图1中B部分的放大结构示意图。

[0014] 图4为本实用新型图1中C部分的放大结构示意图

[0015] 图5为本实用新型中手持体的剖视结构示意图。

[0016] 图6为本实用新型中传动组件的结构示意图。

具体实施方式

[0017] 如图1与图2所示，本实用新型所述的一种带照明的可伸缩电钩装置，包括手持体

1、电钩杆体2、传动组件3、导电片条4、导电弹片5、LED灯6,其中，如图5所示，所述手持体1上

分别开设有定位孔11、导向孔12、容纳孔13、第一让位孔14、第二让位孔15，并使导向孔12的

两端分别贯穿至手持体1的前后端端面上，还使定位孔11、导向孔12、容纳孔13、第一让位孔

14与第二让位孔15的中心线同向，所述定位孔11与导向孔12通过第一让位孔14相连通，所

述导向孔12与容纳孔13通过第二让位孔15相连通；如图1至图3所示，所述传动组件3设置在

容纳孔13中，所述导电片条4插装在定位孔11中，所述电钩杆体2的后端活动插装在导向孔

12中，并使电钩杆体2与传动组件3相传动连接，以通过传动组件3驱动使电钩杆体2能沿着

其长度方向做往复运动，所述导电弹片5布置在导向孔12中，并使导电弹片5的一端与电钩

杆体2相电连接，还使导电弹片5的另一端穿过第一让位孔14后弹性顶压在导电片条4上，所

述LED灯6设置在手持体1的前端端面上。由于该可伸缩电钩装置上设有传动组件3，且电钩

杆体2是与传动组件3相接的，还有通过传动组件3的驱动，能使电钩杆体2沿其长度方向做

往复运动，这样就能使电钩杆体2实现自动伸缩，从而就能十分准确、方便地控制电钩杆体2

钩拉动作的幅度，进而就能减少出现操作不当的几率，以保证患者能达到很好的治疗效果。

通过将LED灯6设置在手持体1的前端端面上，可以通过LED灯6起到辅助照明的作用，以便于

医生观察患者的伤口。通过将电钩杆体2的后端活动插装在导向孔12中，则可以通过导向孔
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12对电钩杆体2起到很好的限位、导向作用，这有助于提高电钩杆体2移动的准确性，从而有

助于提高可伸缩电钩装置的可靠性。通过导电弹片5的设置，可以保证电钩杆体2在运动过

程中，始终与导电片条4实现电连接，这样同样能提高可伸缩电钩装置的可靠性。该可伸缩

电钩装置的整体结构十分可靠。

[0018] 所述手持体1可做成条状结构，为了方便各孔洞的开设与方便在各孔洞中安装相

关构件，可使手持体1由两半互为镜像对称的部件扣合而成，并使上述的各孔洞位于两个部

件的扣合面之间。其中，这两个部件可通过胶水或螺钉固定一起。

[0019] 其中，导电弹片5是与电源相接的。

[0020] 所述电钩杆体2的伸缩范围为100mm～200mm。

[0021] 在实际制造过程中，可以根据需要，在手持体1的前端端面上设置多个LED灯6。

[0022] 如图3与图4所示，所述电钩杆体2包括主杆21、导电杆22、绝缘套23、电钩座24、电

钩头25，所述主杆21的前端开设有嵌装槽孔211，所述导电杆22布置在嵌装槽孔211中，并使

导电杆22的一端贯穿至主杆21的后端，还使导电杆22与导电弹片5相固定连接，所述嵌装槽

孔211的孔底还开设有贯穿至主杆21后端面上的导气孔212，所述绝缘套23套装在主杆21

上，所述电钩座24的前端开设有贯穿至其后端的吸气孔241，所述电钩头25的后端从电钩座

24的前端插入至电钩座24上，所述电钩座24的后端嵌装在嵌装槽孔211中，并使吸气孔241

与导气孔212相对接连通，还使导电杆22的端部插装在电钩座24上，以及使导电杆22紧压在

电钩头25上。该电钩杆体2的结构十分安全、可靠。

[0023] 其中，所述导电片条4与导电弹片5可采用不锈钢或铜制成。

[0024] 所述导电杆22可采用不锈钢或铜材质。

[0025] 如图3所示，所述主杆21后端端面上设有凸管体213，并使凸管体213与导气孔212

相连通。通过凸管体213的设置，可便于吸气管的连接。

[0026] 如图1、图2与图6所示，所述传动组件3包括电机31、主动轮32、从动轮33、传动带

34、连接块35，所述手持体1上开设有贯穿至容纳孔13的安装腔16，所述电机31安装在安装

腔16中，所述主动轮32与从动轮33设置在容纳孔13中，并使主动轮32与电机31相驱动连接，

所述传动带34绕装在主动轮32与从动轮33上，并使传动带34的传动方向与容纳孔13的中心

线同向，所述连接块35固定在传动带34上，并使传动带34与电钩杆体2相接。该传动组件3的

结构十分简单可靠。

[0027] 所述主动轮32与从动轮33可采用齿带轮，所述传动带34可采用齿带；这样有助于

提高传动作用的可靠性，并避免出现打滑的情况。

[0028] 所述连接块35可通过胶水固定在传动带34与电钩杆体2上。

[0029] 如图2与图5所示，所述手持体1上开设有安放腔17，并使安放腔17位于定位孔11侧

旁，所述安放腔17的腔壁上开设有贯穿至定位孔11的穿孔18。通过安放腔17的设置，可便于

在可伸缩电钩装置上设置控制电路模块，这样能对电路模块起到隐蔽保护的作用，这样既

能提高可伸缩电钩装置的使用寿命，又能提高可伸缩电钩装置的安全性；通过穿孔18的设

置，可便于连接导电片条4与控制电路模块的电线的穿置。

[0030] 如图1所示，在实际使用过程中，可以在手持体1上设置上电凝按钮10、电切按钮

20，其中，这里电凝按钮10、电切按钮20分别通过控制电路模块与导电片条4的电连接，这里

的控制电路模块直接采用现有电钩器械上的电路模块。
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[0031] 如图1所示，在实际制造过程中，还可以在手持体1上分别设置上伸展按钮30、收缩

按钮40、照明开关50，并使伸展按钮30、收缩按钮40分别与电机31相电连接，以通过控制电

机31的正反转，来实现电钩杆体2的伸缩运动。而照明开关50与LED灯6相电连接，以通过照

明开关50开关LED灯6。
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图1
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图2

图3
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图4

图5
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图6

说　明　书　附　图 4/4 页

10

CN 210749324 U

10


	BIB
	BIB00001

	CLA
	CLA00002

	DES
	DES00003
	DES00004
	DES00005
	DES00006

	DRA
	DRA00007
	DRA00008
	DRA00009
	DRA00010


