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(57) Lastaufnahmevorrichtung (1) zur Ein- und

Auslagerung eines quaderférmigen Ladeguts (2) in
ein Regal bzw. aus diesem mit zwei parallel
ausfahrbaren Teleskoparmen (3, 4), auf denen
paarweise einander gegenlberliegende Mithehmer
(30, 40) angeordnet sind, die in eine hochgeklappte
Stellung im Wesentlichen parallel zur
Teleskoparmebene und in eine im Wesentlichen im
rechten Winkel zu dieser abstehenden Stellung
verschwenkbar sind, wobei der Abstand (d)
zwischen den Teleskoparmen (3, 4) fix ist oder in
Abhangigkeit von der Breite des Ladegutes
einstellbar ist, wobei die Mithehmer (30, 40)
unabhangig voneinander verschwenkbar sind,
und/oder dass zumindest einer der Mitnehmer (30,
40) in  zumindest eine  zwischen  der
hochgeklappten Stellung und der im rechten
Winkel abstehenden Stellung liegende schrage
Stellung schwenkbar ist, in welcher der zumindest
eine Mitnehmer (30, 40) um einen Schwenkwinkel
a gegenuber der hochgeklappten Stellung
verschwenkt ist, wobei a gréBer 0 und kleiner 90°
ist.
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Beschreibung

[0001] Die Erfindung betrifft eine Lastaufnahmevorrichtung zur Ein- und Auslagerung eines
quaderférmigen Ladeguts in ein Regal bzw. aus diesem mit zwei parallel beabstandeten, aus-
fahrbaren Teleskoparmen, auf denen paarweise einander gegentiberliegende Mitnehmer ange-
ordnet sind, die in eine hochgeklappte Stellung im Wesentlichen parallel zur Teleskoparmebene
und in eine im Wesentlichen im rechten Winkel zu dieser vorstehende Stellung verschwenkbar
sind, wobei der Abstand zwischen den Teleskoparmen fix ist oder in Abhangigkeit von der
Breite des Ladegutes einstellbar ist.

[0002] Mit zwei parallelen Teleskoparmen ausgestattete Lastaufnahmevorrichtungen dienen
dem raschen Ein- und Auslagern von Ladegut aus einem Hochregallager. Wéhrend des Einla-
gerungsvorgangs werden die auf den Teleskoparmen einander gegeniberliegenden Mitnehmer
im Bereich vor der Vorderkante des Ladegutes in eine horizontale fluchtende Lage geschwenkt,
in der sie ihre Mitnehmerfunktion ausiiben kdnnen und dann mit den ausfahrenden Teleskop-
armen mitbewegt, wodurch das Ladegut in das Lagerfach verschoben wird. Entsprechend
umgekehrt werden beim Auslagerungsvorgang die Teleskoparme mit hochgeschwenkten senk-
rechten Mithnehmern in das Lagerfach ausgefahren und dann die im Bereich hinter der Hinter-
kante des Ladegutes zu liegen kommenden Mitnehmer in ihre horizontale fluchtende Lage
geschwenkt, woraufhin die Teleskoparme wieder eingefahren werden, sodass das Ladegut
mitgenommen und in die Lastaufnahmevorrichtung eingeholt wird.

[0003] Diese Art der Ein- und Auslagerung hat sich fur mittelgroe und grof3e, vollflachige
Behalter als sehr vorteilhaft herausgestellt, wohingegen es bei kleineren Behaltern oder sol-
chen, die eine strukturierte Vorder- oder Hinterseite aufweisen, relativ oft zu Verschiebefehlern
oder - ungenauigkeiten kommt, sodass die tatsachlich eingelagerte Stellung von der erwarteten
Stellung des Ladegutes relativ stark abweichen kann, was wiederum zu Fehlfunktionen bei der
Auslagerung fuhren kann, da das Ladegut im Lagerfach nicht an seiner vorhergesagten Positi-
on oder in einer gegenlber diesen verdrehten Lage anzutreffen ist. Dies tritt vor allem dann auf,
wenn die Ladegutbreite ungefahr gleich oder kleiner als die Lange eines der gegenlberliegen-
den Mitnehmer ist oder sich auf der Hohe der Horizontalposition der Mitnehmer keine satte oder
symmetrische Auflage auf der Vorder- oder Hinterseite des Ladegutes ergibt, sodass ein un-
gleichmaRiges Flhren durch die Mitnehmer erfolgt.

[0004] Aufgabe der Erfindung ist es daher, eine Lastaufnahmevorrichtung der eingangs ge-
nannten Art anzugeben, bei der auch fir kleineres oder eine unregelmafige Oberflache aufwei-
sendes Ladegut eine genau definierte Einlagerungs- und Auslagerungsbewegung erzielbar ist.

[0005] Erfindungsgemal wird dies dadurch erreicht, dass die Mitnehmer unabhangig vonei-
nander verschwenkbar sind, und/oder dass zumindest einer der Mithehmer in zumindest eine
zwischen der hochgeklappten Stellung und der im rechten Winkel abstehenden Stellung liegen-
de schrage Stellung schwenkbar ist, in welcher der zumindest eine Mitnehmer um einen
Schwenkwinkel a1, a2 gegentber der hochgeklappten Stellung verschwenkt ist, wobei a1, a2
grofder 0 und kleiner 90° ist.

[0006] Aufgrund dieser unabhangigen Verschwenkbarkeit der einander gegeniberliegenden
Mitnehmer kann erreicht werden, dass bei kleiner Breite des Ladegutes zum Ausiiben der
Mitnehmerfunktion ein Mitnehmer in eine horizontale Position geschwenkt wird und der andere
in seiner hochgeklappten Position belassen wird, sodass die Mitnehmer nicht mehr fluchtend
ausgerichtet sind und die Teleskoparme naher zueinander bewegt werden kdnnen.

[0007] Eine gleichwertige Alternative, die auch in Kombination mit der unabhangigen Schwenk-
barkeit der Mitnehmer angewandt werden kann, besteht darin, die Mitnehmer zum Ausliben
ihrer Mitnehmerfunktion immer in eine solche Stellung zu schwenken, dass die Mitnehmer mit
der Vorder- oder Hinterseite des Ladegutes an einer Stelle in Kontakt treten, die eine stabile,
translatorische Verlagerungsbewegung ermdglicht, es also nicht zu einem Abrutschen des
Mitnehmers oder zu einer Verdrehung des Ladegutes wahrend der Verlagerungsbewegung
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kommt. Zu diesem Zweck kann eine Steuerung vorgesehen sein, die auf die Abmessungen des
Ladegutes zugreifen kann und daraus die gunstigste Schwenkposition der Mitnehmer berech-
nen kann. Gemalf einer Weiterbildung der Erfindung kann daher der Schwenkwinkel a1, a2 der
Mitnehmer in Abhangigkeit von den Ladegutdimensionen einstellbar sein.

[0008] Um eine genaue Einstellung der Schwenkposition der Mitnehmer zu erméglichen, kén-
nen gemafl einer Ausflhrungsform der Erfindung die Mitnehmer auf Schwenkachsen ange-
bracht sein, welche jeweils mit einem Uber eine Steuervorrichtung steuerbaren Drehstellmotor
gekoppelt sind, Gber den der Schwenkwinkel a1, a2 einstellbar ist.

[0009] Mithilfe des Drehstellmotors wird der eingestellte Schwenkwinkel auf einem konstanten
Wert gehalten, sodass Abweichungen vom Sollwert des Schwenkwinkels standig abgefihlt und
korrigiert werden. Auf diese Weise kann nicht nur der jeweils anzusteuernde Schwenkwinkel
sehr genau eingehalten und beliebig von 0 bis 90° eingestellt werden, es wird vor allem durch
Anwendung des Drehstellmotors die Zeit flr die Ausfiihrung der Schwenkbewegung stark ge-
geniber bisherigen Anschlaglésungen reduziert, wodurch auch die Gesamtzeiten flir die Ein-
und Auslagerung stark herabgesetzt werden.

[0010] Eine vorteilhafte Weiterbildung der Erfindung kann darin bestehen, dass an den Enden
der Teleskoparme zwei einander gegenuberliegende Kantendetektoren angeordnet sind, die
zwei einander gegeniberliegenden der Mitnehmer zugeordnet sind, und dass die Mitnehmer in
Abhangigkeit vom Ausgangssignal der Kantendetektoren unabhangig voneinander ver-
schwenkbar sind.

[0011] Durch diese Steuerung in Abhangigkeit von dem Ausgangssignal der Kantendetektoren
kénnen die in ihre Mitnehmerposition zu schwenkenden Mitnehmer sehr genau im Bereich der
Vorderkante oder Hinterkante positioniert werden, und damit verhindert werden, dass es bei
Einsetzen der Teleskoparmbewegung zu einer Leerbeschleunigungsbewegung kommt, die
einerseits die Dauer der Verlagerungsbewegung unnétig verlangert und andererseits auch
Verformungen oder Beschadigungen am Ladegut verursachen, wenn es vom anfahrenden
Mitnehmer getroffen wird.

[0012] Eine Variante der Erfindung kann darin bestehen, dass die einander gegeniiberliegen-
den Kantendetektoren durch Lichtabtastvorrichtungen gebildet sind, deren Reichweite ungefahr
gleich dem Minimalabstand zwischen den Teleskoparmen ist, um eine gegenseitige Beeinflus-
sung der Detektoren zu vermeiden.

[0013] Weiters betrifft die Erfindung ein Regalbediengerat mit einer erfindungsgemafen Last-
aufnahmevorrichtung.

[0014] Weiters betrifft die Erfindung ein Shuttle mit einer erfindungsgemafen Lastaufnahmevor-
richtung.

[0015] Ein Verfahren zum Steuern einer Teleskoparme und schwenkbare Mitnehmer umfas-
senden Lastaufnahmevorrichtung, zur Ein- und Auslagerung eines quaderférmigen Ladeguts in
ein Regal bzw. aus diesem kann folgende Schritte umfassen:

[0016] - Abtasten der beiden im Wesentlich parallel zu den Teleskoparmen liegenden Ladegut-
seitenwande wahrend der Ausfahrbewegung der Teleskoparme, um eine vordere oder hintere
Kante des Ladegutes zu detektieren,

[0017] Steuern der Schwenkbewegung der Mitnehmer in Abhangigkeit vom Ort der detektierten
Ladekanten.

[0018] Nachfolgend wird die Erfindung anhand von in den Zeichnungen dargestellten Ausfih-
rungsformen eingehend erlautert. Es zeigt dabei

[0019] Fig.1 eine Schragansicht einer Ausflihrungsform der erfindungsgemalien
Lastaufnahmevorrichtung;

[0020] Fig.2 eine Schragansicht der Lastaufnahmevorrichtung gemaf} Fig.1 mit Lad-
gegut;
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[0021] Fig.3 eine Schragansicht der Lastaufnahmevorrichtung gemafR Fig.1 mit aus-
gefahrenen Teleskoparmen;

[0022] Fig.4 bis Fig.8 jeweils in Draufsicht aufeinanderfolgende Bewegungszustande der
Teleskoparme der Lastaufnahmevorrichtung gemaf Fig.1;

[0023] Fig.9 eine Schragansicht eines der Teleskoparme der Lastaufnahmevorrich-
tung gemaf Fig.1 und

[0024] Fig.10 bis 13  Vorderansichten mit unterschiedlichen Stellungen der einander gegen-
Uberliegenden Mitnehmer der Teleskoparme.

[0025] Fig.1 bis 3 zeigen eine Lastaufnahmevorrichtung 1 zur Ein- und Auslagerung eines
quaderférmigen Ladeguts 2, z.B. Kartons, in ein (nicht dargestelltes) Regal bzw. aus diesem mit
zwei parallel beabstandeten, ausfahrbaren Teleskoparmen 3, 4, die in einem Rahmen 80 ange-
ordnet sind. Die Lastaufnahmevorrichtung 1 kann z.B. Teil eines Regalbediengerates oder
eines Shuttles sein.

[0026] An der Unterseite der Lastaufnahmevorrichtung 1 sind Rollen 7 angeordnet, die die
Bewegung des Ladegutes 2 freilaufend unterstiitzen aber auch angetrieben werden kénnen, um
eine Bewegung des Ladegutes 2 zu bewirken. Die Teleskoparme 3, 4 sind in Fig.1, 2 in ihrer
eingefahrenen Stellung und in Fig. 3 in ihrer an der Vorderseite der Lastaufnahmevorrichtung 1
ausgefahrenen Stellung gezeigt. Jeder Teleskoparm 3,4 ist im gezeigten Ausflihrungsbeispiel
grundsatzlich in zwei einander entgegengesetzten Richtungen ausfahrbar, wobei in Fig.3 zur
Vereinfachung der Darstellung nur die an der Vorderseite ausgefahrene Stellung dargestellt ist.

[0027] Auf den Teleskoparmen 3,4 sind paarweise einander gegeniberliegende Mitnehmer
30,40, 31,42, und 32,42 angeordnet, die in eine hochgeklappte, senkrechte Stellung im Wesent-
lichen parallel zur Teleskoparmebene (Fig.2) und in eine im Wesentlichen im rechten Winkel zu
dieser vorstehende, horizontale Stellung (Fig.1, Fig.3, Fig.9) verschwenkbar sind.

[0028] Der Abstand d zwischen den Teleskoparmen 3, 4 ist in Abhangigkeit von der Breite des
Ladegutes einstellbar. Der Abstand d kann im Rahmen der Erfindung auch fix sein.

[0029] Fig. 4 bis Fig.8 zeigen die zeitliche Abfolge der Ausfahr- und Ausklappbewegungen beim
Auslagern von Ladegut 2, hier zwei Kartonbehalter, aus einem (nicht dargestellten) Regalfach.
Aus der eingefahrenen Stellung in Fig.4 werden die parallel beabstandeten Teleskoparme 3, 4
ausgefahren (Fig.5, 6) bis die Mitnehmer 30, 40 in eine Position (Fig.7) zwischen den beiden
Kartonbehaltern 2 gelangen, wo sie von ihrer hochgeklappten in die vorstehende Position ver-
schwenkt werden. In dieser vorstehenden Stellung der Mitnehmer 30, 40, die in Fig. 10 in einer
vergrolierten Darstellung wiedergegeben ist, werden die Teleskoparme 3, 4 wieder in ihre
eingefahrene Stellung zuriickbewegt und verschieben dabei den vorderen Kartonbehalter 2 auf
die Lastaufnahmevorrichtung 1, mit der der Kartonbehalter 2 dann weiter verfahrbar ist.

[0030] Fig.10 zeigt darliber hinaus Details der Lagerung der aus mehreren Teilen bestehenden
Teleskoparme 3, 4, welche nicht erfindungswesentlich und nicht naher beschrieben sind, da sie
fur die Zwecke der Erfindung unterschiedlich ausgeflihrt sein kénnen.

[0031] Wie aus Fig. 10 erkennbar, wird der Abstand d zwischen den beiden Teleskoparmen 3,
4 jeweils so eingestellt, dass dieser bis auf einen Randabstand ungefahr der Ladegutbreite b
entspricht, wodurch die Mitnehmer 30, 40 mit fast ihrer gesamten Lange auf dem Ladegut auf-
liegen, wodurch eine stabile und verdrehsichere Bewegung des Ladegutes gewahrleistet ist.

[0032] Bei gegenuiberliegenden vorstehenden Mitnehmern 30, 40 kann der Abstand d zwischen
den Teleskoparmen 3, 4, nicht kleiner als auf etwa die zweifache Lange der Mitnehmer einge-
stellt werden, wodurch bei Ladegut mit geringerer Breite als dieser Mindestabstand keine gute
Flhrung des Ladegutes 2 moglich ist.

[0033] Erfindungsgemal’ sind daher, wie in Fig.11 dargestellt, die jeweils einander gegeniber-
liegenden Mitnehmer 30,40, 31,41 und 32,42 unabhangig voneinander verschwenkbar.

[0034] Bei einem Ladegut mit sehr kleiner Breite wird dann z.B. wie in Fig.11 gezeigt, der eine
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Mitnehmer 40 in seine horizontale vorstehende Position geschwenkt, wahrend der andere
gegenliberliegende Mitnehmer 30 in seiner hochgeklappten Stellung belassen wird. Dadurch
kénnen die Teleskoparme 3, 4 bis auf einen Randabstand an das Ladegut herangefahren wer-
den und die Fihrung und Bewegung nur durch den Mitnehmer 40 bewirkt werden.

[0035] Die Information Uber die Breite des Ladegutes 2 fiir die Steuerung kann dabei aus einer
Tabelle, aus einem Ubergeordnetem System, z.B. Lagerverwaltung, enthommen oder gemes-
sen werden. Entsprechend erfolgt die unabhangige Ansteuerung der einander gegenlberlie-
genden Mitnehmer 30, 40.

[0036] Weiters ist erfindungsgemal’ vorgesehen, dass die Mitnehmer 30, 40 in zumindest eine
zwischen der hochgeklappten Stellung und der im rechten Winkel abstehenden Stellung liegen-
de schriage Stellung schwenkbar sind, in welche die Mithnehmer 30, 40 jeweils um einen
Schwenkwinkel a1, a2 gegeniiber der hochgeklappten Stellung verschwenkt sind, wobei a1, a2
grofer 0 und kleiner 90° ist.

[0037] In Fig. 12 ist eine Stellung der Mitnehmer 30, 40 gewahlt, bei der a1 = o2 ungefahr
gleich 75° ist und die Mitnehmer 30, 40 jeweils einen gleichen Schwenkwinkel einnehmen,
wodurch sie jeweils an einer anderen Stelle des Ladegutes als in der 90°- Stellung aufliegen.
Die Steuerung kann dabei auf in einer Tabelle abgelegte Strukturdaten des Ladegutes 2 zugrei-
fen, aus einem Ubergeordnetem System, z.B. Lagerverwaltung, die entsprechenden Sollpositio-
nen erhalten oder es wird dieses vor Ort vermessen und den Schwenkwinkel a1, a2 so einstel-
len, dass ein stabiles und verdrehsicheres Bewegen des Ladegutes durch die Mithehmer 30, 40
ermoglicht wird.

[0038] Eine weitere Mdglichkeit der Positionierung der Mitnehmer 30, 40 ist in Fig. 13 gezeigt,
wo a1 =75° und a2 = 90°eingestellt ist, sodass der Abstand der Teleskoparme 3, 4 zueinander
kleiner als die doppelte Lange der Mitnehmer 30, 40 eingestellt werden kann und somit die
Teleskoparme 3, 4 sehr nahe an das Ladegut gestellt werden kénnen. Damit kann einerseits
auf die geringe Breite des Ladegutes Riicksicht genommen und andererseits auch eine ginsti-
ge Auflageposition der Mitnehmer 30, 40 ausgewahlt werden. Die Wahl der Winkel a1, a2 kann
je nach Steuerung und Stellmotor in beliebiger Weise kontinuierlich oder zumindest in sehr
kleinen Schritten erfolgen.

[0039] Wie in Fig.10 gezeigt sind die Mitnehmer 30, 31, 32 und die in dieser Darstellung nicht
gezeigten jeweils gegeniberliegenden Mitnehmer 40, 41, 42 auf Schwenkachsen angebracht,
welche jeweils mit einem (ber eine nicht dargestellte Steuervorrichtung steuerbaren Drehstell-
motor 70, 71, 72 gekoppelt sind, Uber den der Schwenkwinkel a1 bzw. a2 einstellbar ist. Der
steuerbare Drehstellmotor 70, 71, 72 kann z.B. durch einen birstenlosen Servomotor mit inte-
griertem Motion-Controller gebildet sein.

[0040] Wie bereits erwahnt kann die Steuerung z.B. den Schwenkwinkel a1, a2 der Mitnehmer
30, 40 in Abhangigkeit von den Ladegutdimensionen einstellen.

[0041] An den Enden der Teleskoparme 3, 4 sind zwei einander gegenlberliegende Kantende-
tektoren 300 angeordnet, die den zwei einander gegentiberliegenden Mitnehmern 30, 40 zuge-
ordnet sind.

[0042] Die Mitnehmer 30, 40 sind in Abhdngigkeit vom Ausgangssignal der Kantendetektoren
300 unabhangig voneinander verschwenkbar.

[0043] Je nach Einsatzsituation kann der Anbringungsort der einander gegeniberliegenden
Mitnehmer und Kantendetektoren variieren. So kann zwischen den an entgegengesetzten
Enden der Teleskoparme 3, 4 angeordneten Mitnehmerpaaren 30, 40 und 32, 42 dazwischen
noch das weitere Mitnehmerpaar 31, 41, vorzugsweise in der Mitte (Fig.3, 9), oder noch weitere
Mitnehmerpaare angeordnet sein. Genauso kdnnen diesen weiteren Mitnehmerpaaren weitere
einander gegeniberliegende Kantendetektoren zugeordnet sein, die fir eine erfindungsgemafe
zeitsparende und ladegutschonende Steuerung der Mitnehmer angewandt werden kénnen.

[0044] Die einander gegenliberliegenden Kantendetektoren 300 kénnen durch Lichtabtastvor-
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richtungen gebildet sein, deren Reichweite ungefahr gleich dem Minimalabstand zwischen den
Teleskoparmen ist.

[0045] Ein Verfahren zur Ein- und Auslagerung eines quaderférmigen Ladeguts 2 in ein Regal
bzw. aus diesem besteht aus den folgenden Schritten:

[0046] - Abtasten der beiden im Wesentlich parallel zu den Teleskoparmen 3, 4 liegenden
Ladegutseitenwande wahrend der Ausfahrbewegung der Teleskoparme 3, 4, um eine
vordere oder hintere Kante des Ladegutes 2 zu detektieren,

[0047] - Steuern der Schwenkbewegung der Mitnehmer 30, 40 in Abhangigkeit vom Ort der
detektierten Ladekanten.
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Anspriiche

1. Lastaufnahmevorrichtung (1) zur Ein- und Auslagerung eines quaderférmigen Ladeguts (2)
in ein Regal bzw. aus diesem mit zwei parallel beabstandeten, ausfahrbaren Teleskopar-
men (3, 4), auf denen paarweise einander gegenliberliegende Mitnehmer (30, 40, 31, 42,
32, 42) angeordnet sind, die in eine hochgeklappte Stellung im Wesentlichen parallel zur
Teleskoparmebene und in eine im Wesentlichen im rechten Winkel zu dieser vorstehenden
Stellung verschwenkbar sind, wobei der Abstand (d) zwischen den Teleskoparmen (3, 4)
fix ist oder in Abhangigkeit von der Breite des Ladegutes einstellbar ist, dadurch gekenn-
zeichnet,

- dass jeder der paarweise einander gegeniberliegenden Mitnehmer (30, 40) unabhangig
vom jeweils gegenlberliegenden Mitnehmer verschwenkbar ist, und/oder

- dass zumindest einer der Mitnehmer (30, 40) in zumindest eine zwischen der hochge-
klappten Stellung und der im rechten Winkel abstehenden Stellung liegende schrage
Stellung schwenkbar ist, in welcher der zumindest eine Mitnehmer (30, 40) um einen
Schwenkwinkel a1, a2 gegenuber der hochgeklappten Stellung verschwenkt ist, wobei
a1, a2 gréfier 0 und kleiner 90° ist.

2. Lastaufnahmevorrichtung nach Anspruch 1, dadurch gekennzeichnet, dass die Mitneh-
mer (30, 40) auf Schwenkachsen angebracht sind, welche jeweils mit einem Uber eine
Steuervorrichtung steuerbaren Drehstellmotor (70, 71, 72) gekoppelt sind, Gber den der
Schwenkwinkel a1, a2 einstellbar ist.

3. Lastaufnahmevorrichtung nach Anspruch 2, dadurch gekennzeichnet, dass der Schwenk-
winkel a der Mitnehmer (30, 40) in Abhangigkeit von den Ladegutdimensionen einstellbar
ist.

4. Lastaufnahmevorrichtung nach Anspruch 1, 2 oder 3, dadurch gekennzeichnet, dass an
den Enden der Teleskoparme (3, 4) zwei einander gegenilberliegende Kantendetektoren
(300) angeordnet sind, die zwei einander gegenilberliegenden der Mitnehmer (30, 40) zu-
geordnet sind, und dass die Mitnehmer (30, 40) in Abhangigkeit vom Ausgangssignal der
Kantendetektoren unabhangig voneinander verschwenkbar sind.

5. Lastaufnahmevorrichtung nach Anspruch 4, dadurch gekennzeichnet, dass die einander
gegenilberliegenden Kantendetektoren (300) durch Lichtabtastvorrichtungen gebildet sind,
deren Reichweite ungefahr gleich dem Minimalabstand zwischen den Teleskoparmen ist.

6. Regalbediengerat mit einer Lastaufnahmevorrichtung nach einem der Anspriiche 1 bis 5.
Shuttle mit einer Lastaufnahmevorrichtung nach einem der Anspriiche 1 bis 5.

8. Verfahren zum Steuern einer Teleskoparme und schwenkbare Mitnehmer umfassenden
Lastaufnahmevorrichtung nach einem der Anspriiche 1 bis 5, zur Ein- und Auslagerung ei-
nes quaderférmigen Ladeguts (2) in ein Regal bzw. aus diesem, gekennzeichnet durch:

- Abtasten der beiden im Wesentlich parallel zu den Teleskoparmen liegenden Ladegut-
seitenwande wahrend der Ausfahrbewegung der Teleskoparme (3, 4), um eine vordere
oder hintere Kante des Ladegutes zu detektieren,

- Steuern der Schwenkbewegung der Mitnehmer (30, 40) in Abhangigkeit vom Ort der de-
tektierten Ladekanten.

Hierzu 11 Blatt Zeichnungen
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Recherchenbericht zu GM 8073/2015

Klassifikation des Anmeldungsgegenstands gemas IPC:
B65G 1/04 (2006.01)

Klassifikation des Anmeldungsgegenstands geman CPC:
B65G 1/0435 (2013.01)

Recherchierter Prifstoff (Klassifikation):

B65G
Konsultierte Online-Datenbank:
EPODOC, WPI, TXTDE, TXTEN

Dieser Recherchenbericht wurde zu den am 10.12.2014 eingereichten Anspriichen 1-8 erstellt.

Bezeichnung der Veréffentlichung:

Kategorie') Landercode, Verdffentlichungsnummer, Dokumentart (Anmelder), ,Eﬁge:lf;%d
Veréffentlichungsdatum, Textstelle oder Figur soweit erforderlich P

Y WO 2014038370 Al (MURATA MACHINERY LTD) 13. Marz 2014 1-8
(13.03.2014)
Zusammenfassung; Figuren 2-4, 6; Beschreibung der Figuren;
Anspriliche 1-8;

Y Jp 2012184085 A (MURATA MACHINERY LTD) 27. September 2012 1-8
(27.09.2012)
englische Zusammenfassung; Figuren 1-2, 7-11; Beschreibung
der Figuren; Anspriiche 1-3;

A WO 2011158422 Al (MURATA MACHINERY LTD) 22. Dezember 2011 1-8
(22.12.2011)
Zusammenfassung; Figuren 1-3; Beschreibung der Figuren;
Anspriliiche 1-5;

A JP H09142617 A (ITOKI CREBIO CORP) 03. Juni 1997 (03.06.1997) 1-8
englische Zusammenfassung; Figuren 11-14; Beschreibung der
Figuren; Anspriiche 1-3;

A JP 2012093278 A (TOYOTA IND CORP) 17. Mai 2012 (17.05.2012) 1-8

englische Zusammenfassung;
Figuren; Anspriiche 1-7;

Figuren 1, 4;

Beschreibung der

Datum der Beendigung der Recherche:

21.01.2016 Seite 1 von 1

Prufer(in):

STOLL Judith

) Kategorien der angefiihrten Dokumente:

X  Verdffentlichung von besonderer Bedeutung: der Anmeldungs-
gegenstand kann allein aufgrund dieser Druckschrift nicht als neu bzw. auf
erfinderischer Téatigkeit beruhend betrachtet werden.

Y Verdffentlichung von Bedeutung: der Anmeldungsgegenstand kann nicht
als auf erfinderischer Tatigkeit beruhend betrachtet werden, wenn die
Veroffentlichung mit einer oder mehreren weiteren Verdffentlichungen
dieser Kategorie in Verbindung gebracht wird und diese Verbindung fiir
einen Fachmann naheliegend ist.

o>

Verdéffentlichung, die den allgemeinen Stand der Technik definiert.
Dokument, das von Bedeutung ist (Kategorien X oder Y), jedoch nach
dem Prioritatstag der Anmeldung verdffentlicht wurde.

Dokument, das von besonderer Bedeutung ist (Kategorie X), aus dem
ein ,alteres Recht" hervorgehen kénnte (friiheres Anmeldedatum, jedoch
nachveroffentlicht, Schutz ist in Osterreich maéglich, wirde Neuheit in Frage
stellen).

Verdffentlichung, die Mitglied der selben Patentfamilie ist.
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