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Urzadzenie mechaniczne do sterowania rozdzielaczy,
zwlaszcza podnosnikéw hydraulicznych ciggnikéw rolniczych

Przedmiotem wynalazku jest urzadzenie mechaniczne do sterowania rozdzielaczy, zwtaszcza podnosnikéw
hydraulicznych ciagnikéw rolniczych sktadajace si¢ z zespotu wprowadzajjcego impulsy sterujgce, zespoiu
wyboru regulacji, zespotu zmiany zakresu izespotu zabezpieczajacego przed przecigZeniem po dojéciu ttoka
podnosnika do kraricowego wysunigtego potozenia, w ktdrym proces regulacji zalezy zaréwno od przesunigé
osiowych suwaka jak i jego obrotu wzglgdem wiasnej osi.

Znane s3 urzadzenia mechaniczne do sterowania rozdzielaczy, reagujace albo na impulsy zalezne od piono-
wego polozenia narzedzia, albo od wielkosci oporu narzgdzia, lub tez zaréwno od pionowego potozenia narzg-
dzia jak i od wielkosci oporu narzgdzia, posiadajgce uktad dZwigniowy zabezpieczajacy przed przeciazeniem po
pelnym wysunigciu ttoka na zewnatrz. Te znane urzadzenia oddziatywuja na rozdzielacz przez wprowadzanie na
suwak rozdzielacza zredukowanych impulséw sterujacych tak, ze dla przesunigcia suwaka z jednej fazy pracy na
druga jest potrzebna stata wielko$¢ impulsu sterujacego urzadzenia mechanicznego.

Wada tych znanych urzadzen jest konieczno$¢ wyposazenia rozdzielaczy w specjalne elementy sluzace do
zmiany czulosci rozdzielaczy. Elementy te sq nastawiane na okreslong prgdkos¢ reakcji rozdzielacza na impulsy
sterujace, predkosé ta jest jednak statq i nie zalezy od zmiany systemu regulacji i od zmiany zakresu regulacji. Ta
niezalezno$¢ szybkosci reakcji od zmiany systemu regulacji wzgl¢dnie od zmiany zakresu regulacji zmusza do
zmiany nastaw elementu okredajacego szybko$¢ reakcji przy kazdej zmianie nastaw podnosnika. Obstuga takich
urzadzeni jest pracochtonna i wymaga ciaglej koncentracji uwagi kierowcy w celu prawidtowego okreflenia
szybkosci reakcji, a poza tym te dodatkowe urzadzenia zwigkszaja koszty i wymiary gabarytowe rozdzielacza
oraz zmniejszajg jego pewno$¢ dziatania.

Inng wadg tych znanych rozwigzan jest trudnos¢ w przekazywaniu ruchu elementdéw sterujacych na suwak
rozdzielacza, wynikajgca z duzych poprzecznych przesunigé tych elementéw wzgledem suwaka sterujgcego roz-
dzielacza hydraulicznego.

Celem wynalazku jest usunigcie tych niedogodnosci, czyli uzyskanie mozliwosci zmiany czulosci rozdziela-
cza na wejéciowe impulsy sterujgce oraz zmniejszenie przesuni¢ ¢ poprzecznych elementdw, przekazujgcych ruch
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wzdluzny na suwak bez koniecznosci stosowania specjalnego urzadzenia do rvgulacji szybkosci reakcji rozdziela-
cza i zmniejszenie zuZycia suwaka. Zagadnieniem technicznym wymagajacym rozwiazania dla osiggnigcia tego

celu jest opracowanie urzadzenia mechanicznego do sterowania rozdzielaczy, w ktérym potozenie katowe suwaka -

rozdzielacza otrzymujacego wzdtuzne impulsy sterujace zalezatoby od potozenia dZwigni wyboru regulacji jak
idZwigni sterujacej, przy czym suwak rozdzielacza otrzymywalby wzdtuzne impulsy sterujace z mechanizmu
zmiany zakresu poprzez element posredni, ktérego przesunigcia poprzeczne wzgledem suwaka bytyby nieznacz-
ne.

Zgodnie z rozwigzaniem postawionego zagadnienia technicznego zalezno$¢ potozenia katowego suwaka od
potozenia dZwigni wyboru regulacji oraz od potozenia dZwigni sterujacej zrealizowana zostata w ten sposéb, ze
sterujaca dZwignia zmiany zakresu regulacji oraz dZwignia wyboru regulacji s3 potaczone przegubowo za pomoca
wieszakéw jarzm z dZwignia widlowa Yaczacy si¢ z promieniowym ramieniem umieszczonym nieobrotowo na
obrotowym suwaku rozdzielacza. .

Rozwigzanie to zapewnia obracanie suwaka wzgledem wlasnej osi w zaleznosci od potozenia dZwigni
wyboru regulacji wzglednie dZwigni sterujacej, przy czym niezaleznie od nastawionego polozenia katowego
suwaka przy opuszczonej dZwigni sterujacej, jest on obracany powtdrnie do potozenia wyjsciowego po ustawie-
niu dZwigni sterujacej-do potozZenia podniesionego. Zapewnia to uzyskanie dodatkowych funkgji sterujacych
realizowanych przez suwak , a bedacych funkcja potozenia katowego suwaka. W przypadku wykorzystania obro-
tu suwaka wzgledem osi podtuznej do sterowania czutosci suwaka na przesunigcie wzdtuine, uzyskuje sig
realizacje sterowania szybkosci dziatania przez suwak, bez stosowania specjalnego dtawika przeznaczonego do
tego celu. Zastosowanie pomigdzy suwakiem a zespolem zmiany zakresu wsporczego ciggta stykajacego sie
z suwakiem za pomoca obrotowej rolki i bedacego cztonem réwnolegioboku przegubowego powoduje zmniejsze-
nie przesunig ¢ poprzecznych i sit pochodzacych od zespotu zmiany zakresu i oddziaiywujqcy& na suwak.

Przedmiot wynalazku jest uwidoczniony w przyktadzie wykonania na rysunku, na ktérym fig. 1 przed-
stawia schemat urzadzenia mechanicznego do sterowania rozdzielaczy, a fig. 2 przekrdj urzadzenia wzdtuz linii
A—Anafig. 1. :

Jak pokazano na fig. 1 narzgdzie 1 jest zawieszone na dwdch cigegtach dolnych 2 iciggle gérnym 3
trzypunktowego uktadu zawieszenia podwieszonych na ramionach 4 za pomoca wieszakéw 5. Ciggta dolne 2 s3
potaczone z dZwignia 6 mechanizmu regulacji dolnozaczepowej, oparta o sprgzyne 7 ipotaczonag $lizgowo
z dZwignia 8 umieszczona obrotowo na osi 9. Gérny koniec dZwigni 8 jest potaczony przegubowo ciggtem 10
z gérnym koricem tylnej prowadnicy 11. Dolny koniec tylnej prowadnicy 11 jest polaczony poprzez katowa
dzwignie 12 irolke 13 z krzywka 14 umieszczona nieruchomo na obrotowym wale 15, na ktérym s3 zamoco-
wane ramiona 4 irami¢ 16 potaczone tloczyskiem 17 ztlokiem 18 umieszczonym w cylindrze 19. Tylna
prowadnica 11 styka si¢ poprzez rolkg 20 z przednia prowadnica 21 podwieszona za pomocg ramienia gérnego
22 j ramienia dolnego 23 na wahliwych ramionach 24 i 25 tworzacych réwnolegtobok przegubowy.

Rolka 20 za pomoca wieszaka 26 jest polaczona przegubowo zramieniem 27 polaczonym sztywno

z przednim ramieniem 28 i dZwignig 29 wyboru regulacji. DZwignia 29 wyboru regulacji i sterujaca dZwignia 30,
wahliwe rami¢ 24 oraz rami¢ 31 s3 umieszczone obrotowo na wspdlnej osi 32 dZwigni. Przednie rami¢ 28 jest
potaczone z wieszakiem jarzma 33, w ktdrego dolnym koricu znajduje si¢ jarzmo 34 z umieszczonym w nim
czopem 35 widtowej dZwigni 36 utozyskowanej przegubowo na osi 37. Drugi koniec widtowej dZwigni 36 jest
potaczony przegubem kulowym 38 z ciggtem 39.

Sprezyna 40 obraca dZwigni¢ 36 przeciwnie do ruchu wskazéwek zegara, az do oparcia si¢ czopu 35
o dolny opdr jarzma 34 lub czopu 41 umieszczonego na drugim ramieniu widtowej dZwigni 36 o dolny opdr
jarzma 42, Jarzma 34 i 42 posiadaja taki wymiar, Zze przy opuszczaniu wieszakéw jarzm 33 lub 43, gérna czeéé

tych jarzm nie wejdzie w kontakt z czopem 35 lub 41. Gérny koniec wieszaka jarzma 43 jest umieszczony

wahliwie na sterujacej dZwigni 30 za pomoca sworznia 44, na ktérym réwniez jest umieszczona wahliwie wygigta
dZwignia 45 z rolka 46. '

Dolny koniec wygigtej dZwigni 45 posiada dizgowa prowadnicg 47, w ktdrej znajduje si¢ czop 48 wahli-
wego ramienia 24. Na ramionach 31 i49 jest podwieszone wsporcze ciggto 50 z prowadnica 57 opierajacy si¢

_9}_91](_? 46 oraz zotg_rotowq rolka 52, o ktdra opiera si¢ czoto obrotowego suwaka 53. Suwak 53 jest ob_]gt_y_
nieobrotowym jarzmem 54 z ramieniem 55 polaczonym przegubem kulowym 56 z ciegtem 39 Przegub 57

katowej dZwigni 12 za pomoca ciggta 58 jest polaczony z wieszakiem 59 umieszczonym razem z wahliwymi
ramionami 25 i 49 na wspdlne;j osi 60. Na wieszaku 59 jest umieszczona obrotowa rolka 61. Przeguby 9, 37, 62
i 60 dla wieszaka ciggta 59 s3 wykonane w postaci mimosrodéw regulacyjnych przedstawionych na fig. 1.

Suwak 53 pod wptywem sprezyny 63 jest wysuwany na zewnatrz rozdzielacza 64 az do oparcia si¢ poprzez
rolkg 52 i prowadnicg 51 wsporczego ciggla 50 o rolke 46. Suwak 53 jest przesuwany osiowo w zaleznosci od
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"zmiany potozenia rolki 46, ktora z kolei zmienia swe polozenie zaréwno w zaleznosci od zmiany polozenia
gornego jak idolnego korica wygietej dZzwigni 45. GOérny koniec wygigtej dZwigni 45 zmienia swe potozenie
w zaleznosci od zmiany potozenia sterujacej dZwigni 30, a dolny koniec w zaleznosci od zmiany potozenia czopa
48 wahliwego ramienia 24. Potozenie wahliwego ramienia 24 zalezy od w1e1ko§c1 impulséw sterujacych sitowych
i pozycyjnych zredukowanych na przednia prowadnicg 21.

Zmiang polozenia katowego suwaka 53 wzgledem jego osi uzyskuje sie dzieki po{qczemu dZwigniowemu
suwaka 53 z dZwignia 29 wyboru regulacji i z dZwignia sterujaca 30.

Przy ustawieniu dZwigni 29 wyboru regulacji w potozeniu regulacji pozycyjnej oznaczonym Poz. oraz przy
ustawieniu sterujacej dZzwigni 30 w potozeniu ,,podnoszenie” oznaczonym Podn., suwak 53 jest obracany za
pomocy ukladu dZwigniowego 28, 33, 43, 36, 39, 55 i54 do jednego skrajnego polozenia, natomiast pod
wplywem sprezyny 40 jest on obracany do drugiego skrajnego potozenia.

Aktualne potozenie katowe suwaka 53 zalezy od potozenia dolnego oporu jarzma 34 lub 42, o ktéry
w danej chwili opiera si¢ czop 35 lub 41 widtowej dZwigni 36. Przesunigcie dZwigni 29 wyboru regulacji lub
dZwigni sterujacej 30 z potozeri skrajnych Poz. lub Podn. w kierunku drugich skrajnych potozeri S lub Op.
umozliwia sprezynie 40 obrdécenie suwaka 53 w kierunku, drugiego skrajnego pofozenia, proporcjonalnie do
wychylenia dZwigni 29 wyboru regulacji lub dZwigni sterujacej 30 okredlajacych w danej chwili potozenie katowe
suwaka 53, .

Zastrzezenia patentowe

1. Urzadzenie mechaniczne do sterowania rozdzielaczy, zwtaszcza podnosnikéw hydraulicznych ciagnikéw
rolniczych, sktadajace si¢ z zespotu wprowadzajgcego impulsy sterujgce, zespotu wyboru systemu regulacji,
zespotu zmiany zakresu i zespotu zabezpieczajacego przed przecigzeniem po dojsciu ttoka podnosnika do krart
cowego wysunigtego polozenia, znamienne tym, Ze sterujaca dZwignia (30) zmiany zakresu regulacji oraz dzwig-
nia wyboru regulacji (29) sa polaczone przegubowo za pomoca wieszakéw jarzm (33 i 43) z widtowg dZwignia
(36) taczacy si¢ z promieniowym ramieniem (55) umieszczonym nieobrotowo na obrotowym suwaku (53).

2. Urzadzenie wedtug zastrz. 1, znamienne tym, ze promieniowe ramig¢ (55) suwaka (53) jest potaczone za
pomocg przegubu kulowego (56), ciggta (39) i przegubu kulowego (38) z widtowa dZwignig (36), ktdrej rozwid-
lone ramiona s3 zakoriczone czopami (41 i 35).

' 3. Urzadzenie wedtug zastrz. 1 i 2, znamienne tym, ze sterujaca dZwignia (30) za pomocy sworznia (44),
wieszaka jarzma (43) ijarzma (42) jest potaczona z czopem (41), a dZwignia wyboru regulacji (29) za pomocy
swego przedniego ramienia (28), wieszaka jarzma (33) ijarzma (34) jest potaczona z czopem (35) widtowej
dzwigni (36).

4. Urzadzenie wed tug zastrz. 1-3, znamienne tym, ze wid fowa dZwignia (36) jest pod napigciem sprezyny
(40), pod wptywem ktérego widtowa dzwignia (36) obraca si¢ do potozenia, w ktérym przynajmniej jeden
z czopéw (35) lub (41) opiera si¢ o dno jarzma (34) lub (42).

5. Urzadzenie wedtug zastrz. 1 i 2, znamienne tym, e jeden koniec suwaka (63) opiera si¢ o sprezyne (63),
adrugi koniec opiera si¢ za pomoca wsporczego ciggta (50), o rolke (46) wygxetej dzwigni (45) zespotu zmiany
zakresu.

6. Urzadzenie wedtug zastrz. 1 i5, znamienne tym, Zze na Jednym koricu wsporczego ciggta (50) jest
umieszczona obrotowa rolka (52), a na drugim koricu znajduije si¢ prowadnica (51).

7. Urzadzenie wedtug zastrz. 1, § i 6, znamienne tym, ze wsporcze cigglo (50) jest podwieszone na dwSch
réwnolegtych ramionach (31) i (49) o réwnej dtugosci.

8. Urzadzenia wedtug zastrz. 1, znamienne tym, ze o$ (37) oraz of (60) dla wieszaka cl@g}a (59) sg
umieszczone w obudowie na regulowanych obrotowo mimosrodach.
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