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69 Vorrichtung zur Entnahme eines Brandmelders aus einem Sockel.

@ Zur Entnahme eines Brandmelders mit annéhernd ro-
tationssymmetrischem Gehiuse aus einem Bayonett-
sockel wird ein zylindrisches Bauteil (3) iiber den Brand-
melder (20) gestiilpt, bis der Brandmelder einen Anschlag-
teller (5) beriihxt. Bei weiterem Andruck der Vorrichtung
an den Brandmelder werden mittels mechanischer Ubes-
setzung (4) Klemmbacken (2) radial nach innen gedriickt,
so dass der Brandmelder (20) festgeklemmt und durch
eine Drehbewegung aus dem Sockel geldst werden kann.
Durch die beweglichen Klemmbacken ist eine Verwen-
dung fiir Brandmelder mit grosserer Durchmesserstreuung
mdglich. Mit Hilfe eines verstellbaren Anschlagtellers (5)
ldsst sich die Vorrichtung auch fiir die Entnahme von
Brandmeldern verschiedener Hohe verwenden.
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1. Vorrichtung zur Entnahme eines Brandmelders mit im
wesentlichen rotationssymmetrischer Form aus einem Bajo-
nettsockel, welche Vorrichtung ein iiber den Brandmelder
schiebbares zylindrisches Bauteil aufweist, dessen Achse der
Rotationsachse des Brandmelders entspricht, gekennzeich-
net durch eine Klemmeinrichtung mit wenigstens einem Ele-
ment (1), das bei Ausiibung eines axialgerichteten Andruk-
kes auf die Vorrichtung in radialer Richtung nach innen bis
zum Aufsitzen auf die Aussenfliche des Brandmelders
schiebbar ist.

2. Vorrichtung nach Anspruch 1, dadurch gekennzeich-
net, dass die beweglichen Elemente (1) auf ihrer Innenseite
ein Material (2) mit hohem Reibungskoeffizienten auf-
weisen, welches die Aussenfldche des Brandmelders bei einer
Verdrehung um die Achse zwecks L3sung des Bajonettver-
schlusses festklemmt.

3. Vorrichtung nach Anspruch 1, dadurch gekennzeich-
net, dass die beweglichen Elemente (1) aus wenigstens drei
auf einem Kreisumfang mit etwa dem Radius des zylindri-
schen Bauteiles (3) angeordneten Backen (1) bestehen, wel-
che mittels einer mechanischen Ubersetzung (4) bei einem
axialgerichteten Andruck nach innen gedriickt werden.

4. Vorrichtung nach einem der Anspriiche 1-3, dadurch
gekennzeichnet, dass das zylindrische Bauteil (3, 23) in axia-
ler Richtung beweglich ist.

5. Vorrichtung nach Anspruch 4, dadurch gekennzeich-
net, dass der untere Anschlag des zylindrischen Bauteiles
(3, 23) einstellbar ist.

6. Vorrichtung nach einem der Anspriiche 1-3, dadurch
gekennzeichnet, dass die Vorrichtung einen Anschlagteller
(5) fiir die Oberseite des Brandmelders aufweist.

7. Vorrichtung nach Anspruch 6, dadurch gekennzeich-
net, dass der Anschlagteller (5) und das zylindrische Bauteil
(3, 23) zueinander federnd beweglich sind.

8. Vorrichtung nach Anspruch 6, dadurch gekennzeich-
net, dass der Anschlagteller (5) in axialer Richtung einstell-
bar ist.

9. Vorrichtung nach einem der Anspriiche 1-3, dadurch
gekennzeichnet, dass der zylindrische Bauteil (3, 23) mittels
eines Kugelkopfgelenkes (30) mit einer Haltestange (10) ver-
bunden ist.

Die Erfindung betrifft eine Vorrichtung zur Entnahme
eines Brandmelders mit im wesentlichen rotationssymmetri-
scher Form aus einem Bajonettsockel, welche Vorrichtung
ein iiber den Brandmelder schiebbares zylindrisches Bauteil
aufweist, dessen Achse der Rotationsachse des Brandmel-
ders entspricht.

Solche Vorrichtungen sind beispielsweise aus den
Schweizer Patenten Nr. 508 251 und Nr. 558 963 bekannt.
Sie dienen dazu, einen Brandmelder, dessen dussere Form
und Gehduse im wesentlichen, d.h. abgesehen beispielsweise
von Offnungen und Haltestegen, rotationssymmetrisch, d.h.
z.B. zylindrisch oder leicht konisch ausgebildet ist, aus ei-
nem Sockel zu entnehmen. Dieser Sockel ist in den meisten
Fillen als Bajonettsockel ausgebildet. Zum Einsetzen des
Brandmelders in den Sockel und zum Entnehmen desselben
aus diesem Sockel ist daher eine Verdrehung des Brandmel-
ders um seine Achse erforderlich.

Brandmelder und deren Sockel sind jedoch meist an Stel-
len angebracht, wo sie von Hand nicht ohne weiteres zu-
génglich sind. Eine Entnahme des Brandmelders aus einem
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Sockel, beispielsweise zu Uberpriifungs- und Reinigungs-
zwecken, ist daher ohne Hilfsmittel sehr zeitraubend. In den
angefiihrten Vorpublikationen sind bereits Vorrichtungen
beschrieben worden, mit welchen eine Entnahme eines
Brandmelders aus einem Sockel auch bei ungiinstiger Plazie-
rung schnell und leicht méglich ist.

Dabei wird gleichzeitig dem Umstand Rechnung ge-
tragen, dass eine Entnahme eines Brandmelders durch jeder-
mann, insbesondere durch unbefugte Personen, ohnehin un-
erwiinscht ist. Die beschriebenen vorbekannten Brandmel-
der enthalten zu diesem Zweck Arretierelemente, welche eine
Losung des Bajonettverschlusses ohne Hilfsmittel verun-
moéglichen. Bei Ausfithrungsbeispielen, die im Schweizer Pa-
tent Nr. 558 963 beschrieben sind, erfolgt diese Arretierung
durch ein bewegliches Element, das in einer Aussparung des
Brandmelders hineinrutscht. Die zur Losung des Verschlus-
ses geeignete Entnahmevorrichtung besteht dabei aus einem
zylindrischen Bauteil, welches das genannte Arretierelement
in seine Ausgangslage zuriickdriickt, sobald das zylindrische
Bauteil iiber den Brandmelder geschoben wird. Dabei wird
gleichzeitig durch eine Gummieinlage im zylindrischen Bau-
teil der Brandmelder festgeklemmt, so dass dieser um seine
Achse verdreht werden kann, so dass der Bajonettverschluss
sich 16st.

Nachteilig bei dieser vorbekannten Vorrichtung ist je-
doch, dass sie nur brauchbar ist, wenn die Abmessungen der
Brandmelder in sehr engen Toleranzen gehalten werden kon-
nen. Schon bei geringfiigigen Uberschreitungen dieser Tole-
ranzen ist kein sicheres Festklemmen des Brandmelders und
keine sichere Losung der Arretierung mehr gewihrleistet.
Fiir verschiedene Typen von Brandmeldern, welche gegebe-
nenfalls auch untermischt in der gleichen Anlage verwendet
werden, waren die vorbekannten Entnahmevorrichtungen
ohnehin nicht brauchbar, so dass fiir jeden Meldertyp eine
besondere Entnahmevorrichtung erforderlich war.

Aufgabe der Erfindung ist die Beseitigung der vor-
stehend erwidhnten Nachteile vorbekannter Vorrichtungen
und insbesondere die Schaffung einer Vorrichtung zur Ent-
nahme eines Brandmelders aus einem Sockel, welche fiir
Brandmelder mit grosseren Toleranzen der dusseren Abmes-
sungen als bisher betriebssicher brauchbar ist, sowie gleich-
zeitig fiir Brandmelder verschiedener Typen und Abmessun-
gen verwendbar ist.

Erfindungsgeméss wird diese Aufgabe dadurch gel6st,

4s dass eine Klemmeinrichtung vorgesehen ist, die wenigstens

ein Element aufweist, das bei Ausiibung eines axialgerich-
teten Andruckes sich in radialer Richtung nach innen bis
zum Aufsitzen auf die Aussenfliche des Brandmelders schie-
ben lésst.

Eine zweckmaissige Weiterbildung ergibt sich, wenn meh-
rere, z.B. wenigstens drei, bewegliche Elemente auf einem
Kreisumfang angeordnet sind.

Die Erfindung wird anhand der in den Figuren im
Schnitt dargestellten Ausfilhrungsbeispiele beschrieben.

Fig. 1 zeigt eine erste Vorrichtung mit starrem zylindri-
schem Bauteil.

Fig. 2 zeigt eine weitere Vorrichtung mit beweglichem zy-
lindrischem Bauteil. _

Fig. 3 zeigt eine dritte Vorrichtung mit Kugelkopfgelenk.

Bei dem in Fig. 1 dargestellten Ausfithrungsbeispiel ist in
die obere Offnung einer langen, als Rohr ausgebildeten Hal-
testange 10 eine Buchse 9 eingesetzt, die an ihrem oberen
Rand einen Teller 11 trdgt. In die Buchse 9 ist ein Gleitrohr

65 12in axialer Richtung beweglich eingesteckt. Im unteren

Teil dieses Gleitrohres befindet sich eine Abschlussplatte 18,
wihrend in dessen oberen Teil ein Stempel 13 eingesetzt ist,
wobei die Position des Stempels durch einen in eine der Boh-



rungen 15 gesteckten Stift 14 festgelegt ist. Auf das obere
Ende des Stempels 13 ist ein Anschlagteller 5 angesetzt, des-
sen Oberseite eine Gummi- oder Kunststoffauflage 6 trigt.
Das Gleitrohr 12 mit dem Stempel 13 und dem Anschlagtel-
ler 5 wird durch eine Zwischenbuchse 9 und Abschlussplatte
18 angeordnete Spiralfeder 19 nach oben gedriickt.

Am Anschlagteller 5 ist mittels eines oder mehrerer, z.B.
drei, Haltebiigel 7 in geeignetem Abstand oberhalb des An-
schlagtellers 5 eine Hiilse 8 angebracht. Das obere Ende die-
ser Hiilse 8 ist als zylindrisches Bauteil 3 ausgeformt. Dabei
ist die Offnung dieses zylindrischen Bauteiles 3 so gewihlt,
dass diese ein klein wenig grosser ist als der Aussendurch-
messer des aus einem Sockel zu entnehmenden Brandmel-
ders 20.

Am unteren Teller 11 sind ein oder mehrere, z.B. eben-
falls drei, Streifen 4 befestigt, deren oberes Ende an der In-
nenwand der Hillse 8 anliegt und an dieser Innenwand nach
oben zu gleiten vermag, Weiterhin ist an der Hiilse 8 eine
Klemmeinrichtung befestigt, welche ein bewegliches Element
1 umfasst, dessen freies Ende auf einem schrigen Stiick des
Streifens 4 aufliegt.

Gebrauch und Wirkungsweise der vorstehend be-
schriebenen Vorrichtung sind wie folgt:

Um einen in der Figur schematisch dargesteliten Brand-
melder 20 mit rotationssymmetrischer, z. B. zylindrischer
oder leicht konischer Gehduseform aus einem Sockel zu ent-
nehmen, wird die dargestellte Vorrichtung von unten iiber
den Brandmelder gestiilpt, so dass das zylindrische Bauteil 3
iiber die Aussenwand 21 des Brandmelders 20 hinweggeleitet
wird. Die Vorrichtung wird so weit iiber den Brandmelder
geschoben, bis dessen Unterseite 22 den Anschlagteller 5 be-
rithrt. Wird nun ein weiterer Andruck in axialer Richtung
ausgeiibt, so wird die Feder 19 zusammengedriickt, der Tel-
ler 11 bewegt sich nach oben, ebenso die an diesen Teller 11
angesetzten Streifen 4. Dadurch werden die freien Enden der
beweglichen Elemente 1 der Klemmvorrichtung radial nach
innen gedriickt, bis deren Klemmbacken 2 fest auf der Aus-
senseite 21 des Brandmeldergehiuses aufsitzen und somit
den Brandmelder festklemmen. Daraufhin kann die Vorrich-
tung mit dem festgeklemmten Brandmelder verdreht werden
und der Bajonettsockel gelost werden. Nach Losung der
Verbindung entspannt sich die Feder 19 wieder, so dass die
beweglichen Elemente 1 zuriickfedern und die Klemmbak-
ken 2 den Brandmelder freigeben und dieser aus der Vor-
richtung entnommen werden kann.

Auf diese Weise wird also automatisch sichergestelit,
dass ein Brandmelder in dem Augenblick festgeklemmt wird,
in dem die Vorrichtung vollstdndig iiber den Brandmelder
gestiilpt ist. Der genaue Durchmesser des Brandmelders
oder die Einhaltung von engen Toleranzen ist dabei iiber-
fliissig, da die Klemmbacken sich in jedem Fall nach Berith-
rung des Anschlagtellers radial nach innen bewegen, so lan-
ge, bis der Brandmelder in hinreichendem Masse festge-
klemmt ist. Abweichungen der Abmessungen des Brandmel-
ders werden auf diese Weise automatisch ausgeglichen. Zur
Anpassung an grossere Abweichungen der Abmessungen
oder an andere Meldertypen mit abweichender Hohe lasst
sich die Vorrichtung verstellen, indem die Position des Stem-
pels 13 zum Gleitrohr 12 verdndert werden kann. Dies er-
folgt dadurch, dass der Stift 14 in eine der anderen Bohrun-
gen 15 des Stempels eingesetzt wird. Natiirlich kann auch
eine geeignete stufenlose Hohenverstellung vorgesehen sein.

Weiterhin kann es von Vorteil sein, wenn das zylinder-
formige Bauteil 13 vollstdndig iiber den Brandmelder 20 ge-
stiilpt werden kann, und zwar bis in die Rille zwischen
Brandmelder und Sockelwulst. Dies ist besonders zweckmds-
sig bei solchen Brandmeldern, welche in einem Sockel durch
einen Arretierbolzen gegen unbefugte Entnahme geschiitzt
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sind, wie beispielsweise im Schweizer Patent Nr. 558 963 be-
schrieben. In diesem Fall wird durch das vollstindige Hin-
eindriicken des zylindrischen Bauteiles 3 in diesen Spalt der
Arretierbolzen zuriickgedriickt, und der Brandmelder l&sst
sich aus dem Sockel 15sen.

In diesem Fall ist es zweckmassig, die Vorrichtung so
auszufiibren, dass das zylindrische Bauteil 3 gegeniiber der
Hiilse beweglich ist. Fig. 2 zeigt eine solche Vorrichtung, bei
welcher die mit der vorhergehenden Figur identischen Teile
die gleichen Bezeichnungen tragen.

Die Vorrichtung nach Fig. 2 unterscheidet sich lediglich
durch die Ausbildung der Hiilse. Diese besteht bei diesem
Beispiel aus einem dusseren Hiilsenteil 28 und dem in diesem
Teil beweglichen zylindrischen Bauteil 23. Zwischen den un-
teren Réndern der Teile 23 und 28 sind mehrere Federn 24
vorgesehen, die das Teil 23 im Vergleich zum Teil 28 nach
oben driicken. Dabei sind, um die Beweglichkeit der Klemm-
backen 2 zu gewihrleisten, im inneren Teil 23 drei Schlitze
25 vorgesehen, durch welche die Klemmbacken 2 vom dus-
seren Teil 28 durch den inneren Zylinderteil 23 hindurch-
ragen und den Brandmelder 20 festklemmen kdnnen.

Beim Aufschieben dieser Vorrichtung auf einen Brand-
melder 20 gleitet zun4chst der innere zylindrische Teil 23 in
den Schlitz zwischen Brandmelder und Sockel hinein und
driickt den Arretierungsbolzen zuriick. Wird nun ein weite-
rer Andruck ausgeiibt, so wird die Feder 24 gespannt, und
der Rest der Vorrichtung schiebt sich ebenfalls iiber den
Brandmelder, so lange, bis die Klemmbacken den Brandmel-
der festklemmen und der Bajonettverschluss entriegelt wer-
den kann. Durch die Beweglichkeit der beiden Hiilsenteile 23
und 28 gegeneinander wird also erreicht, dass die Vorrich-
tung in jedem Fall weit genug iiber den Brandmelder ge-
schoben werden kann, um ein sicheres Festklemmen zu ge-
wihrleisten und gleichzeitig die Arretierung aufgehoben
wird. Um einen grosseren Spielraum zu bekommen, kann es
dabei zweckmissig sein, den Anschlag fiir die Beweglichkeit
der beiden Hiilsenteile 23 und 28 gegeneinander einstellbar
zu machen, z.B. mittels eines versetzbaren oder entfernbaren
Anschlagstiftes 26. In diesem Fall kann entweder dieser An-
schlagstift 26 oder die umgebogene Kante 27 des dusseren
Hiilsenteiles 28 die Bewegung der beiden Hiilsenteile gegen-
einander begrenzen. Fine auf diese Weise ausgebildete Vor-
richtung zur Entnahme eines Brandmelders aus einem Sok-
kel zeigt damit eine weitgehend universelle Verwendbarkeit
bei Brandmeldern mit rotationssymmetrischer Form ver-
schiedener Bauhohe, ohne die Notwendigkeit der Einhal-
tung enger Toleranzen.

Zur Aufnahme von Positionsungenauigkeiten bei der
Handhabung der Vorrichtung und zur Gewihrleistung einer
seitlichen Auskrankung kann es zweckméssig sein, den An-
schlagteller 5 und das zylindrische Bauteil 3 oder 23 gegen-
einander beweglich auszubilden.

Fig. 3 zeigt eine derartige zweckméssige Weiterbildung
der Erfindung, wobei identische Bauteile wiederum die glei-
chen Bezeichnungen tragen.

Von den Vorrichtungen nach Fig. 1 und 2 unterscheidet
sich dieses Ausfithrungsbeispiel dadurch, dass das Halterohr
10 einen Abschlussteller 32 trigt, in dessen Zentrum ein Ku-
gelkopfgelenk 30 angeordnet ist.

Durch dieses ist eine durch die Abschlussplatte 18 des
Gleitrohres 12 gegen die Kraft der Feder 19 verschiebbar ge-
fithrte Stange 31 in einem gewissen Auskrinkungswinkel ge-
geniiber dem Halterungsrohr 10 verdrehbar. Das Gleitrohr
12 ist in der Hiilse 29, die mit der Stange 31 verbunden ist,
verschiebbar. Der am Abschlussteiler 32 angesetzte Trichter
33 begrenzt die mogliche Winkelauslenkung.

Durch diese Ausgestaltung wird ohne komplizierte, emp-
findliche und nur mit grossem Aufwand genau einzustellen-
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de Bauteile, wie z. B. bereits vorgeschlagene Cardan-Aufhéin-  vertikales Halten der Vorrichtung, automatisch ausgeglichen
gungen, erreicht, dass bei der Handhabung der Vorrichtung werden. Eine solche Vorrichtung besitzt also noch zusitzlich
auftretende Positionsungenauigkeiten, z.B. ein nicht genau den Vorteil der leichteren Handhabbarkeit.
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