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本发明公开一种紫菜采收船，包括船体（1），

其特征在于：所述船体（1）上设置有收集舱（2）和

操控室（3），所述船体（1）的船艏处设置有网帘起

升机构（4），网帘起升机构（4）的后方则设置有位

于收集舱（2）上方的采收机构（5），采收机构（5）

的后方设置有位于操控室（3）上方的酸化处理机

构。这是一种结构简单，设计巧妙，布局合理，工

作效率高，且能够在采收的同时实现留置根部的

酸化处理的紫菜采收船。
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1.一种紫菜采收船，包括船体（1），其特征在于：所述船体（1）上设置有收集舱（2）和操

控室（3），所述船体（1）的船艏处设置有网帘起升机构（4），网帘起升机构（4）的后方则设置

有位于收集舱（2）上方的采收机构（5），采收机构（5）的后方设置有位于操控室（3）上方的酸

化处理机构，

所述采收机构（5）包括支撑框架（6），所述支撑框架（6）上等距地设置有多条相互平行

且等距分布的横向支撑杆（7），所述横向支撑杆（7）沿着船体（1）的宽度方向分布，支撑框架

（6）的下方设置有刈割机构（8），所述刈割机构（8）包括转动支撑在架体上的滚筒，滚筒上则

设置有多个均匀分布的刀具，所述滚筒通过刈割电机进行驱动，所述收集舱（2）位于刈割机

构（8）的下方，收集舱（2）内壁的上部设置有多个等高的排水孔，且在排水孔处还设置有拦

截网（10），同时收集舱（2）的内壁上还设置有刻度线（11）和液位传感器（12），所述船体（1）

上还对称地分布有两个水喷淋管道（13），所述水喷淋管道（13）顶端的喷头位于支撑框架

（6）后部的上方，同时所述水喷淋管道（13）还与水泵的出口端相连，所述水泵的入口端则与

设置在船体（1）内的水箱相连，

所述网帘起升机构（4）包括铰接在支撑框架（6）前端的第一起升板（14），所述第一起升

板（14）的前端则与第二起升板（15）相铰接，所述第一起升板（14）和第二起升板（15）均由多

个等距分布的竖向支撑杆（16）构成，所述支撑框架（6）上还铰接有第一伸缩缸（17），所述第

一伸缩缸（17）工作轴的端部与第一起升板（14）相连，在第一起升板（14）的下方还设置有位

于船体（1）上的第二伸缩缸（18），所述第二起升板（15）外则包覆有柔性缓冲材料层，

所述酸化处理机构包括位于操控室（3）顶部的酸化处理池（19），所述酸化处理池（19）

上设置有多对酸化液喷淋管道（20），所述酸化液喷淋管道（20）顶端的喷头位于酸化处理池

（19）的上方，所述酸化液喷淋管道（20）与酸化液泵（21）的出口端相连，而酸化液泵（21）的

入口管路则与位于船体（1）内的酸化液容器（22）相连，所述酸化处理池（19）的后部设置有

排液口（23），所述排液口（23）处还设置有过滤网，在与排液口（23）相连的排液管路上设置

有电磁阀，所述排液管路则与酸化液容器（22）相连通，所述酸化处理池（19）的尾端则设置

有弧形的导向板（24）。
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一种紫菜采收船

技术领域

[0001] 本发明涉及海产品养殖领域，特别是一种紫菜采收船。

背景技术

[0002] 条斑紫菜富含蛋白质、多糖和维生素，可供食用或药用。近几年，我国人工栽培条

斑紫菜产业迅速发展，在2016年产量就高达13.53万吨，产值超过100亿元。采收作为紫菜栽

培过程重要的环节，关系到紫菜采收的质量和产量。紫菜收割方式主要有人工采收与机械

采收，我国现今的采收方式仍旧主要依靠传统人工作业，半机械采收也处于初级阶段。

[0003] 传统的紫菜采收方式存在以下几个问题：

1、人工收割需要用剪刀或者徒手采收，劳动力大、效率低，留根不整齐，不利于紫

菜后续生长，影响紫菜产出率。

[0004] 2、半机械打采装置主要由机架、传动装置、刈割装置和驱动装置组成，不方便拆

卸、修理和更换。机械采收中由于设备不够精良，作业人员或者机器牵引拖拽网帘时容易使

网帘偏离预定轨道，导致采收不完全，且容易导致刀具对苗绳及附着在绳体上的紫菜基部

假根造成较大损伤，使再收割时的产量下降。

[0005] 3、现有的紫菜采收船船体大多船体简陋，需要多人同时与所收获紫菜处于同一空

间内作业，影响紫菜品质、人工投入高、安全系数低、工作环境差。

[0006] 此外，现有的紫菜采收作业中大多不注重后续对留根的酸化处理，少数进行酸化

处理的也是采收与酸化分开作业，耗时耗力。

[0007] 因此现在需要一种能够解决上述问题的方法或装置。

发明内容

[0008] 本发明是为了解决现有技术所存在的上述不足，提出一种结构简单，设计巧妙，布

局合理，工作效率高，且能够在采收的同时实现留置根部的酸化处理的紫菜采收船。

[0009] 本发明的技术解决方案是：一种紫菜采收船，包括船体1，其特征在于：所述船体1

上设置有收集舱2和操控室3，所述船体1的船艏处设置有网帘起升机构4，网帘起升机构4的

后方则设置有位于收集舱2上方的采收机构5，采收机构5的后方设置有位于操控室3上方的

酸化处理机构，

所述采收机构5包括支撑框架6，所述支撑框架6上等距地设置有多条相互平行且

等距分布的横向支撑杆7，所述横向支撑杆7沿着船体1的宽度方向分布，支撑框架6的下方

设置有刈割机构8，所述刈割机构8包括转动支撑在架体上的滚筒，滚筒上则设置有多个均

匀分布的刀具，所述滚筒通过刈割电机进行驱动，所述收集舱2位于刈割机构8的下方，收集

舱2内壁的上部设置有多个等高的排水孔，且在排水孔处还设置有拦截网10，同时收集舱2

的内壁上还设置有刻度线11和液位传感器12，所述船体1上还对称地分布有两个水喷淋管

道13，所述水喷淋管道13顶端的喷头位于支撑框架6后部的上方，同时所述水喷淋管道13还

与水泵的出口端相连，所述水泵的入口端则与设置在船体1内的水箱相连，
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所述网帘起升机构4包括铰接在支撑框架6前端的第一起升板14，所述第一起升板

14的前端则与第二起升板15相铰接，所述第一起升板14和第二起升板15均由多个等距分布

的竖向支撑杆16构成，所述支撑框架6上还铰接有第一伸缩缸17，所述第一伸缩缸17工作轴

的端部与第一起升板14相连，在第一起升板14的下方还设置有位于船体1上的第二伸缩缸

18，所述第二起升板15外则包覆有柔性缓冲材料层，

所述酸化处理机构包括位于操控室3顶部的酸化处理池19，所述酸化处理池19上

设置有多对酸化液喷淋管道20，所述酸化液喷淋管道20顶端的喷头位于酸化处理池19的上

方，所述酸化液喷淋管道20与酸化液泵21的出口端相连，而酸化液泵21的入口管路则与位

于船体1内的酸化液容器22相连，所述酸化处理池19的后部设置有排液口23，所述排液口23

处还设置有过滤网，在与排液口23相连的排液管路上设置有电磁阀，所述排液管路则与酸

化液容器22相连通，所述酸化处理池19的尾端则设置有弧形的导向板24。

[0010] 本发明同现有技术相比，具有如下优点：

本种结构形式的紫菜采收船，其结构简单，设计巧妙，布局合理，它前端的网帘起

升机构采用自动化的可变形设计，在非工作状态下，网帘起升机构处于收缩折叠状态，可减

少占用空间，便于船体的停泊；同时，它采用采收和酸化一体的设计，经过采收后的紫菜直

接就可以（对其留根部分）进行酸化处理，有助于后续紫菜的生长，提高紫菜的基础产量；采

收、切割、喷淋和酸化处理工作均由各部分执行机构自动完成，将作业人员与紫菜采收环境

分隔开，提高了紫菜采收作业的安全性，降低人工的劳动成本；并且它的制作工艺简单，制

造成本低廉，因此可以说它具备了多种优点，特别适合于在本领域中推广应用，其市场前景

十分广阔。

附图说明

[0011] 图1是本发明实施例的结构示意图。

[0012] 图2是本发明实施例中网帘起升机构工作状态下的示意图。

[0013] 图3是本发明实施例中网帘起升机构非工作状态下的示意图。

[0014] 图4是本发明实施例中收集舱部分的结构示意图。

[0015] 图5是本发明实施例中酸化处理机构部分的结构示意图。

具体实施方式

[0016] 下面将结合附图说明本发明的具体实施方式。如图1至图5所示：一种紫菜采收船，

包括船体1，在船体1上设置有收集舱2和操控室3，所述船体1的船艏处设置有网帘起升机构

4，网帘起升机构4的后方则设置有位于收集舱2上方的采收机构5，采收机构5的后方设置有

位于操控室3上方的酸化处理机构，

所述采收机构5包括支撑框架6，所述支撑框架6上等距地设置有多条相互平行且

等距分布的横向支撑杆7，所述横向支撑杆7沿着船体1的宽度方向分布，支撑框架6的下方

设置有刈割机构8，所述刈割机构8包括转动支撑在架体上的滚筒，滚筒上则设置有多个均

匀分布的刀具，所述滚筒通过刈割电机进行驱动，所述收集舱2位于刈割机构8的下方，收集

舱2内壁的上部设置有多个等高的排水孔，且在排水孔处还设置有拦截网10，同时收集舱2

的内壁上还设置有刻度线11和液位传感器12，所述船体1上还对称地分布有两个水喷淋管
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道13，所述水喷淋管道13顶端的喷头位于支撑框架6后部的上方，同时所述水喷淋管道13还

与水泵的出口端相连，所述水泵的入口端则与设置在船体1内的水箱相连，

所述网帘起升机构4包括铰接在支撑框架6前端的第一起升板14，所述第一起升板

14的前端则与第二起升板15相铰接，所述第一起升板14和第二起升板15均由多个等距分布

的竖向支撑杆16构成，所述支撑框架6上还铰接有第一伸缩缸17，所述第一伸缩缸17工作轴

的端部与第一起升板14相连，在第一起升板14的下方还设置有位于船体1上的第二伸缩缸

18，所述第二起升板15外则包覆有柔性缓冲材料层，

所述酸化处理机构包括位于操控室3顶部的酸化处理池19，所述酸化处理池19上

设置有多对酸化液喷淋管道20，所述酸化液喷淋管道20顶端的喷头位于酸化处理池19的上

方，所述酸化液喷淋管道20与酸化液泵21的出口端相连，而酸化液泵21的入口管路则与位

于船体1内的酸化液容器22相连，所述酸化处理池19的后部设置有排液口23，所述排液口23

处还设置有过滤网，在与排液口23相连的排液管路上设置有电磁阀，所述排液管路则与酸

化液容器22相连通，所述酸化处理池19的尾端则设置有弧形的导向板24。

[0017] 本发明实施例的紫菜采收船的工作过程如下：工作人员在操控室3内通过船载的

控制系统向船体1上的各个执行机构发出指令，控制各机构协同工作，首先控制网帘起升机

构4展开，使其处于如图2所示的状态，船体1沿着网帘的长度方向行进，行进的过程中沿网

帘宽度方向分布的紫菜会搭在网帘起升机构4上，由于紫菜相对于网帘不动，因此船体1行

进的过程中，绑缚在网帘上的紫菜会沿着倾斜分布的第二起升板15向上运动，并运动至第

一起升板14上，最终通过第一起升板14运动到采收机构5的支撑框架6上，由于支撑框架6是

由多个相互平行且沿着船体1的宽度方向的支撑杆7构成，因此紫菜运动到支撑框架6上之

后会从相邻支撑杆7之间的空间中自动下垂，在采收的过程中，设置有刀具的滚筒始终匀速

转动，将垂落下来的紫菜从根部切断，被切割后的紫菜直接落到支撑框架6下方的收集舱2

中，余下部分的紫菜继续向后方运动，当紫菜运动到水喷淋管道13下方时，水喷淋管道13喷

出的水体会将紫菜上的粘液清除，而收集舱2中则是紫菜与水的混合物；

船体1继续行进，去除了紫菜叶、仅保留紫菜根部的紫菜也继续向后方运动，直至

进入酸化处理机构处，具体说是进入酸化处理池19中，此过程中，控制系统会控制酸化液泵

21工作，将酸化液容器22中的酸化液通过多个酸化液喷淋管道20输送到喷头处，并均匀喷

撒在紫菜根上，紫菜根经过酸化液的喷淋和浸泡后，实现酸化处理；经处理后的紫菜根会通

过弧形的导向板24后重新落回到紫菜养殖海域中；工作一段时间后，工作人员可以通过控

制系统控制电磁阀开启，让酸化液通过排液管路重新回到酸化液容器22中，即酸化液可循

环使用；不采用酸化液持续循环流动以尽可能维持酸化液浓度，保证酸化处理效果；

当收集舱2装满后，工作人员便可将其中的紫菜捞出并集中放置，船体1可继续行

进，进行下一次的紫菜采收工作；

所述的网帘起升机构4的工作过程如下：非工作状态下，网帘起升机构4如图3所

示，第一伸缩缸17回收，第二起升板15基本处于水平状态，此时第二起升板15通过第二伸缩

缸18的顶端进行支撑；工作时，第一伸缩缸17伸出，带动第一起升板14翻转，直至第一起升

板14基本处于水平状态，在上述过程中，第二起升板15也随着第一起升板14的动作而运动，

直至呈现如图2所示的状态，此时第二起升板15与水平面一定的夹角，以便于紫菜沿着倾斜

分布的第二起升板15向上运动，并最终运输到采收机构5处，第一伸缩缸17运动到位后，第
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二伸缩缸18伸出，其顶端对第一起升板14进行支撑，使第一起升板14和第二起升板15保持

当前状态。
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图1
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图2
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图3
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图4
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图5
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