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(54) Zapojeni stabilizatniho obvedn regn-
latoru buzeni synchronnich alternaterit

Vynédlez se tyk& vyroby elektrické ener-
gie a ['eSi problém zlepSeni dynamickych
vlastnostl regulovaného synchronniho alter-
néatoru a problém rogdifeni oblasti jeho sta-
bility.

Vyndélez vyuZiva signdlu dmérného odchyl-
ce kmitoétu na svorkdch alternatoru a sig-
ndlu Gmérného odchylce é&inného wykonu
alterndtoru k vytvoieni stabilisadnfho zpé&t-
novazebniho signdlu reguldtoru buzeni.

Vynéalez mtZe byt vyuZit u regulace bu-
zeni synchronnich alternétord.

Vynalez charakterisuje vykres, ktery je
soufasti prihlaSky vynélezu.
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(54) Zapojeni stabiliza&niho obvodu- regulatorn’buzeni synchronnich altern&tord

N yfié.Iez se tj’/ka _zapojeny. ,;'S;ﬁébi’lizaf:him
Obvodu reguldtord. buzeni* synchronnich al-

ternatord, které “se -sklddé -z -%idla -&inného

vykonu. synchronniho alterndtoru, z &idla
frekvence vaitiniho elektromotorického na-

D&tf alterndtoru nebo-&idla otaéek -synchron-:
niho alterndtoru: nebo- &idla frekvence ‘na.

svorkdch synchronnfhe altérndtoru, ze dvou
Clentt- odd&elujicich - stejnosmérnou. slozku
signalu a ze s¢itactho a filtraéniho &lenu.

AZ dosud se v reguldtorech buzeni syn-

chronnich alterndtortt pouZiva k vytvofeni

signdlu obsahujiciho sloZzky Gm&rné prvé a
druhé derivaci z&t&¥ného tihlu nésladuji-
cich stabilizadnich obvodi. :

z Cidla ¢inného vykonu synchronniho alter-
natoru, na jehoZ vystup je pFipojen &len
oddé&lujici stejnosmérnou slozku signdlu, Vy-
stup z tohoto &lenu je pfipojen na vstupy
paralelné zapojeného proporcionalniho &le-
nu a integratnfho ¢&lenu, jejichz vystupy
jsou pripojeny na vstupy s&itaciho a filtras-
niho &lenu. Vystup tohoto s¢itaciho a filtras-
niho &lenu je vystupem stabiliza&niho obvo-
du. Nevyhoda tohoto zapojent stabilizaéniho
obvodu spolivd v neZddoucim vlivu zmén
vykonu turbiny na buzeni alternétoru. '

Stabilizatniho obvodu, ktery se 1i3f od
pfedchoziho pouze tim, Ze ¢idlo &inného
vykonu synchronntho alternatoru je nahra-
zeno Cidlem rozdilu vykonu turbiny a é&in-
ného vykonu synchronnfho altern&toru. Ne-
vyhoda tohoto zapojeni stabiliza&niho obvo-
du spotiva v obtiZnosti vyhodnoceni rozdilu
vykonu turbiny a ¢inného v§konu synchron-
niho alterndtoru.

Stabiliza¢niho obvodu, ktery se skladd z
Cidla frekvence vnitiniho elektromotorické-
ho napéti synchronniho alternstoru nebo
otdCek synchronniho alterndtoru nebo frek-
vence na svorkdch synchronniho alternéto-
ra, na jehoZ vystup je pFipojen &len oddé-
lujici stejnosmérnou sloZku signdlu. Vy-
stup tohoto €lenu je pFipojen na vstupy pa-
raleln& zapojeného derivatniho ¢lenu a pro-
porcionélniho &lenu, jejich¥ vystupy jsou
pripojeny na vstupy séitaciho a filtra&niho
Clenu. Vystup tohoto s&itaciho a filtra¢niho
¢lenu je vystupem stabilizadniho obvodu.
Nevyhoda tohoto zapojeni stabilizadniho ob-
vodu spo¢ivd v tom, Ze slo¥ka vystupniho
signalu zapojeni G4mé&rna druhé derivaci z4-
téZného Ghlu se vytvari derivaci vystupniho
signélu z tidla frekvence vnit¥niho elektro-
motorického napéti synchronniho alternéto-
ru nebo otddek synchronniho alternétoru
nebo irekvence nap&ti na svorkach syn-
chronniho alternitoru. Tim se zvy3uje hla-
dina zvlneni vystupniho signdlu zapojeni a
vliv torznich vibraci stroje.

- Uvedené- ‘nevyhody - podstatns -zmensuje

predmét vynalezu, -jeho podstata .spo&iva.
v tom, Ze vystup: &idla &inného vykonu syn-
chrontho alterndtoru je pripojen-na vstup
prvéhe ~:€lenu pro - ‘oddéleni - stejnosmérng
sloZky: signdly, -jehoZ vystup- je pripojen-na
vstup. s&itactho a filtraéniho Clenu. Vystup
tohoto: ¢lenu je wystupem celého - stabilizaé-
niho-obvodu, pfridem?z jeho druhy- vstup je
pfipojen na vystup druhého ¢&lenu pro od-
déleni stejnosmérné sloZky -signdlu. Vstup
tohoto -¢lenu - je pripojen na vystup ¢idla
frekvence vnitiniho elektromotorického na-
péti synchronniho alternatoru.

.- Cidlo frekvence vnitiniho elektromotoric-

Stabilizaéntho obvoduy, ktery se skléd:é,_',w_ . kého nap#ti synchronniho alterndtoru je

hahraZeno &idlem otddek synchronniho al-
ternétoru.

Cidlo frekvence vnit¥niho elektromotoric-
kého napé&ti synchronniho alterndtoru je na-
hraZeno &idlem frekvence napéti na svor-
kdch synchronniho alternatoru.

Praktické provedeni zapojeni stabilizadni-
ho obvodu reguldtoru buzent synchronniho
alterndatoru podle vynélezu je na priloZe-
ném vykresu. Pomoci signélt na vystupu 22
prvého ¢lenu 2 oddélujiciho stejnosm&rnou
sloZku signédlu, na jeho¥ vstup 21 je pfi-
pojen vystup 12 ¢&idla 1 Cinného vykonu
synchronniho alternétoru, se vytvari signél
Gmérny druhé derivaci zdt&¥ného dhlu. Po-
moci signél@i na vystupu 42 druhého ¢lenu
4 oddglujiciho stejnosmérnou slo¥ku signéa-
lu, na jehoZ vstup 41 je pfipojen vystup 32
Cidla 3 frekvence vnit¥niho elektromotoric-
kého nap&ti synchronniho alternétoru, se
vytvarl signdl umé&rny prvé derivaci Z4t8%-
ného thlu. Oba dva signély jdou na vstupy
51 a 52 s&ftactho a filtraéniho ¢lenu 5, je-
hoZ wystup 53 je vystupem celého stabilizaé&-
niho obvodu. :

Vyhodou tohoto zapojeni je to, Ze vytva-
feny signil na vystupu 22 prvého &lenu 2
oddg&lujiciho stejnosm&rnou slo¥ku signé-
lu, ktery je dmé&rny druhé derivaci Zat8Zné-
ho @hlu, obsahuje sice neZsdouci sloZku
souvisici se zmé&nami vykonu turbiny, ale
vzhledem k tomu, %e neni integrovdn, ma
tato sloZka podstatng mensi vliv. Rovné&¥
tak signal na vystupu 42 druhého &lenu 4
odd&lujiciho stejnosmérnou sloFku signédluy,
ktery je dmérny prvé derivaci z4at8¥ného
uhlu, obsahuje sice sloZky souvisejici se
zvlnénim a torznimi vibracemi stroje, ale
vzhledem k tomu, %e neni dile deriviovan,
je nepFiznivy Gdinek t&chto sloZek podstat-
né mensi.

Stabilizaéni obvod podle vyndlezu nevy-
hodnocuje rozdil vykonu turbiny a &inného
vykonu alterndtoru a proto je podstatns

(e

jednodussi,



211822

PREDMET VYNALEZU

1. Zapojeni stabilizadniho obvodu regulé-
tord buzeni synchronmich alterndtortt vy-
znatné tim, Ze vystup (12) ¢idla (1) &inné-
ho ‘v§konu synchronnfho -glternéatoru ‘je pri-
pojen na wstup (21) prvého ‘lenu (2) pro
oddgleni stejnosmérné sloZky signélu, ‘je-
ho# vystup (22) je piipojen ma vstup (51)
stttaciho a filtratniho &lenu (5), jehoZ v§-
stup (53) je vystupem celého stabilizatniho
obvodu, pfitemZ jeho -druhy vstup ‘(52] ‘je
p¥ipojen na v§stup (42) druhého tlenu (4)
pro -odd¥leni stejnosm&rné slozky signélu,
jehoZ vstup (41) je piipojen na vystup (32)
gidla (3) frekvence vnitintho -elektromoto-
rického ‘nap&ti synchronnihe alterndtoru.

2. Zapoijeni stabilizatntho obvodu regulé-
tortt buzeni synchronnich alterndtortt podle
bodu 1 vyzna&né tim, Ze €idlo (3) frekven-
ce wiittéritho «slektrometorického nap&tl syn-
chronnfho sdlterndtoru ije stwoteno Cidlem
ot4tek synchronniho alterrdtoru.

-3, Zapojeni stabilizadriho obvodu regula-
tord *buzeni synchrontiich «@lternédtord ‘podle
bodu 1 vyznatné tim, ‘e ‘¢idlo (3] frekvence
vniténtho -elektromotorického map&ti syn-
chronntho -dlterndtoru je -tvoieno -tidlem
frékvence napdti 'na ‘svoerkach synchronnt-
ho dlternétoru.

1 vykres
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