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DESCRIPCION
Tijeras eléctricas
Campo técnico

La presente invencion se refiere a tijeras eléctricas que se usan abriendo y cerrando eléctricamente secciones de
hoja.

Antecedentes

Estos tipos de tijeras eléctricas, por ejemplo, se usan en la poda de arboles o similares para poder cortar un
objetivo de corte, tal como ramas, abriendo y cerrando un par de secciones de hoja por una fuerza de
accionamiento de un motor.

Debido a que existe un riesgo de lesion si las tijeras eléctricas se manipulan por error, es deseable proporcionar un
mecanismo que no funcione facilmente cuando nifios o personas que no saben cémo usar la maquina la tocan por
casualidad.

Por ejemplo, el documento JP-A-2013-166244 divulga una configuracién en la que esta provisto un gatillo auxiliar
en una empufiadura, y el motor se acciona al apretar un gatillo principal, mientras se agarra el gatillo auxiliar. De
acuerdo con una configuracion de este tipo, si no se manipulan ni el gatillo auxiliar ni el gatillo principal, |as tijeras
eléctricas no realizan una operacion de corte. Por tanto, es posible prevenir que la maquina se haga funcionar
facilmente solo por contacto casual de nifios 0 personas que no saben como usar la maquina.

Ademas, el documento JP-A-2009-39034 divulga una configuracién en la que la maquina puede que no se haga
funcionar solo encendiendo una fuente de alimentacion principal, y la maquina no entra en un estado funcional a
menos que se presione de forma prolongada el conmutador de gatillo.

En la configuracion divulgada en el documento JP-A-2013-166244 mencionada anteriormente, debido a que no es
posible realizar la operacion de corte a menos que el usuario agarre la empufiadura, en algunos casos, la
usabilidad puede ser mala. Por ejemplo, es dificil agarrar la empufiadura dependiendo de la postura de realizacién
del trabajo, y la usabilidad es mala en una situacion de este tipo.

En la configuracion divulgada en el documento JP-A-2009-39034 mencionado anteriormente, puesto que la
maquina se hace funcionar por una operacién simple, tal como presionar de forma prolongada el conmutador de
gatillo, existe el problema de que incluso nifios o personas que no saben cdmo usar la maquina puedan hacer
funcionar la maquina involuntariamente.

Otras configuraciones de tijeras eléctricas que comprenden un par de secciones de hoja, un motor que acciona al
menos una de las secciones de hoja, un gatillo para controlar el motor y un conmutador de seguridad se divulgan
en los documentos WO 98/28111 A2, US 2011/061242 A1, DE 88 02 877 U1y US 2012/246942 A1.

En consecuencia, un objetivo de la presente invencion es proporcionar tijeras eléctricas que estén provistas de un
mecanismo de seguridad que pueda prevenir eficazmente que nifios o personas que no saben cdmo usar la
maquina hagan funcionar la maquina por error, y en que la usabilidad no se deteriore incluso proporcionando el
mecanismo de seguridad.

La presente invencién se ha realizado para resolver los problemas indicados anteriormente y tiene las siguientes
caracteristicas.

Sumario

La invencion se define en las reivindicaciones independientes adjuntas. Las reivindicaciones dependientes se
refieren a modos de realizacidn preferentes.

(1) Las tijeras eléctricas incluyen dos secciones de hoja, una fuente de alimentacion, un elemento de manipulacién
y un conmutador de desbloqueo. La fuente de alimentacién funciona para cerrar al menos una de las dos secciones
de hoja. El elemento de manipulaciéon controla una operacion de la fuente de alimentacion. El conmutador de
desbloqueo esta provisto por separado del elemento de manipulacion. Las tijeras eléctricas estan configuradas
para estar en un estado blogueado que anula el funcionamiento de la fuente de alimentacién y un estado de espera
en el que la fuente de alimentacién se hace funcionar por la manipulacion del elemento de manipulacion. Cuando el
elemento de manipulacion se manipula en un momento predeterminado en el estado bloqueado y cuando el
conmutador de desbloqueo se manipula en un momento predeterminado en el estado bloqueado, las tijeras
eléctricas se establecen en el estado de espera.
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(2) En las tijeras eléctricas de acuerdo con (1), justo después de que se enciende una fuente de alimentacidn
principal, las tijeras eléctricas estan en el estado bloqueado.

(3) En las tijeras eléctricas de acuerdo con (1) o (2), el conmutador de desbloqueo esta provisto en una posicién
donde la mano no toca cuando un dedo de la mano esta en el elemento de manipulacién.

(4) En las tijeras eléctricas de acuerdo con una cualquiera de (1) a (3), cuando el elemento de manipulacién y el
conmutador de desbloqueo se manipulan al mismo tiempo en el estado bloqueado, las tijeras eléctricas se
establecen en el estado de espera.

(5) En las tijeras eléctricas de acuerdo con una cualquiera de (1) a (4), cuando la manipulacién no se detecta
durante un tiempo predeterminado o mas en el estado de espera, las tijeras eléctricas se establecen en el estado
bloqueado.

(6) Las tijeras eléctricas de acuerdo con una cualquiera de (1) a (5) incluyen ademas un alojamiento. El conmutador
de desbloqueo esta provisto en un lado trasero del alojamiento.

De acuerdo con la invencién descrita en (1), las tijeras eléctricas estan configuradas para poder obtener un estado
bloqueado que no permita el funcionamiento de la fuente de alimentacion, y un estado de espera en el que la fuente
de alimentacion se hace funcionar por la manipulacién del elemento de manipulacién, y, cuando el elemento de
manipulacion y el conmutador de desbloqueo se manipulan en el estado bloqueado en un momento
predeterminado, se establece el estado de espera. Es decir, en base al hecho de que el elemento de manipulacidn
y el conmutador de desbloqueo se manipulan en un momento predeterminado, se establece la transicion de estado
del estado blogueado al estado de espera y la maquina entra en un estado funcional. Por tanto, puesto que la
maquina no entra en el estado funcional a menos que se realice una manipulacién especial, tal como manipular una
pluralidad de conmutadores, la maquina no se pone en marcha incluso si nifilos o0 personas que no saben cémo
usar la maquina tocan la maquina. Debido a que la maquina no se hace funcionar a menos que se realice una
manipulacion especial de esta manera, es posible prevenir eficazmente un accidente.

Puesto que no existe ninguna restriccion tal como requerir la manipulacion del elemento de manipulacién
agarrando la empufiadura como en la configuracién descrita en el documento JP-A-2013-166244, es posible
realizar la manipulacién sin problemas incluso en una postura en la que el usuario siente dificultad para agarrar la
empufiadura. Es decir, no existe ningun problema de que la usabilidad de la maquina se deteriore como resultado
de una seguridad potenciada.

De acuerdo con la invencién descrita en (2), justo después de que se encienda la fuente de alimentacién principal,
se establece el estado blogueado. De acuerdo con una configuracion de este tipo, la maquina no se hace funcionar,
solo encendiendo la fuente de alimentacién principal, incluso al manipular el elemento de manipulacion. Por tanto,
no existe ningun riesgo incluso cuando nifios 0 personas que no saben como usar la maqguina manipulan por error
el elemento de manipulacion.

De acuerdo con la invencidn descrita en (3), el conmutador de desbloqueo esté provisto en una posicién en la que
no se toca con la mano mientras se coloca el dedo en el elemento de manipulacion. De acuerdo con una
configuracion de este tipo, existe una baja posibilidad de que el conmutador de desbloqueo y el elemento de
manipulacion se manipulen por casualidad. En otras palabras, puesto que existe una baja posibilidad de que nifios
0 personas que no saben como usar la maquina liberen el bloqueo por error, es posible potenciar adicionalmente la
seguridad.

De acuerdo con la invencién descrita en (4), cuando el elemento de manipulacién y el conmutador de desbloqueo
se manipulan en el estado bloqueado al mismo tiempo, se establece el estado de espera. De acuerdo con una
configuracion de este tipo, puesto que es posible pasar del estado bloqueado al estado de espera por una
manipulacion simple, la practicabilidad es buena.

De acuerdo con la invencion descrita en (5), cuando la manipulacién no se detecta durante un tiempo
predeterminado 0 méas en el estado de espera, se establece el estado bloqueado. De acuerdo con una
configuracion de este tipo, la maquina no se deja de forma prolongada en estado de espera. Puesto que la maquina
dejada entre los trabajos no se hace funcionar incluso cuando nifios o personas que no saben como usar la
maquina manipulan la maquina por error, es posible potenciar la seguridad.

Breve descripcién de los dibujos

La fig. 1 es una vista lateral derecha de tijeras eléctricas;

la fig. 2 es una vista lateral derecha que ilustra una estructura interna de las tijeras eléctricas;

la fig. 3 es una vista lateral izquierda que ilustra la estructura interna de las tijeras eléctricas;
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las figs. 4Ay 4B son vistas explicativas que ilustran una operacién de corte, en las que la fig. 4A es un diagrama de
un estado abierto de una seccion de hoja, y la fig. 4B es un diagrama de un estado cerrado de la seccidn de hoja;

las figs. 5Ay 5C son vistas explicativas que ilustran el funcionamiento de un elemento de manipulacion, en las que
lafig. 5A es un diagrama de un estado de no manipulacion del elemento de manipulacién, la fig. 5B es un diagrama
de un estado de manipulacion de una primera seccién de manipulacién, y lafig. 5C es un diagrama de un estado de
manipulacion de una segunda seccién de manipulacién;

la fig. 6 es una vista en perspectiva de las tijeras eléctricas vistas desde una parte trasera;

las figs. 7Ay 7B son diagramas que ilustran una estructura interna de una porcion trasera de las tijeras eléctricas,
en las que lafig. 7A es un diagrama de un estado no presionado de un conmutador de desbloqueo, y la fig. 7B es un
diagrama de un estado presionado del conmutador de desbloqueo; y

la fig. 8 es una vista lateral derecha de las tijeras eléctricas de acuerdo con otro modo de realizacion.
Descripcién detallada
Los modos de realizacidon de la presente invencién se describiran con referencia a los dibujos.

Se usan las tijeras eléctricas 10 de acuerdo con el presente modo de realizacion, por ejemplo, en la poda de
arboles o similares para cortar el objetivo de corte, tal como ramas, abriendo y cerrando un par de secciones de
hoja 18 y 19 por la fuerza de accionamiento de un motor 12 como fuente de alimentacion.

Como seilustra en las figs. de 1 a 3, las tijeras eléctricas 10 estan equipadas con un alojamiento 17, un conector de
cable 11 provisto en un extremo trasero 17d del alojamiento 17, un motor 12, un mecanismo de husillo de bolas 13
para convertir la operacion rotatoria del motor 12 en una operacion lineal, un elemento de soporte 16 para guiar el
movimiento rectilineo del mecanismo de husillo de bolas 13, un mecanismo de articulacion 15 para convertir el
movimiento rectilineo del mecanismo de husillo de bolas 13 en la operacidn de apertura y cierre de dos secciones
de hoja 18 y 19, la primera seccion de hoja 18 y la segunda seccidn de hoja 19 accionadas por el mecanismo de
articulacién 15, un elemento de manipulacién 22 provisto como una seccidn de manipulacion para controlar el
motor 12, un elemento de oscilacion 23 que oscila para seguir al elemento de manipulacién 22, un
microconmutador 24 en el que se presiona un punto de contacto por el elemento de oscilacién 23, un sensor 25
para detectar un angulo de rotacién del elemento de manipulacion 22, y un conmutador de desbloqueo 26 que esta
provisto por separado del elemento de manipulacion 22.

Aunque no se ilustra en particular, el alojamiento 17 esta formado por dos piezas divididas y aloja el mecanismo de
funcionamiento en el mismo para cubrir sustancialmente toda la maquina. El alojamiento 17 incluye una cubierta de
articulacién 17a como una porcion que cubre el mecanismo de articulacion 15, un protector de elemento de
manipulacion 17b formado en una conformacidén de aro para cubrir la periferia del elemento de manipulacién 22,
una empufiadura 17¢ formado empufiarse por un usuario, y un extremo trasero 17d provisto en la porcién trasera
de la empufiadura 17c.

La cubierta de articulacién 17a esta provista en el extremo frontal del alojamiento 17 para alojar el mecanismo de
articulacién 15, y la primera seccién de hoja 18 y la segunda seccidn de hoja 19 sobresalen del extremo frontal.

El protector de elemento de manipulacion 17b esta provisto en el lado inferior trasero de la cubierta de articulacién
17a, y esta provisto en un margen entre la cubierta de articulacion 17a y la empufiadura 17c. El protector de
elemento de manipulacién 17b esta formado en una conformacién de aro y esta dispuesto para poder enganchar el
dedo indice en el protector de elemento de manipulacién 17b en conformacion de aro cuando el usuario agarra la
empufiadura 17c. El elemento de manipulacion 22 esta expuesto para manipularse en el interior del protector de
elemento de manipulacién 17b. Aunque los detalles se describiran mas adelante, la primera seccion de
manipulacion 22b (gatillo) del elemento de manipulacion 22 esta expuesta al frente (el lado de empufiadura 17¢)
que se va a manipular, y la segunda seccién de manipulacion 22d del elemento de manipulacién 22 esta expuesta
al frente (el lado de cubierta de articulacion 17a) que se va a manipular.

La empufiadura 17c es mas delgada que la cubierta de articulacién 17a, esta formada para ser ligeramente mas
delgada que el extremo trasero 17d y tiene una conformacién que se agarra facilmente por el usuario. En la
empufiadura 17c¢ esta integrado un mecanismo de husillo de bolas 13.

El extremo trasero 17d provisto en el extremo trasero del alojamiento 17 aloja el motor 12 o similares, y esta
provisto un conector de cable 11 en una superficie de extremo trasero 17e.

El conector de cable 11 es una pieza para conectar un cable (no ilustrado) e incluye un terminal para conectar las
lineas de alimentacién y lineas de sefial. El cable conectado a la unidad de conexion de cable 11 esté conectado a
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un dispositivo de fuente de alimentacion (no ilustrado). Esta provisto un conmutador de alimentaciéon en el
dispositivo de fuente de alimentacién o en el cable, y, al encender el conmutador de alimentacién, se suministra
alimentacién a las tijeras eléctricas 10 desde la fuente de alimentacion por medio del cable.

El motor 12 es una fuente de alimentacién que funciona para cerrar la primera seccién de hoja 18 y la segunda
seccion de hoja 19, y se manipula por la alimentacién suministrada desde el dispositivo de fuente de alimentacion.
Un eje de salida del motor 12 esta conectado al mecanismo de husillo de bolas 13 que se va a describir mas
adelante. Puede estar provisto un mecanismo de reduccion de velocidad 14 entre el eje de salida del motor 12y el
mecanismo de husillo de bolas 13, y puede conectar directamente el eje de salida del motor 12y el mecanismo de
husillo de bolas 13.

El mecanismo de husillo de bolas 13 convierte el funcionamiento rotatorio del motor 12 en el funcionamiento lineal.
Aunque no se ilustra, en particular, el mecanismo de husillo de bolas 13 incluye un eje de husillo que rota al recibir
la fuerza de rotacion del motor 12, y una tuerca que se engrana con la ranura de husillo del eje de husillo. Por tanto,
cuando el eje de husillo se hace rotar por la fuerza de accionamiento del motor 12, se forma la tuerca para moverse
linealmente a lo largo del eje de husillo. Un eje de accionamiento 15a del mecanismo de articulacion 15 que se va
a describir mas adelante esta conectado a la tuerca, y el eje de accionamiento 15a esta formado para moverse
linealmente hacia adelante y hacia atras de forma solidaria con la tuerca.

El elemento de soporte 16 debe guiar el movimiento rectilineo del mecanismo de husillo de bolas 13. En el
elemento de soporte 16 esta provista una ranura guia 16a que se extiende en la direccion de guia, y el eje de
accionamiento 15a del mecanismo de articulacién 15 esta acoplado con la ranura guia 16a. Por lo tanto, la tuerca 'y
el eje de accionamiento 15a estan adaptados para moverse alo largo de la direccion de extensidn de la ranura guia
16a.

El mecanismo de articulacidén 15 convierte el movimiento rectilineo del eje de accionamiento 15a en la operacion de
aperturay cierre de la primera seccion de hoja 18 y de la segunda seccion de hoja 19. El mecanismo de articulacidn
15 incluye una primera articulacién 15b y una segunda articulacion 15¢ que estan conectadas de forma pivotante
por el eje de accionamiento 15a. La primera articulacién 15b tiene un extremo conectado al eje de accionamiento
15a, y el otro extremo conectado a la primera seccién de hoja 18 por medio del eje de conexién 18c. La segunda
articulacién 15c tiene un extremo conectado al eje de accionamiento 15a, y el otro extremo conectado a la segunda
seccion de hoja 19 por medio del eje de conexidon 19c.

La primera seccidon de hoja 18 y la segunda seccién de hoja 19 estan soportadas de forma pivotante por el eje de
hoja 20 como un punto de apoyo, y se combinan para intersecarse entre si en el eje de hoja 20. Una hoja esta
formada en una porcién de corte 18a de un lado de punta de la primera seccién de hoja 18 que el eje de hoja 20, y
una porcién de base 18b del lado de base que el eje de hoja 20 se conecta de forma pivotante a la primera
articulacién 15b por medio de un eje de conexién 18c. De forma similar, una hoja esta formada en una porcién de
corte 19a del lado de punta de la segunda seccién de hoja 19 que el eje de hoja 20, y una porcion de base 19b del
lado de base que el eje de hoja 20 se conecta de forma pivotante a la segunda articulacién 15¢ por medio del eje de
conexién 19c.

Como se ilustra en las figs. 4A y 4B, el mecanismo de articulacion 15, la primera seccion de hoja 18 y la segunda
seccion de hoja 19 mencionados anteriormente se accionan por el movimiento rectilineo del mecanismo de husillo
de bolas 13.

Mas especificamente, cuando el eje de accionamiento 15a se mueve en la direccién de acercamiento al eje de hoja
20, la primera articulacion 15by la segunda articulacién 15¢ se accionan en la direccidn de apertura. Por tanto, las
porciones de base 18by 19b de la primera seccidon de hoja 18 y de la segunda seccién de hoja 19 se desplazan en
una direccidén opuesta entre si, las porciones de corte 18a y 19a de la primera seccidn de hoja 18 y de la segunda
seccion de hoja 19 rotan mutuamente en la direccion de cierre para realizar la operacién de corte.

Mientras tanto, cuando el eje de accionamiento 15a se mueve en una direccién opuesta al eje de hoja 20, la
primera articulacién 15b y la segunda articulacién 15¢ se accionan en la direccion de cierre. En consecuencia, las
porciones de base 18by 19b de la primera seccidon de hoja 18 y de la segunda seccién de hoja 19 se desplazan en
la direccidon de acercamiento entre si, y las porciones de corte 18a y 19a de la primera seccion de hoja 18y de la
segunda seccion de hoja 19 rotan mutuamente en la direccion de apertura.

El elemento de manipulacion 22 de acuerdo con el presente modo de realizacién esta montado de forma pivotante
alrededor de un eje 22a. El elemento de manipulacién 22 tiene una conformacién sustancialmente en L en la vista
lateral como se ilustra en la fig. 2 o similares, e incluye la primera seccién de manipulaciéon 22b y la segunda
seccion de manipulacion 22d que se extienden en las respectivas diferentes direcciones desde la posicion donde el
eje 22a esta provisto. La primera seccién de manipulacién 22b es una seccion de manipulacion para controlar el
funcionamiento del motor 12, y realiza (controla) las operaciones de apertura y cierre (corte) de la primera seccion
de hoja 18 y de la segunda seccién de hoja 19 al controlar el funcionamiento del motor 12. La segunda seccién de
manipulacion 22d realiza una operacién auxiliar (por ejemplo, conmutacién del modo de funcionamiento). La
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primera secciéon de manipulacion 22b y la segunda seccion de manipulacion 22d estan dispuestas enfrentadas
entre si y estan expuestas al interior del protector de elemento de manipulaciéon 17b que se va a manipular. Por
tanto, cuando se inserta un dedo entre la primera seccion de manipulacién 22b y la segunda seccién de
manipulacion 22d y el dedo se mueve hacia atras (el lado de empufiadura 17¢) con respecto al eje 22a como se
ilustra en la fig. 5B, la primera seccién de manipulacion 22b se puede manipular. Ademas, cuando el dedo se
mueve hacia adelante (el lado de cubierta de articulacién 17a) con respecto al eje 22a como se ilustra en la fig. 5C,
se puede manipular la segunda seccidon de manipulacién 22d. Cuando se manipula la primera seccion de
manipulacion 22b o la segunda seccidn de manipulacidon 22d, el elemento de manipulacion 22 rota alrededor del
eje 22a. Por tanto, cuando se tira de la primera seccion de manipulacion 22b para acercarse al lado de empufiadura
17¢, las tijeras eléctricas 10 realizan la operacién de apertura y cierre de la primera seccion de hoja 18 y de la
segunda seccién de hoja 19, y cuando la segunda seccién de manipulacion 22d se presiona de forma opuesta al
lado de empufiadura 17c¢, las tijeras eléctricas 10 realizan la operacién auxiliar. La primera seccién de manipulacién
22by la segunda seccidn de manipulacién 22d estan dispuestas para ser relativamente inmoviles entre si, cuando
se manipula la primera seccion de manipulaciéon 22b (la segunda seccién de manipulacién 22d), la segunda
seccion de manipulacion 22d (la primera seccién de manipulacion 22b) también se mueve en la misma direccidon
que la primera seccién de manipulacion 22b (la segunda seccién de manipulacion 22d) junto con esta
manipulacion. Por lo tanto, la primera seccién de manipulacién 22b y la segunda seccion de manipulacién 22d no
se pueden manipular simultaneamente y se manipulan individualmente, y al manipular la primera seccion de
manipulacion 22by al manipular la segunda seccion de manipulacién 22d, el elemento de manipulacion 22 se hace
rotar en las diferentes direcciones.

Un rodillo 22¢ como se ilustra en |as figs. 4A 'y 4B esta provisto en el interior de la primera seccion de manipulacién
22b. El rodillo 22¢ se usa para presionar un elemento de oscilacién 23 que se va a describir mas adelante.

El elemento de oscilacion 23 es un elemento que oscila para seguir la rotacion del elemento de manipulacion 22
cuando se manipula la primera seccidon de manipulacién 22b del elemento de manipulacion 22. Se permite que el
elemento de oscilacion 23 oscile alrededor del eje de oscilacion 23a, y esta adaptado para oscilar por el rodillo 22¢
cuando se hace rotar el elemento de manipulacion 22. El elemento de oscilacién 23 esta provisto de una porcion de
presion 23b para enfrentarse a un punto de contacto 24a de un microconmutador 24 que se va a describir mas
adelante, y cuando se oscila por el rodillo 22¢, la porcién de presidon 23b presiona el punto de contacto 24a del
microconmutador 24.

El microconmutador 24 debe detectar que la primera seccién de manipulacion 22b del elemento de manipulacién
22 se manipula. Como se describe anteriormente, cuando se manipula la primera seccidn de manipulacién 22b del
elemento de manipulacién 22, puesto que el elemento de oscilacion 23 esta configurado para encender el
microconmutador 24, al detectar el encendido-apagado del microconmutador 24, es posible determinar si la
primera seccidén de manipulacién 22b del elemento de manipulacién 22 se manipula.

El sensor 25 debe detectar el angulo de rotacién del elemento de manipulacion 22. Como sensor 25, siempre que
sea posible detectar la manipulacién del elemento de manipulacidn 22, se puede usar cualquier cosa. Sin embargo,
por ejemplo, es posible usar un potenciometro que esté conectado al eje 22a. Al usar el potencidmetro, es posible
agarrar especificamente la cantidad de manipulacién del elemento de manipulacion 22.

El funcionamiento de las tijeras eléctricas 10 usando el sensor 25 se controla por un dispositivo de control (no
ilustrado) que esta integrado en las tijeras eléctricas 10 o en el dispositivo de fuente de alimentacion. Cuando se
manipula la primera seccion de manipulacién 22b del elemento de manipulacién 22 y se detecta el encendido del
microconmutador 24, el dispositivo de control detecta el angulo de rotacién del elemento de manipulacion 22 por el
sensor 25. Ademas, el motor 12 se hace rotar en una direccidon normal de acuerdo con el angulo detectado para
hacer funcionar las dos secciones de hoja 18 y 19 en la direccién de cierre. Cuando la primera seccién de
manipulacion 22b del elemento de manipulacion 22 se manipula completamente, las dos secciones de hoja 18y 19
entran en un estado completamente cerrado. Cuando se libera la primera seccién de manipulacién 22b, el
elemento de manipulacion 22 regresa a la posicién inicial por un resorte (no ilustrado). Cuando el sensor 25 detecta
que el elemento de manipulacién 22 regresa a la posicidn inicial, el sensor 25 envia una sefial de control al
dispositivo de control. El dispositivo de control que ha recibido la sefial de control acciona las dos secciones de hoja
18 y 19 hasta el angulo de apertura maximo, rotando el motor 12 en la direccion inversa. Por tanto, las dos
secciones de hoja 18 y 19 regresan a la posicion inicial. Al mismo tiempo, puesto que el elemento de manipulacion
22 regresa a la posicion inicial y el microconmutador 24 se apaga, el tope de las dos secciones de hoja 18y 19 se
mantiene en el angulo de apertura maximo.

El conmutador de desbloqueo 26 es un conmutador para liberar y variar las tijeras eléctricas 10 del estado
bloqueado al estado de espera. Las tijeras eléctricas 10 de acuerdo con el presente modo de realizacién estan
configuradas para poder obtener, con el propésito de potenciar la seguridad, el estado bloqueado en el que el
motor 12 no funciona incluso si se manipula el elemento de manipulacidon 22, y el estado de espera en el que el
motor 12 se hace funcionar por la manipulacion del elemento de manipulacién 22. Cuando se enciende la fuente de
alimentacién principal (es decir, cuando se enciende el conmutador de fuente de alimentacién provisto en el
dispositivo de fuente de alimentacién o en los cables), el conmutador de desbloqueo 26 se controla
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automaticamente con respecto al estado bloqueado. Para poder hacer funcionar las tijeras eléctricas 10, existe una
necesidad de pasar del estado bloqueado al estado de espera. En el presente modo de realizacion, se adapta para
pasar al estado de espera al manipularse simultaneamente el elemento de manipulacion 22 y el conmutador de
desbloqueo 26 en el estado bloqueado.

Como se ilustra en la fig. 6, el conmutador de desbloqueo 26 esta provisto en un lado trasero del alojamiento 17.
Especificamente, el conmutador de desbloqueo 26 esta provisto en el extremo trasero 17d del alojamiento 17 y
esta provisto en una posicién donde una mano no toca cuando un dedo de la mano esté en el elemento de
manipulacion 22. Especificamente, el conmutador de desbloqueo 26 esta dispuesto para presionarse en la
superficie de extremo trasero 17e del alojamiento 17. En la superficie de extremo trasero 17e del alojamiento 17,
esta provista una pared protectora 17f para cubrir la periferia del conmutador de desbloqueo 26 y tiene una
estructura para prevenir que algo se presione involuntariamente contra el conmutador de desbloqueo 26.

Como se ilustra en las figs. 7Ay 7B, el conmutador de desbloqueo 26 se impulsa hacia afuera por un resorte 27, y
al presionar el conmutador de desbloqueo 26 contra la fuerza impulsora del resorte 27, un iman 26a fijado al
extremo distal del conmutador de desbloqueo 26 esta adaptado para acercarse al orificio IC 28 dispuesto en el
cuerpo principal de maquina. Por lo tanto, cuando se presiona el conmutador de desbloqueo 26, su manipulacién
se puede detectar por el orificio IC 28. El orificio IC 28 emite una sefial de manipulacion del conmutador de
desbloqueo 26 al dispositivo de control, al detectar la manipulacidon del conmutador de desbloqueo 26. A
continuacién, un microconmutador 24 (o el sensor 25) también emite una sefial de manipulacién del elemento de
manipulacion 22 al dispositivo de control tras detectar la manipulaciéon del elemento de manipulaciéon 22. El
dispositivo de control realiza un control para la transicion del estado bloqueado al estado de espera, al recibir la
sefial de manipulacién del conmutador de desbloqueo 26 y la sefial de manipulacion del elemento de manipulacion
22 al mismo tiempo. Es decir, cuando un usuario manipula el elemento de manipulacién 22 en el estado de presion
del conmutador de desbloqueo 26, o cuando el usuario presiona el conmutador de desbloqueo 26 en el estado de
manipular el elemento de manipulacién 22, el estado de la maquina se adapta para pasar del estado bloqueado al
estado de espera.

Cuando el elemento de manipulacién 22 no se manipula durante un tiempo predeterminado o més en el estado de
espera, se controla automaticamente con respecto al estado bloqueado. Por o tanto, incluso si las tijeras eléctricas
10 se dejan en la mitad del trabajo, se puede asegurar la seguridad.

Naturalmente, cuando el elemento de manipulacion 22 y el conmutador de desbloqueo 26 se manipulan al mismo
tiempo en el estado de espera, al contrario de lo anterior, se establece una transicion del estado de espera al
estado bloqueado. Por lo tanto, al interrumpir el uso de las tijeras eléctricas 10, se puede prevenir la manipulacién
errénea estableciendo el estado bloqueado. Cuando no se usan las tijeras eléctricas 10, si las tijeras eléctricas 10
estan en el estado bloqueado por la manipulacién mencionada anteriormente, puesto que es posible mantener el
estado en el que las dos secciones de hoja 18 y 19 estan cerradas, se puede mejorar la seguridad.

En la descripcidon anterior, el estado esta adaptado para la transicion cuando se manipula la primera seccidén de
manipulacion 22b del elemento de manipulacién 22. Sin embargo, en lugar de esto, cuando se manipula la
segunda seccidn de manipulacion 22d del elemento de manipulacidén 22, en otras palabras, cuando el elemento de
manipulacion 22 se manipula en una direccion diferente de la operacion de corte, se puede pasar de estado. En
este caso, cuando se manipula la segunda seccidon de manipulacion 22d del elemento de manipulacion 22, esta
manipulacion se detecta por el sensor 25. El sensor 25 que detecta la manipulacién de la segunda seccién de
manipulacion 22d emite una sefial de manipulacién del elemento de manipulacion 22 al dispositivo de control. El
dispositivo de control realiza un control para la transicion del estado bloqueado al estado de espera o del estado de
espera al estado bloqueado, tras recibir una sefial de manipulacién del conmutador de desbloqueo 26 y una sefial
de manipulacién del elemento de manipulacion 22 al mismo tiempo.

De acuerdo con esta configuracion, debido a que es posible distinguir claramente entre la manipulacion para el
desbloqueo (manipulacion de la segunda seccién de manipulacién 22d) y la manipulacion para la operacion de
corte (manipulacién de la primera seccion de manipulacion 22b), es dificil que se produzca una manipulacién
erronea.

Como se describe anteriormente, de acuerdo con el presente modo de realizacion, las tijeras eléctricas estan
configuradas para obtener un estado bloqueado que no permita el funcionamiento del motor 12, y un estado de
espera en el que el motor 12 se haga funcionar por la manipulacion del elemento de manipulacién 22. Cuando el
elemento de manipulacion 22 y el conmutador de desbloqueo 26 se manipulan en un momento predeterminado en
el estado bloqueado, las tijeras eléctricas estan en el estado de espera. Es decir, en base al hecho de que el
elemento de manipulacién 22 y el conmutador de desbloqueo 26 se manipulan en un momento predeterminado, se
establece la transicion de estado del estado blogueado al estado de espera y la maquina entra en un estado
funcional. Por tanto, puesto que la maquina no entra en el estado funcional a menos que se realice una
manipulacion especial, tal como manipular una pluralidad de conmutadores, la maquina no se pone en marcha
incluso si nifios 0 personas que no saben como usar la maquina tocan la maquina. Debido a que la maquina no se
hace funcionar a menos que se realice una manipulacién especial de esta manera, es posible prevenir eficazmente
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un accidente.

Justo después de que se encienda la fuente de alimentacidon principal, se adapta un estado bloqueado, y la
maquina no se hace funcionar solo encendiendo la fuente de alimentacién principal, incluso al manipular el
elemento de manipulacion 22. Por tanto, no existe ningun riesgo incluso cuando nifios o personas que no saben
cdmo usar la maquina manipulan por error el elemento de manipulacién 22.

Ademas, el conmutador de desbloqueo 26 esta provisto en una posicidn en la que no se toca con la mano mientras
se colocan los dedos en el elemento de manipulacion 22. De acuerdo con una configuracion de este tipo, existe una
baja posibilidad de que el conmutador de desbloqueo 26 y el elemento de manipulacién 22 se manipulen por
casualidad. En otras palabras, puesto que existe una baja posibilidad de que nifios o personas que no saben cémo
usar la maquina liberen el blogueo por error, es posible potenciar adicionalmente la seguridad.

Cuando el conmutador de desbloqueo 26 y el elemento de manipulacién 22 se manipulan al mismo tiempo en el
estado bloqueado, se establece el estado de espera. De acuerdo con una configuracion de este tipo, puesto que es
posible pasar del estado bloqueado al estado de espera por una manipulacion simple, la practicabilidad es buena.

Cuando la manipulacién no se detecta durante un tiempo predeterminado en el estado de espera, se establece el
estado bloqueado. De acuerdo con una configuracidon de este tipo, la maquina no se deja de forma prolongada en
estado de espera. Puesto que la maquina dejada entre los trabajos no se hace funcionar incluso cuando nifios o
personas que no saben cémo usar la maquina manipulan la maquina por error, es posible potenciar la seguridad.

En el modo de realizacién descrito, aunque el estado de espera se establece al manipular el elemento de
manipulacion 22 y el conmutador de desbloqueo 26 al mismo tiempo en el estado bloqueado, el modo de
realizacién de la presente invencién no se limita al mismo, el estado de espera se puede establecer cuando el
elemento de manipulacion 22 y el conmutador de desbloqueo 26 se manipulan en el estado bloqueado en un
momento predeterminado.

Por ejemplo, después de manipular el elemento de manipulaciéon 22 en el estado bloqueado, al manipular el
conmutador de desbloqueo 26 dentro de un tiempo predeterminado, se puede establecer el estado de espera.
Ademas, después de manipular el conmutador de desbloqueo 26 en el estado bloqueado, al manipular el elemento
de manipulacién 22 dentro de un tiempo predeterminado, se puede establecer el estado de espera. En ese
momento, como condiciones de transicion de estado, se pueden adoptar la manipulacion de uno o ambos del
elemento de manipulacion 22 y del conmutador de desbloqueo 26 durante una pluralidad de veces, y una
manipulacion continua de uno o ambos del elemento de manipulacion 22 y del conmutador de desbloqueo 26
durante un tiempo predeterminado.

En el modo de realizacién descrito anteriormente, aunque el conmutador de desbloqueo 26 esta provisto en la
superficie de extremo trasero 17e del alojamiento 17, el conmutador puede estar provisto en otras localizaciones
sin limitarse a las mismas. Si el conmutador esta provisto en una posicién en la que no se toca con la mano
mientras se coloca el dedo en el elemento de manipulacién 22, el conmutador puede estar provisto en otra
localizacidn del extremo trasero 17d del alojamiento 17 o cualquier localizacién frente al protector de elemento de
manipulacion 17b. Cuando el cuerpo principal (parte de sujecién) de las tijeras eléctricas 10 esta conectado al
dispositivo de fuente de alimentacién por un cable, puede que no esté provisto el conmutador de desbloqueo 26 en
el cuerpo principal de las tijeras eléctricas 10. Por ejemplo, el conmutador de desbloqueo 26 puede estar provisto
en la mitad del cable o del dispositivo de fuente de alimentacién. Por tanto, incluso al proporcionar el conmutador
de desbloqueo 26 en la mitad del cable o del dispositivo de fuente de alimentacion, el conmutador de desbloqueo
26 puede estar provisto en una posicién en la que no se toca con la mano mientras se coloca el dedo en el
elemento de manipulacién 22.

Ademas, como se ilustra en lafig. 8, puede estar provisto un conmutador de desbloqueo 29 en la posicidén enla que
se toca con la mano mientras se coloca el dedo en el elemento de manipulacién 22. El conmutador de desbloqueo
29 esta provisto en la empufiadura 17¢, de modo que la sefial de manipulacion se detecta cuando se agarra la
empufiadura 17c. Cuando esta provisto el conmutador de desbloqueo 29 en la posicion en la que se toca con la
mano mientras se coloca el dedo en el elemento de manipulacion 22 de esta manera, para prevenir de forma fiable
una manipulacion errénea, es deseable complicar la manipulacién para el desbloqueo, estableciendo la
manipulacion continua del elemento de manipulacion 22 durante un tiempo predeterminado después de la
manipulacion del conmutador de desbloqueo 29 durante una pluralidad de veces como condicién del estado de
transicion.

En las tijeras eléctricas 10 de acuerdo con el modo de realizacién descrito anteriormente, ambas secciones de hoja
son de un tipo movil de doble filo, pero no se limitan al mismo, la presente invencién también se puede aplicar de
forma similar a unas tijeras eléctricas 10 méviles de Unico filo en las que una seccién de hoja sea fija y la otra
seccion de hoja sea movil.
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REIVINDICACIONES
Tijeras eléctricas (10) que comprenden:
dos secciones de hoja (18, 19);
una fuente de alimentacién (12) que funciona para cerrar al menos una de las dos secciones de hoja (18, 19);
un elemento de manipulacion (22) que controla una operacion de la fuente de alimentacion (12); y
un conmutador de desbloqueo (26) que esta provisto por separado del elemento de manipulacion (22),
en las que las tijeras eléctricas (10) estan configuradas para estar en un estado blogueado que anula el
funcionamiento de la fuente de alimentacidn (12), un estado de espera en el que la fuente de alimentacion
(12) es funcional por la manipulacién del elemento de manipulacion (22), y un estado en el que la fuente de
alimentacién (12) funciona para cerrar al menos una de las dos secciones de hoja (18, 19) en base a la
manipulacion del elemento de manipulacién (22) después de que se establezca el estado de espera, y
cuando el elemento de manipulacion (22) y el conmutador de desbloqueo (26) se manipulan al mismo tiempo
en el estado bloqueado, o cuando uno del elemento de manipulacién (22) y del conmutador de desbloqueo
(26) se manipula en el estado bloqueado y, después de esto, se manipula otro del elemento de manipulacién
(22) y del conmutador de desbloqueo (26) dentro de un tiempo predeterminado, las tijeras eléctricas (10) se
establecen en el estado de espera.

Las tijeras eléctricas (10) de acuerdo con la reivindicacién 1,

en las que, justo después de que se encienda una fuente de alimentacién principal, las tijeras eléctricas (10)
estan en el estado bloqueado.

Las tijeras eléctricas (10) de acuerdo con la reivindicaciéon 1 0 2,

en las que el conmutador de desbloqueo (26) esta provisto en una posicién donde una mano no toca cuando
un dedo de la mano esta en el elemento de manipulacién (22).

Las tijeras eléctricas (10) de acuerdo con una cualquiera de las reivindicaciones 1 a 3,
en las que, cuando no se detecta ninguna manipulacion en el elemento de manipulacién (22) durante un
tiempo predeterminado o mas en el estado de espera, las tijeras eléctricas (10) se establecen en el estado

bloqueado.

Las tijeras eléctricas (10) de acuerdo con una cualquiera de las reivindicaciones 1 a 4, que comprenden
ademas: un alojamiento (17);

en las que el conmutador de desbloqueo (26) esta provisto en un lado trasero del alojamiento (17).
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