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Wielopredkosciowy mechanizm podnoszenia

1

Przedmiotem wynalazku jest wielopredkoS$cio-
wy mechanizm podnoszenia stosowany w dzwig-
nicach lub wciggarkach, napedzanych silnikami
elektrycznymi.

Dotychczas znane rozwigzania wielopredkoS$cio-
wych wciggarek napedzanych silnikami pradu
zmiennego wykonane byly przy pomocy jednej
przekiadni planetarnej, oraz dwobch
przy czym uzyskiwano predko$ci podnoszenia v
i v,, odpowiadajgce indywidualnej pracy poszcze-
gbélnych silnikéw oraz vi=vi+v: i vy=Vvi—V:
jako wyniki kojarzen ruchéw pochodzacych od
obu silnik6w. Przy innych proporcjach predkosci,
uklad ten nie moégl byé stosowany zwlaszcza tam,
gdzie wymagalo sie duzych rozbiezno$ci predkoSci
ze wzgledéw technologicznych: np. 3 m/min,
10 m/min, 30 m/min i 60 m/min lub 90 m/min.

Przedmiotem wynalazku jest wielopredkoS§ciowy
mechanizm podnoszenia, pozwalajacy na dowolne
kojarzenie wielu, dowolnie dobranych predkoS$ci.

Przedmiot wynalazku uwidoczniony jest w przy-
kladowym rozwigzaniu na schemacie przedsta-
wionym na rysunku.

Mechanizm podnoszenia sklada sie z trzech

przekladni planetarnych 1, 2, 3, przy czym prze-
kladnia 3 umieszczona jest w bebnie linowym
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18. Do przekladni planetarnej 1 podlaiczony jest
za poSrednictwem sprzegla 10 silnik 6, za§ za po-
Srednictwem sprzegla 12 silnik 8. Do przekladni
planetarnej 2 podigczony jest za poSrednictwem
sprzegla 11 silnik 7, za§ za poSrednictwem sprze-
gla 13 silnik 9. Na tarczach hamulcowych sprze-
giel 10, 11, 12 i 13 pracujg hamulce 14, 15, 16, 17.
Przekladnie planetarne 1 i 2 zwigzane sg ze soba
za poSrednictwem bebna 18 i przekladni otwartej
5 oraz przekladni otwartej 4 wraz z przekladnig
planetarng 3, zapewniajgcych niezalezno§é pracy
obu stron ukladu, oraz mozliwo§é sumowania
i odejmowania predko$ci, pochodzacych od do-
wolnych pracujgcych silnikéw 6, 7, 8, 9, przeka-
zywanych na beben linowy 18.

W

Zastrzezenie patentowe

Wielopredko§ciowy mechanizm podnoszenia .w
diwignicy, wciggarce i podobnym urzadzeniu
znamienny tym, ze sklada sie z trzech przekladni
planetarnych (1), (2), (3), z czego przekladnia (3)
umieszczona jest najkorzystniej w bebnie lino-
wym (18), a kazda z przekladni (1) i (2) nape-
dzana jest najkorzystniej dwoma silnikami (6),
8), lub (7), (9), zaopatrzonymi w sprzegla (10),
(12), lub (11), (13) z tarczami hamulcowymi i ha-
mulcami (14), (16) lub (15), (17).
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