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(54) Dvojpolohovd pohonnd jednotka dopravniku pro orientovany piesun

(67) Podstatou dvojpolohové pohonné jed-
notky je, Ze na prvnim tahlu profilového tva-
ru jsou pomoci prvnich &epd upevnéna loZis-
ka pFesunu dosedajici na spodni stranu po-
hyblivého nosniku a loZiska zdvihu doseda-
jici na obvodu na soustavu zdvihovych drah
upevnénych na druhém tahlu profilového
tvaru, na némZ jsou pomoci druhych Cepd
upevnéna loZiska posuvu dosedajici na
spodni stranu pevného nosniku.
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Vyndlez se tykd dvojpolohové pohonné
jednotky ‘dopravniku pro orientovany pie-
sun sestdvajici z pohyblivého a pevného
nosniku, dvou tdhel, loZisek pFesunu, zdvi-
hu a posuvu a soustavy zdvihovych drah.

V soudasné dob& se pro--orientovany pre-
sun souddsti a vym&nu néstrojii pouZivaji
dva nezévislé dopravniky. Uvedend za¥izeni
zaujimaji obvykle znafny prostor v pracov-
ni ¢4sti stroje, sniZuji moZnosti jeho univer-
z&lnéjstho vyu#iti, mivaji omezenou pfe-
pravni vzdélenost, nizkou manipulaéni rych-
lost a vysokou cenovou néaro¢nost.

Uvedené nevyhody dosavadniho stavu
techniky do znatné miry odstraiiuje dvojpo-
lohovd pohonnd jednotka dopravniku pro
orientovany pFfesun podle vyndlezu, jejiZ
podstata spodiva v tom, Ze na prvnim tdhlu
profilového tvaru jsou pomoci prvnich €e-
_pbd upevnéna loZiska pfesunu dosedajici na
spodni stranu pohyblivého nosniku a loZis-
ka zdvihu dosedajici na obvodu na sousta-
vu zdvihovych drah upevnénych na druhém
tahlu profilového tvaru, na mé&mz. jsou pomo-
ci druhych €epli upevnéna loZiska posuvu
dosedajici na spodni stranu pevného nosni-
ku.

~Vyhodou dvojpolohové pohonné jednotky

'dopravniku podle vyndlezu je moZnost vy-
tvdFeni dopravnikd umoZiiujicich piesun
pfedmé&th vpfed i vzad, p¥i zachovéni orien-
--tace, po urfené draze s mozZnost! sdebirdani
a zaklddani v libovolném mist& drahy a
moZnost manipulace s pfedmé&ty nezdvisle v
zakladni roving a p¥i vyuZiti posuvu zdviho-
vych drah manipulovat s pfedmé&ty i v dru-
hé rovin& Dalsi vyhodou jsou minimé&lni
prostorové ndroky celého zafizeni a vysokd
pfizplsobivost konkrétnim podminkdm.

P¥i pouZiti pneumatického systému ovla-
dédni je moZnost plynulého nastaveni rych-
losti a délky kroku jednotlivfch posunil v
obou rovindch. Pneumatické ovldadani umoz-
fuje snadné ¥Fizeni i v rdmci v&tSich vyrob-
nich soubord p¥i vysoké spolehlivosti, Zivot-
nosti a minimé4lni cené.

Vynélez bliZze objasni priloZené vykresy,
kde na obr. 1 je zndzorn&n podélny ez dvoj-
polohové pohonné jednotky v dolni “poloze,
na obr. 2 je podélny rez idviojpolohové po-
honné jednotky v pracovni poloze prvni
manipulani drovné, na obraze 3 je podél-
ny fez dvojpolohové pohonné jednotky v
pracovni poloze druhé manipulaéni tGrov-
n& na obr. 4 je zndzormnén p¥iény Fez
dvojpolohové pohonné jednotky v dolni po-
loze, na obr. 5 je pFiny Fez dvojpolohové
pohonné jednotky v pracovni poloze prvni
manipuladni drovné a na obr. 6 je pfiEny rez
dvojpolohové pohonné jednotky v pracovni
poloze druhé manipulaéni Grovné.

Dvoupolohovd pohonnd jednotka doprav-
niku je tvofena pohyblivfim nosnikem 1,
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prvnim tahlem 2 profilového tvaru, na némiZ
jsou pomoci prvnich ¢epli 3 upevnéna loZis-
ka 4 pPesunu a loZiska 5 zdvihu. LoZiska 4
presunu dosedaji svym obvodem na spodni
stranu pohyblivého nosniku 1. LoZiska 3
zdvihu dosedaji svym obvodem na soustavu
zdvihovych drah 8 upevné&nych na druhém
tdhlu 7 profilového tvaru, na némZ jsou po-
maoci druhych €epd 9 umisténa loZiska 8 po-
suvu dosedajici svym obwodem na spodni
stranu pevného nosniku 10. LoZiska 4 po-
suvu, loZiska 5 zdvihu a prvni tdhlo 2 pro-
filového tvaru jsou oddé€leny prvnimi dis-
tanénimi podloZkami 11. LoZiska 8 posuvu
jsou oddé&lena od soustavy zdvihovych drah
6 druhymi distantnimi podloZkami 12.

Po obou strandch dopravniku mohou byt
umistény odklddaci podpéry 13 pro manipu-
laci v prvaim stupni pro odloZeni prvniho
pfenaseného pifedmétu 15 a odkladaci pod-
péry 14 pro manipulaci ve druhém stupni
pro odloZeni druhého pFendSeného predmé-
tu 16.

Pevny nosnik 10 zajiStuje vedeni pohybli-
vého nosniku 1 a sougasné slouZi jako ve-
deni zdvihovych drah 6, které se mohou po-
souvat ve sméru E. Po soustavé zdvihovych
drah 6 se odvaluji loZiska 5 zdvihu, ktera
jsou posouvédna prvnim tdhlem 2 profilové-
ho tvaru ve sméru C. Je-li pochyblivy nosnik
1 ve spodni poloze, miZe se pohybovat ve

-sméru D pod prvnim pFendSenym predmé-

tem 18, ktery je uloZeny na wodklddacich
podpérach 13 pro manipulaci v prvnim stup-
ni i pod druhym pFendSenym predmétem 16
uloZenym na odklddacich podpérdch 14
pro manipulaci ve druhém stupni. Je-li po-
hybliv§y nosnik 1 v horni pracovni poloze
prvni manipuladni drovng, je prvni pfendSe-
ny prfedmét 15 zvednut z odklddacich pod-
pér 13 pro manipulaci v prvhim stupni a
muZe byt pohyblivym nosnikem 1 prenéSen
ve sméru D i pod druhym p¥endSenym pfed-
métem 16 odloZenym na odkladacich pod-
péréch 14 pro manipulaci ve druhém stup-
ni. Je-li pohyblivy nosnik 1 v horni pracov-
ni poloze druhé manipulaéni urovng, je
druhy prendSeny pfedmé&t 16 zvednut z od-
klddacich podpér 14 pro manipulaci ve dru-
hém stupni a miZe byt pohyblivym nosni-
kem 1 pfené3en ve sméru D.

Dvojpolohovd pohonnéd jednotka doprav-
niku podle vynéalezu je vhodnd pro p¥esun
prfedmétu v urfeném sméru a manipulaéni
arovni pi¥i zachovdni orientované polohy.
Dopravniky wyuZivajici tutc pohonnou jed-
notku lze pomoci spojovaciho mezikusu spo-
jovat a ménit tak i smér toku materidluy,
pFipadné pri zachovédni orientace rozvétvo-
vat. Dopravniky vyuZivajici tuto pohonnou
jednotku jsou vhodné viude tam, kde je
tfeba zaji§tovat orientovanou pfepravu a vy-
uZivat vice manipulaénich trovni.
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PREDMET VYNALEZU

Dvojpolohovd pohonnéd jednotka doprav-
niku pro orientovany presun sestavajici z
pohyblivého a pevného nosniku, dvou tahel,
loZisek pfesunu, zdvihu a posuvu a sou-
stavy zdvihovych drah, vyznacujici se tim,
7e na prvnim tdhlu (2) profilového tvaru
jsou pomoci prvnich &eplt (3) upevné&na lo-
Ziska (4) presunu dosedajici svym obvodem

na spodni stranu pohyblivého nosniku (1)
a loZiska {5) zdvihu dosedajici svym obvo-
dem na soustavu zdvihovych drah (6) upev-
nénych na druhém tdhlu (7) profilového
tvaru, na ndmZ jsou pomoci druhych Cepli
(9) upevnéna loziska (8) posuvu doseda-
jici na spodni stranu pevného nosniku (10).

2 listy vykresi
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