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RZECZYPOSPOLITEJ POLSKIEJ
OPIS PATENTOWY
Nr 12784. KL 72 f ¢s.

Akciova Spolecnost drive Skodovy Zavody v Plzni
(Praga, Czechoslowacja).

Centralny aparat do kierowania ogniem przeciwko ruchomym celom w powietrzu
lub na ziemi.

Zgloszono 17 grudnia 1928 r.
Udzielono 2 grudnia 1930 r.
Pierwszenstwo: 27 sierpnia 1928 r. (Czechoslowacja).

Przedmiotem niniejszego wynalazku jest
aparat dla dowédcy, podajacy dane doty-
czace ostrzeliwania (elementy strzalu) ru-
chomego celu w powietrzu albo na ziemi,
przyczem jako aparat pomocniczy jest po-
trzebny tylko przyrzad do mierzenia wy-
sokosci (przy ostrzeliwaniu celu porusza-
jacego si¢ w powietrzu) albo odleglosci
(jezeli cel porusza si¢ na ziemi).

Jako zalozenie przyjeto, ze wysokosé
polozenia celu nie ulega zmianie w czasie,
ktory upltywa od chwili wystrzatu do chwi-
li trafienia w cel, i ze ten ostatni porusza
si¢ prostolinijnie z szybkoscig jednostajna.
Zalozenie to umozliwia wykonanie oma-

~wianego aparatu na zasadzie okreslania to-

pograficznego punktu przecigcia sie drogi
pocisku v,. ¢ i drogi samolotu c.t, przy-
czem czas lotu f jest ten sam (fig. 1).

v, — Srednia szybkos¢. pecisku, ¢ —
szybkos§¢ samolotu, { — czas lotu pocisku.

Przyktad wykonania jednej z form wy-
nalazku przedstawiaja fig. 1—9.

Srednia szybkosé pocisku zmienia si¢ w
zaleznoéci od poziomej odleglosci x i od
wysokosci h w mys§l rownania v, = f
(x, h), natomiast szybkosé¢ samolotu zale-
zy od jego konstrukcji (samolot obserwa-
cyjny, myéliwski i tym podobny) i od wy-
sokosci h lotu. Przyrzad dowédcy jest zao-
patrzony w dwie tarcze z nomogramami,

odniesionemi do ukladu spélrzednych bie-



gunowych. Aparat przedstawiony na fig.
2 posiadg, przezroczysta tarcze I, na kté-
rej jest narysowany podwoéjny nomogram
" czasu lotu pocisku i odtykania zapalnika
w zaleznosci od poziomej odleglosci x i
wysokosci h podlug réwnania t—=F (x, h),
przyczem x odcina sig¢ na $rednicy tarczy,
a h jest stopniowane dla réwnych katéow
tak, ze krzywe 6..44, 45 podaja réwne
czasy przelotu pocisku, przyczem odtyka-
nie nanosi si¢ w odpowiedniej podzialce
na $rednicach. Nomogram ten moze sig¢ ob-
racaé w pierécieniu 2, ktéry posiada tuk ze-
baty 3. Tarcze 1 nastawia si¢ recznie w od-
niesieniu do znaku zerowego na obwodzie
piericienia 2, przyczem do zabezpieczenia
tarczy w danem polozeniu sluzy czopek 4,
ktory zaskakuje w wyzlobienia 5. Do obra-
cania tarczy I wraz z pierécieniem 2 okolo
jej wlasnej osi stuzy kétko reczne 6 i $li-
mak 7, umieszczony w oslonie 8 przyrzadu.

Fig. 3 przedstawia urzadzenie nomo-
gramu szybkosci ruchu celu, narysowanego
na nieprzezroczystej tarczy 9, ktérej szcze-
goly sq przedstawione na fig. 7. Wykonanie
jest takie samo, jak nomogramu czaséw
przelotu pocisku z ta réznica, Ze na réw-
nych katach odcinane sa kolejno szybko-
$ci samolotu, Krzywe 0....45 oznaczaja cza-
sy lotu celu. Wolna $rodkowa cze¢$é nomo-
‘gramu jest przeznaczona dla czasu czynne-
go. Na widocznych érednicach nacechowa-
na jest podzialka, ktérej pewna czeéé o-
znacza 5 sekund lotu samolotu. Obydwa
opisane nomogramy sa wykonane w tej sa-
mej skali topograficznej (np. 1:40.000).
Tarcza nomogramowa 9 (fig. 4 i 5) jest u-
mocowana na kole slimakowem 10 i moze
sie obracaé na czopie 11 nakretki 12, ktéra
porusza sie wzdluz $rednicy tarczy 1 w
zaleznosci od poziomej odleglosci x zapo-
moca znanego juz przyrzadu wysokoscio-
wego 13, 14, 15, 16, 17, 18, 19. Koto §lima-
kowe 10 jest sczepione ze $limakiem 21,
przesuwajacym sie na wale 22, ktéry jest
umieszczony w ostonie wzdluz $rednicy

tarczy 1 i jest zaopatrzony w kétko reczne
23. W s$rodku tarczy 9 i czopa 11 znajduje

‘sie¢ samoczynny przyrzad kreslarski, skta-

dajacy sie z pochwy 24, poruszajacej sie
wzdluz osi w otworze czopa 11, z oléw-
ka 26, osadzonego w pochwie 24, i sprezy-
ny 27, ktéra odsuwa pochwe 24 z otéwkiem
26 od plyty rysunkowej wzglednie od kola
azymutowego. Kolo s$limakowe 29 obraca
sie na czopie nakretki 12 i zaczepia si¢ ze
$limakiem 30, ktéry moze si¢ przesuwaé na
wale 31, wprawianym w ruch przez naped
32 o statej ilosci obrotéw. Powierzchnia
pochwy 24, stykajaca si¢ z powierzchnia
kota 29, zaopatrzona w maly wystep, po-
siada dwa odcinki rézniace sie nieznacznie
(ok. 15 mm) wysokoscia, wskutek czego
obracajace si¢ koto 29 przyciska w réw-
nych odstepach czasu pochwe 24 z otéw-
kiem 26 do plyty rysunkowej, wzglednie do
kota azymutowego 28, a poniewaz plyta 28
jednoczeénie sie obraca, to otéwek 26 kre-
$li linja przerywana droge samolotu. Ol6-
wek mozna nastawiaé zaleinie od potrze-
by zapomoca kétka recznego 33. Przezro-
czysta plyta 28 (kolo azymutowe) jest u-
mieszczona pomiedzy tarcza nomogramo-
wa 9, a tarcza 1 i obraca si¢ na wspélnym
czopie z tarcza 1, otrzymujac ruch od me-
chanizmu bocznego aparatu zapomoca két-
ka recznego 34, §limaka 35, kola slimako-
wego 36, két czotowych 37, 38, walu 39 i
kot stozkowych 40, 41.

Gdy sie $ledzi ruchomy cel zapomoca
lunety 20 (fig. 6), to po nastawieniu wyso-
kosci na przyrzadzie wysokosciowym
14....19 i po nastawieniu odpowiedniej wy-
sokosci na tarczy I z nomogramem przez
jej obrécenie na znak zerowy pierscienia 2,
oléwek kresli droge lotu celu. W zaleznosci
od dlugosci kresek narysowanej drogi lotu
ustawia si¢ tarcze nomogramu 9 zapomoca
koétka recznego 23 w ten sposéb, ze dlugosé
kresek linji lotu zgadza sie z podziatka no-
mogramu. Na przedtuzonej srednicy nomo-
gramu 9, dochodzacej do narysowanej dro-



gi samolotu, nastawia si¢ potem tarcze 1
zapomoca koétka recznego 6, §limaka 7 i
segmentu 3 w ten sposob, ze odpowiednie
krzywe jednakowych czaséw obu nomogra-
méw przecinaja sig. Na skali azymutowe]j
plyty rysunkowej 28 odczytuje si¢ azymut
punktu trafienia w cel, a na skali ostony 8
odczytuje si¢ boczne wyprzedzenie. Oprécz
tego odczytuje si¢ na nomogramie tarczy 1
odpowiednie odtykanie,

Na przeciwleglej stronie aparatu (fig.
6) znajduje si¢ tarcza strzalowa 42. Nomo-
gram ten jest odniesiony do ukladu spét-
rzednych prostokatnych i przedstawia dwie
grupy krzywych, mianowicie katy podnie-
sienia p i odtykania ¢ w zaleznosci od po-
ziomej odleglosci x i wysokosci h, podtug
rownan p=f (x, h), c=f (x, h).

Wzdluz poziomego boku tarczy strzato-
wej jest umieszczony przesuwalnie prze-
zroczysty linjal 43 z pozioma kreska. Tréj-
kat nastawia si¢ na wycelowana wysokos¢,
poslugujac si¢ w tym celu orjentacyjna
skalg wysokosciowa, widoczna na nomo-
gramie,

Dodatkowem urzadzeniem do opisanego
aparatu dowédcy jest mechanizm do od-
czytywania kierunku lotu (ruchu) celu (fig.
8 19). Aparat dowddcy zaopatrzony w ten
mechanizm moze sluzyé do wyznaczania
kierunku i szybkosci do bezposredniego o-
strzeliwania zapomoca dzial przeciwlotni-
czych, zaopatrzonych w urzadzenie celow-
nicze, umozliwiajace ustawianie dziata po-
dlug kierunku i szybkos$ci celu.

Przyrzad do wyznaczania kierunku
sklada si¢ z tarczy azymutowej 44 pola-
czonej z kotem §limakowem 45, ktére obra-
ca sig¢ na czopie 11 nakretki 12. Koto 45 za-
czepia si¢ ze slimakiem 46 osadzonym w to-
zyskach nakretki 72. Slimak 46 obraca sie
jednoczesénie z walem 47 i przesuwa sie
wzdiuz tegoz watu, ktéry otrzymuje ruch
od przyrzadu bocznej nastawy aparatu
dowédcy zapomoca przekladni 48, 49, 41,
40, 39, 38, 37, 36 i 35.

Zastrzezenia patentowe.

1. Centralny aparat do kierowania
ogniem przeciwko ruchomym celom w po-
wietrzu lub na ziemi, znamienny tem, ze do
okreslenia punktu trafienia w plaszczyznie
poziomej oraz odpowiedniego odtykania za-
palnika w zaleznosci od wysokosci lotu ce-
lu, oprocz znanego przyrzadu do pomiaru
lotu, skladajacego si¢ z przyrzadu wysoko-
sciowego (13, 14, 15, 16, 17, 18, 19), z obro-
towego kola azymutowego (28) i oléwka
(26), kreslacego samoczynnie droge celuy,-
posiada jeszcze nomogram szybkosci celu,
wykonany na tarczy (9), obracajacej sig o-
kolo srodka identycznego z koricem olow-
ka (26) i zaopatrzonej, podobnie jak i tar-
cza pierwsza (1), w nomogram czasu lotu
pocisku i odtykania zapalnika, przyczem
tarcza pierwsza (1) obraca si¢ dookola
wspolnej osi z kotem azymutowem (28).

2. Centralny aparat wedlug zastrz. 1,
znamienny tem, Ze nomogram szybkosci ce-
lu jest wykonany na nieprzezroczystej tar-
czy (9) i odniesiony do ukladu spétrzed-
nych biegunowych, przyczem droga ruchu
celu jest nacechowana na srednicach tar-
czy, a odnosne szybkosci sa oznaczone na
obwodzie tejze tarczy (9), poruszajacej sie
wzdluz $rednicy kota azymutowego (28) w
zaleznosci od poziomych odleglosci (x)
celu. '

3. Centralny aparat wedtug zastrz. 1 i
2, znamienny tem, Ze posiada urzadzenie
(23, 22, 21 i 10), zapomocy ktérego nasta-
wia si¢ recznie tarcz¢ (9) z nomogramem
szybkosci w ten sposéb, ze dlugosci kresek
drogi celu, kreslonej przez otéwek (26),
odpowiadaja odnosnej wielkosci nomogra-
mu szybkosci, wobec czego na odpowied-
niej podzialce tarczy (9) mozna odczy-
ta¢ szybkos¢ celu i wyznaczyé kierunek
ruchu podtug stycznej do drogi celu, wy-
kreslonej przez otéwek na kole azymuto-
wem, i odczytaé¢ ten kierunek na podzialce
tarczy kierunkowej (44).



4.. Centralny aparat wedtug zastrz. 1,
znamienny tem, Ze nomogram czaséw lotu
pocisku i odtykania zapalnika, wykonany w
ukladzie spoéirzednych biegunowych na
przezroczystej tarczy (1), posiada czasy
przelotu pocisku i odtykania zapalnika
nacechowane na $rednicach tarczy w za-
leznosci od poziomej odleglosci (x) celu,
a wysokosci lotu (h) — na obwodzie tar-
Cczy.

5. Centralny aparat wedlug zastrz. 1 i
4, znamienny tem, ze posiada pierscies (2)
z osadzona wewnatrz tarcza (1), obracaja-
cq sie wspolsrodkowo z kolem azymutowem
(28), przyczem wysokosé lotu celu nasta-
wia sie na tarczy (1), obracajac ja na
znak zerowy pierscienia (2).

6. Centralny aparat wedlug zastrz. 1,
4 i 5, znamienny tem, ze pierscieni (2) po-
siada tuk zgbaty (3), zaczepiajacy sie¢ ze
slimakiem (7) obracanym kétkiem recznem
(6), zapomoca ktérego nomogram krzy-
wych czaséw przelotu pocisku nastawia sie
z nomogramem szybkosci ruchu celu w ten
sposob, ze krzywe jednakowych czasow
przelotu pocisku i celu przecinaja sig, przy-
czem w odniesieniu do punktu przecigcia
tych krzywych odczytuje si¢ jednoczesnie
na nomogramie tarczy (1) odpowiednie od-
tykanie zapalnika, boczne odchylenie (azy-
mut) na odpowiedniej skali kota azymu-
towego (28) i boczne wyprzedzenie na nie-
ruchomej skali oslony (8) aparatu.

7. Centralny aparat dowédey wedtug
zastrz. 1, 2 i 6, znamienny tem, ze odpo-
wiednio do wysokosci, okreslonej przyrza-
dem wysokoéciowym, i do odtykania za-
palnika, odczytywanego na nomogramie
czasow przelotu pocisku, wyznacza sie kat
podniesienia na nomogramie (42), ktory
przedstawia grupe krzywych katéw podnie-
sienia i odtykania zapalnika, narysowanych
w zaleznoéci od poziomych odleglosci (x)
i wysokosci celu (h), i jest umieszczony na
przeciwleglej stronie centralnego aparatu,

8. Centralny aparat wedlug zastrz. 1
— 4, znamienny tem, ze posiada urzadze-
nie do samoczynnego rysowania drogi celu,
sktadajace sie z napedu (32) o stalej ilosci
obrotéw, poruszajacego zapomoca $limaka
(30) koto slimakowe {29), ktére posiada na
czotowej powierzchni maly wystgp, a
przylegajaca do niego pochwa (24) posia-
da dwa odcinki, réznigce sie nieco wysoko-
$cia, wskutek czego pochwa (24) z olow-
kiem (26) jest przyciskana w réwnych od-
stepach czasu (co 5 sek) do obracajacego
si¢ jednoczesnie kota azymutowego, wsku-
tek czego oléwek kresli na nim przerywana
linje drogi ruchu celu.

Akciovd Spoleénost dfive
Skodovy Zavody v Plzni
Zastegpca: Dr. inz. M. Kryzan,

rzecznik patentowy.



Do opisu patentowego Nr 12784.
Ark. 1.




Do opisu patentowego Nr 12784,
Ark. 2.
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Do opisu patentowego Nr 12784,
Ark, 4.
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