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Sammandrag:

Foreliggande uppfinning tillhandahéller ett system f&r
dar

reglering av en faktisk hastighet v, £8r ett fordon,

systemet dr anordnat att kunna utfdra regleringen baserat pa

en manuell styrning av den faktiske hastigheten v, eller
baserat pd en automatisk styrning v den faktiska hastigheten
Vger - Enligt fOreliggande uppfinning dr en automaltstyrningsenhel
anordnad att tilldta att den automatiska styrningen aktivt kan
styra den faktiska hastigheten v, till ett hégre varde an en
manuellstyrningsenhet &r anordnad stt tilldta den manuella

styrningen att aktivt styra den faktiska hastigheten wv,, till.
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Patentkrav

1. ++—————F06rfarande f6r reglering av en faktisk

hastighet vy, for ett fordon, didr ndmnda reglering kan utfdras
baserat pa en manuell styrning av nadmnda faktiska hastighet v,
eller baserat pa en automatisk styrning av ndmnda faktiska
hastighet v,,; kénneteekmat—vwdir =tt-—ndmnda automatiska
styrning tillats att aktivt styra namnda faktiska hastighet v,
till ett hogre varde &n nédmnda manuella styrning tilldts att

aktivt styra ndmnda faktiska hastighet vy, till,~ d&r

- en férare av ndmnda fordon vid ndmnda manuella styrning av

namnda faktiska hastighet v, dr férhindrad att aktivt

bverskrida en férutbestamd hastighet Vspeed limiter man_LOY €n

hastighetsbegrdnsare vid manuell styrning; och

- namnda automatiska styrning av namnda faktiska hastighet v,y

dr férhindrad att aktivt overskrida en forutbestamd hastighet

Vspeed_limiter qut_ 0T _€n hastighetsbegrdnsare vid automatisk

styrning, ddr namnda forutbestadmda hastighet Vspeed limiter aut_ Vid

automatisk styrning dr hdégre &n nidmnda forutbestdmda hastighet

Vspeed limiter man__ V1:d manuell styrning, k&nnetecknad av att niamnda

férutbestamda hastighet Veeeq timiter.aque. vid automatisk styrning

dr lagre dn eller lika med en av en myndighet faststalld

maximal hastighetsgrdns Viegal max 7 _Vspeed_limiter man < Vspeed_limiter aut =

Viegalmax, Samt att namnda forutbestdmda hastighet Vgeeq rimiter man

vid manuell styrning &r relaterad till en kormod fdr namnda

fordon.
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Forfarande enligt patentkrav 12, varvid nadmnda av
Forfarande enligt patentkrav 12, varvid namnda av
Forfarande enligt ndgot av patentkrav 12-34, varvid
Foérfarande enligt nagot av patentkrav 12-46, varvid
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namnda myndighet faststdllda maximala hastighetsgrans Viegal max
namnda myndighet fastst&llda maximala hastighetsgrans Viegal max
dr relaterad till en hastighetsbegrdnsning foér ett vagavsnitt.
atminstone en av nédmnda fdérutbestdmda hastighet Vspeed_limiter man
Uspeed_limiter qut V1id automatisk styrning ar relaterad till ett
styrning och naémnda foérutbestdmda hastighet Vspeed_limiter aut Vid

vid manuell styrning och namnda fdrutbestiamda hastighet

dr relaterad till en fordonstyp.
namnda forutbestédmda hastighet Vgyeeq

specifikt fordon.
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automatisk styrning &r opaverkbara fo6r en fdrare av niamnda

fordon.

86. Forfarande enligt ndgot av patentkrav #z~+1-5, varvid
en hogsta tillaten hastighet v, for ndmnda faktiska hastighet
Vgt @r lika med ndmnda hastighetsgrans for automatisk styrning
Uspeed_timiter_aut? Vmax = Vspeed_ limiter qut; OCh ndmnda hégsta tillatna

hastighet vy, utnyttjas av en farthallare vid nimnda reglering

av namnda faktiska hastighet wv,.

S7. Férfarande enligt nagot av patentkrav 2-81-6, varvid
namnda automatiska styrning utnyttjar en farthdllare, vilken
infér en uppfdrsbacke héjer namnda faktiska hastighet vy
jamfoért med en faktisk hastighet v, vilken hade resulterat av
namnda manuella styrning genom att, férutom utnyttjande av
faktiska hastigheter vy, vilka kan utnyttjas vid namnda
manuella styrning, &ven utnyttja faktiska hastigheter v, inom
ett hastighetsintervall begridnsat av nidmnda fdrutbestiamda

hastighet vid manuell styrning Vspeed_limiter man OCh namnda

forutbestamda hastighet vid automatisk styrning Vspeed_limiter_aut ’

vspeed_limiter_man < Vact < vspeed_limite'r_aut .

168, Forfarande enligt patentkrav 87, varvid ndmnda hoéjda

faktiska hastighet v, gdr att en nedvaxling kan undvikas eller

senareldggas under namnda uppfdrsbacke.

' ++9. Forfarande enligt nagot av patentkrav 2-81-6, varvid

namnda automatiska styrning utnyttjar en farthdllare, vilken
infdér ett vagavsnitt dar frihjulning kan beddmas vara
tillampbar hojer namnda faktiska hastighet v,, jamfort med en
faktisk hastighet v,y vilken hade resulterat av ndmnda manuella
styrning genom att, férutom utnyttjande av faktiska

hastigheter v, vilka kan utnyttjas vid ndmnda manuella
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styrning, &ven utnyttja faktiska hastigheter v, inom ett
hastighetsintervall begrdnsat av nidmnda férutbestiamda
hastighet vid manuell styrning VUspeed_limiter man ©OCh namnda

férutbestdmda hastighet vid automatisk styrning Vspeed_limiter_aut ’

vspeed_limiter_man < Vact < vspeed_limiter_aut .

120. Foérfarande enligt patentkrav ++2, varvid nidmnda hoéjda
faktiska hastighet v, gor att ndmnda frihjulning kan

m&jliggdras och/eller forldngas under namnda vigavsnitt.

+311. Forfarande enligt ndgot av patentkrav 2-81-6, varvid
namnda automatiska styrning utnyttjar en farthdllare, vilken
infdr ett vagavsnitt dar en hégre vaxel &n en innan
vagavsnittet anvédnd véxel kan beddmas vara tillampbar hojer
namnda faktiska hastighet v, jamfort med en faktisk hastighet
Vgt Vilken hade resulterat av ndmnda manuella styrning genom
att, forutom utnyttjande av faktiska hastigheter v, vilka kan
utnyttjas vid ndmnda manuella styrning, &ven utnyttja faktiska
hastigheter vy, inom ett hastighetsintervall begrinsat av

namnda férutbestdmda hastighet vid manuell styrning

Vspeed_limiter man OCh ndmnda forutbestdmda hastighet vid automatisk

styrning Vspeed limiter qut Vspeed_limiter man < Vact < Vspeed_limiter aut -

142. Férfarande enligt patentkrav 2311, varvid nimnda
héjda faktiska hastighet v, gér att en uppvaxling kan

m&éjliggdras under ndmnda vdgavsnitt.

1s3. Férfarande enligt nagot av patentkrav +-341-12,
varvid den aktiva styrningen av ndmnda manuellt styrda
faktiska hastighet v, baseras pd &tminstone en i gruppen av:
- en set-hastighet v, f6r en
farthdllare i namnda fordon; och - en inmatning fran

en foérare erhdllen av en gaspedal; - en inmatning
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fran en férare erhdllen av en handgasanordning; -
ett av en forare direkt begidrt motormoment; och

- ett av en férare indirekt begdrt motormoment.

164. Férfarande enligt nagot av patentkrav 1-68, varvid
den aktiva styrningen av ndmnda automatiskt styrda faktiska
hastighet v, baseras pd ett av en farthdllare begart

motormoment.

1+5. Férfarande enligt nagot av patentkrav 1-1446, varvid
namnda automatiska styrning innefattar utnyttjande av en
farthdllare, dar ndmnda farthdllare &r Atminstone en i gruppen
av:

- en ekonomisk farthdllare;

- en farthallare, vilken utnyttjar topografidata foér att
erhalla information fér ett framforliggande vagavsnitt;

- en farthallare, vilken utnyttjar en radar for att erhalla
information om framférliggande fordon;

- en farthdllare, vilken utnyttjar en kamera f6r att erhalla
information om framfdrliggande fordon;

- en koOrbarhetsforbdttrande farthdllare;

- en farthéallare vilken utnyttjar frihjulning; och

- en farthallare anpassad for omkdérning identifierad genom en

inmatning av en fdrare av namnda fordon.

186. Datorprogram innefattande programkod, vilket né&r
namnda programkod exekveras i en dator &stadkommer att ndmnda

dator utfor forfarandet enligt nadgot av patentkrav 1-15+.

187, Datorprogramprodukt innefattande ett datorlédsbart
medium och ett datorprogram enligt patentkrav 186, varvid
namnda datorprogram &r innefattat i nadmnda datorlisbara

medium.
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2613. System for reglering av en faktisk hastighet vy, for
ett fordon, dar ndmnda system &r anordnat att kunna utfdra
namnda reglering baserat pd en manuell styrning av namnda
faktiska hastighet v,; eller baserat pd en automatisk styrning
av namnda faktiska hastighet v,.,; kannetecknat av en

automatstyrningsenhet (511) anordnad att tilldta att niamnda

automatiska styrning aktivt kan styra namnda faktiska
hastighet vg till ett hdégre vdrde &4n en manuellstyrningsenhet
(312) &r anordnad att tillata ndmnda manuella styrning att

aktivt styra ndmnda faktiska hastighet wg, till,

- namnda manuellstyrningsenhet (512) &r anordnad att férhindra

en férare av ndmnda fordon att vid ndmnda manuella styrning av

namnda faktiska hastighet v,, att aktivt overskrida en

férutbestamd hastighet Vg,eeq timiter man LOL €N

hastighetsbegrénsare vid manuell styrning; och

- namnda automatstyrningsenhet 4r anordnad att férhindra

namnda automatiska styrning av namnda faktiska hastighet v,y

att aktivt &verskrida en forutbestdmd hastighet Vspeed_limiter qut

foér en hastighetsbegrénsare vid automatisk styrning, dar

namnda forutbestamda hastighet Vepeed nimiter qur vid automatisk

styrning &r hogre &n ndmnda forutbestdmda hastighet

Vspeed_limiter man_V1d manuell styrning, men &r lagre an eller lika

med en av _en myndighet faststdlld maximal hastighetsgrans

17legal_1”ncwc; Vspeed_limiter man < Vspeed_limiter_aut = Ulegal‘max

samt att ndmnda manuellstyrningsenhet &r anpassad att relatera

den forutbestdmda hastighet Vspeed_limiter man_ V1id manuell styrning

till en kormod for ndmnda fordon.
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