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UKŁAD ZDALNEGO STEROWANIA SIŁOWNIKIEM KOREKCYONYM HYDRAULICZNEJ OBUDOWY GÓRNICZE-

Przedmiotem wynalazku Jest układ zdalnego sterowania siłownikiem korekcyjnym hydra¬
ulicznej obudowy górniczej.

Znane hydrauliczne obudowy górnicze są ustawione w szereg, przy czym poszczególne
sekcje sęsladuja. ze sobą wzdłuż dłuższych boków i w zasadzie powinny w wyrobisku górniczym
zajmować pozycje równoległe* W trakcie przemieszczania poszczególnych sekcji w miarę po¬
st ępuY maft one tendencję do skośnego wzajemnego ustawiania eię lub do wzajemnego zbliżania
eię# będź oddalanie,co zaburza rytm ich rozstawienia w wyrobisku. Następuje to na skutek
nierówności spęgu oraz nachylenia podłoża powodujęcego obsuwanie eię sekcji. Celem korygo¬
wania wzajemnego położenia sekcji obudowy poszczególne sekcje eę zaopatrzone w urzędzenia
korygujęce, których zasadniczym elementem Jest hydrauliczny siłownik zamocowany do Jednej
sekcji,a oddziaływujący na sekcję sęslednlę. Wspomniane siłowniki oddzieływuję na eęsied-
nie sekcję,bądź bezpośrednio za pośrednictwem elementów zwanych przesłonami, które atoeo
wane przy stropnicach i tarczach osłonowych, służą do zakrywania szczeliny aiędzy poszcze¬
gólnymi sekcjami obudowy. Siłowniki korekcyjne sę w znanych obudowach sterowane indywidu¬
alnie. W trakcie przestawiania sekcji siłowniki te sę odsuwane tak;aby nie kontaktowały się
z eęsiednię sekcja, gdyż to utrudniałoby przesuwanie.

Znane z opisu patentowego USA nr 3 837 170 urzędzenie do korygowania położenia sekcji
obudowy posiada osłony boczne pcłęczone za pomoce dręga z siłownikiem hydraulicznym dwu¬
stronnego działania. Dręg i siłownik sę. usytuowane poprzecznie w obudowie. Równolegle do
siłownika hydraulicznego Jest wmontowana sprężyna wspierająca się. jednym końcem o osłonęt
drugim końcem o strukturę obudowy. Sprężyna odpycha osłonę i doauwa ję do sąsiedniej sekcji,
dzięki czemu zostaje przesłonięta szczelina nieosłoniętego stropu między sekcjami* Siła
sprężyny jest zbyt rnala, aby utrzymać sekcję obudowy *s prawidłowym położeniu, w czasie gdy
sekcja została zrabowana. Przy zrabowanej sekcji Jej prawidłowe położenie jest utrzymywane
siłę wywierane na osłonę wspierające się o aaalednla, s&kcję za pomoce siłownika hydreulicz-
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nego. Siłownikiem hydraulicznym steruje człowiek znajdujęcy się w bezpośredniej bliskości
sekcji obudowy 1 przez to raajęcy możliwość nieustannego obserwowania jej położenia. Steruje
on siłownikiem przez ręczne przestawianie rozdzielacza tek, aby w zależności od potrzeby
Medium hydrauliczne wpływało bądź do przestrzeni nadtłokowej, będź podtłokowej siłownika hy¬
draulicznego* Po skorygowaniu położenia sekcji obudowy, sekcja zostaje rozparte 1 dzięki
temu jej położenie względem skał nie ulega zmianie pod wpływem ciężaru własnego sekcji. Roz¬
dzielacz za pomoce którego korygowano położenie sekcji,zostaje ustawiony teraz w położeniu
środkowym, przy którym obydwie przestrzenie w korekcyjnym siłowniku zostaję pcłęczone ze
spływem. Na osłonę oddziaływuje Już tylko siła sprężyny. Poleczenie obydwu przestrzeni siłow¬
nika korskcyjnego ze spływem jest konieczna, ażeby nie blokować osłony, która teraz może się
przesuwać względem struktury obudowy, w razie gdy pod wpływem ruchów górotworu następi prze¬
mieszczanie się sekcji obudowy. Niewielka siła sprężyny nie przeszkadza tym ruchom.

Wadę znanego układu jest niemożność wykorzystania go do zdalnego stsrowania, gdy w bez¬
pośredniej bliskości rabowanej, przesuwanej 1 rozpieranej sekcji obudowy nie ma człowieka,
który obserwuje jej położenie i w razie potrzeby koryguje ję ręcznie sterujęc rozdzielaczem*

Celem wynalazku jest układ hydrauliczny korekcyjnego siłownika nadajęcy się do stosowa¬
nia w obudowach sterowanych zdalnie.

Cel ten według wynalazku osięgnięto w tsn sposób, że do przewodu hydraulicznego służę-
cego do zasilania przestrzeni podtłokowej siłownika korskcyjnego zamontowano rozdzielacz
jednodrogowy, dwupołożeniowy. Rozdzielacz ten w pierwszym położeniu otwiera przepływ do si¬
łownika korekcyjnego, w drugim położeniu odcina przepływ. Jest on sterowany sprężynę usta¬

wiaj ęcę go w położsniu przepływu, z drugiej zaś etrony jest sterowany hydraulicznis do usta¬
wiania go w położenie odcięcie, przy czym Impuls sterowania hydraulicznego pochodzi od bloku
sterowniczego służęcego do sterowania całe obudowę i impuls tsn przychodzie gdy rozpoczyna
się starowanie obudowę.

Układ według wynalazku przedstawiono w przykładzie wykonania na rysunku w zastosowa¬
niu do stsrowania siłownika korekcyjnego, zamontowanego do etropnicy obudowy, zaopatrzonej
w osłonę boczne.

Stropnica 2 jest zaopatrzona w osłonę boczne 1, której górna ścianka 15 zachodzi na
stropnicę 2. Cylinder 4 siłownika korekcyjnogo Jest zamocowany pod stropnicę 2 za pośred¬
nictwem przegubu 13 i Jest usytuowany poprzecznie do sekcji obudowy* Tłoczysko 3 siłownika
korekcyjnego jest zamocowane do bocznej osłony 1 za pośrednictwem przegubu 14. Przestrzenie
pod- i nsdtłokows cylindra 4 sę połęczone z wykonawczym rozdzielaczem 10* Przedtłokowa
przestrzeń 5 łęczy z wykonawczym rozdzielaczem 10 przewód 6. W przewód 6 jest wmontowany
jednodrogowy dwupołożeniowy rozdzielacz 6. Rozdzielacz 8 w położeniu I otwiera przepływ
w przewodzie 6, s w położeniu II odcina przepływ. Rozdzielacz 8 jest sterowany sprężynę 7,
która zmusza go do zajmowania położenia I. Zarazem jest on sterowany hydraulicznie stsrow-
niczym siłownikiem » Sterowniczy siłownik 9 łęczy się z blokiem sterowniczym 11. Wykonaw¬
czy rozdzielacz 10 jest sterowany przez sterowniczy blok 11 za pomoce przewodu 12 lub jest
sterowany ręcznie*

W czasie operacji przestawiania sekcji obudowy, która to operacja składa się z czyn¬
ności rabowania, przesuwania i rozpierania, ze sterowniczego bloku 11 zostaje skierowany
impuls ciśnieniowy do sterowniczego siłownika 9. Tsn przesterowuje Jednodrogowy, dwupołoże¬
niowy rozdzielacz 8 w położenie II, czyli w położenie odcięcia podtłokowej przestrzeni 5
w cylindrze 4 od wykonawczego rozdzielacza 10* Tym samym tłoczysko 3 zostaje unieruchomio¬
ne 1 utrzymuje boczne osłonę 1 w stałym położeniu, czyli w nieustannym kontakcie z sęsied-
nlę sekcję obudowy. Omówione przesterowanie rozdzielacza 8 w położeniu II utrzymuje się po¬
za nieustannym oddziaływaniem medium hydraulicznego, za pośrednictwem eiłownifes 9. Wywołu¬
je to ugięcie sprężyny 7, Po zakończeniu operacji przestawiania sekcji zanika impuls od-
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działywujęcy na siłownik 9, a poehodzęcy od sterowniczego bloku ii. Wówcze6 sprężyna 7 prze¬
stawia rozdzielacz 6 w położenie X * Od tej chwili sterowanie siłownikiem korekcyjnym może
odbywać się wykonawczym rozdzielaczem 10 sterowanym ręcznie będź,zdalnie z bloku 11. Sterow¬
niczy blok 11 w opisanym układzie może być blokiem automatycznego lub zdalnego sterowania,
co nie ma znaczenia dle działania układu według wynalazku*

Zastrzeżeni© patentowe

Układ zdalnego sterowania siłownikiem korekcyjnym hydraulicznej obudowy górniczej zawie¬
rajęcy dwudrogowy trójpołożeniowy rozdzielacz sterowany bezpośrednio ręcznie 1 zdalnie,
który to rozdzielacz w położeniu środkowym łęczy ze spływam obydwa przewody połęczone z si¬
łownikiem korekcyjnym, znamienny tym, że do przewodu hydraulicznego /6/ pole¬
czonego z przestrzenie podtłokowę /5/ siłownika korekcyjnego /4/ ma zamontowany Jednodrogo¬
wy, dwupołożeniowy rozdzielacz /8/t przy czym rozdzielacz /6/ma sterownicze sprężynę /7/
z jednej strony, z drugiej zaś strony ma sterowniczy siłownik /9/ połączony ze sterowniczym
blokiem /li/.
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