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UKLAD ZDALNEGO STEROWANIA SILOWNIKIEM KOREKCYINYM HYDRAULICZNEJ OBUDOWY GORNICZEJ

Przedmiotem wynalazku jest uklad zdalnegsc sterowania sitownikiem korekcyjnym hydra-
ulicznej obudowy gbérniczej.

Znane hydrauliczne obudowy gérnicze se ustawione w szereg, przy czym poszczegélne
sekcje egsiadujq ze sobg wzdiuz dluzszych bokéw 1 w zasadzie powinny w wyrcbisku gérniczym
zajmomgg pozycje réwnolegte. W trakcie przemieszczenia poszczegélnych sekcji w miare po-
stgpu/maje one tendencje do skaénego wzajemnego ustawiania eig lub do wzajemnego zblizania
eig, bedz oddalanis,co zaburza rytm ich rozstawienis w wyrobisku. Nastepuje to na skutek
nieréwnosci spagu oraz nachylenia podlo2e powodujecegs absuwanie eig¢ sekcji. Celem korygo-
wania wzajemnego polozenia sekc]i obudowy poszczegélne sekcje 8@ zeopatrzone w urzgdzenia
korygujace, ktérych zasadniczym elementem jest hydrauliczny silownik zamocowany do jednej
sekcjl,a oddziatywujecy na sekcj¢ eesiednig. Wspomniane silcwniki oddzialywuje ne egsied-
nig sekcje, badi bezpodrednic za poérednictwem elementdéw zwanych przestonami, kidre stosc-
wane przy stropnicach 1 tarczach oslonowych, stuze do zekrywanie szczeliny micdzy poszcze-
gélnymi sekcjami obudowy. Siltownikl korekcyjne se w znanych obudowach stercwene indywidu-
alnie. W trakcie przestawiania sekcji silowniki te sg odsuwane tak aby nie kontaktowaly sie
z sgeiednig sekcje, gdyz to utrudnisloby przesuwanie.

Znane z opisu patentowego USA nr 3 837 170 urzgdzenie do korygowania polozenia sekcj:
obudowy posieda oslony boczne pclaczone za pomocq drega z silownikiem hydreulicznym dwu-
stronnegc dzialania. Dreg 1 silownik s@ usytuowane paprzecznie w cbudowis. Réwnolegle do
silownika hydrauliczrego jest wmontowane sprezyna wsplerajgca sig¢ jednym kofcem o cslong,
drugim koficem o strukturg obudowy. Sprezyna odpycha oslong i dosuwa ja do zesiedniej sekcji,
dzigki czemu zcetaje przestonieta szczelina nieoslonietega -etropu migdzy sekcjami. Sila
sprezyny jest zbyt mala, aby utrzymaé eekcje obudowy w prawidiowym polo2eniu, w czesie gdy
sekcjz zcstela zrabowana. Przy zrabowsne] sekcji jej prawidlowe pelozenie jsst utrzymywane
silg wywilersng na nslong wsplerajgce sig o sgsiednie sckcje ze pomocg silownike hydraulicz-
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nego. Silownikiem hydraulicznym steruje czlowlek znajdujecy sig w bezpodredniej bliskodci
sekcji obudowy i przez to majgcy mozliwos¢ nieustannego obeserwowania jej polozenia. Steruje
on silownikiem przez reczne przeetawianie rozdzielacza tak, aby w zaleznosci od potrzeby
wedium hydrauliczne wplywalc bad: do przestrzeni nadtlokowej, bedz podtlokowej sitownika hy=-
draulicznego. Po skorygoweniu polozenia eekcji obudowy, sekcja zosteje rozparts i dzigki
temu jej polozenie wzgledem skal nie ulega zmisnie pod wplywem cig2sru wlasnego sekcji. Roz=-
dzielacz za powoc@ ktérego korygowano polozenie sekcji,zostaje ustawiony teraz w potozeniu
érodkowym, przy ktérym obydwie przestrzenie w korekcyjnym silowniku zostej@ pcoleczone ze
eplywem. Na oslong oddzialywuje juz tylkec sila sprezyny. Poleczenle cbydwu przestrzeni silow-
nika korekcyjnego ze splywem jest konieczna, ezeby nie blokowadé ostony, ktéra teraz moze sie
przesuwaé¢ wzgledem struktury obudowy, w razie gdy pod wplywem ruchéw gérotworu nastepi prze=-
mieszczanie slg sekcji obudowy. Niewlelka sila sprezyny nis przeszkedza tym ruchom.

wade znanegs ukladu jest niemozno$¢ wykorzystania go do zdalnego sterowania, gdy w bez-
padrednie] bliskodci rabowanej, przesuwanej 1 rozpieranej sekcji cbudowy nie ma czlowieka,
ktéry obserwuje jej polozenie i w razie potrzeby koryguje j@ recznie sterujec rozdzielaczem.

Celem wynalezku jest uklad hydrauliczny korekcyjnego silownika nadejecy si¢ do stosowa-
nia w obudowach sterowanych zdalnie,

Cel ten wediug wynalazku osiggnieto w ten sposdéb, 2e do przewodu hydraulicznegso sluzg-
cego do zasilania przestrzeni podtlokowej silownika korekcyjnega zemantowano rozdzielacz
jednodrogowy, dwupolozeniowy. Rozdzielacz ten w pierwszym poloZeniu otwiera przeplyw do si-
townika korekcyjnego, w drugim potoZeniu odcina przeplyw. Jest on sterowany sprezyng usta-
wiajece go w polozeniu przepiywu, z druglej zad strony jest sterowany hyd}aulicznie do usta~-
wiania go w potozenie odcigcia, przy czym iwmpuls sterowania hydraulicznego pochodzi od bloku
sterowniczego sluzqecege do sterowania celg obudowg i impuls ten przychodzi, gdy rozpoczyna
sie sterowanie cbudowa.

Uktad wedlug wynalezku przedstawiono w przykiadzie wykonania na rysunku w zastosowa=-
niu do sterowania silownika korekcyjnego, zamontowanego do stropnicy cbudowy, zacopatrzonej
w oelone boczng. )

Stropnica 2 jest zaopatrzona w oslone boczng 1, ktérej gérna dclenka 15 zachodzi na
stropnice 2. Cylinder 4 silownikse korekcyjnego jest zamocowany pod stropnice 2 za poéred-
nictwem przegubu 13 i jest usytuowany poprzecznie do sekcji obudowy. Tloczysko 3 silownika
korekcyjnego jest zamocowane do bocznej oslony 1 za poérednictwem przegubu 14, Przestrzenie
pod-= 41 nedtlokowe cylindra 4 sg prleczone z wykanawczym rozdzielaczem 10. Przedtlokawa
przestrzefd 65 lgczy z wykonawczym rozdzielaczem 10 przewéd 6. W przewdd 6 jest wmontowany
jednodrogowy dwupolo2eniowy rczdzielacz 8. Rozdzielacz 8 w poloZeniu I otwiere przepilyw
w przewodzie 6, & w polozeniu II odcina przeplyw. Rozdzielacz 8 jest sterowany sprezyng 7,
ktéra zmusza go do zajmowania poloXenie I. Zarazem jest on sterowany hydraulicznie sterow-
niczym eitownikiem :'. Sterowniczy siltownik 9 lgczy sig z blokiem sterowniczym 11, Wykonaw=-
czy roxdzielacz 10 jeet sterowany przez sterowniczy blok 11 za pomoce przewodu 12 lub jest
stercwany recznie.

W czasie operacji przestawiania sekcji obudowy, ktéra tc operacja sklada si¢ z czyn-
neécl rebowania, przesuwania 1 rozpileranisa, ze sterowniczego bloku 11 zostaje skierowany
impule ciénienicwy do sterowniczego sitownika 9. Ten przesterowuje jednodrogowy, dwupoloze-
niowy rozdzielacz 8 w poloZenie II, czyli w polozenie odcigcia podtiokowej przestrzeni 5
w cylindrze 4 od wykonawczego rozdzielacza 10. Tym samym tloczysko 3 zostaje unieruchomio=-
ne 1 utrzymuje boczng osiong¢ 1 w stalym potozeniu, czyli w nieustannym kontekcie z sgsied-
nig sekcj¢ obudowy. Oméwione przesterowanie rozdzielacze 8 w polozeniu II utrzymuje sie po-
ze nieustennym cddzialywaniem medium hydraulicznego, za posrednictwem cilowniks 3. Wywolu-
je to ugiecie spre2yny 7, Po zakohczerniu operacji przestawiania sekcji zanika impuls od-
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dzislywujgcy na silownik 9,a pochodzacy od sterowniczego bloku i1, Wéwczes sprgzyna 7 prze-
stawia rozdzielacz 8 w poloZenie I. Od te] chwili sterowanie silownikiem kcrekcyjnym moze
cdbywa¢ sig wykonawczym rozdzielaczem 10 sterowanym reczriie bedi zdalnie z bloku 11. Sterow-
niczy blok i1 w opleenym ukladzie mo2e byé blokiem automatycznege lub zdelnego sterowania,
co nie ma zneczenis dle dzialtanis uktadu wedlug wynalezku,

Zastrzeienie patentowe

Uklad zdalnego sterowanie siltownikiem korekcyjnym hydrasulicznej obudowy gérniczej zawie-
rajecy dwudrogowy tréjpolozeniowy rozdzielscz sterowany bezpoérednic rgcznie 1 zdalnie,
ktéry to rozdzielacz w poto2eniu drocdkowym Yeczy ze splywem cbydwa przewody polgczone z sl
townikiem korekcyjnym, znamienny tym, 2e do przewodu hydraulicznege /6/ polg-
czonego z przestrzenig podtlckowe /5/ silownika korekcyjnegc /4/ ma zamontowany jednodrogo-
wy, dwupolozeniowy rozdzielacz /8/, przy czym rozdzielacz /8/ ma sterownicze sprezyne /7/
z jednej strony, z drugiej zaé strony ma sterowniczy silownik /9/ pokaczony ze sterowniczym
blokiem /11/.
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