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本发明涉及一种医疗器械快速清洗装置，包

括清洗容器和容器盖，所述的清洗容器上有置于

清洗容器外围的至少一个吸入通道，清洗容器上

有朝向清洗容器内部并在清洗容器器壁均布的

若干喷嘴，所述喷嘴与吸入通道连通；还包括浮

球阀，浮球阀的阀芯用于控制吸入通道的通断，

浮球阀的浮球置于清洗容器和吸入通道的外部；

所述的清洗容器的底部有竖向设置的流出通道

和置于流出通道上方的滤网，清洗容器上有置于

流出通道中的单向阀；还包括水气两用泵，水气

两用泵的泵入端与流出通道的下端经泵入管相

连通；所述的容器盖上有置于容器盖下方的夹持

机构；本发明利用水气两用泵产生的负压实现医

疗工具的冲刷清洗和自动负压杀菌，操作便捷。
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1.一种医疗器械快速清洗装置，包括清洗容器（1）和容器盖（2），其特征在于，所述的清

洗容器（1）上有置于清洗容器（1）外围的至少一个吸入通道（3），清洗容器（1）上有朝向清洗

容器（1）内部并在清洗容器（1）器壁均布的若干喷嘴（4），所述喷嘴（4）与吸入通道（3）连通；

还包括浮球阀（5），浮球阀（5）的阀芯（501）用于控制吸入通道（3）的通断，浮球阀（5）的浮球

（502）置于清洗容器（1）和吸入通道（3）的外部；所述的清洗容器（1）的底部有竖向设置的流

出通道（6）和置于流出通道（6）上方的滤网（7），清洗容器（1）上有置于流出通道（6）中的单

向阀（8）；还包括水气两用泵（9），水气两用泵（9）的泵入端与流出通道（6）的下端经泵入管

（10）相连通；所述的容器盖（2）上有置于容器盖（2）下方的夹持机构（11）；所述的清洗容器

（1）的器壁上安装有紫外线消毒灯（23）。

2.根据权利要求1所述的一种医疗器械快速清洗装置，其特征在于，还包括蓄水容器

（12），所述的吸入通道（3）和浮球阀（5）置于蓄水容器（12）内，吸入通道（3）的下部与蓄水容

器（12）的下部连通。

3.根据权利要求1所述的一种医疗器械快速清洗装置，其特征在于，还包括置于清洗容

器（1）下方并与清洗容器（1）连接的容置仓（13），所述的流出通道（6）的下部、水气两用泵

（9）和泵入管（10）置于容置仓（13）内，所述水气两用泵（9）的泵出端与容置仓（13）的外部经

泵出管（14）相连通。

4.根据权利要求一所述的一种医疗器械快速清洗装置，其特征在于，还包括废水容器

（15），所述水气两用泵（9）的泵出端与废水容器（15）经泵出管（14）相连通；所述废水容器

（15）的底部设有排污口（16）。

5.根据权利要求1所述的一种医疗器械快速清洗装置，其特征在于，清洗容器（1）的器

壁为带有夹层（17）的双层壁结构，所述吸入通道（3）的上部与夹层（17）连通，所述喷嘴（4）

置于内层壁上，利用夹层（17）将喷嘴（4）与吸入通道（3）相连通。

6.根据权利要求1所述的一种医疗器械快速清洗装置，其特征在于，容器盖（2）上有进

气阀（18）。

7.根据权利要求1所述的一种医疗器械快速清洗装置，其特征在于，清洗容器（1）上有

置于清洗容器（1）和容器盖（2）之间的密封圈（19），容器盖（2）上套设有可转动的压紧螺母

（20），压紧螺母（20）与清洗容器（1）螺接。

8.根据权利要求1所述的一种医疗器械快速清洗装置，其特征在于，所述的夹持机构

（11）包括相对设置的两个竖直夹板（21），竖直夹板（21）与容器盖（2）经平行四边形连杆机

构（22）弹性铰接使两个竖直夹板（21）保持竖直并相互挤压。

9.根据权利要求1所述的一种医疗器械快速清洗装置，其特征在于，紫外线消毒灯（23）

有多个并沿清洗容器（1）的器壁均布设置。

10.根据权利要求1所述的一种医疗器械快速清洗装置，其特征在于，清洗容器（1）的底

部呈锥形，所述流出通道（6）和滤网（7）与所述锥形同轴。
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一种医疗器械快速清洗装置

技术领域

[0001] 本发明涉及医疗器械技术领域，特别是一种医疗器械快速清洗装置。

背景技术

[0002] 在医疗诊断、伤口处理或手术过程中，都会用到各种医疗工具如剪刀、夹钳、镊子、

手术刀等，这些工具通常会与病人身体直接接触，因此会粘连一些人体组织，每次使用完毕

应该及时对其进行清洗和消毒，以避免不同病人之间产生交叉感染；同时，一些工具的使用

频率比较频繁，因此要求在保证清洗和消毒效果的同时使操作过程尽可能短，以满足医护

人员随时取用，省去不必要的等待时间，提高诊断和治疗效率。

[0003] 现有的消毒装置多是集中消毒的大型设备，需要借助于如超声波装置、臭氧发生

器、空气压缩机等其他大型辅助设备，不便于随时取用和自主操作，不能保证消毒的及时快

速；而一些小型设备功能较为单一，多采用高压蒸汽或紫外线进行消毒，高压蒸汽的制备过

程较慢，且一些细菌或病毒在高温高压下仍然可以存活较长时间，故该方法耗时较长，不适

于医疗诊断或治疗过程中的实时消毒；而紫外线尽管杀菌速度较快，但光线照射难免存在

死角，导致消毒效果往往不够理想。

发明内容

[0004] 针对上述情况，为弥补现有技术所存在的技术不足，本发明提供一种医疗器械快

速清洗装置，以解决现有清洗和消毒设备使用不便、耗时较长和消杀不彻底的问题。

[0005] 其解决的技术方案是：包括竖向设置的清洗容器和用于密封清洗容器的容器盖，

所述的清洗容器上有置于清洗容器外围的至少一个竖向设置的吸入通道，清洗容器的器壁

上有朝向清洗容器内部并在清洗容器器壁均布的若干喷嘴，所述喷嘴与吸入通道的上部经

管道连通；还包括与吸入通道连接的浮球阀，浮球阀的阀芯置于吸入通道内且置于喷嘴与

吸入通道连通部位的下方，用于控制经吸入通道进入喷嘴的流体的通断，浮球阀的浮球置

于清洗容器和吸入通道的外部；所述的清洗容器的底部有竖向设置的流出通道和置于流出

通道上方的滤网，清洗容器上有置于流出通道中的单向阀，单向阀使清洗容器内部流体只

能经流出通道流出而不能反流；还包括水气两用泵，水气两用泵的泵入端与流出通道的下

端经泵入管相连通；所述的容器盖上有置于容器盖下方的夹持机构；所述的清洗容器的器

壁上安装有紫外线消毒灯。

[0006] 本发明利用水气两用泵产生的负压，既实现了医疗工具的冲刷清洗，又自动实现

了负压抑菌，操作更加便捷和人性化；本发明体积较小，适合诊室、手术室或户外救援携带

使用；在负压抑菌和紫外线消杀的联合作用下，灭杀速度更快，耗时更短，消杀更加彻底。

附图说明

[0007] 图1为本发明的主视剖视图。

[0008] 图2为本发明的轴测剖视图。
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具体实施方式

[0009] 以下结合附图对本发明的具体实施方式作进一步详细说明。

[0010] 由图1至图2给出，本发明包括竖向设置的清洗容器1和用于密封清洗容器1的容器

盖2，所述的清洗容器1上有置于清洗容器1外围的至少一个竖向设置的吸入通道3，清洗容

器1的器壁上有朝向清洗容器1内部并在清洗容器1器壁均布的若干喷嘴4，所述喷嘴4与吸

入通道3的上部经管道连通；还包括与吸入通道3连接的浮球阀5，浮球阀5的阀芯501置于吸

入通道3内且置于喷嘴4与吸入通道3连通部位的下方，用于控制经吸入通道3进入喷嘴4的

流体的通断，浮球阀5的浮球502置于清洗容器1和吸入通道3的外部；所述的清洗容器1的底

部有竖向设置的流出通道6和置于流出通道6上方的滤网7，清洗容器1上有置于流出通道6

中的单向阀8，单向阀8使清洗容器1内部流体只能经流出通道6流出而不能反流；还包括水

气两用泵9，水气两用泵9的泵入端与流出通道6的下端经泵入管10相连通；所述的容器盖2

上有置于容器盖2下方的夹持机构11；所述的清洗容器1的器壁上安装有至少一个紫外线消

毒灯23。

[0011] 作为优选，本发明还包括蓄水容器12，所述的吸入通道3和浮球阀5置于蓄水容器

12内，吸入通道3的下部与蓄水容器12的下部连通。

[0012] 作为优选，本发明还包括置于清洗容器1下方并与清洗容器1连接的容置仓13，所

述的流出通道6的下部、水气两用泵9和泵入管10置于容置仓13内，所述水气两用泵9的泵出

端与容置仓13的外部经泵出管14相连通。

[0013] 作为优选，本发明还包括废水容器15，所述水气两用泵9的泵出端与废水容器15经

泵出管14相连通；所述废水容器15的底部设有排污口16。

[0014] 作为优选，所述的清洗容器1的器壁为带有夹层17的双层壁结构，所述吸入通道3

的上部与夹层17连通，所述喷嘴4置于内层壁上，利用夹层17作为共用管道将喷嘴4与吸入

通道3相连通。

[0015] 作为优选，所述的容器盖2上有进气阀18，便于消毒结束后实施进气操作，使清洗

容器1内外压力恢复平衡以顺利开启容器盖2，取出消毒器械。

[0016] 作为优选，所述的清洗容器1上有置于清洗容器1和容器盖2之间的密封圈19，容器

盖2上套设有可沿容器盖2的竖向轴线转动的压紧螺母20，压紧螺母20与清洗容器1螺接使

容器盖2与清洗容器1产生挤压接触，进而使密封圈19产生弹性形变而实现密封。

[0017] 作为优选，所述的夹持机构11包括相对设置的两个竖直夹板21，竖直夹板21与容

器盖2经平行四边形连杆机构22弹性铰接使竖直夹板20移动时始终保持竖直方向，所述的

平行四边形连杆机构21与容器盖2之间弹性铰接，利用所述弹性铰接力使两个竖直夹板21

保持竖直并相互靠近并挤压接触，从而获得夹紧力。

[0018] 作为优选，所述的紫外线消毒灯23有多个并沿清洗容器1的内壁均布设置。

[0019] 作为优选，所述的清洗容器1的底部呈锥形，所述流出通道6和滤网7与所述锥形同

轴，可确保清洗容器1中的流体全部流经滤网7并进入流出通道6中，使清洗容器1内部无残

留。

[0020] 本发明使用时，将蓄水容器12加满水或清洗液，浮球502浮起使阀芯501开启，蓄水

容器12中的液体进入吸入通道3内并与蓄水容器12中的液面高度一致；旋松压紧螺母20并

将容器盖2取下，将需要清洗或消毒的工具利用夹持机构11固定在容器盖2上，而后将容器
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盖2旋紧于清洗容器1上再次密封。

[0021] 开启水气两用泵9，由于水气两用泵9的泵入端与清洗容器1内部连通，因此清洗容

器1内部产生负压，从而将蓄水容器12内的液体依次经吸入通道3、夹层17和喷嘴4吸入清洗

容器1内部，并经喷嘴4产生射流冲刷固定于容器盖2上的工具；由于喷嘴4有若干个且沿清

洗容器1的器壁均布设置，因此可保证各个方向均有水流冲刷工具，实现无死角清洗。

[0022] 冲洗后的水流汇集于清洗容器1的底部并流向流出通道6，工具上冲洗下的组织

物、药物等被滤网7过滤，过滤后的液体被水气两用泵9吸入并经泵出管14排出至废水容器

15内。

[0023] 随着蓄水容器12内的液体逐渐减少，阀球502不断随液面下落使阀芯501逐渐闭

合，当阀球502下落至设定位置后，阀芯501完全闭合也即吸入通道3完全闭合，蓄水容器12

内的液体无法进入清洗容器1，清洗操作完成。

[0024] 但是，由于水气两用泵9仍然工作，清洗容器1内残留的液体和气体继续被抽出使

清洗容器1内部压力不断降低而产生负压，此时可手动关闭水气两用泵9并打开紫外线消毒

灯23，或利用自动控制电路根据设备运行时长、清洗容器1内部压力或蓄水容器12中的液位

高度等对水气两用泵9和紫外线消毒灯23进行自动控制。

[0025] 由于单向阀8的单向截止作用，当水气两用泵9停止运行时，外部空气或液体无法

经流出通道6返流至清洗容器1内，从而使清洗容器1内部压力保持稳定。

[0026] 在冲洗过程中，附着于工具上的组织物被冲刷干净，使得细菌、病毒和微生物等失

去营养体而降低生长与繁殖速度，在使用清洗液进行冲洗的情况下，还可以直接达到消毒

灭菌效果，使得清洗后的工具表面菌群数量显著降低；在负压作用下，附着于清洗容器1内

部的工具上的细菌、病毒和微生物等由于细胞内外压力和氧气环境的改变，而被进一步抑

制生长与繁殖，且这种负压作用存在于清洗容器1内部的每个角落，因此可确保抑菌效果更

加理想；同时，沿清洗容器1的内壁均布设置多个紫外线消毒灯23，可使紫外线同时从各个

角度照射，消除照射死角，有助于提高灭杀速度和实现完全灭菌，从而显著提高本发明的杀

菌消毒效果。

[0027] 上述清洗、消杀完成后，由于负压的作用，容器盖2无法直接取下，因此需开启进气

阀18，外部空气经进气阀18进入清洗容器1内，使清洗容器1内外压力逐渐趋于平衡；进气操

作完成后，即可打开容器盖2将工具取出。

[0028] 操作结束后或下次使用前，应当将滤网7取出清洗或进行更换，并将废水容器15内

的废水经排污口16排出。

[0029] 本发明结构紧凑，操作便捷，利用水气两用泵产生的负压，既实现了医疗工具的冲

刷清洗，又实现了负压抑菌，且两种操作不必手动切换，清洗结束自动开始负压抑菌操作，

整个过程更加便捷和人性化。

[0030] 本发明不依赖于大型辅助设备，因此体积较小，适合诊室、手术室或户外救援携带

使用；在负压抑菌和紫外线灭杀的联合作用下，本发明的灭杀速度更快，耗时更短，消杀更

加彻底，提高了器械使用周转率，适用于大多数医疗场景随时使用，可以有效保证医疗工具

清洗消杀的实时和快速。

[0031] 基于现有技术，在本发明中设置简单的自动控制系统，可以更好地服务于医护人

员，极大减轻医护人员的工作负担。
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图 1

图 2
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