POLSKA OPIS PATENTOWY | 50714

RZECZPOSPOLITA
LUDOWA

Y9m, 1/14

URZAD
PATENTOWY ,
PH l. Opublikowano: 7_ g MAR. 1966 | Urzedu Patentowego

Patent dodatkowy Kl. {8a, 2361
do patentu
" Zgloszono: 10.XI1.1964 (P 106 581)
MKP B 23
Plerwszenstwo: $ // 44

UKD BIBLIOTEKA

Pakskls) Maeceypospairte] Ludews)

Wspéltworey wynalazku: mgr inz. Czestaw Sosnowski, mgr inz. Witali
Piekalkiewicz

Wlasciciel patentu: Centralne Biuro Konstrukeyjne Gbrabiarek, Prusz-

kow (Polska)
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zwlaszcza wytaczarki do diamentowania
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Przedmiotem niniejszego wynalazku jest urzg-
dzenie do recznego przesuwu stotu obrabiarki, za-
opatrzonej w hydrauliczny zespél posuwu robocze-
go, zwlaszcza wytaczarki do diamentowania, zlo-
zone ze znanego mechanizmu zebatkowego do prze-
suwania stolu oraz sprzezonego z nim suwaka ste-
rujgcego, ktéry po wigczeniu tego mechanizmu wy-
lacza hydrauliczny zesp6t posuwu roboczego.

Znane sg obrabiarki zaopatrzone w hydrauliczny
zesp6l posuwiu roboczego z ttokiem majgcym z oby-
dwu stron jednakowe powierzchnie czynne oraz
w mechanizm do recznego przesuwu stolu. W tym
celu stosuje sie np. w szlifierkach znany ze¢batko-
wy lub §rubowy mechanizm przesuwu oraz zawoér
laczacy wobydwiie strony cylindra posuwu hydra-
ulicznego. Wadg tego rozwigzania jest konieczno$§é
wykonywania przy wiagczaniu posuwu recznego od-
dzielnej czynno$ci wylgczania zaworem posuwu
hydraulicznego' i ponownego wlgczania go po za-
konczeniu przesuwu reczanego.

W celu usuniecia tej wady zastosowano urzadze-
nia do hydraulicznego przesuwu recznego stotu sta-
nowigce hydrauliczny uklad nadgzny zaopatrzony
w przesuwany recznie dwukrawedziowy blok ste-
rujacy sprzezony z tlokiem roboczym zespolu po-
suwowego w ten spos6b, ze powoduje jego réwmo-
czesne przesuniecie. Mechanizmy te sg jednak sto-
sunkowo skomplikowane i kosztowne, a ponadto
moga byé stosowane w zasadzie w tych przypad-
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kach gdy powierzchnie czynne po obu stronach tto-
ka roboczego sg jednakowe.

Powyzsze wady i niedogodno$ci usuwa urzgdze-
nie do recznego przesuwu stolu obrabiarki zwlasz-
cza wytaczarki do diamentowania, ktére sklada sie
ze znanego mechanizmu zebatkowego oraz z suwa-
ka sterujgcego, ktéry po wigczeniu tego mechaniz-
mu powoduje samoczynne odciecie ukladu zasila-
nia oraz polgczenie obydwu stron cylindra hydra-
ulicznego zespotu posuwu roboczego.

Ponadto urzadzenie wedtug wynalazku umozli-
wia réwnoczesne samoczynne sterowanie przez ten
suwak uzupemianiem i odprowadzaniem nadmiaru
czynnika hydraulicznego po obydwu stronach cy-
lindra posuwu roboczego, w tych przypadkach gdy
powierzchnie czynne tloka po dbydwu jego stro-
nach nie sa jednakowe tj. w zespolach hydraulicz-
nych z jednostronnym ttoczyskiem.

Wynalazek jest przykladowo wyjasniony na ry-
sunku przedstawiajacym schematycznie urzadzenie
do recznego przesuwu stotu obrabiarki w przekroju
podiuznym, odpowiadajgcym poprzecznemu prze-
krojowi stotu. :

Urzadzenie do recznego posuwu stolu obrabiarki
wedtug wynalazku sklada sie z nastepujacych pod-
stawowych zespoléw: ze znanego mechanizmu ze-
batkowego oraz ze sprzezonego z nim suwdka ste-
rujgcego ktory przy wigczaniu przesuwu reczne-
go powoduje samoczynne wytgczenie hydrauliczne-
go zespolu posuwu roboczego.
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Znany mechanizm do recznego przesuwu stotu
osadzonego na prowadnicach 3 toza 4 sklada sie
z zebatki 1, przytwierdzonej do stotu roboczego 2
z zazebiajgcego sie z nig. poSredniego kola zeba-
tego 5, osadzonego obrotowo w tozu 4 oraz z kota
zebatego napedowego 6 zaklinowanego na wallku 7
osadzonym przesuwnie i obrotowo w ozu 4 i polg-
czonego rozigcznie za pomocag czworokgtnej kon-
cowki 8 z dzwlignig reczng 9. Watek 7 i koto zebate
napedowe 6 moze.przy tym pod dzialaniem nacisku
osiowego dZwigni 9 przyjmowaé dwa polozenia: po-
lozenie wylgczone (przedstawione na rysunkwu) oraz
potozenie wiaczone w ktérym kolo zebate 6 zaze-
bia sie z kotem posrednim 5.

Suwak sterujgcy urzgdzenia sklada sie z korpu-
su 10 oraz z osadzonego w nim przesuwnie wtas-
ciwego suwaka 11 zaopatrzonego w iréjdrozny
otwér 12 i przynajmniej dwie komory sterujace.
Korpus 10 suwaka jest polaczony za pomocy prze-
wod6éw 13 i 14 z obydwu stronami 15a i 15b cylin-
dra zespolu hydraulicznego 15 posuwu roboczego,
za pomocg przewodu 16 ze zbiornikiem 17 czynnika
hydraulicznego a réwmoczeSnie za pomocy [Przewo-
déw 25 i 26 z nieuwidocznionym na rysunku ukila-

_dem zasilania tego zespoku.
~ Komory sterujace suwaka 11 i jego kanat 12 sg
umieszczone w ten sposéb, Ze w polozeniu przed-
stawionym na rysunku powodujg one polgczenie
przewiodu zasilajgcego 25 z przewodem 13, a prze-
wodu zasilajgcego 26 przewddern 14 a réwnoczeénie
wzajemne odciecie przewodéw 13, 14 i 16. Nato-
miast w prawym polozeniu suwaka odpowiadajg-
cym stanowi wigczenia mechanizmu przesuwu recz-
‘nego komory sterujgce suwaka powodujg wzajem-
ne odciecie przewodéw 25 i 13 oraz 26 i 14, za$§ ka-
nal sterujgcy 12 wzajemne polgczenie przewodoéw
.13, 14 i 16. . ‘
Suwak sterujgcy 11 jest ponadto zaopatrzony
"w sworzen 21 z obustronnym zderzakiem 22, kitére
- wspélpracujg z widelkami 23 osadzonymi obrotowo
bez mozliwo$ci przesuniecia na watku 7 i zaopa-
trzonym w sprezyne oporowg 24, przesuwajgcg wa-
ek 7 w potozenie wytaczone.

W cylindrze 15 hydraulicznego zespolu posuwu
roboczego, ktéry w rzeczywistosci zajmuje poltoze-
nie poziome, prostopadie do powierzchni rysunku
jest osadzony przesuwnie ttok 18, ktérego powierz-
chniia czynna od strony 15a cylindra jest wieksza
niz od strony 15b, polgczonego za pomocy jedno-
stronnego ttoczyska 19 z wystgpem 20 stolu robo-
czego 2. .

Dzialanie opisanego wyzej urzadzenia do recz-
nego przesuwu stotu obrabiarki, zwlaszcza wyta-
czarki diamentowej jest nastepujgce: W celu wig-
czenia przesuwu recznego nasadza sie na kwadra-
towa koncowke 8 walka 7 dzwignie 9 i naciskajgc
ja przesuwa sie watek i kolo napedowe 6 w poto-
zenie w ktérym zazebia sie ono z kolem posredni-

. czacym 5, a réwnocze§nie przesuwajgc za pomoca
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4 .
widelek 23 i sworznia 21 suwak 11 w polozZenie
w ktéorym kanat tréjdrozny 12 laczy ‘wzajemnie
przewody 14, 13 i 16, tym samym tgczac wzajemnie

: obydwie strony 15a i 15b cylindra 15 hydrauliczne-

go zespolu posuwu roboczego ze zbiornikiem 17.
RéwnoczeSnie komory sterujgce suwaka 11 powo-
dujg odciecie od cylindra 15 obydwu przewodéw
25 i 26 ukladu zasilania. Wskutek tego wlaczenie
mechanizmu posuwu recznego powoduje réwno-
czesne wylaczenie hydraulicznego zés«pohu posuwu
roboczego. o

Obrét korby 9 przenoszony przez watek 7 na kolo
napedowe 6 powoduje wowczas jako jedyny skutek
obrotu kola zgbatego 5 i przesuw zebatki 1 wraz
ze stolem roboczym 2 obrabiarki. ‘

Po przesunieciu stolu roboczego w Zgdane poto-
zenie np. w celu ustawienia zderzakéw lub narze-
dzi zwalnia sie osiowy nacisk korby 9 wskutek
czego sprezyna odporowa 24 powoduje przesuniecie
waltka 7 z kolem zebatym 6 w lewe potozenie uwi-
docznione na rysunku, w ktérym mechanizm prze-
suwu recznego jest wylgczony. Ré6wnoczeSnie wi-
delki 23 przesuwajg za pomocg sworznia 21 suwak
11 w potozenie (na rysunku), w ktérym cylinder
15 jest potgczony ukladem zasilania przez przewo-
dy 25 i 13 oraz 26 i 14, za§ przewody 13, 14 i 16
wzajemnie odciete. W tym polozeniu suwaka jest
realizowany w znany spos6b mnaped hydrauliczny
posuwu roboczego obrabiarki.

Urzadzenie do recznego przesuwu stolu obra-
biarki wedlug wynalazku moze znalezé zastosowa-
nie zwlaszcza do wytaczarek do diamentowania.

Zastrzezenia patentowe

1. Urzgdzenie do recznego przesuwu stolu obra-

biarki zwlaszcza wytaczarki do diamentowania
z hydraulicznym zespolem posuwu roboczego
w ktérym powierzchnie czynne ttoka po obyd-
wu jego stronach nie sg jednakowe, wyposazone
.w znany zebatkowy mechanizm przesuwu na-
pedzany dZwignia reczng, zZnamienne tym, ze
walek (7) na ktérym jest zaklinowane kolo na-
pedowe (6) mechanizmu przesuwajgcego, osa-
dzony jest przesuwmie i polgczony za pomoca
widelek (23) z suwakiem (11) sterujgcym hy-
drauliczny zesp6! posuwu roboczego w ten spo-
s6b, ze wlaczenie przesuwu recznego powoduje
réwnoczesne polgczenie obydwu stron (15a
i 15b) cylindra (15) tego zespolu ze zbiornikiem
(17), a réwmocze$nie. odciedie przewoddw (25)
i (26)' jego ukladu zasilania.

2. Urzadzenie wediug zastrz. 1 znamienne tym, ze
jest zaopatrzone w element sprezysty (24) prze-
suwajacy walek (7) i polgczony z nim za pomo-
cg elementu (23, 22 i 21) suwak (11) w poloze-
nie, w kt6rym mechanizm posuwu recznego jest
wylaczony.
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