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2.

Laitteisto (910), joka on konfiguroitu:
muodostamaan yhden tai useamman pilottisym-—
bolin monivaiheisen sekvenssin perusteella;
muodostamaan datasymbolien sekvenssin Jja
suorittamaan datasymbolien sekvenssin ja yh-
den tai useamman pilottisymbolin multiplek-
soinnin;

muodostamaan ainakin yhden yksittd@isen kan-—
toaallon taajuusjakoisen monipddsyn, SC-
FDMA, symbolin datasymbolien ja yhden tai
useamman multipleksoidun sekvenssin perus-
teella, Jjolloin kukin ainakin vyhdesta SC-
FDMA-symbolista sisaltdad syklisen etuliit-—
teen, Jjolloin ainakin yksi SC-FDMA-symboli
perustuu lokalisoituun FDMA:han, LEFDMA:han;
Jja

l&dhetta@maan ainakin yhden SC-FDMA-symbolin
hyddyntden laitteelle (910) osoitettuja taa-
Jjuusresursseja, jolloin laitteistolle (910)
on osoitettu alikaistojen eri ryhmid eri
symboliperiodeissa siten, etta alikaistojen
ryhmdt hyppaavat taajuuksien yli eri aika-
alueilla taajuushyppelymallin mukaisesti,
jolloin aika-alue kattaa yhden symbolipe-
riodin ja jolloin taajuusresurssi kasittaa
laitteistolle (910) osoitettujen viereisten

alikaistojen ryhman.

Patenttivaatimuksen 1 mukainen laitteisto

(910), joka on edelleen konfiguroitu osoittamaan



alikaistojen eri ei-padllekkaiset ryhmadt eri laitteis-—
toille (910).
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