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Za¥izeni je ureno pro fizeni pohybové te-
rapie ozafovadh pro 1é¢eni nddorovych one-
mochnéni krokovym zplisobem. To umoZiiuje
vytvoFit minim4lni konfiguraci, kdy na vy-
hodnocovaci &len je pfipojen pouze snimal
polohy a dozimetr, vystup potom ovlada po-
hon ozafovade a zapnuti nebo vypnuti zére-
ni. PFi volb& dostate&n& jemného kroku 1°
aZ 5° se dosahnou terapeutické vysledky ob-
dobné presné spojité pohybové terapii.
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Vynélez se tyk4 zafizeni ozafovaée pii po-
“hybové terapii pfi 1éeni naddorovych one-
mocnéni.

OzaFovani nddorovych onemocnéni pomo-
ci rliznych ozarovatt se provadi bud static-
kou terapii, nebo pohybovou terapii. P¥i sta-
tické terapii se nddor ozafuje pouze z jed-
noho sméru a voli se vhodnéd velikost pole.
Pri poZadavku vé&t3i velikosti pole se voli
technika sklddani poli, aviak jednd se také
0 statické ozafovani. P¥i pohybové terapii
ozafova€ provadi pohyb po kruZnici nad pa-
cientem tak, Ze stfed pohybové trajektorie
je umistén do loZiska néddoru. Dosdhne se
tak lepSich terapeutickych w¢inkd. Pohybo-
va terapie se provadi bud kyvavd, nebo v
jediném kyvu, kterd mé lepsi rozloZeni dév-
ky a zmenSuje dynamickou z4t8% mechanis-
mil. Rizeni pohybové terapie v jediném ky-
vu je v3ak znadné sloZité a ndro&né na pres-
nost, zvlast& jestliZe se jednd o ozafovate
na principu urychlovdni elektronii, které
maji nestabilni expozi&ni piikon.

Pohybovou terapii lze simulovat staticky
po krocich, kdy ozafovat neozafuje na spo-
jité drdze, ale posune se vZdy o krok a od-
z&P1 parcidlni ddvku. Tato metoda je relativ-
n& jednoduchd, ale dosud byla pouZita pou-
ze experimentdlnd u ozafovalll pro static-
kou terapii. -

Uvedené nevyhody do zna&né miry odstra-
fiuje zafizeni pro krokové ovladéani ozarova-

te pro terapeutické u&ely, pracujici podle

pfedem pfipraveného programu ozafFovéni,
podle vynélezu. Jeho podstata spo&iva v tom,
Ze sestdvd z vyhodnocovaciho zafizeni, zdro-
je informace o poloze ozafovale a z dozi-
metru, nebo zdroje pevného &asového inter-
valu pro jeden krok. Vyhodnocovaci zaiize-
ni je svymi vystupy piipojeno na blok ovlé-
dani pohonu ozafFovate a dale na blok za-
pnuti a vypnuti ozafovafe. Svymi vstupy je
vyhodnocovaci zalizeni pfipojeno na zdroj
informace o poloze ozafovate a na dozimet-
ru nebo zdroj pevného Gasového intervalu
‘pro jeden krok, v pFipad& pouZiti ozafova-
¢e s Konstantnim expozi&énim piikonem. Vy-
hodnocovaci zalizeni miiZe byt také pFipo-
jeno na blok pro ovlddani pohybu stolu pro
pacienta nebo ovlddani ozafovade i stolu
pro pacienta. ‘

Zalizeni v této jednoduché konfiguraci u-
moZiluje terapii, kterd p¥i volbd dostate¢ns
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jemného kroku 1° aZ 5° d4v4 terapentické
vysledky jako pfesnéd pohybovd terapie v je-

- diném kyvu, av8ak umoZiiuje zcela vylougit

pFesny reguldtor rychlosti pohybu ozaiova-
de a regulétor expoziéniho piikonu. Oproti
pohybové terapii se navic dosdhne pFesnéj-
jeho konzervace. Zdkladnim konzervadnim
lace spojité rozloZené déavky pomoci sklé-
dani izodoznich kfivek z rlznych smérfl zde
presn#& odpovidd podminkdm pii skutedném
ozafovani.

Na pfFipojeném vykrese je schematicky
znazorn&n jeden piriklad provedeni zafize-
ni podle vynélezu.

Zarizen{ pro krokové ovladani ozafova-
te sestdvd z vyhodnocovaciho zafizeni 1,
které je svymi vstupy pfipojeno ke zdroji 2
informace o poloze ozafovate a k dozimet-
ru 3. Svymi vystupy je vyhodnocovaci zaii-
zeni 1 pfipojeno na blok 4 ovladdadni poho-
nu ozafovace a déle na blok 5 zapnuti a vy-
pnuti ozaFovale. Je-li pouZito ozarovale s
konstantnim expozitnim piikonem, mhZe byt
dozimetr 3 nahrazen zdrojem pevného &a-
sového intervalu pro jeden Krok. Vyhodno-
covaci zafFizeni 1 miiZe byt pF¥ipojeno na blok
6 pro ovlddéani stolu pro pacienta nebo o-
vlddéani ozafovade i stolu pro pacienta.

Zdroj 2 informace o poloze ozafovafe po-
davéa informaci o poloze ozafFovade a dozi-
metr 3 poskytuje informaci o odzéfené dév-
ce. Obé tyto informace se zpracuji ve vyhod-
nocovacim zafizen! 1, které podle piedvo-
leného poétu krokfi vypod&itd parcidlni dav-
ku pro jeden krok. PFi provozu ozaifovale
sleduje jeji odzéfeni. Po vyhodnoceni dosa-
Zené zddané hodnoty parcidlni ddvky dava
povel bloku 4 ovldddni pohonu ozaFovate
pro posun ozarovafe do polohy pro daisi
krok a na zafdtku a konci ozafovéani také
bloku 5 pro zapnuti a vypnuti zé¥ent. Z&re-
ni se miZe vypinat i b&hem pieji¥déni me-
zi jednotlivymi kroky. JestliXe se bude ovig-
dat ozafoval s konstantnim expoziénfm p¥i-
konem, potom lze tdaj dozimetru 3 nahra-
dit ddajem &asu, protoZe ddvka je ddna sou-
ginem Casu a expogzitniho prikenuy.

Popsany postup v konfiguraci blokl podle
vyndlezu lze aplikovat i v pFipads, kdy oza-
Fovaé je v klidu a pohybuje se still s pacien-
tem, nebo kdy se pohybuje jak ozarovad, tak
i stil s pacientem.

PREDMET VYNALEZU

1. Za¥Fizeni pro krokové ovlddani ozafova-
te pro terapeutické ddely, pracujici podle
pfedem pripraveného programu ozafovani,
vyznadéené tim, Ze sestdvd z vyhodnocovaci-
ho zafizeni (1), zdrojé (2} informace o po-
loze ozafovade a z dozimetru (3) nebo zdro-
je pevného ¢&asového intervalu pro jeden
krok, pfi€emZ vyhodnocovaci zafizeni (1)
je svymi vystupy pfipojeno na blok (4) ovléa-
dani pohonu ozaiovae a déle na blok (5)

zapnuti a vypnuti ozafovate a svymi vstupy
pfipojeno na zdroj (2) informace o poloze
ozafovacCe a na dozimetr {3) nebo zdroj pev-
ného &asového intervalu pro jeden krok.

2. Zarizeni podle bodu 1, vyznadené tim,
Ze vyhodnocovaci zafizeni (1) je pFipojeno
na blok (6) pro ovlddédni pohybu stolu pro
pacienta nebo ovldddni ozafovale i stolu
pro pacienta.
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