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{54) MAEPDRESCHE.. BT EINER KORNTRENNVORRICHTUNG

{57)iaehdrescher mit einer Korntrennvorrichtung und einem Horizontalfoerderer (2] fuer das gedroschene Maehgut, einer
am Austrittsende des Foerderers vorgesehenen, das zugebrachte Stroh- und Korngemisch aufnehmenden Schuette (4), die
schraeg nach hinten abfaellt und einer darunter angeordneten it einem Gitter 2abgedeckten Wanne (5) zur Aufnahme

des Korns sowie einem ueber der Wanne (5) und hinter der Schuette (4} angeordneten Rotor {7) zum Abtransport des
‘Strohs, wobei der Rotor (7) zwecks Anpassung an Art und Zustand des Maehgutes gegenueber der Schuette (4) '
einstelibar ist. Er kann an den unteren Enden eines abwaerts gerichteten Tragarmpaares (10) sitzen, welches an

seinen oberen Enden {14) schwenkbar am Maschinengestell gelagert und in verschiedenen Arbeitsstellungen festlegbar
ist. Der Rotor (7) kann mit einem Antrieb ausgestattst sein, der laengs der Tragarme (10) verlaufende Stellarme

(22) eufwaist und die mit diesem um dis gleiche Achse (14) verschwenkbar sind. Auf der Schwenkachse (14) und der
Rotorachse {11) koennen Riemenscheiban (30,33) sitzen, von denen die obere Scheibe (33) ueber eine
Kupplungseinrichtung (38) mit dem Rotor (7} kuppelbar ist.
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Md&hdrescher mit elner Korntrennvorrlchtung

Anwendungspebiet der Brfindung

Die Erflndung betrifft e1nen~Mahdreécher mit einer Korntrenn-
vorrichtung zum Abtrennen des Korns aus einem Rorn-Stroh-
gemisch. ‘
Charakteristil der bekannten technischen TSsunsen:

Solche Mdhdrescher sind durch die GB-PS. 11 o1 431 bekannt .

~geworden. Sie haben einen'Horizontalférdérer flir das ge- |

droschene Mdhgut mit einer, am Austrittsende des Fbrdérers_
vorgesehenen, das zugebrachte Stroh- und Korngemisch auf-
nehmenden Schiitte, die schrédg nach hinten abfdllt und mit
einer darunter angeordneten mit einem Gitter abgedeckten Wanne
zur Aufnahme des Korns, sowie einem iliber der Wanne und hinter
der Schiitte angeordneten'Rotor zum Abtransport des strohs. .

Ziel der Erfindung:
Es hat sich herausgestellt daf die Anwendung solcher Ein=-

rlchtungen in M&hdreschern zwar deren Wirkungsgrad erhdht, da

der aus dem Korn-Strohgemisch entfernte Kornanteil vergrbBert
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werden kann. Gleichzeitig aber hat sich herausgestellt, daB der
Wirkungsgrad bei volumindsen Ernteguf)‘wie Raps oder Bohnen,

~gesenkt wird, da sich hier stark verfilzte Massen bilden, die-

sich Uber d?m Rotor am sammeln und die Vorrichtung verstopfen..

Aufgabe derkErfindung ist es daher, derartige Einrichtungen so
zZu verénderﬁ, daR sie auch voluminSses Mdhgut verarbeiten
kénnen, ohné daB der Wirkungsgrad und Flexibilitét des
Mshdreschers beeintraéhtigt werden. |

- Darlesung des Vesens der Brfindung:

Dies wird erfindungsgemdB dadurch erreicht, daB der Rotor
zwecks Anpassung an Art und Zustand des Mihgutes gegeniiber der
Schiitte einstellbar ist.

In einer vorzugsweisen Ausfithrungsform sitzt der Rotor an den
unteren Enden eines abwdrtsgerichteten Tragarmpaares,'welches
an seinen oberen Enden schnwenkbar am Maschinengestell gelagert

und in verschiedenen Arbeitsstellungen festlegbar ist.

Vorzugsweise ist der Rotor mit einem Antrieb ausgestattet, der
ldngs der Tragarmé-verlaufende Stellarme aufweist, die mit
diesen um die gleiche Achse verschwenkbar sind, wobei auf der.
Schwenkachse und der Rotorachse Riemenscheiben sitzen, von
denen die obere Scheibe0mit einem Antrieb zusammenarbeitet und
die.unteré Scheibe liber eine Kupplungseinrichtung mit dem Rotor

kuppelbar ist.

Es ist zu bemerken, daﬁ‘zum Einétellen des Rotors lediglich die
Kupplung als einziges Organ'desvgesamﬁen Antriebes zu ldsen

ist. So kann insbesondere der Antrieb der oberen Riemenscheibe
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permanent mit dieser verbunden sein,.da diese Scheibe auf der
Rotorschwenkachse lagert. Dariiber hinaus stellt die Rupplung °
des Stellarmes mit dem Tragarm sicher, daB die Achse der
unteren Rlemenschelbe in jeder Stellung des Rotors mit der
Rotorachse fluchtet, so daB sich die einsteckbare Kupplungs-
welle leicht einsetzen 1&B8t.

Vorzugsweise ist die Kupplungseinrichtung aus einer axial ver-
schiebbaren Steckspindel zur Kupplung der untern Riemenscheibe
dem Rotor gebildet. ¢

Der Einstellarm bildet ein geeignetes Mittel zum Verstellen des
Rotors und ist dazu vorzugswelse mlt einem Handgrlff am unteren
Ende ausgestattet.
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Ausfiihrungebeignieles

Ein Ausfilihrungsbeispiel der Effindung wird im folgenden
anhand der béigefiigten Zeichnungen im einzelnen erldutert.

~Dabel zeigen:

Fig. 1 eine Seitenansicht eines M3hdreschers mit

der erfindungsgemdfen Korntrenneinrichtung;

Fig. 2 } eine Ansicht von hinten auf die Einrichtung

~gemdf Fig. 1 und

Fig. 3 % eine ‘Seitenansicht des Mdhdreschers von der
der ‘Fig. 1 gegeniliberliegenden Seite aus
~gesehen.

Die Zeichnungen zeigen das rlickwédrtige Gehduseende 1 eines
Mihdreschers, mit einer Strohfdrdereinrichtung 2, die das
Erntegut von einer nicht dargestellten Drescheinrichtung

- fibernimmmt und nach rickwdrts férdért. Lose GetreidekOrner
aus dem gedroschenen Material fallen durch die Forderer 3
und werden zu einer nicht dargestellten Reinigungseinrich-
tung geflihrt. Das iber das Ende der Strohfdrderer 3
hinausbeférderte Stroh, gelangt in eine weitere Korn-
trenneinrichtung. Diese enth#dlt eine Schiitte 4, die
abwirts in eine mit einem Drahtkamm 6 abgedeckte Wanne 5

* flihrt. Da hinter ist ein Rotor 7 vorgesehen. Das Stroh
félit auf die Schiitte 4 und liuft dann lber den Drahtkamm
6 -hinweg, und wird schlieBlichimit Hilfe des Rotors 7, der
in Fig. 1, gegen den Uhrzeigersinn umléuft, aus dem
Gehiuse heraus befdrdert. Wihrend das Stroh fdllt, 1Osen
sich weitere Getreidek®rner und fallen durch den Kamm 6 in
die Wanne 5, aus welcher sie mit einem Querforderer 8
~entfernt werden, um dann iiber einen Elevator 9 zur

Kornreinigungseinrichtung zu gelangen.
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Die eben beschriebene Einrichtung ist aus der GB-PS
11 o1 431 bekannt.

Der Rotor 7 wird von deén unteren Enden eines abwdrts-
weisenden Armpaares 1o_getragen.’Die Arme lagern mit ihren
oberen Enden schwenkbar im Gehduse 1 lagern, so daB der
Rotor aus unterschiedlichen Stellungen nach vorwdrts und
riickwérts verschwenkt werden kann. In Fig. 1 ist in
aﬁsgezcgenen'Linien die vorderste Stellung des Rotors

. dargestellt. Die hintefste Stellung und einige Zwischen-

stellungen sind strichpunktiert dargestellt.

Eine wichtige Aufgabe des Rotors besteht darin, sicher-
zustellen, daB das itiber den Kamm 6 geleitete Material,
eine gleichméBige Dicke aufweist. Durch Verstellen des
Rotors relativ zum Kamm kann die Dicke so elngestellt
" werden, daB s1ch eine maximale Korntrennung ergibt, ohne

daB dabei Verstopfungen auftreten.

Die Achse 11 des Rotois 7 sitZt'auf beiden Seiten in
Lagerungen 12 in den Tragafmen 10. Die oberen Enden der
Tragarme 1o sind durch ein Rohr 13 miteinander verbunden.
Die Schwenkachse der Arme 10, wird durch eine Welle 14
~gebildet, die drehbar in Lagerplatfen 15 auf den AuBen-
seiten der Seitenwdnde 15 des Gehduses 1‘lagert. Die Welle
14 14uft durch éie Offnungen 17, in den Armen To und ist
mit jedem Arm durch eine Platte 18 verbunden, die an den
‘Armen uﬁterhaib der Welle bei 19 befestigt sind und die
Lagerblichsen 2o flr die Welle 14 tragen. Die Blichsen 20
sind durch Splinte 21 mit der Welle 14 verbunden.

An einer Hiilse 23, die auf dem &uBeren Ende Welle 14 auf
der AuBenseite der Geh#dusewand 16 sitzt und durch einen



Splint 24 gesichert ist, ist ein Rotoreinstellarm 22
'befestigt. Der Einstellarm 22 erstreckt sich léngs- .
dem benachbarten Tragarm 10 nach unten und trdgt am
unteren Ende einen Handériff 25, mit welchem die Arme 1o
mit dem Rotor 7 nach vorwdrts oder rilickwdrts in die
vgewﬁnschte Stellung geschwenkt werden kOnnen. Zum Sichern
des Rotors in der jeweiligen Stellung ist ein 1d6sbarer
Feststelier 26 in form einer: Schraube vorgesehen., Die
Schraube 26 148t sich durch eine Offnung 27 im Arm 22
einéetzen, Te) daB sie durch eiﬁe von mehreren Offnungen 28
in der Seitenwand 16 im Gehduse geschoben und mit einer
Mutter 29 am Tragarm 1o des Rotors festgeschraubt werden

kann.

Falls gewlinscht kann die Schraube 26, kegelférmig
ausgebildet sein, so daB sie mit den Kanten der Offnungen
28 zusammenarbeitet und zwischen den Armen 1o und 22 ein

Ausfluchten-érméglicht.

Auf der_gegenﬁberliegenden‘Seite des Rotors ist in
dhnlicher Weise ein Einstellarm 22' zusammen mit einem

‘ghnlichen Feststeller 26' vorgesehen, der durch eine

Offnung 27" im Einstellrahmen durch eine der Bohrungen 28"

in der Wand 16 gefithrt und mit einer Mutter 29' am

benachbarten‘Rofortrégarm 1o befestigt ist.

Die Rotorantriebseinrichtung weist eine zur Hilse 23
konzentrische Riemenscheibe 30 auf. Diese sitzt in einer
Lagerung 31, die mit Bolzen 32 am Einstellarm 22 befestigt

ist. |

Am unteren Ende des Stellarmes sitzt in einer Lagerung 34

" eine weitere Riemenscheibe 33. Die beiden Riemenscheiben
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30 und 33 sind liber einen Keilriemen 35 miteinander
verbunden. Zwischen den beiden Scheiben 30 und 33 sitzt in
einer einstellbaren Schlitzfiihrung 37 ein Riemenspanner
36. '

Durch die untere Riemenscheibe 33 und durch Offnungen im
Stellarm 22 der Seitenwand 16 und dem Tragarm 1o, ist ein
Rohr 38'ge§teckt, welches in ein Antriebsritzel 39 am
Ende der Rétorachse 11 greift. Das Ritzel 39 ist mit den
Rohr 38 verzahnt, welches einen Kopf 40 aufweist, der in
den Sitz 41 der Rieménscheibe 33 eingreift. Durch das Rohr
38 ist eine Schraube 42 in die Gewindebohrung 43- im Ritzel

39 eingeschraubt, um das Rohr an seinem Platz zu halten.

Fig. 3 zeigt eine Seitenansicht mit dem liber die Riemen-
scheiben 30 und 33 laufenden Keilriemen mit dem Riemen- |
.spanner 36. Es ist auBerdem der Antriebsriemen 44
aafgestellt, der liber die obere Riemenscheibe 30 und eine
weitere Scheibe 45 am Fdrderer 8 und am Elevator 9 an der
Wand 5 gefiihrt ist. Die Hauptantriebsscheibe 46 wird durch
eine Kurbelwelle 47 angetriében, die gleichzeitig die
Strohférdereinrichtuﬁg 2 betédtigt.

4Uber dem Rotor 7 im Gehduse 1 ist eine Abweiservorrichtung
vorgesehen, dle das Erntegut nach unten zum Rotor lenkt
und verhlndert das es iiber den Rotor hinweg aus dem
Malidrescher hlnausbefordert.w1rd. Diese Abweiservor-
richtung ist auf die verschiedenen Stellungen des Rotors
einstellbar, so daB das Erntegut in allen Fillen zum Rotor
~geleitet wird. GemiB Fig. 1 ist im oberen Teil des
'Gehéuses'eine‘schrag nach unten hinten weisende Prallplatte
48 vorgesehen, die durch zwei kIappbafe Platten 49 und 50
zwischen der festen.Prallplatte 48 und der Gehiuseriickwand
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51 ergénzt wird. Die obere Platte 49 ist dabei so
angeordnet, daf sie relativ zum unteren Rand der festen
Prallplaﬁte 48 verschwenkt und verschoben werden kann. Die
untere Platte 50 ist um eine Querachse 52 am unteren Ende
.der RﬁckWand 51 verschwenkbar. Die beiden Platten 49 und
50 werden durch eine Zugfeder 53 bei 354 schwenk- und
verschiebbar in Eingriff gehalten, wenn sie entsprechend

den verschiedenen Stellungen des Rotors verschoben werden.

- Die Platte 49 ist aus drei im Winkel zueinanderstehenden
. Abschnitten 49", 49'' und 49''' gebildet, wobei die

unteren Abschnitte 49'' und 49''' {iber dem Rotor in allen

seinen mdglichen Stellungen eine Verengung bilden. Der
obere Abschnitt 49' liegt tiber und hinter der Flihrung 48,
in der vordersten Stellung und wird duréh Abwdrtsbewegen
und Nachhinténschwenken in die hinterste Stellung
gebracht..Die untere Piatte 50 schwenkt einfach nach

"hinten an die Rickwand 51.

GemdpB Fig. 1.béfihdet'sich'der Rotor und die Abweisvor-
richtung in der vordersten Stelluhg. Un diese Stellung zu
dndern, wird die Platte 50 geldst und um die Achse 52 nach
hinten in eine neue Zwischenstellung oder in die hinterste
Stellung geschwenkt, die jeweils gestrichelt dargestellt
sind. Das Verschwenken der Platte 50 zieht automatisch
eine neue Llnstellung der Platte 49 nach gsich. Der
Rotorantrleb wird durch Herausziehen der Schraube 42 und.
des Rohres 38 aus der unteren Riemenscheibe 32 geldst. Die
' Rotortragarme 1o werden durch Entfernen der Schrauben 26
auf beidenvSeiten>gelbst( so daB der Rotor mit Hilfe der

Einstellarme 22 in seine neue Stellung gebracht werden
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kann. In dieser neuen Stellung wird die fonung 27 in
jeden Arm 22 mit der entsprechenden Offnung 28 in der
Gehduseseitenwand 16 in Deckung gebracht, so dap die
Schraube 26 wieder eingesetzt werden kann und die
Rotorarme in ihrer Stellung festhdlt. Durch Einsetzen des
Rohres 38 und der Befestigungsschréube 42 durch eine
entsprechende Offnung 57 in der Gehduseseitenwand 16 in
die Riemenscheibe 32 wird der Antrieb wieder ange-
schlossen; '

In einer énderen Ausflhrungsform kénnen die Platten 49 und
50 direkt an den qubrtragarmen 1o befestigt sein, damit
sie zusammen dem Rotor bewegt werden; ‘ S

Wie bereits oben beschrieben, wird durch die Fallbewegung
am Ende der Strohfdrderer 3, das Korn vom Stroh getrennt
und in der Wanne 5 gesammelt. Um diesen Vorgang zu

- unterstitzen und um das fallende Stroh weiter aufzu-
‘lockern, sind an den hinteren Enden der Strohfdrderer 3
seitlich nebeneinander itiber der Schiitte 4 nach hinten
abwirtsweisende Zinken 55 vorgesehen. Diese Zinken 55 sind
vorzugsweise in ihrem hinteren Abschnitt 56 ‘abwirts
_gebogen. Sie lockern das fallende Stroh auf und erleichtern
damit die Trennung des Korns vom Stroh.
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Erfindungsanépruch:

1. Mé&hdrescher mi£ einer Korntrennvorridhtung und einem Ho-
rizontalforderer fiir das gedroschene Méhgut,~einer am Aus-
trittsende des Fétdérers.vorgesehenen, das zugebrachte Stroh-
und Korngemisch aufnehmenden Schiitte, die schrdg nach hin-
ten abfiéllt und einer darunter angeordneten mit einem Git-
ter abgedeckten Wanne zur Aufnahme des Korns sowie einem

{iber der Wanne und hinter der Schiitte angeordneten Rotor

zum. Abtransport des Strohs, dadurch gekennzeichnet, daB der.
Rotor (7) zwecks Anpassung an Art und Zustand des M&hgutes

gegenﬁber der Schiitte (4) einstellbar ist.

2. M3dhdrescher nach “Punkt 1, dadurch gekennzeichnet, da8
der Rotor (7) an den unteren Enden eines abwdrts gerichte-
ten Tragarmpaares (10) sitzt, welches an seinen oberen En-
den (14) schwenkbar am Maschinengestell delagert und in ver—

schiedenen Arbeitsstellungen festlegbar ist.

3. Méhdrescher nach Punkt 1 und 2, dadurch gekennzeich-
net, ‘daB der Rotor (7) mit einem Antrieb ausgestattet ist,

der lings der Tragarme .(10) verlaufende Stellarme (22) auf-
weist und die mit diesen um die gleiche Achse (14) verschwenk-
bar sind, und daB auf ‘der Schwenkachse (14) und der Rotorach-
se (11) Riemenscheiben (30, 33) sitzen, von denen die obere
Scheibe (30) mit einem Antrieb (44) zusamménarbeitet, und

die untere Scheibé (33) iiber eine Kupplungseinrichtung (38)

_mit dem Rotor (7) kuppelbar ist.

4. Mahdrescher nach Punkt 3, dadurch gekennzeichnet, daB
die Kupplungseinrichtung aus einer axial verschiebbaren
Steckspindel (38) zur Kupplung der unteren Riemenscheibe

(33) mit dem Rotor (7) gebildet ist.
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5. Méhdrescher ﬁach Punkt 1 bis 4, gekennzeichnet durch
ein Gehduse (1), in welchem die Forderer (2), die Schiitte
(4), die Wanne (5) und der Rotor (7) untergebracht sind, und
daB zus&tzlich mit dem Rotor (7) verstellbare Abweiser (48,
49, 50) vorgesehen sind zum Uberfithren des Mihgutes von der
Foérdervorrichtung (2) zum Rotor (7), so daB es zwischen
Schiitte (4) und Rotor (7) nach unten hin aus dem Gehiuse

(1) austritt. ' ‘ '

6. Méhdrescher,nach ‘Punkt 5, dadurch gekennzeichnet, daB
die Kornabweiser zwei Prallbleéhe (49, 50) aufweisen, die
relativ zueinander um eihe Querachse faltbar sind, wobei das
untere Prallblech (50) um eine Querachse‘(52) léngs ihrés
unteren Randes verschwenkbar ist, und das obere Prallblech
(49) so angeordnet ist, daB es sich in tbereinstimmung mit

der Schwenkbewegung des unteren Prallbleches (50) bewegt.

7. Mshdrescher nach Punkt 6, dadurch gekennzeichnet, daB
das obere Prallblech (49) mit winkligen Teilen (49°°, 49°°7)
versehen und so angeordhet ist, daB .es in jeder Einstellung eine

iber dem Rotor (7) vorgesehene Verengung bildet.

8. Mihdrescher nach Punkt ° 3, dadurch gekennzeichnet, daB
das Gehduse (1) Seitenwandungen (16) aufweist, zwischen denen
die FOrdereinrichtung (2), die Schiitte (4), die Wanne (5)

und der Rotor (7) montiert sind, wobei der- Stellarm (22f
auferhalb des Gehéuées (1) an der Seitenwand (16)angeord-

het ist und ldsbare Verbindungsglieder (26) vorgesehen sind,
um den Stellarm (22) in jeder der'ﬁaglichen Winkelstellung
des Rotors(7) relativ zur Schiitte (4) festzustellen.

9. Vorrichtung nach Punkt 1 bis 8, dadurch gekennzeich-
net, daB am Ende der Fﬁrdereinrichtung (2) im seitlichen Ab-

stand voneinander {iber dieses hinausreichende Verldngerungen
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(55) vorgesehen sind.

10. M&hdrescher nach Punkt 9, dadurch‘gekennzeichnet; daB
die FoOrdereinrichtung (2) Strohfdrderglieder (3) aufweist,

.

wobei die Verlédngerungen Drahtzinken (55) sind.

- 11. M&hdrescher nach Punk%t 9 und 10, dadurch gekennzeich-
net, dafB die Verléngérungén (55) mindestens auf einem Teil

ihrer'freien Enden (56) nach unten gerichtet sind.
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