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OZET
AKILLI, MONOBLOK ve KOMPAKT ACMA KAPAMA SISTEMLI MOTORLU
REDUKTOR

Bulus, basta seralar olmak (zere, uygun olan tium alanlarda kullanilabilen; motor grubu (2),
hareket aktarim/disli gruplan (3,4,5,6) ve kontrol (agma-kapama) grubunun (8) hepsinin
icerisinde konumlandigi monoblok gévde (1) iceren motorlu reduktor (A) ile ilgilidir.

(Sekil-3).
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ISTEMLER

. Bulusg, basta seralar olmak lzere, uygun olan tim alanlarda kullanilabilen motorlu

rediiktér (A) olup, 6zelligi; motor grubu (2), hareket aktarim/digli gruplari (3,4,5,6) ve
kontrol (agma-kapama) grubunun (8) hepsinin icerisinde konumlandigi monoblok govde

(1) icermesi ile karakterize edilmektedir.

. Istem 1’e uygun bir motorlu reduktér (A) olup, 6zelligi; bahsedilen monoblok gévdenin (1)

icerisinde motor grubunun (2) konumlandi§i motor yatadi (1.3) icermesidir.

. Istem 1’e uygun bir motorlu rediiktdr (A) olup, 6zelligi; bahsedilen monoblok gévdenin (1)

icerisinde hareket aktarim/digli gruplan (3,4,5,6) konumlandigi reduktor yatagr (1.4)

icermesidir.

. Istem 1’e uygun bir motorlu rediiktér (A) olup, 6zelligi; bahsedilen monoblok gévdenin (1)

icerisinde kontrol (agma-kapama) grubunun (8) konumlandigi kontrol grubu yatagi (1.5)

icermesidir.

. Istem 1’e uygun bir motorlu rediiktér (A) olup, 6zelligi; bahsedilen monoblok gévdenin (1)

icerisine mekanik unsurlarin konumlandirildiktan sonra motor grubu (2) tarafindan

kapatildigi motor kapagi (1.1) icermesidir.

istem 1'e uygun bir motorlu rediiktér (A) olup, 6zelligi; bahsedilen monoblok gévdenin (1)
icerisine mekanik unsurlarin konumlandirildiktan sonra hareket aktarim/digli gruplari

(3,4,5,6) tarafindan kapatildi§i reduktor kapagi (1.2) icermesidir.

. Istem 1’e uygun bir motorlu rediiktdér (A) olup, 6zelligi; kompakt monoblok gévde (1)

yapisina uygun, kendisine 6zgl mile sahip, yiksek kalkis momentli, kontrol grubu (8) ve
hareket aktarim/disli gruplan (3,4,5,6) ile haberlesebilen, korumali motor grubu (2)

icermesidir.

. Istem 1’e uygun bir motorlu rediktér (A) olup, 6zelligi; kompakt monoblok gdvde (1)

yapisina uygun, yiksek mukavemetli ve hafif, hassas dig ve kavrama acilarina sahip

hareket aktarim/disli gruplari (3,4,5,6) icermesidir.

. Istem 1’e uygun bir motorlu rediiktér (A) olup, 6zelligi; kompakt monoblok gdvde (1)

yapisina uygun, elekiromekanik vidali mekanik sistemde ug¢ kismi switch mekanizmasiz,

elektonik kart devresi ile pozisyon kontrolli, sikisma ve limit kontrollt, akim korumali, 1si



ve nem kontrolli, calismasi zaman olarak programlanabilen, elekironik veya

elektromekanik olan kontrol (agma-kapama) grubunun (8) icermesidir.

10.Istem 1’e uygun bir motorlu rediiktér (A) olup, 6zelligi; bahsedilen motor gurubu (2)
icerisindeki motorun anlik hizi élgen, manyetikli 6zellidi ile dénen motor milinin gauss
alani ile hassas algilamali, 1sik 6zelligi ile siyah beyaz ¢izgi algilamali en az bir sensor (7)

icermesidir.
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TARIFNAME
AKILLI, MONOBLOK ve KOMPAKT ACMA KAPAMA SISTEMLI MOTORLU
REDUKTOR

TEKNIK ALAN

Alternatif akim elektik motoru ile tahrik edilen, redlktor aracihgi ile tahvil orani saglanan;
monoblok, kompakt yapisi ile motorlu agma kapama mekanizmali redliktér agma kapama
sisteminden olugan, yluksek motor devrinin reduktdr digli sistemi vasitasiyla istenen disuk
devirlerinin sadlanmasinda, agma kapama sisteminin istenen dl¢llerde agma kapmaya izin
vermesinde, acma kapama sisteminin sistemi elektronik koruma altina almasinda, motorun
devreye alinmasinda ve iptalinde, sera pencerelerin istenen konumda ac¢ilip kapanmasini
saglanmasinda, sera pencerelerin acgllma ve kapanma esnasinda Kkarsilasilacak
problemlerde sistemin durdurulmasinin saglanmasinda, sesli ve i1sikli uyan sistemi ile ikaz
etmesinde, sera pencere agma kapama esnasinda operatér kontrolli olmasinin yaninda
uzaktan kontrol edilmesinin de mudmkin olmasinin saglanmasinda, sera pencerelerinin
acma-kapama sistemlerinde kullanilan manuel ayarli sistemden otomatik ayarla da

ayarlanabilen akilli monoblok, kompakt agma kapama sistemli motorlu rediiktér ile ilgilidir.

TEKNIGIN BILINEN DURUMU

Reduktorler, bir ddnme hareketinin devir-tork oranini digliler yardimiyla degistiren disli
sistemidir. Yapisal bakimdan reduktorler, govde igine yerlestiriimis digli carklar, miller,
yataklar vb. pargalardan olusan sistemlerdir. Farkli bir tanimlama ile reduktorler; elektrik
motorlarinin ya da farh bir tahrik kaynagi ile olugturulan ylksek donus hizlarinin makine ya
da kullanilacag: sistem igin gerekli olan donls hizlarina distrmek igin tasarlanan kapali digli

duzeneklerdir.

Bitkisel uretim icin kullanilan seralarda, hava sartlarina gére sera icerisinin belirli bir sicaklik
ve nem dederi araliginda tutulmasi gerekmektedir. Bu amagcla seralar belirli zamanlarda
yanlarindan ya da Ustlerinden acilarak/toplanarak  havalandiriimaktadir.  Sera

havalandiriimasinda da sera ortiistind toplama igin motorlu rediiktdrler kullaniimaktadir.

Mevcut durumda seralarda kullanilan reduktorler genellikle manuel ayarli agma kapamada
switchli mekanizma ve motor akuple olarak calistiriimaktadir. Motorlarin, reduktorlerin ve

switchlerin sera konstriksiyonuna uygun Uretiimemesi yasanan sikintilari arttirmaktadir. Sera
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konstriksiyonun dogru yapilimamasi ya da zamanla zemin yerlesimi, sel vb. olumsuz
durumlarda sera konstruksiyonunda c¢arpllmalara neden olmaktadir. Ayni zamanda dogru
montaj yapilan seralarda da agma kapama kremayer ve pinyon agma kapama
mekanizmalarinda zamanla olusabilecek asinma, korozyon vb. olumsuz durumlar motorlu

switchli redUktorlere zarar verebilmektedir.

Mevcut teknikte seralarda agma-kapama mekanizmasini kontrol etmek adina kullanilan
motorlu rediktérlerde; motor, rediktér ve acma kapama sistemi birbirinden ayr, farkl
govdeler igerisinde toplanip, sonrasinda bir araya gelen yapilanmalardir. Bu sistemin

dezavantaji su sekildedir:

Motorlarda; rediktor govdelere akuple olarak montaj ettirilen motorlar, sera konstriiksiyonda
yasanan mekanik milin sikismasi ile bir cok problemlere neden olabilmektedir. Motorlarin
asirt akim neticesinde yanmalari (motor koruma sisteminin sisteme 6zel olmamasi
nedeniyle) seralarda sik karsgilagilan problemlerdendir. Motorlarin standart olarak imal
edilmesi sera konstirksiyonu igin istenen sartlari saglayamamasi, yetersiz kalkis momentleri,
fanh igyapinin disari ile etkilesimi ile yalitim acgisindan riskleri mevcut durumun

dezavantajlarindandir.

Switch Mekanizmali A¢ma Kapama Sisteminde; hali hazirda ulusal ve uluslararasi
seralarda kullanilan sistemlerde tek bir ayarda agma kapama yapilabilmektedir. Bu da gerekli
sartlarda farklh agcma kapama istenen durumlarda manuel olarak her bir switch, motorlu
rediktor Uzerinde ayar yapilmasini zorunlu kilmaktadir. Switch mekanizmalarin mekanik
olmas! gunes agisi, ruzgar vb. hava sartlarina gore ayarlanamamaktadir. Bu durumda
seralarda verimsizlige neden olmaktadir. Switch hassasiyetinin  dusik olmasi
konstriksiyonun agma ve kapamada bindirme-indirme yasanmasina neden olmaktadir.
Switch mekanik aksamalarin kirilmasi gibi problemler siklikla yagsanmakta bu durumda ciddi
sorunlara neden olmaktadir. Yiksek akim karsisinda kisa sulrelerde switch yayinin
yapismasi ve islevini gorememesi problemleri siklikla gorilen problemlerdendir. Sikisan bir
konstrilksiyonda termigin atmasina firsat vermeden rediktorlerin kirilmasina, diglilerin
bozulmasina hatta daha ciddi boyutta sera konstriksiyonun yikilmasina dahi sebep teskil
edebilmektedir. Tum bu problemler switch konusunda gerek mekanik gerek elektronik Ar-Ge

calismalarina olan ihtiyaci ortaya ¢ikarmigtir.

Rediiktorlerde; seralarda kullanilan pencerelerin agirligina uygun giglerde rediktér tercih
edilmemesi en ¢ok yasanan sorunlardan biridir. Halihazirda ulusal ve uluslararasi seralarda

kullanilan reduktor govdeleri agir hantal yapisi, mihendislik hesaplarindan uzak, istenen disli
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sistemleri ile birlikte dodru secilmemesi gibi sorunlardan dolay! reduktér gdvdelerin ve
diglilerin kirlmasina neden olmaktadir. Reduktor segimi ve imalatinda agirhg: tagsimaya
uygun ve zamanla digli reduktorlerinde sistemin blokajdan kurtulmasi bayuk sorunlara neden
olabilmektedir. Reduktor dislilerin kirilmasi, rediktér gévde ebatlarinin blyik olmasi,
gurdltala ve titresimli yapisi nedeni ile seralarda istenmeyen olumsuz sorunlara zemin

hazirlamaktadir.

Yukarida izah edilen yapilar ile mevcut teknikte yasanan problemlerden bazilari gsunlardir:

e Akuple govdenin mukavemetsiz, agir ve hantal yapisi nedeniyle rediktor ana gdvde
kismindan kirllmasi ve montaj yerlerinden yikilmasi,

¢ Sera konstriiksiyonun yikiimasi,

e Motorlarin yanmasi,

e Rediktor govdesinin kirilma, sizdirmazlik problemi, rulman dayanimi vb. olumsuz
problemlerin yasanmasi,

e Rediktor dislilerin kirilmasi,

e Switchlerin arizalanmasi, mekanik aksaminda kirilmalar vb. olumsuz sartlarin yasanmasi,

o Elektrik Panolarda Termiklerin atmamasi ile ciddi sorunlarin yasanmasi,

e Nem ve sicakliga dayaniksiz rediktorli motorlarin arizalanmasi,

e Titresimlerle sera konstrilksiyonunu olumsuz etkilemesi,

e Istenmeyen ses diizeyinin yilksek olmasi,

¢ Akuple gévdenin adir yapisi nedeniyle sera konstriksiyon yiksek maliyetleri.

Sonug¢ olarak yukaridaki problemlerin varigi ve mevcut ¢odzimlerin yetersizligi sera

reduktorleri ile ilgili teknik alanda bir geligtirme yapmayi zorunlu kilmigtir.

BULUSUN AMACI

Bulusun ana amaci basta seralar olmak tzere, uygun olan tiim alanlarda kullanilabilen, tahrik
elemani (motor), hareket aktarim (digli) gruplari ve kontrol (acma-kapama) grubunun
monoblok/yekpare bir gévde icerisinde oldugdu, akilli, kompakt ve hafif bir motorlu reduiktér

ortaya koymaktir.

Bulusun amaci yapiyi olugturan tim unsurlarin monoblok gdvde igerisinde olmasindan dolayi
yiuksek mukavemetli, akilli ve uzaktan kumanda edilebilir kontrol grubu ile istenen &lgllerde

kolay ayarlanabilir motorlu rediiktor ortaya koymaktir.
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Bulus ile sadlanan bazi avantajlar su sekildedir:
Motorlarda;

 Monoblok gévde ile daha stabil bir yapi

e Yalitim ve koruma snfinin yiksek avantajl,

o Motor koruma sistemi ile yanma vb durumlarin yasanmamasi,
¢ Nem ve sicaklik korumasi,

¢ Ust sinif motor koruma sistemi,
Rediiktorlerde (Hareket aktarim grubunda);

¢ Sistem igin gerekli blokaj yapisi,
¢ Kompakt yapisi ile daha hafif, daha kuglk ebatlarda govde ve digli sistemi,
e Sessiz ve minimum titresimli yapisi,

e Mukavemetli ve hassas digli yapisi,
Kontrol grubunda;

e Mekanik farkh tiplerde uzun émurlu sistem ve kismi elektronik akim koruma ihtiva
eden sistemin biraraya getiriimesi ile elektromekanik motor korumali agma kapama
mekanizmasi,

¢ Elektronik kart devresi ile limit kontrolll, sikisma kontrolli ve pozisyon kontrolli agma
kapama mekanizmasi,

e En Ust model olarak uzaktan erigim ile hava sartlarina gore istenen pozisyona kendini
ayarlayan ¢ok daha akilli agma kapama mekanizmasi ihtiva edilebilecektir. Bu
sistemde motor Gzerinde elektronik kart ve pano Uzerinde elektronik kart sayesinde
haberlesme sadlanacaktir.

e Nem ve sicakhk korumasi,

SEKILLERIN KISA ACIKLAMASI

Sekil — 1; Bulug konusu akilli, monoblok ve kompakt agcma kapama sistemli motorlu

reduktérin montajli perspektif géranumleridir.

Sekil — 2; Bulus konusu akilli, monoblok ve kompakt agma kapama sistemli motorlu
reduktorun patlatiimig/de monte gérinGmudur.
Sekil — 3; Bulus konusu akilli, monoblok ve kompakt agcma kapama sistemli motoriu

rediktorin, monoblok govdesinin perspektif gorinimleridir.
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REFERANS NUMARALARI

A. Motorlu rediktor

1. Monoblok gbvde
1.1. Motor kapagi
1.2. Rediktoér kapadi
1.3. Motor yatagi
1.4. Reduktor yatagi
1.5. Kontrol grubu yatagi
Tahrik elemani/motor grubu
1. hareket aktarim (disli) grubu
2. hareket aktarim (disli) grubu
3. hareket aktarim (disli) grubu
4. hareket aktarim (disli) grubu

Sensor

@ Nk wN

Kontrol/agma-kapama grubu

Cizimlerin mutlaka dl¢eklendiriimesi gerekmemektedir ve mevcut bulusu anlamak icin gerekli
olmayan detaylar ihmal edilmis olabilmektedir. Bundan baska, en azindan buylk ol¢lde
Ozdes olan veya en azindan bilylk olclide 6zdes iglevleri olan elemanlar, ayni numara ile
gOsterilmektedir.

BULUSUN DETAYLI ACIKLAMASI

Bu detayli agiklamada, bulus konusu motorlu reduktériin (A) tercih edilen yapilanmalari,
sadece konunun daha iyi anlasilmasina yonelik olarak ve higbir sinirlayict etki

olusturmayacak sekilde agiklanmaktadir.

Sekil-2’de bulus konusu akilh, monoblok ve kompakt agma kapama sistemli motoriu
rediktorin (A) patlatiimig/de monte gorinimu yer almaktadir. S6z konusu motorlu reduktor
temel olarak monoblok gdévde (1) igerisinde motor grubu (2), hareket aktarim/disli gruplar
(3,4,5,6), manyetik ya da optik algilayici sensor (7), elektrik ya da elektromekanik kontrol
grubu (8) ihtiva etmektedir. S6z konusu motorlu rediktor (A) kompakt bir yapi igerisinde;
monoblok govde (1) yapisi ile yekpare, kontrol grubu (8) ile ylksek kontrol ve koruma

altinda, yuksek mukavemetli, hafif, estetik yapidadir.
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Bulus konusu motorlu rediktdrde (A); motor grubu (2), hareket aktarim/disli gruplan (3,4,5,6),
acma kapama mekanizmasi igeren kontrol grubu (8) tek bir yapi olarak monoblok gévde (1)
icerisinde ylksek mukavemetli sekilde konumlanmaktadir. Monoblok gdvde (1) icerisinde
motor grubu (2), olusturulan motor yatadi (1.3) kisminda konumlandirimaktadir. Hareket
aktanim/digli gruplar (3,4,5,6) da monoblok govde (1) igerisinde olusturulan reduktor yatagi
(1.4) kisminda konumlandiriimaktadir. Kontrol grubu (8) da monoblok gdvdenin (1) Ust

tarafinda olusturulan kontrol grubu yatagi (1.5) kisminda konumlandiriimaktadir (sekil-3).

S8z konusu monoblok gdvdenin (1) igerisine mekanik tGm unsurlar konumlandirildiktan
sonra motor grubu (2) tarafindan motor kapadi (1.1), hareket aktarim/digli gruplar (3,4,5,6)

tarafindan ise rediktor kapagi (1.2) ile kapatiimaktadir.

Motor grubu (2); motor, stator ve rotor olarak tasarima 6zgi kompakt yapiya uygun, standart
disi kendisine 6zgu mili, yliksek kalkis momentli, kontrol grubu (8) ve hareket aktarim/disli

gruplan (3,4,5,6) ile haberlesebilen, kontroli st sinif ve motor korumalidir.

Hareket aktarim/digli gruplan (3,4,5,6); motordan gelen devir ve momenti gl¢ aktarma
elemani olarak istenen devir ve giclere getirmekte, motor devri 800-1400 devirleri
dislUrmekte,3- 4 devire moment olarak ¢ikis momenti 600 Nm civarina getirmektedir.
Seralarda kullanilan mevcuttaki switchli motorlu rediktorler 30 kg civari degisirken, bulusa
konu motorlu rediiktérde (A) tasarlamis oldugumuz hareket aktarim/disli gruplan (3,4,5,6),
motor grubu (2), kontrol grubu (8) ile sistemin agirligi 18 kg civarinda olmasi saglanmistir.
Kompaklikla beraber digli dah kigik ebatlardayiiksek mukavemetli ve hassas dis ve

kavrama acllarina sahiptir.

Kontrol grubu (8) elektromekanik vidali mekanik sistemde vida devri ile minimum ve
maksimum ihtiyaclara gore tur sayisi ayarlanabilmektedir. Manuel agma ayari Ust
tutamaklarda mesafe ayari yapilabilmekte, algilayici olarak switch yerine temas elektrik
algilayici  ile algilama saglanmaktadir. Acgma-kapama mekanizmasi limit ayar
potansiyometre ile yapilmakta ve en onemli elektronik devre ile akim koruma ile sistem
kendini korumaya almaktadir. Bulusta kullanilan kontrol grubu (8) ile elektromekanik vidah
mekanik sistemde u¢ kismi switch mekanizmasiz elektonik kart devresi ile pozisyon
kontrollti, sikisma kontrollli, limit kontrolli, akim korumali, 1s1 ve nem kontrolll, haftalik

calisma programlidir.



Sensor (7) ile motorun anlik hizi dlglilmektedir. S6z konusu sensdr (7); manyetikli 6zelligdi ile
dénen milin gauss alani ile hassas algilamali ve i1sik 6zellidi ile enkoder sisteminde oldugu

gibi siyah beyaz ¢izgi algilamalidir.
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Sekil - 3



