.4
CESKA A SLOVENSKA P .
OPIS VYNALEZU |272 064
REPUBLIKA o ' T T
(19) \r = /= i (11)
K AUTORSKEMU OSVEDCENI
- = (13) Bl
/%é . (21) BV 4681-87.B (51)  Int. CI?
(22) Prihldseno 24 06 87 B 22 D 33/00
'B 22 D 15/00
FEDERALNI URAD (40) Zveiejnéno 11 04 90
. PRO VYNALEZY (45) VYydino 30 09 91
(75) Autor vynilezu MAZURKA MIROSIAV ing.,
: STON JIRf ing., MOHELNICE
SCHIEBL. ANTONTN ing., ZVOLE
SITTA JAROSTAV, ZKBHEEH
(54) Zar{zen{ na pffény pfesun svérnych
nebo menipuladnich jednotek
-
(57) zarfzent umoZnuje zcela orientovany @
ohyb svErnych nebo manipuladnich jednotek e
113' odvozeny od vélcové valky (1) s né- —~ L
b&hem (2) vadky (1), sklddajfcim sé z drd¥- = 0
ky v prvni pllce obvodu o stejné hloubce a
v druhé pilce obvodu po kruZnici Sse prohlu-
bujici aZ do pracovni hloubky, propojenym
Zroubovou drdzkou (3) pracovniho zdvihu s
vybdhem (4) va¥ky (1) stejného prdb&hu. Do © & L~
nébghu (2) vaékg'.(l) se zasouvéd otoény od- 1 © &~
pruZeny &ep (12), pevnd spo?enj se svérnou o
nebo manipulaini Jednotkou (11), kterd pii.
otdteni vdlcové vadky (1) vykondvd suvny ~
pohyb. . PR
% éz’z' HH—e
/\ g
™
% gfi —e
%_)
~ L
s o o
I 0 S

¢S 272064 Bl




CS 272 064 Bl

Vynélez se tykd zaPlzeni na pfi&ny pfesun svdrnych nebo manipula&nich jednotek u
licfch linek ve slévérndch. )

Dosud zndmd zaifizeni na pif¥ny pfesun svérnych nebo manipuladnich jednotek trvalych
Jicfech forem na licfch linkdch pouZfvajf, pro pfesun kolmy k pracovni a vratné vétvi, za-
P{zent vyuifvajlci tahu &ldnkového Fet&zu od spodu nebo tlaku véled umisténych v ose
dvoupolohové piesuvné stanice. B14nkovy Pet&zovy dopravaik s volné uloZenou sv&rnou ne-
bo manipula¥ni jednotkou, pohdén&ny hydromotorem regulovanym Zkrticim ventilem, vykazuje
velké néroky na energii. Neorientované spojeni svérné nebo manipuladnf{ jednotky s Peté&-
zovym dopravnikem nenf spolehlivé. PFesouvaci vélec dvoupolohové presuvné stanice vyko-
nédvé pohyb tam a zpdt a na rozdfl od fet¥zového dopravnfku nenf ihned pfipraven pro naje-
t{ druhé svérné nebo manipuladni jednotky. Vznikaji velké Easové ztréty. Zrychlovédni cyklu
lic{f linky je omezeno spolehlivostf nebo &asovymi moZnostmi dosud znémych zaf{zenf.

Tyto nevyhody jsou odstran¥ny u zafizeni na pFfifny pfesun svérnych nebo manipula&nich
jednotek podle vyndlezu tim, Ze néb&h valky, jako dré¥ka bez stoupdni v prvni pilce obvo-
du o stejné hloubce a v druhé pllce obvodu po kruZnici se prohlubujic{ aZ do pracovni
hloubky, je propojeny Sroubovou dréikou pracovniho zdvihu se stranou vybshu valky stejné-
ho prib&hu, kam se pisobenfm zdvihového vdlce pfes zvedaci rémovy nosié a dréhu zasune
oto&ny odpruZeny &ep, ulofeny ve veden{ a t&lese, pevn& spojeném Srouby se sv&rnou nebo
manipuladnf jednotkou.

Zar{zeni na pif{¥ny plfesun svdrnych nebo menipulaénich jednotek podle vyndlezu umoZ~
nuje pri vysoké spolehlivosti rychlé pfesuny meximélné regulovanym a dspornym zplisobem
tfm, %e vyuiivd pomoc{ néb&hu a vybdhu valky a odpruZeného oto&ného &epu zndmy pohon s
vélcovymi valkami na kvalitativnd vy33{im stupni. Dal3{ vyhodou je, Ze zaf{zen{ podle vyné-
lezu umo¥nuje vykondéni pracovniho zdvihu v libovolném okamZiku, pokud na dréze neni jiz
pfedchoz{ svdrnd nebo manipuladni jednotka.

Na pFipojenych vykresech je zndzorn&no pfikladné provedeni zatfizeni podle vyndlezu,
kde na obr. 1 je v ndrysu zafizeni na pifény pfesun svérnych nebo manipuladnich jednotek,
na obr. 2a je k¥ivka nédbdhu a vybshu vadky v pidorysu, na obr. 2b je v bokorysu a na obr. 3
Jje sestava uloZenf oto&ného odpruZeného &epu.

Zat{zenf na pr{ény pfesun svérnych nebo manipulainich jednotek 11, v linkdch z pracov-
nf do vratné vstve a opa¥n&, po pFi¥nych kladkéch 15 na drdze 7, s na konzoléch 18 uchy-
cenou vélcovou vadkou 1, mé nébdh 2 valky 1 jeko dréfku bez stoupéni v prvnl pilce 16 ob-
vodu o stejné hloubce a v druhé pilce 17 obvodu po kruZnici se prohlubujfci aZ do pracov-
ni hloubky, propojeny Sroubovou drdfkou 3 pracovniho zdvihu se stranou vybZhu 4 vadky 1
stejného pribdhu, pro otodny odpruZeny &ep 12, uloZeny ve vedeni 8 a t&lese 9, pevn¥ spo-
jeném 3rouby 13 se svirnou nebo manipula®ni jednotkou 11.

Svérnd nebo manipula&nl jednotka 11 p¥i jede po pedélnych kladkéch 14 nad dréhu 7,
xde je jeji poloha zaji¥t&na aretainfm védlcem 20. Pisobenfm zdvihového vélce 19 pfes péky
5 na zvedac{ rémovy nosil 6, pevn& spojeny s drdhou 7, se na pri&nych kladkéch 15 zveda~-
jicf svirnd nebo manipulalni jednotka 11, osazend otofnym odpruZenym Eepem 12, zasune do
ngbshy 2 vadky 1. Nejd¥ive dojde k zatlafeni otolného odpruZeného Eepu 12 podle prvaf pil-
ky 16 obvodu drézZky a dfky otédenf vdlcové valky 1 k néslednému vysunuti zp&t do pivodn{
polohy podle druhé pilky 17 obvodu dréZky pruZinou 10. Tim dojde ke spiféhnut{ a sv&rnd ne-
bo manipuladnf jednotka 1l pomoci Sroubové drd¥ky 3 pracovaniho. zdvihu a oto¥ného odpruZe-
ného &epu 12 vykoné suvny pohyb do mfsta vybshu 4 vadky 1, kde dojde k periodickému stla-
¥ovéni oto&ného odprufeného Zepu 12 nejprve podle druhé pilky 17 obvodu dréZky a ndsledov-
n& podle prvni pllky 16 obvodu dréfky. Klesnutim zvedacfho rémového.nosife § se dostane
oto&ny odprufeny &ep 12 ze zdbdru s vybshem 4 valky 1 a pomoci pohonu 21 svérnd nebo mani-
puladnf jednotka 1l odjede po podélnych kladkdéch 14 do vratné vétve linky.

Zat{zeni na pPidny presun svérnych nebo manipuladnfch jednotek lze pouZit na-viech
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automatickych a poloautomatickych linkdch pPi 1lit{ v8ech druhd odlitkd do trvalych a pis-
kovych forem. Stejné dobi*e se hod{ pro vSechny pfesuvné pohyby kolmé k hlavnfmu pohybu,
napf{klad pfi manipulaci s paletami, u obrébdcich strojd transferového typu a ndkterych
manipuldtory.

PREDMETD? VYINLLEZU

Zarizeni na pFi{ény presun svérnych nebo manipuladnich jednotek na linkéch z pracovni
do vratné vétve a opadn&, na pfiinych kladkdch po drdze, na konzoldch uchycenou védlcovou
vatkou, vyznadujfci se tfm, %e ndb&h (2) valky (1), jako drdZka bez stoupdni v prvni pil-
ce (16) obvodu ¢ stejné hloubce a v druhé pilce (17) obvodu po krufnici se prohlubujfef
a% do pracovni hloubky, je propojeny Sroubovou dréikou (3) pracovntho zdvihu se stranou
vybdhu (4) vadky (1) stejného pribdhu a spojovany s otodnym odpruZenym Sepem (12), uloZe-
nym ve vedeni (8) a t&lese (9), pevnd spojeném Sroudby (13) se sv&rnou nebo manipuladni jed~
notkou (11).

2 vykresy
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