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Zapojeni obvodld pro délkovEé ovlédany automat
pohdnéci stanice se dvéma mikropoéitaé;

(57) Zzapojeni je tvofeno vzdjemnym propoje-
nim prvniho centrdlniho procesoru (1) s dru-
hym pomocnym procesorem (2) a jejich vhodné-
ho pripojeni prostfednictvim vstupl a vystu-
pt k obvodim (5) technologie a k nezndzorné&-
nym technologii{m. Na druhy pomocny procesor
(2) mbZe byt ptipojeno druhym sériovym spo-
jem (8) fidici stanovité (4), nebo vstupy

a vystupy prevodnik diodového pfenosu (3),
na ktery je zase pifenosovym spojem (9) pti-
pojeno fidici stanovisté (4). Zapojeni zvy-
Suje provozuschopnost pohdngci stanice tim,
Ze prvni centrdlni procesor (1) mtZe provi-
zorné Fidit funkci hlavnfch pohont i pfi po-
ruse druhého pomocného procesoru (2), &i
mikroprocesorovych sériovych pfenost, nebo
diodového pEenosového systému.
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Vynalez se tykd zapojeni obvodd pro ddlkové ovlddany automat pohdnsc{ stanice se dvéma
mikropo¢itati, zejména pohdnéci stanice dopravniku dalkové pésové dopravy na povrchovych
dolech.

Dosud zndmd zapojeni automail pohdnécich stanic pro zaf{zeni technologie, kteréd jsou
ddlkové ovldddna z fidiciho stanovists, jsou poplatnd pouzitym elektronickym prostfedkim.
Automat takové pohdnéci stanice obvykle sestavd z diléich vyhodnocovacich a logickych
elektronickych obvodd. Ty sice plni pofadavané zakladni funkce, av3ak neposkytuji dosta-
tetny kompletni soubor informaci pro diagnostiku a monitorovéni a také jejich spolehlivost
v souhrnu nebyla nejlep3i. V dosavadnich zapojenich byl také JiZ pouiit mikropogitad, ten
viak Fedil jen &ést Gloh automatu pohdnéci stanice, napf. £i{dil jeji rozbséh &i dobsh. Také
zndméd zapojeni pro dédlkové ovléddédni automatu pohdnsc{ stanice lze charakterizavat jako ne-
komplexni, nebof napk. mikroprocesorovy sériovy nebo diodovy pfenos informaci pro fizeni
a signalizaci nebyl koncep&n& shodny s automatem pohén&ci stanice. Nevyhodou dosavadnich
pfenosovych systémd je pak jejich zna&nd slozitost v&ech tdsti, kterd mj. zmenduje celko-
vou spolehlivost.

Uvedené nevyhody do zna&né miry odstranuje zapojeni obvodd pro dédlkové ovlddany au-
tomat pohdnéci stanice se dvéma mikropo&itadi podle vyndlezu. Jeho podstata spodivd v tom,
Zze prvni centrdlni mikroprocesor je svymi centrdlnimi technologickymi vstupy a vystupy
pfipojen k obvodidm technologie a dédle svymi centrdlnimi pomocnymi vstupy a vystupy a prvnim
sériovym spojem pfipojen ke vstuptim a vystuptm druhého pomocného mikroprocesoru._Déle je
prvni centrdlni mikroprocesor pfipojen svym vypinacim spojem k fidicimu stanoviiti a svym
vazebnim vstupem a vystupem k nezndzorngné nédsledujici a pfedchdzejici technologii. Druhy
pomocny mikroproceser je svymi pomocnymi technologickymi vstupy a vystupy pfipojen k obvo-
dim technologie. Druhy pomocny mikroprocesor mije byt svym druhym sériovym spojem piipojen
k Fidicimu stanovi3ti. Nebo miZe byt svymi pomocnymi pfevodnikovymi vstupy a vystupy pfi-
pojen ke vstuplm a vystupim pfevodniku diodového ptenosu, ktery je svym pfenosovym spojem
pfipojen k fidlcimu stanovidti.

U zapojeni automatu pohdn&ci stanice jsou pouZity dva zcela kompletni mikropo&itage,
které jsou na sebe volné navdzény a maji asymetricks postaveni. Prvn{ centrédlni procesor
mé nezastupitelnou funkci, fidi hlavn{ technologické pohony a bez jeho sprdvné funkce nen{
moZné provozovat pohdnéci stanici dopravniku. Druhy pomocny procesor #{d{ nepodstatné po-
mocné pohony a vykonové prvky pohdnéci stanice. Napojenim f{diciho stanovi3t& pomoci sé-..
riového spoje, eventudlng pPfevodniku diodového pFencsu (dosud Gasto pouZivany pfenosovy
systém k ddlkovému ovladédni dopravniku) na druhy pomocny procesor a ne na prvn{ centrdlni
procesor, se umoiﬁuje provozovat pohdnéci stanici v provizornim reZimu i pii porude pite-~
nosu z fidicfho stanovi3te &i pfi porude samotngého druhého pomocného procesoru. Pokud tedy
oba mikropofitaZe a pfenosovy systém plni svou funkei, je moiné provozovat automat pohéng-
ci stanice a tim i fizenou technologii bez nutné pfitomnosti trvalé obsluhy. Pfi sprivné
funkei jen prvniho centrdlniho procesoru a piisludnych Fizenych obvod® je sice také moZné
provozovat Iizenou technologii, aviak pouze za pPftomnosti obsluhy. Uvedenym propojenim
se vyrazné zvy3uje provozuschopnost a tim i spolehliveost automatu pohénéc{ stanice, co% je
hlavnim pfinosem vyndlezu.

Konkrétni provedeni zapojeni je zndzornéno v blokovém schematu na ptipojeném vykresu.

Prvni centrédlni procesor 1 a stejng tak druhy pomocny procesor 2 je blok mikropodita-
¢e ve standardnim zapojeni s podpirnymi obvody a s bindrnimi, analogovymi, Gitadovymi a sé-
riovymi vstupy a vystupy. Oba dva procesory vykondvaji dané programy mikropo&itadd. Obvo-
dy 5 technologie pohdngci stanice pfedstavujf zejména soubor elektrickych obvod( hlavnich
pohoni dopravniku s hlavnimi motory, jejich stykadi, spoudt&fi, brzdami, ochranami, napd-
Jenim & snimadi pfisludnych elektrickych a technologickych veli¢in. D4dle je to soubor
elektrickych obvods pomocnych pehont dopravniku s motory prasného pdsu a daldich, se sty-
kati, ochranami a snimai a soubor cbvodd osvétleni, vytdpzni a napdjeni. Prevodnik dio-



CS 273785 Bl 2

dového pfenosu 3 prevadi ddlkové povely, pFendsené diodovym pfenosovym systémem, pomoci
pkenosového spoje 9 z fidiciho stanovists 4 na paralelni vystupni bindrni signdly a opaé&né
prevdd{ vstupni bindrni signdly na zp&tné signdly piendsené diodovym prenosovym systémem
pomoc{ pienosového spoje 9 do ff{dicfho stanovisté 4. Ridici stanovité 4 je slozemo z ovla-
dacich a signaliza&nich prvki, z vyhodnocovacich obvodd a pfevodnikd sériovych spojd nebo
diodovych pfenost. SlouZi k ddlkovému ovldddni n-pohdnécich stanic n—technolngii;

Prvni centrdlni procesor 1 je svymi centrdlnimi technologickymi vstupy 14 a centrdal-
nimi technologickymi vystupy 18 pfipojen k obvodim 5 technologie. Svymi centrdlnimi po-
mocnymi vstupy 13 a svymi centrdlnimi pomocnymi vystupy 15 je dédle pfipojen ke vstupim
a vystupum druhého pomocného procesoru 2, ke kterému je také pfipojen prvnim sériovym
spojem 7. Prvni centrélni procesor 1 je také pfipojen svym vypinacim spojem 10 k f#idicimu
stanovisti 4 a ddle je pfipojen svym vazebnim vystupem 11 a vazebnim vstupem 12 k nezni-
zornéné pfedchdzejici a nédsledujici technologii. Druhy pomocny procesor 2 je svymi pomocny-
mi technologickymi vstupy 16 a pomocnymi fechnologickymi vystupy 17 pfipojen k obvodtm 5
technologie.

Druhy pomocny procesor 2 miZe byt svym druhym sériovym spojem 8 pfipojen k Fidicimu
stanovisti 4, nebo miZe byt svymi pomocnymi pfevodnikovymi vstupy 19 a svymi pomocnymi pfe-
vodnikovymi vystupy 6 pfipojen k pfevodniku diodového pfenosu 3. Pfevodnik diodového pie-
nosu 3 je pak pEipojen svym pfenosovym spojem 9 k Fidicimu stanovisti g."

Zapojeni podle vyndlezu pracuje tak, Ze prvni centrdlni procesor 1 fidi sprévnou
funkci pEipravy, startu, rozbéhu, chodu a zastaveni pohdngci stanice, kdy? prostfednictvim
centrdlnich technologickych vystupt 18 oviddd hlavni pohony pohdnéci stanice a prostied-
nictvim centrdlnich technologickych vstupl 14 dostdvd informace o stavu hlavnich &édsti ob-
vadd 5 technologie. Jeho &innost mdZe byt omezovdna piimym vypinacim vstupem 10 z Fidi-
ciho stanoviste 4 a vazébnﬁrvstupem 12 z nezndzornéné nidsledujici technologie. Prvni
centrdlni procesor 1 miZe omezovat &innost nezndzornéné pfedchézejici technologie vazebnim
vystupem 11. MiZe také ovlivnovat &innost druhého pomocného procesoru 2 svymi centrdlnimi
pomocnymi vystupy 15 a naopak miZe také pfebirat od ného informace svym centrdlnim pomocnym
vstupem 13.

Druhy pomocny procesor 2 #i{d{ sprdvnou funkci pomocnych pohonti a pomocnych obvodl
pohdnéci stanice prostfednictvim pomocnych technologickych vystupt 17 a prostfednictvim
pomocnych technologickyéh vstupl dostdvd informace o stavu pomocné &dsti obvodd 5 techno-
logie. Pomocnd Gdst obvodil technologie je takového charakteru, Ze mi%e byt na uréitou do-
bu vyfazena z &innosti, aniZ by byl znemoZnén chod hlavnich pohontl pohdndci stanice. Tim
je déno i funk&ni postaveni druhého pomocného procesoru 2, podle kterého miZe byt tento
tdstetn& nebo zcela mimo provoz pro poruchu v pomocné &dsti obvodd 5 technologie, v druhém
pfenosovém spoji 8, nebo v pfevodniku diodového pfenosu 3 a jeho pfenosovém spoji 2, nebo

pro poruchu samotného druhého pomocného procesoru 2, aniZ by byl vyfazen z funkce prvni
centrdlni procesor 1.

Ddlkové ovlddadni automatu pohdnéci stanice z Fidfciho stanovistd 4 se uskutednuje

mikroprocesorovym pfenosovym systémem, ktery zajistuje sériovy pfencs signdld ob&ma sméry
prostiednictvim druhého sériového spoje 8, piipojeného k druhému pomocnému procesoru 2.

Ddlkové ovlddéni z Ffdiciho stanovist® 4 miZe byt také realizovdno pomoci pienosového
spoje 9, ktery je pfipojen k pfevodniku diodového pfenosu 3. Ten pfevddi ovlddaci povely
pfendSené z tidiciho stanovisté 4 diodovym pFenosovym systémem na paralelni bindrni signi-
ly, které pomocnym pievodnikovym vstupem 19 pfivddi k druhému pomocnému procesoru 2.
Naopak pomocnym pfevodnikevym vystupem § jsou pfivddény paralelni bindrni signdly k pfe-
vodniku dicdového pienosu 3. Ten po transformaci zaji&fuje jejich pfenos pomoci diodového
pfenosového systému pfenosovym spojem 9 k tidicimu stanovisti 4.
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PREOMET VYNALEZU

1. Zapojeni obvodl pro dédlkovE ovlddany automat pohédnici stanice se dvéma mikropoéitaci,
sestdvajicich ze vstupl, vystupl, sériovych spoji a mikroprocesord a dédle z pfevodni-
ku diodového pfenosu, pfenosového spoje, fidiciho stanoviitd a obvodd technologie,
vyznacujici se tim, Ze prvni centrdln{ procesor (1) je svymi centrdlnimi technologicky-
mi vstupy (14) a centrdlnimi technologickymi vystupy (18) ptipojen k obvodim (5) techno-
logie, svymi centrdlnimi pomocnymi vstupy (13), centrdlnimi pomocnymi vystupy (15) a
prvnim sériovym spojem (7) je pfipojen ke vstupdm a vystupim druhého pomocného proce-
soru (2), svym vypinacim spojem (10) je pfipojen k fidicimu stanovisti (4), svym va-
zebnim vstupem (12) je piipojen k nezndzornéné ndsledujici technologii a svym vazebnim
vystupem (11) je pfipojen k nezndzornéné pfedchdzejici technologii, ptfigem? druhy po-
mocny procesor (2) je svymi pomocnymi technologickymi vstupy (16) a pomocnymi technolo-
gickymi vystupy (17) pEfipojen k obvedtm (5) technologie.

2. Zaspojeni obvodd podle bodu 1, vyznalujfci se tim, Ze druhy pomocny procesor (2) je svym
druhym sériovym spojem (B8) pfipojen k Fidicimu stanovidti (4).

3. Zapojeni obvodl podle bodu 1, vyznadujici se tim, Ze druhy pomocny procesor (2) je svy-
mi pomocnymi pFevodnikovymi vstupy (19) a pomocnymi pfevodnikovymi vystupy (6) pfipojen
ke vstuplm a vystuptm pfevodniku diodového pfenosu (3), ktery je svym pfenosovym spojem
(9) ptipojen k fidicimu stanmovidti (4).

1 vykres
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