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(54)实用新型名称

一种复合式旋耕播种施肥联合作业机

(57)摘要

本实用新型公开了一种复合式旋耕播种施

肥联合作业机，属于农业机械领域，将秸秆还田、

旋耕、深松、镇压、开沟、播种、施肥一次性完成作

业，解决了传统机具作业次数多、周期长、效率低

问题。本实用新型主要包括机架和行走轮，以及

机架下方的牵引装置、深松装置、旋耕装置、双圆

盘开沟播种施肥装置、镇压装置和传动装置。该

联合作业机能精准地控制旋耕、深松、播种、施肥

深度和播种、施肥速度，实现精量化播种、施肥，

镇压辊高度可调，保证耕作地面平整度和压实程

度，且该机具集成化程度高，能有效降低作业成

本，提高作业效率。
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1.一种复合式旋耕播种施肥联合作业机，其特征是：所述联合作业机通过一次作业完

成秸秆还田、旋耕、深松、镇压、开沟、播种、施肥，包括机架(1)、牵引架(2)、深松铲(3)、限深

轮(4)、旋耕刀轴(5)、双圆盘开沟播种施肥机构(6)、行走轮(7)、镇压辊(8)、种箱(9)、肥箱

(10)、液压杆(12)主要工作部件；所述牵引架(2)通过前牵引座(13)与机架(1)前端连接；所

述深松铲(3)通过U形螺栓固定在机架(1)前端；所述机架(1)前方两端分别设有限深轮(4) ,

所述旋耕刀轴(5)安装在与机架(1)连接的支撑板(15)上的刀轴安装孔(19)内；所述双圆盘

开沟播种施肥机构(6)设在旋耕刀轴(5)后端；所述机架(1)后端设有行走轮(7)、镇压辊

(8)，行走轮(7)、镇压辊(8)通过液压杆(12)与机架连接；所述机架(1)上端设有种箱(9)、肥

箱(10)并通过固定座(11)固定在机架上。

2.根据权利要求1所述的一种复合式旋耕播种施肥联合作业机，其特征是：所述机架

(1)由前牵引座(13)、后牵引座(14)、支撑板(15)、机架框架(16)、挡土板(17)组成；所述前

牵引座(13)、后牵引座(14)分别设在机架(1)前端和后端,分别与机架框架(16)连接，前牵

引座(13)和后牵引座(14)的两侧都设有加强筋(18)；所述挡土板(17)位于机架(1)的中部

与机架框架(16)下端连接；所述机架框架(16)两侧设有支撑板(15)，支撑板(15)上设有刀

轴安装孔(19)和机具安装孔(20)，能够连接其他作业机具。

3.根据权利要求1所述的一种复合式旋耕播种施肥联合作业机，其特征是：所述限深轮

(4)由减震机构、高度调节机构、限深行进轮组成；所述减震机构包括减震弹簧(21)、减震支

柱(22)、上弹簧垫(23)、下弹簧垫(24)，所述减震弹簧(21)安装在减震支柱(22)上，由上弹

簧垫(23)与下弹簧垫(24)对其固定；所述高度调节机构包括调节杆(25)、螺旋杆(26)、圆柱

螺旋套筒(27)、固定支座(28)，所述调节杆(25)安装在螺旋杆(26)上方，所述螺旋杆(26)安

装在圆柱螺旋套筒(27)内；所述减震机构、高度调节机构、限深行进轮通过固定支座(28)连

接，所述限深轮(4)通过U型螺栓与机架(1)连接。

4.根据权利要求1所述的一种复合式旋耕播种施肥联合作业机，其特征是：所述双圆盘

开沟播种施肥机构(6)包括减震机构、深度调节机构、双圆盘开沟施肥调节机构、排种管

(39)、排肥管(40)；所述减震机构由减震器(29)组成；所述深度调节机构包括圆柱调节大套

筒(30)、圆柱调节小套筒(31)、卡销(32)，所述圆柱调节小套筒(31)安装在圆柱调节大套筒

(30)内并通过卡销(32)插入对应通孔进行固定；减震机构一端固定在圆柱调节大套筒(30)

上，另一端通过连接杆(33)与圆柱调节大套筒(30)顶部连接；所述双圆盘开沟施肥调节机

构包括开沟圆盘(34)、螺纹调节装置(35)、刀盘轴(36)、轴承(37)、紧固装置(38)，其中开沟

圆盘(34)与轴承(37)通过紧固装置(38)安装在刀盘轴(36)上，刀盘轴上设有螺纹调节装置

(35)，固定连接在深度调节机构上;排种管(39)、排肥管(40)由一根横管连接，形状为H形，

固定连接在深度调节机构上。

5.根据权利要求1所述的一种复合式旋耕播种施肥联合作业机，其特征是：所述镇压辊

(8)由镇压辊轮(41)、辊轮支架(42)、刮土板(43)、刮土齿(44)、镇压齿(45)组成；所述镇压

齿(45)按螺旋式排布安装在镇压辊轮(41)上，所述刮土齿(44)沿轴向分布安装在刮土板

(43)上，所述刮土板(43)与辊轮支架(42)连接,所述镇压辊(8)通过液压杆(12)与机架(1)

连接。
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一种复合式旋耕播种施肥联合作业机

技术领域

[0001] 本实用新型涉及农业机械领域，具体涉及一种复合式旋耕播种施肥联合作业机。

背景技术

[0002] 在种植农作物时，需要进行深松、旋耕、开沟、播种施肥、镇压多道工序，传统的机

械耕整农田时，拖拉机需要挂接犁、深松铲、旋耕机、耙、镇压器、起垄机、播种施肥机不同机

具多次作业才能完成播种；拖拉机和机具作业次数多、作业周期长，对土壤压实程度团粒结

构破坏严重，长此以往会导致土壤肥沃性退化和沙化，农作物产量和质量逐年降低，且作业

效率低、周期长，不利于抢农时。

发明内容

[0003] 针对现有技术中存在的不足,本实用新型提供一种复合式旋耕播种施肥联合作业

机，能够一次性完成深松、旋耕、开沟、播种、施肥、镇压多道工序。

[0004] 为解决本实用新型的技术问题采用如下技术方案：一种复合式旋耕播种施肥联合

作业机，包括机架(1)、限深轮(4)、行走轮(7)，以及牵引装置、深松装置、旋耕装置、双圆盘

开沟播种施肥装置、镇压装置、传动装置，所述旋耕装置、双圆盘开沟播种施肥装置分别与

传动装置连接，所述牵引装置、深松装置、镇压装置与机架固定连接。

[0005] 所述联合作业机通过一次作业完成秸秆还田、旋耕、深松、镇压、开沟、播种、施肥，

包括机架(1)、牵引架(2)、深松铲(3)、限深轮(4)、旋耕刀轴(5)、双圆盘开沟播种施肥机构

(6)、行走轮(7)、镇压辊(8)、种箱(9)、肥箱(10)、液压杆(12)主要工作部件；所述牵引架(2)

通过前牵引座(13)与机架(1)前端连接；所述深松铲(3)通过U形螺栓固定在机架(1)前端；

所述机架(1)前方两端分别设有限深轮(4) ,所述旋耕刀轴(5)安装在与机架(1)连接的支撑

板(15)上的刀轴安装孔(19)内；所述双圆盘开沟播种施肥机构(6)设在旋耕刀轴(5)后端；

所述机架(1)后端设有行走轮(7)、镇压辊(8)，行走轮(7)、镇压辊(8)通过液压杆(12)与机

架连接；所述机架(1)上端设有种箱(9)、肥箱(10)并通过固定座(11)固定在机架上。

[0006] 所述机架由前牵引座(13)、后牵引座(14)、支撑板(15)、机架框架(16)、挡土板

(17)组成，所述前牵引座(13)、后牵引座(14)分别设在机架前端和后端与机架框架(16)连

接，牵引座两侧设有加强筋(18)，挡土板(17)位于机架中部与机架框架(16)下端连接，机架

框架(16)两侧设有支撑板(15)，支撑板(15)上设有刀轴安装孔(19)，以及设有机具安装孔

(20)，能够连接其他作业机具。

[0007] 所述限深轮(4)机构中减震弹簧(21)安装在减震支柱(22)上，由上弹簧垫(23)与

下弹簧垫(24)对其固定，所述调节杆(25)安装在螺旋杆(26)上方，所述螺旋杆(26)安装在

圆柱螺旋套筒(27)内，所述机构通过固定支座(28)连接，所述限深轮(4)机构通过U型螺栓

与机架(1)连接。

[0008] 所述双圆盘开沟播种施肥机构(6)包括减震机构、深度调节机构、双圆盘开沟施肥

调节机构、排种管(39)、排肥管(40)；所述减震机构由减震器(29)组成，所述深度调节机构
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中圆柱调节小套筒(31)安装在圆柱调节大套筒(30)内并通过卡销(32)插入对应通孔进行

固定，减震机构一端固定在圆柱调节大套筒(30)上，另一端通过连接杆(33)与圆柱调节大

套筒(30)顶部连接，所述双圆盘开沟施肥调节机构中开沟圆盘(34)与轴承(37)通过紧固装

置(38)安装在刀盘轴(36)上，刀盘轴上设有螺纹调节装置(35)，通过螺纹套筒进行距离调

节双圆盘开沟施肥调节机构通过螺母固定在深度调节机构上的螺杆上；排种管(39)、排肥

管(40)由一根横管连接，形状为H形，固定连接在深度调节机构上。

[0009] 所述镇压辊(8)中镇压齿(45)按螺旋式排布安装在镇压辊轮(41)上，所述刮土齿

(44)沿轴向分布安装在刮土板(43)上与辊轮支架(42)连接，所述镇压辊轮(41)设有液压杆

(12)与机架(1)连接。

[0010] 所述机架的前端设置动力输入轴，所述动力输入轴通过万向转动轴(47)与变速箱

(46)动力输入轴连接，所述变速箱(46)设置在机架前端上方，所述变速箱(46)通过万向联

轴器(48)与传动箱(49)连接。

[0011] 机架顶部设有固定安装架，安装架上固定有种箱(9)和肥箱(10)，种箱和肥箱下端

设有排种器、排肥器(51)并分别与导种管、导肥管(52)连接，排种器、排肥器(51)上设有的

动力驱动轴(53)通过链传动箱(50)与万向传动轴(48)传动配合。

[0012] 所述排种器、排肥器(51)底部设有导种管、导肥管(52)，所述导种管口、导肥管口

与双圆盘开沟播种施肥装置上设有的排种管(39)、排肥管(40)连接，将种子和肥料通过导

管排入到对应开沟沟槽。

[0013] 本实用新型的有益效果是：本实用新型提供一种复合式旋耕播种施肥联合作业

机，可以实现一次完成秸秆还田、旋耕、深松、镇压、开沟、播种、施肥作业，得到适合苗床生

长的土地，深松、旋耕、开沟深度可调，镇压辊高度和压实程度可调，播种和施肥速度、深度

可调，实现精量化播种、施肥，能将秸秆还田和旋耕作业一次性完成，始终使车轮与地面保

持一个良好的接触，确保深松、旋耕、播种、施肥深度一致

附图说明

[0014] 图1为本实用新型的左视图；

[0015] 图2为本实用新型的结构轴测图；

[0016]  图3 为本实用新型的局部放大图；

[0017]  图4 为本实用新型机架的轴测图；

[0018] 图5为本实用新型限深轮机构的轴测图；

[0019] 图6为本实用新型双圆盘开沟播种施肥机构的主视图；

[0020] 图7为本实用新型双圆盘开沟播种施肥机构的左视图；

具体实施方式

[0021] 下面结合附图和具体实施例，进一步阐明本实用新型，应理解这些实施例仅用于

说明本实用新型而不用于限制本实用新型的范围。

[0022] 本实用新型提供复合式旋耕播种施肥联合作业机，包括机架，机架底部依次设有

牵引装置、深松装置、旋耕装置、播种施肥装置、开沟装置、限深装置、镇压装置、行进装置；

[0023] 所述牵引装置位于机架前端，用于连接拖拉机牵引机具行进，机架前端横梁上连
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接有前牵引座(13)，前牵引座(13)两侧面焊接有加强筋(18)，前牵引座(13)设有与牵引架

(2)相对应通孔，牵引架(2)与前牵引座(13)上通孔通过固定螺栓连接，牵引架(2)整体形状

呈三角形。

[0024] 旋耕装置包括传动箱（49）、支撑板(15)、旋耕刀轴(5)和挡土板(17)组成，所述支

撑板(15)固定连接在机架(1)两侧端，支撑板(15)上设有刀轴安装孔(19)，旋耕刀轴(5)通

过刀轴安装孔(19)安装在支撑板(15)上。所述传动箱固定在动力输出轴方向的侧面支撑板

(15)上，旋耕刀轴(5)从传动箱(49)获得动力，驱动旋耕刀轴(5)转动，所述挡土板(17)固定

安装在旋耕刀轴(5)上端与与机架框架(16)下端连接。

[0025] 其限深轮机构由减震机构、高度调节机构、限深行进轮组成，所述减震机构包括减

震弹簧(21)、减震支柱(22)、上弹簧垫(23)、下弹簧垫(24)，所述减震弹簧(21)安装在减震

支柱(22)上，由上弹簧垫(23)与下弹簧垫(24)对其固定，所述高度调节机构包括调节杆

(25)、螺旋杆(26)、圆柱螺旋套筒(27)、固定支座(28)，所述调节杆(25)安装在螺旋杆(26)

上方，所述螺旋杆(26)安装在圆柱螺旋套筒(27)内，所述减震机构、高度调节机构、限深行

进轮通过固定支座(28)连接，所述限深轮机构通过U型螺栓与机架(1)连接。

[0026] 动力传动装置由变速箱(46)、万向传动轴(47)、万向联轴器(48)、传动箱(49)、链

传动箱(50)组成，变速箱(46)固定安装在机架上端，拖拉机输出端通过万向传动轴(47)与

变速箱(46)输入端连接,变速箱(46)的动力输出端与传动箱(49)连接，传动箱(49)的动力

输出轴和旋耕刀轴(5)连接，万向联轴器上设有链传动箱(50)与种箱(9)、肥箱(10)的排种

器、排肥器(51)上的驱动轴(53)连接。

[0027] 所述镇压辊(8)由镇压辊轮(41)、辊轮支架(42)、刮土板(43)、刮土齿(44)、镇压齿

(45)组成；所述镇压齿(45)按螺旋式排布安装在镇压辊轮(41)上，能够使压实的土壤形成

一个上虚下实的土壤表层，所述刮土齿(44)沿轴向分布安装在刮土板(43)上，所述刮土板

(43)与辊轮支架(42)连接,所述镇压辊(8)通过液压杆(12)与机架(1)连接，能够改变镇压

松紧程度，以及行进时控制镇压辊升降。

[0028] 所述行走轮机构由行走轮(7)、v型支撑架(54)、液压杆(12)组成，行走轮(7)、V型

支撑架(54)、液压杆(12)三者通过轴销与机架(1)连接，使行走轮机构能够调节高度。

[0029] 本实用新型能将秸秆还田、旋耕、深松、镇压、开沟、播种、施肥一次性完成，解决了

传统机具作业次数多、周期长、效率低问题，该机具能精确控制深松、旋耕、播种、施肥深度

和播种、施肥速度，实现精量化播种、施肥，且镇压辊高度可调，能保证土壤压实程度，提供

所需的种床，提高种苗成活率。

[0030] 本实用新型的工作原理是：复合式旋耕播种施肥联合作业机由拖拉机通过前牵引

座(13)牵引机具作业，由拖拉机后置驱动轴提供复合式旋耕播种施肥联合作业机所需动

力，通过万向传动轴(47)传递到变速箱(46)，再由万向联轴器(47)传递到传动箱(49)，由传

动箱(49)驱动旋耕刀轴(5)旋转，万向联轴器(47)上设有链传动箱(50)驱动排种器、排肥器

(51)工作。机具前方限深轮(4)高度可调，能根据不同旋耕以及播种深度要求来进行调节，

限深轮(4)上设有减震机构，能减少路面不平引起的冲击和震动，能根据路面高度自动的调

整角度，使机具和路面始终保持一个良好接触。深松装置(3)能对深层土壤进行破碎，打破

坚硬的犁地层，增加土壤蓄水保墒的能力。旋耕装置(5)能将秸秆还田和耕地作业同时完

成。旋耕完成后的土地通过后方的双圆盘开沟播种施肥装置(6)进行播种施肥作业，双圆盘
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开沟播种施肥装置(6)能实现开沟深度、角度、距离可调，能够满足各种作物的播种、施肥要

求，同时设有减震装置能使在开沟播种施肥的过程中，当遇到石头以及其他坚硬物体时能

够利用弹簧弹性进行避开，能够减少因为硬物对圆盘刀造成的冲击损伤，延长刀具使用寿

命，种子和肥料在种箱(9)和肥箱(10)内通过排种器、排肥器(51)将种子和肥料有规律的强

制排除，随后通过导种管和导肥管(52)排入到对应的开沟沟槽内。随后镇压辊(8)对其进行

镇压，且镇压程度可通过液压杆(12)调节，镇压辊(8)上设有的镇压齿(45)能够保证镇压土

壤表面形成一个上虚下实的作业土壤，刮土板(43)以及刮土齿(44)能够对镇压辊粘黏的土

壤进行刮除，由此保证镇压效果。

[0031] 上面结合附图对本实用新型的具体实施方式作了详细说明，但是本实用新型并不

限于上述实施方式，在本领域普通技术人员所具备的知识范围内，还可以在不脱离本实用

新型宗旨的前提下做出各种变化。

说　明　书 4/4 页

6

CN 218868630 U

6



图 1

图 2
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图 3
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图 4
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图 5
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图 6
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图 7
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