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一种外销绿茶车间立体除尘清洁化系统

(57)摘要

本发明公开了一种外销绿茶车间立体除尘

清洁化系统，用于清除外销绿茶加工过程产生的

灰尘和杂质，该系统包括用于吸收悬浮在空中的

灰尘杂质的高空排尘系统，用于清扫地面的地面

清扫除尘机和用于清扫停留在设备上的灰垢的

移动吸尘器。本发明通过高空排尘系统、地面清

扫除尘机和移动吸尘器三者结合，从而形成一个

立体除尘系统，对车间的地面、设备及其角落及

漂浮在空中的灰尘进行清理，从而保证车间的清

洁度。可广泛应用于茶叶车间清洁技术领域。
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1.一种外销绿茶车间立体除尘清洁化系统，其特征在于：包括用于吸收悬浮在空中的

灰尘杂质的高空排尘系统（1），用于清扫地面的地面清扫除尘机（2）和用于清扫停留在设备

上的灰垢的移动吸尘器（3）；

所述高空排尘系统（1）包括密闭的车间（11），安装在车间（11）墙体上的一组混流风机

（16）及设置在车间（11）顶部的进风口（12），所述混流风机（16）连接设置有排尘管道（13），

排尘管道（13）连接设置有第一吸风机（14），第一吸风机（14）连接设置有粉尘收集袋（15）；

地面清扫除尘机（2）包括清扫车（21），安装在清扫车（21）上的第二吸风机（22），第二吸

风机（22）管道连接有杂物收集桶（23），所述清扫车（21）的前下方并排设置有两个清扫辊

（24），清扫辊（24）上设置有毛刷（25），所述清扫车（21）位于清扫辊（24）的后方设置有吸尘

腔（26），吸尘腔（26）与第二吸风机（22）间设置有吸尘管（27）；

所述移动吸尘器（3）包括与第二吸风机（22）连接的尖嘴吸尘器（31）和扒头吸尘器

（32）；所述尖嘴吸尘器（31）包括与吸尘管（27）连接的尖嘴吸尘器软管（311），尖嘴吸尘器软

管（311）连接设置有伸缩杆（312），所述伸缩杆（312）末端安装有尖状吸尘嘴（313）；所述扒

头吸尘器（32）包括与吸尘管（27）连接的扒头吸尘器软管（321），扒头吸尘器软管（321）连接

设置有空心操作杆（322），空心操作杆（322）的末端连接设置有用于收拢灰尘的扒头（323），

所述扒头（323）内设置有扫尘刷（324）；

所述混流风机（16）安装在离地2.5米高的墙体上，每隔4～5米安装一台，在墙体上设置

一圈；

所述进风口（12）内安装有进风风机（121），还安装有过滤网（122）；

所述伸缩杆（312）包括多节空心杆（3121），相邻两空心杆（3121）套装在一起，所述空心

杆（3121）上设置有定位孔（3122），定位孔（3122）内设置有可伸缩的定位销（3123），定位销

（3123）的底部与空心杆（3121）间设置有第一顶出弹簧（3124）；两所述空心杆（3121）间还设

置有第二顶出弹簧（3125）；

所述伸缩杆（312）上设置有用于控制第二吸风机（22）功率的风量控制开关（314）；

所述扒头（323）包括长方形扣盖（3231）及设置在长方形扣盖（3231）后端的收口部

（3232），收口部（3232）的末端与空心操作杆（322）转动连接，所述收口部（3232）的底板前端

设置有铲刀（3233），所述扫尘刷（324）设置在长方形扣盖（3231）内，所述长方形扣盖（3231）

与收口部（3232）的两侧还设置有滚轮（3234）。

2.如权利要求1所述的外销绿茶车间立体除尘清洁化系统，其特征在于：所述清扫车

（21）上设置有两支撑臂（28），所述杂物收集桶（23）的中间位置通过转动销转动安装在支撑

臂（28）上，所述杂物收集桶（23）上还设置有可开启的上盖（231）。
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一种外销绿茶车间立体除尘清洁化系统

技术领域

[0001] 本发明涉及外销茶叶加工技术领域，尤其是涉及一种外销绿茶车间立体除尘清洁

化系统。

背景技术

[0002] 中国是全球最大的茶叶生产国，同时也是全球唯一生产出口绿、红、青、黑、白、黄

等六大茶类的国家，尤其绿茶产销独占鳌头。2020年我国绿茶出口量为29.34万吨，占外销

量总量的84.1％，所以绿茶是我国主导出口茶类。然而近年来，因受绿色贸易壁垒的影响，

我国的绿茶出口增长幅度缓慢，在影响绿茶出口的众多因素中，除农药、化肥、重金属外，总

灰分与粉末超标也是重要影响因子。

[0003] 因为外销绿茶，大都要将毛茶经过:补火→切断→分筛→抖筛→风选→拣剔→复

烘→拼配→匀堆→装箱等工序进行精制。在茶叶的精制加工过程中，茶叶自有的茸毛、茶末

和夹带的灰尘杂物，会随着机械的运转漂浮在空中，随后沉降在车间各地以及机械设备上，

这些灰尘杂物如不及时清除，在设备运行时，又会造成二次扬尘并落在茶叶上面，从而导致

茶叶灰分与粉末超标，严重影响着外销绿茶的色香味形品质。对于这些灰尘杂物的清除，当

前大都由人工采用扫帚、拖把清扫或在车间安装排风除尘。事实表明，这些清扫除尘方式，

既费工费时，又很难达到清洁化标准，尤其那些散落飞扬在机器夹缝，墙边角落，车间屋顶

中的茶末灰尘，是很难清除干净。为此，我国大广的外销茶厂都迫切需要有一种高效除尘清

洁系统，解决精制茶车间中粉末、灰尘等杂物及时清除干净的问题。

发明内容

[0004] 本发明的目的是提供一种外销绿茶车间立体除尘清洁化系统，解决现有茶叶加工

车间的问题。

[0005] 本发明解决其技术问题所采用的技术方案是：一种外销绿茶车间立体除尘清洁化

系统，其特征在于：包括用于吸收悬浮在空中的灰尘杂质的高空排尘系统，用于清扫地面的

地面清扫除尘机和用于清扫停留在设备上的灰垢的移动吸尘器；

[0006] 所述高空排尘系统包括密闭的车间，安装在车间墙体上的一组混流风机及设置在

车间顶部的进风口，所述混流风机连接设置有排尘管道，排尘管道连接设置有第一吸风机，

第一吸风机连接设置有粉尘收集袋；

[0007] 地面清扫除尘机包括清扫车，安装在清扫车上的第二吸风机，第二吸风机管道连

接有杂物收集桶，所述清扫车的前下方并排设置有两个清扫辊，清扫辊上设置有毛刷，所述

清扫车位于清扫辊的后方设置有吸尘腔，吸尘腔与第二吸风机间设置有吸尘管；

[0008] 所述移动吸尘器包括与第二吸风机连接的尖嘴吸尘器和扒头吸尘器；所述尖嘴吸

尘器包括与吸尘管连接的尖嘴吸尘器软管，尖嘴吸尘器软管连接设置有伸缩杆，安装在伸

缩杆末端的尖状吸尘嘴；所述扒头吸尘器包括与吸尘管连接的扒头吸尘器软管，扒头吸尘

器软管连接设置有空心操作杆，空心操作杆的末端连接设置有用于收拢灰尘的扒头，所述
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扒头内设置有扫尘刷。

[0009] 进一步的，所述混流风机安装在离地2.5米高的墙体上，每隔4～5米安装一台，在

墙体上设置一圈。

[0010] 为保证进入车间的风量可控，同时，保持进风的清洁性，所述进风口内安装有进风

风机，还安装有过滤网。

[0011] 为便于调节伸缩杆的长度，所述伸缩杆包括多节空心杆，相邻两空心杆套装在一

起，所述空心杆上设置有定位孔，定位孔内设置有可伸缩的定位销，定位销的底部与空心杆

间设置有第一顶出弹簧；两所述空心杆间还设置有第二顶出弹簧。

[0012] 为便于调节尖嘴吸尘器的吸力，所述伸缩杆上设置有用于控制第二吸风机功率的

风量控制开关。

[0013] 为能够将沉积在设备上的灰垢清理干净，所述扒头包括长方形扣盖，设置在长方

形扣盖之后的收口部，收口部的末端与空心操作杆转动连接，所述收口部的底部设置有铲

刀，所述扫尘刷设置在长方形扣盖内，所述长方形扣盖与收口部的两侧还设置有滚轮。

[0014] 为方便清除杂物收集桶内的杂物，所述清扫车上设置有两支撑臂，所述杂物收集

桶的中间位置通过转动销转动安装在支撑臂上，所述杂物收集桶上还设置有可开启的上

盖。

[0015] 本发明的有益效果：本发明通过高空排尘系统、地面清扫除尘机和移动吸尘器三

者结合，从而形成一个立体除尘系统，对车间的地面、设备及其角落及漂浮在空中的灰尘进

行清理，从而保证车间的清洁度。所述高空排尘系统将进风口设置在车间的顶部，通过设置

在墙体上的混流风机吸风，从而使车间内位于设备的上方形成一个向下空气流动，能够有

效抑制扬尘，减少加工时震动灰尘的上扬，便于灰分快速的从混流风机排出，减少在车间内

的停留时间。所述地面清扫除尘机能够快速将地面的灰尘杂物清理干净，移动方便，操作简

便。所述移动吸尘器采用两种吸尘结构，其中尖嘴吸尘器能够进入狭小的设备缝隙内进行

清理，且伸缩杆长度可调节，方便操作人员进行操作。所述扒头吸尘器先用扫尘刷对设备进

行清扫，使粘附在设备上的灰垢与设备分离，然后通过收口部收拢吸走，长方形扣盖能够避

免扫尘刷来回扫尘时灰尘上扬，避免打扫时二次扬尘。所述收口部上的铲刀能够进一步铲

除不易清理的灰垢。

[0016] 以下将结合附图和实施例，对本发明进行较为详细的说明。

附图说明

[0017] 图1为本发明中高空排尘系统的结构示意图。

[0018] 图2为本发明中地面清扫除尘机和移动吸尘器的结构示意图。

[0019] 图3为本发明中主动齿轮和从动齿轮的结构示意图。

[0020] 图4为本发明中伸缩杆的结构示意图。

[0021] 图5为本发明中扒头吸尘器的结构示意图。

具体实施方式

[0022] 实施例，如图1至5所示，一种外销绿茶车间立体除尘清洁化系统，用于清除外销绿

茶加工过程产生的灰尘和杂质，该系统包括用于吸收悬浮在空中的灰尘杂质的高空排尘系

说　明　书 2/4 页

4

CN 113828609 B

4



统1，用于清扫地面的地面清扫除尘机2和用于清扫停留在设备上的灰垢的移动吸尘器3。

[0023] 以下详细介绍各设备的具体结构：

[0024] 所述高空排尘系统1包括密闭的车间11，安装在车间11墙体上的一组混流风机16

及设置在车间11顶部的进风口12，所述混流风机16连接设置有排尘管道13，排尘管道13连

接设置有第一吸风机14，第一吸风机14连接设置有粉尘收集袋15，通过混流风机16将车间

11内的空气吸入排尘管道13内，再在第一吸风机14的作用下将粉尘吸入粉尘收集袋15中。

[0025] 所述混流风机16安装在离地2.5米高的墙体上，每隔4～5米安装一台，在墙体上设

置一圈。所述进风口12内安装有进风风机121，还安装有过滤网122。外界的空气通过进风口

12进入车间11内，在通过进风口12时过滤网122能够阻隔大部分外来灰尘杂质，从而保证进

入车间11内的气体清洁度。同时，还可以通过进风风机121调节进风量。进风口12与混流风

机16配合，使车间11上方形成一个向下的空气流动，能够有效抑制扬尘，减少加工时震动灰

尘的上扬，便于灰分快速的从混流风机排出，减少在车间内的停留时间，该系统不仅能够及

时清理掉车间悬浮在空中的灰尘，进而还能够减少粉尘爆炸的几率，提高生产的安全性。

[0026] 所述的混流风机，为SWF型“混流风机”，主要有叶轮、机壳、集流器、导流片、电动机

等部件组成。该机采用子午面加速方法设计，其叶轮轮毂为锥形，并在风机进口处配用锥形

集流器，使气流沿倾斜方向流出，凸显离心和轴流的双重特性，所以具有较高的压力和较大

的流量和较低的噪声，尤其可解决茶灰中夹带的茸毛易阻塞风机的技术障碍。所述排尘管

道，为不锈钢材质的管道，其进风口为喇叭口状，并紧密套住混流风机的出风口，以便及时

收集灰尘杂物。所述第一吸风机14，为旋涡式吸风机，该机具有吹吸双功能，并且吸力大，能

将各混流风机16排出的出灰尘，统一回收输入粉尘收集袋15中。

[0027] 所述地面清扫除尘机2包括清扫车21，安装在清扫车21上的第二吸风机22，第二吸

风机22管道连接有杂物收集桶23。为便于清理杂物收集桶23内的灰尘杂物，所述清扫车21

上设置有两支撑臂28，所述杂物收集桶23的中间位置通过转动销转动安装在支撑臂28上，

所述杂物收集桶23上还设置有可开启的上盖231。当需要清理时，打开上盖231，翻转杂物收

集桶23使其出口水平或倾斜向下，方便操作人员将杂物取出。

[0028] 为方便移动，，所述清扫车21的前端中间位置设置有前转向轮211，清扫车21的后

端设置有两个后驱动轮212，清扫车21的后端还设置有倾斜向上的U型手推把213，方便操作

人员移动清扫车21。所述U型手推把213的两端通过销轴转动安装在支撑臂28上。

[0029] 为方便对底面上的灰尘进行清理，所述清扫车21的前下方并排设置有两个清扫辊

24，清扫辊24上设置有毛刷25，所述清扫车21位于清扫辊24的后方设置有吸尘腔26，吸尘腔

26与第二吸风机22间设置有吸尘管27。所述清扫车21上设置有带动清扫辊24转动的驱动电

机241，驱动电机241的输出端设置有主动齿轮242，清扫辊24垂直与地面布置，在清扫辊24

上设置有从动齿轮243，驱动电机241带动清扫辊24转动，对地面进行清扫，然后通过吸尘腔

26将扫起的灰尘杂物吸走。

[0030] 所述移动吸尘器3包括与第二吸风机22连接的尖嘴吸尘器31和扒头吸尘器32两

种，其中尖嘴吸尘器31用于清理夹缝中的灰尘，扒头吸尘器32用于清理设备上的灰尘。所述

尖嘴吸尘器31包括与吸尘管27连接的尖嘴吸尘器软管311，尖嘴吸尘器软管311连接设置有

伸缩杆312，伸缩杆312的末端安装有尖状吸尘嘴313，尖状吸尘嘴313能够伸入狭小的空间

内进行除尘操作。采用尖嘴吸尘器软管311与吸尘管27连接，使得操作人员在拿起伸缩杆
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312时，可以任意调整角度和方向，方便操作。所述伸缩杆312为不锈钢材质空心杆，伸缩杆

312由多节空心杆3121相互套接组合而成，套在外部的空心杆3121上设置有定位孔3122，定

位孔3122内设置有可伸缩的定位销3123，定位销3123插装在套在内部的空心杆3121上且定

位销3123的底部与空心杆3121间设置有第一顶出弹簧3124，通过定位销3123与定位孔3122

配合，使空心杆3121处于缩回状态。两所述空心杆3121间还设置有第二顶出弹簧3125，两空

心杆3121内分别设置有定位挡板3126，第二顶出弹簧3125的两端分别固定在定位挡板3126

上，当按压定位销3123时，在第二顶出弹簧3125的作用下，将空心杆3121顶出，从而达到增

加伸缩杆312长度的目的，在不使用时，将收缩杆312收回，方便携带和摆放。为便于控制吸

风量的大小，所述伸缩杆312上设置有用于控制第二吸风机22功率的风量控制开关314，可

通过其控制风量的大小，进行不同杂物的吸尘。该尖嘴吸尘器的最大优点，不但能吸取墙边

角落中残留的灰尘杂物，而且能解决机械夹缝中细微灰尘杂物难以清除的技术障碍。

[0031] 所述扒头吸尘器32包括与吸尘管27连接的扒头吸尘器软管321，扒头吸尘器软管

321连接设置有空心操作杆322，空心操作杆322的末端连接设置有用于收集和收拢灰尘的

扒头323。为提高灰尘的收集效果，所述扒头323包括长方形扣盖3231，设置在长方形扣盖

3231之后的收口部3232，收口部3232的末端与空心操作杆322转动连接。所述长方形扣盖

3231内安装有扫尘刷324，通过扫尘刷324将灰尘刷起，由于长方形扣盖3231的作用，不会造

成二次扬尘。因为机械设备好多地方有润滑油，受热蒸发或者滴落在设备表面，与灰尘结合

就会粘附在设备表面，为进一步清除扫尘刷324难以扫起的灰垢，所述收口部3232的底部设

置有铲刀3233，在移动过程中通过铲刀3233将灰垢铲起。所述长方形扣盖3231与收口部

3232的两侧还设置有滚轮3234，方便来回拖动。

[0032] 以上结合附图对本发明进行了示例性描述。显然，本发明具体实现并不受上述方

式的限制。只要是采用了本发明的方法构思和技术方案进行的各种非实质性的改进；或未

经改进，将本发明的上述构思和技术方案直接应用于其它场合的，均在本发明的保护范围

之内。
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