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Samojezdne urzadzenie do przeladunku plodéw rolnych z kolowego
taboru drogowego z réwnoczesnym oddzielaniem i usuwaniem
zanieczyszczen

1

Przedmiotem wynalazku jest samojezdne urza-
dzenie do przeladunku plodéw rolnych, zwiaszcza
burakéw cukrowych, z kolowego taboru drogowe-
go na skladowiska polowe lub na inne S$rodki
transportu drogowego i szynowego. Urzadzenie to
umozliwia takze oddzielanie i usuwanie w sposéb
ciggly zanieczyszczen plodéw rolnych réwnocze$-
nie z procesem przetadunku.

Znanych jest kilka typéw urzadzehn do przela-
dunku i oczyszczania plodéw rolnych, a przede
wszystkim burakéw cukrowych. Wszystkie te urza-
dzenia majg duze wymiary gabarytowe, duzy cic-
zar wlasny oraz skladaja sie z kilku zespoiéw,
ktére przy zmianie miejsca przeladunku wyma-
gaja szeregu operacji transportowych, a takie
dodatkowych Srodk6éw transportowych. W zwiazku
z tym czas zmiany miejsca przeladunku przy uzy-
ciu tych urzadzen jest bardzo diugi, a ich opera-
tywno$§é mala. Urzadzenia te zuzywajg duze ilo$-
ci energii elektrycznej lub paliwa, za§ ich eksplo-
atacja jest skomplikowana. W sumie jednostkowy
koszt przeladunku plodéw rolnych przy zasto-
waniu wyzej wymienionych urzadzen jest bardzo
wysoKki.

Urzadzenie wedlug wynalazku nie tylko nie ma
wad wyzZej wymienionych urzgdzen, ale jest do-
datkowo wyposazone we wlasny mechanizm jazdy,
umozliwiajgcy szybkg zmiane miejsca przeladunku
oraz posiada rame nosna, zawieszong na cylin-
drach no$nych, ktére umozliwiajg posadowianie
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calego urzadzenia na podlozu terenowym bez spec-
jalnego jego przygotowywania. Takie rozwigzanie
konstrukcyjne pozwala tez na zmniejszenie ob-
cigzenia zginajacego belek no$nych ramy no$nej
oraz calkowite odcigzenie osi i k6t jezdnych urza-
dzenia w czasie trwania przeladunku.

Urzadzenie to posiada zespolony naped hydrau-
liczny wszystkich mechanizméw ruchu posuwisto-
zwrotnego i zespolony naped wszystkich mecha-~
nizméw ruchu obrotowego. Dzieki temu urzadze-
nie wedlug wynalazku ma znacznie mniejszy cie-
zar wlasny, mniejsze wymiary gabarytowe oraz
zuiywa mniej energii napedowej, co czyni je wy-
soce sprawnym, prostym w obsludze i eksploata-

cji, a koszt jego budowy jest znacznie nizszy od

kosztu wspomnianych urzgdzeri znanych. Jednost-
kowy koszt przeladunku plodéw rolnych za pomo-
cg urzadzenia wedlug wynalazku jest kilkakrotnie
nizszy od kosztéw przy uiyciu znanych urzagdzen
przetadunkowych.

Przyklad wykonania urzgdzenia wedlug wyna-
lazku uwidoczniono na rysunku, na ktérym fig. 1
przedstawia rzut pionowy urzadzenia, fig. 2 —
rzut boczny urzadzenia, fig. 3 — rzut poziomy
urzgdzenia, fig. 4 — szczeg6él rzutu pionowego
urzadzenia przy przeladunku z przyczepy, fig. 5
oraz 6 — szczegély przekroju pionowego mecha-
nizmu podnoszenia i kierowania urzadzenia, w po-
wiekszonej skali, fig. 7 — szczeg6l rzutu peziome-
go mechanizmu Kkierowania i osi przedniej urzg-
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dzenia, w powiekszonej skali, fig. 8 — schemat
kinematyczny napedu uko$nego przenosnika plo-
déw rolnych, uko$nego przeno$nika do usuwania
zanieczyszczenn oraz mechanizmu jazdy wtiasnej
urzadzenia, a fig. 9 — schemat hydrauliczny nape-
du i sterowania mechanizméw podnoszenia plat-
formy no$nej, podnoszenia kozléw blokujacych,
podnoszenia klapy i podnoszenia ramy z plat-
formami i przenosSnikami.

Urzadzenie wedlug wynalazku sklada sie z ra-
my noénej 1, na ktérej spoczywa platforma no$na
2, kozty oporowe 3 i klapa 4 nad korytem prze-
noénika zgarniakowego 7. Na przediuzeniu ramy 1
jest zamocowana platforma najazdowa 5 i plat-
forma zjazdowa 6. Z boku ramy nosnej 1 jest
zamocowany poprzecznie przeno$nik zgarniakowy 7
ptodéw rolnych oraz urzadzenie 8 do usuwania
i oddzielania w spos6b ciagly zanieczyszczen od
ptodéw rolnych. Przeno$nik zgarniakowy 7 sklada
sie z przerusztowanej czgsci stalej i z czgSci uchyl-
nej, a urzadzenie 8 do oddzielania i usuwania za-
nieczyszczen sklada sie ze $limakowego przeno$-
nika zbiorczego i uko$nego przenosnika zgarnia-
kowego. Na kraficach ramy no$nej 1 znajduje sig
tylna oé 9 z kolami jezdnymi 40 i przednia o$§ 10
z kolami jezdnymi 39.

Urzadzenie wedlug wynalazku posiada zespolo-
ny mechanizm napedowy przeno$nika zgarniako-
wego 7, urzadzenia 8 do oddzielania i usuwania
zanieczyszczefi oraz kola jezdnego 4. Mechanizm
ten sklada sie z silnika elektrycznego 11, prze-
kladni zebatej 12, sprzegla elastycznego 13 i watka
napedowego 14. Na walku tym jest osadzone kolo
laficuchowe przekladni lancuchowej 15, kola lan-
cuchowe 16 przeno$nika zgarniakowego 7 oraz
sprzeglo 17. Przedluzeniem watka 14 jest walek
18, na ktérym jest osadzone przesuwnie stozko-
we kolo zebate 19, zazebiajgce sie ze stozkowym
kolem zebatym 20. Kolo zgbate stoikowe 20 jest

osadzone na watku 21, na ktérego koncu jest

umieszczone kolo lancuchowe przekladni tancucho-
wej 22, kt6éra posiada naprezacz lancucha 23. Prze-
kladnia laricuchowa 22 pozostaje w zazebieniu
w kazdym polozeniu ramy nofnej 1 wzgledem
podloza.

Urzadzenie wedlug wynalazku posiada nastepu-
jagce mechanizmy napedzane hydraulicznie: pod-
noszenia i opuszczania ramy no$nej 1, pochylania
platformy nosnej 2, podnoszenia i opuszczania ko-
216w oporowych 3, podnoszenia i opuszczania kla-
py 4. Mechanizmy te skladajg sie z silnika elek-
trycznego 24, sprzegla elastycznego 25, pompki
olejowej 26 dla réznych pojemnosci skokowych
cylindréw, zbiornika oleju 27, filtru olejowego 28,
bloku rozdzielaczy 29, cylindréw silowych 30, me-
chanizmu podnoszenia i opuszczania ramy 1, cylin-
dréw silowych 31, mechanizmu przechylu platfor-
my noénej 2, cylindra silowego 32, mechanizmu
podnoszenia i opuszczania kozléw oporowych 3,
oraz cylindra silowego 33 mechanizmu podnoszenia
i opuszczania klapy 4.

Urzadzenie wedlug wynalazku posiada takze
reczny mechanizm kierowania ramy nosnej 1,
skladajgcy sie z kierownicy 34, przekladni zeba-
tej 35, zespolu lgcznikéw kierujgcych 36, jarzma
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suwakowego 37 ze zwrotnicag 38 przedniego kola
jezdnego 39.

Dzialanie urzadzenia wedlug wynalazku jest na-
stepujgce. Wjazd ciggnika z przyczepa, wzgled-
nie samochodu, na platforme no$ng 2 odbywa sie
poprzez platforme najazdowg 5. Rama nosna 1
platformy nodnej 2 w czasie najazdu i pracy spo-
czywa na podlozu. Po wjechaniu ciggnika z przy-
czepa i wyprzegnieciu ciggnika, tylna of przycze-
py zostaje zablokowana kozlami oporowymi 3,
napedzanymi hydraulicznym cylindtem silowym
32, W przypadku wjazdu samochodu na platforme
nos$ng 2, blokowanie jego nastepuje za pomocg za-
czepu lancuchowego 41. Po zablokowatiiu przy-
czepy lub po zamocowaniu samochodu nastepuje
otwarcie klapy 4 nad przeno$nikiem 7 za pomocg
hydraulicznego cylindra 33, ktéry réwniez mecha-
nicznie blokuje pionowe polozenie kozléw oporo-
wych 3. Po uprzednim wyzebieniu kola zebatego
19 z kola zebatego 20 wlacza si¢ silnik elektrycz-
ny 11, ktéry uruchamia mechanizm napedowy
przenoénika zgarniakowego 7 i urzgdzenia 8 do
usuwania zanieczyszczen, po czym za Ppomoca
dwoch roéwnolegle pracujgcyeh hydraulicznych
cylindréw 31 zostaje podniesiona platforma nosna
2,

Cylindry 31 powodujg przechylenie pojazdu
i grawitacyjny zsyp plodéow rolnych na przesu-
wajgce sie zgarniaki na odcinku rusztowym prze-
nofnika zgarniakowego 7. Po zupelnym oproz-
nieniu pojeminika pojazdu nastepuije hydrauliczne
opuszczenie platformy nosnej 2 z pojazdem, a na-
stepnie unieruchomienie mechanizmu napedowego
przeno$nika zgarniakowego 7 i urzgdzenia 8 do
usuwania zanieczyszczen, a dalej opuszczenie kla-
py 4, opuszczenie kozléw oporowych 3 lub wycze-
pienie zaczepu lanicuchowego 41. Zjazd ciggnika
z przyczepg lub samochodu z platformy mnosnej 2
nastepuje poprzez platforme zjazdowg 6.

Przygotowanie urzgdzenia do zmiany miejsca
przeladunku odbywa sie przez podniesienie ramy
no$nej 1 wraz z zamontowanymi platformami 2,
5, 6, przeno$nikiem zgarniakowym 7 i urzadze-
niem 8 do usuwania zanieczyszczen. Przeprowa-
dza sie to za pomocg hydraulicznych cylindréw
30, ktére podnosza wyzej podane zespoly wzgle-
dem osi tylnej 9 z kolami jezdnymi 40 i wzgledem
osi przedniej 10 z kolami jezdnymi 39. To pod-
niesienie ramy 1 z przynaleznymi zespotami, jak
wyzej podaneo, nastepuje na skutek przesuwania
sie prowadnicy ramy 1 wzgledem osi 9 i 10 oraz
zespotu lgcznikéw kierujgcych 36 wzgledem jarz-
ma suwakowego 37. Jazda calego urzgdzenia na-
stepuje w wyniku zazebienia k6t zebatych 19
i 20 przekladni stozkowej i uruchomienia silnika
napedowego 11, ktéry napedza kolo jezdne 40 po-
przez przekladnie zebaty 12, sprzeglo elastyczne
13, wal napedowy 14, sprzeglo 17, wal napedowy
18, kola zebate 19, 20, wal 21 i przekladnie lan-
cuchowg 22,

W czasie jazdy istnieje mozliwo§é reeznego kie-
rowania urzadzeniem za pomocs pokrecenia kie-
rownicy 34, osadzonej na przekladni zebatej 35
i oddzialywania lgcznikéw kierujacych 36 na jarz-
mo suwakowe 37, ktére jest sprzezone ze zwrot-
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nicami 38 przedniego kola jezdnego 39 w kaidym
polozeniu ramy noénej 1 wzgledem terenu.

Posadawianie urzgdzenia na podlozu terenowym
w miejscu przeladunku nastepuje przy wylgczo-
nym mechaniZmie napedowym jazdy, przez opusz-
czania ramy no$nej 1 wraz z_ przynaleznymi zes-
polami 2, 5, 6, 71i 8 wzgledem meruchomych\051
9 i 10. Opuszczanie ramy noSnej 1 nastepuje
w wyniku obnizenia ci$nienia oleju.w cylindrach
hydraulicznych 30. ' '

Zastrzeienié patentowe,
Samojezdne urzadzenie do przeladunku ptodéw

rolnych z kolowego taboru drogowego, z réwno-
czesnym oddzielaniem i usuwaniem zanieczysz-

czei plodéw rolnych, znamienne tym, Ze posiada

rame no$ng (1), podnoszong i opuszczang na hy-
draulicznych cylindrach (30), poprzecznie wbudo-
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wany przeno$nik zgarniakowy (7) plodéw rolnych
wraz z urzadzeniem (8) do oddzielania i usuwania
zanieczyszczefi, mechanizm jazdy, ktérego prze-
kiladnia lancuchowa (22) pozostaje w zazebieniu
w kazdym polozeniu ramy noénej (1) wzgledem
podloza, przy czym mechanizm jazdy jest nape-
dzany silnikiem (11), ktéry napedza réwniez prze-
nos$nik zgarniakowy (7) i urzadzenie (8) do oddzie-
lania i usuwania zanieczyszczefi, za§ do kiero-
wania urzagdzeniem podczas jazdy sluzy zespél
lacznikéw kierujacych (36), oddzialywujacy w kaz-
dym potozeniu ramy nosnej (1) wzgledem podioza
na jarzma suwakowe (37), zwrotnice (38) przed-
niego kota jezdnego (39), a do hydraulicznego na-
pedu wszystkich mechanizméw ruchu posuwisto-
zwrotnego sluzy jeden silnik -elektryczny (24)

i pompka olejowa (26) dla réznych pojemnos$ci
skokowych cylindréw.
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