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Kuormituksenmittauslaite hissikoria varten. - Lastmatnings-

anordning fér en hisskorg.

Keksinnodn kohteena on kuormituksenmittauslaite hissikoria
varten, joka kori on kannatettu kannatinkodéyteen ripustetun
kannatinkehyksen avulla, joka kehys muodostuu pohjakehysta
kannattavasta alemmasta poikkipalkista, pystysuuntaisista

kannattimista ja kannatinkoyden kanssa liitetystd ylemmdsta

poikkipalkista.

Patenttijulkaisusta EP-B1 0 151 949 on tunnettu hissikori va-
rustettuna koripohjalla, joka on kulloinkin yhdestid kulmastaan
kannatettu kulmaraudan vaakasuuntaisen haaran avulla. Pysty-
suuntainen kulman haara on ruuvattu kiinni pohjakehykseen.
Vaakasuuntaisesti kulkevaan haaraan vaikuttavat voimat muute-
taan haaraan jdrjestettyjen venymidliuskojen avulla sihkdisiksi

singaaleiksi, joita puolestaan kasittelee edelleen vahvistus-

kytkenta.

Tunnetun laitteen erds haittapuoli on siind, ettd pohja-aluee-
seen jarjestetty kuormituksenmittauslaite tekee tarpeelliseksi
mekaanisesti kalliin hytin pohjan ja pohjakehyksen kehitysmuo-
don. Lisaksi hytin pohja on tuettava erityisesti muodostettu-

jen, vaakasuuntaisiin haaroihin jirjestettyjen eristyselement-

tien pddlle.

Tassd suhteessa ailkaansaa keksintd parannuksen. Keksintd, kuten
se on tehty tunnetuksi patenttivaatimuksissa, ratkaisee tehtad-
van, tunnetun laitteen haittapuolien valttamiseksi ja kuormi-
tuksenmittauslaitteen kehittiamiseksi siten, ettd hissikori

voidaan asettaa suoraan pohjakehyksen pééllé.

Keksinnon avulla saavutetut edut ovat nidhtivissi olennaisesti
siind, ettd kori ja pohijakehys on rakennettu kuormituksenmit-

tauslaitteen kanssa kdyttodd varten mekaanisesti samalla tavoin



kuin ilman kuormituksenmittauslaitetta tapahtuvaa kayttoa
varten. Eras lisdetu on siind, ettd kuormituksenmittauslaitteen

jalkiasennus on mahdollinen ilman mekaanisia muutoksia koriin

ja pohjakehykseen.

Seuraavassa keksintodoid kuvataan aincastaan esimerkkina kuvat-

tujen piirustusten yhteydessd ldhemmin. Piirustuksissa:

Kuvio 1 esittidi kannatinkehyksen kannattamaa hissikoria varus-
tettuna keksinndn mukaisella kuormituksenmittauslait-

teella.

Kuvio 2 esittidid lidhestymissensorin ja levyn muodostaman kuormi-

tuksenmittauslaitteen yksityiskohtia.
Kuvio 3 esittdd ldhestymiskytkimen l1adhtdvaihetta, Ja

Kuvio 4 esittdd kaavion kuormituksenmittauslaitteen vaikutus-

tavan selvittamiseksi.

Kuvioissa 1 - 4 on viitenumerolla 1 merkitty ylempiaa poikki-
palkkia, joka pystysuuntaisten kannattimien 2 ja alemman poik-
kipalkin 3 kanssa muodostaa kannatinkehyksen 4, joka on ripus-
tettu kannatinkéyteen tai -vaijeriin 5 ja jota siirret&dian ei-
esitetyssé hissikuilussa pitkin ei-esitettyjd ohjauskiskoja.
Alemman poikkipalkin 3 padlld sijaitseva pohjakehys 6 kannattaa
pystysuuntaista henkilé- ja tavarakul jetusta varten jarjestet-
tyd, jousielementtien 13 padalle sijoitettua hissikoria 7. His-
sikorin katolle on jadrjestetty kuormituksenmittauslaitteeseen
kuuluva referenssilevy 8 keskeiselld tavalla. Ylemp&in poikki-
palkkiin 1 kegkeisesti jirjestetyssd lahestymissensorissa 9 on
tyhjan hissikorin 7 tapauksessa referenssilevyn 8 suhteen rin-
tamaetdisyys d, joka kuormitustapauksesga suurenee riippuen
jousielementtien 12 elastisuudesta. LAhestymissensori 9 tuottaa

tamén ohella rintamaetdisyydesta d riippuvaisen séhkosignaalin.



Esilla olevassa suoritusmuotoesimerkissd on jarjestetty kaupal-
linen induktiivinen l&hestymissensori 9, jonka kauppamerkintini
on EFECTOR IA-4010-DNOG/IA5034. Sitid vastaavasti on referenssi-
levyn 8 oltava terdslevyd. Liitoskaapeliin ohjattu johdin mer-
kinndllad + 15 V, - 15 V ja M on jirjestetty ldhestymissensorin
9 jinnitteensyottda varten ja merkinndlld Ua merkitty johdin

johtaa rintamaetdisyydestid d riippuvaisen analogisen l&dhtdsig-
naalin, Jjoka tuotetaan impedanssimuuntajana toimivalla 13ahto6-

joka koostuu transistorista 11 kollektorikytkentani

vaiheella,
ja vastuksesta 12, ja on esitetty kuviossa 4 rintamaeti@isyyden

d funktiona.

Eraana lisasuoritusmuotovariaationa on jarjestetty kaupallinen

kapasitiivinen lahestymiskytkin.



Patenttivaatimukset

1. Kuormanmittauslaite jousielementtien (13) p&ddlle sijoitettua
hissikoria (7) varten, jota koria kannattaa kannatinkoOyteen (5)
ripustettu kannatinkehys (4), joka kehys muodostuu pohjakehysta
(6) kannattavasta alemmasta poikkipalkista (3), pystysuuntai-
sista kannattimista (2) ja kannatinkdyden (5) kanssa liitetysta
ylemmastd poikkipalkista (1), t unn e t t u siitd, ettad
vlempain poikkipalkkiin (1) on jadrjestetty lahestymissensori
(9), jolla tyhijdn hissikorin (7) tapauksessa on korin katon
pialle jarjestetyn referenssilevyn (8) suhteen rintamaetaisyys
(d), joka kuormitustapauksessa suurenee riippuen jousielement-
tien (13) elastisuudesta, jolloin lahestymissensori (9) johtaa

yhteen johtimeen (Ua) rintamaetéisyydestd (d) riippuvaisen l&h-

tojannitteen.

2. Patenttivaatimuksen 1 mukainen kuormituksenmittauslaite,
tunnettu siitd, ettd on jdrjestetty kaupallinen
induktiivinen l&dhestymissensori (9) Jja terdslevyid oleva

referenssilevy (8).

3. Patenttivaatimuksen 1 mukainen kuormituksenmittauslaite,
tunnettu siitd, ettd on jdrjestetty kaupallinen kapa-

sitiivinen l&hestymissensori (9).

4. Patenttivaatimuksen 1 mukainen kuormituksenmittauslaite,

tunnettu siita, ettd johdin (Ua) johtaa analogisen

lahtojénnitteen.



L e

Patentkrav

1. Lastmidtningsanordning fdr en pa fjdderelement placerad
hisskorg (7), vllken korg uppbdrs av en pa en bdrlina (5) upp-
hangd stddram (4), som bestar av en bottenramen (6) uppbidrande
nedre tvidrbalk (3), ett vertikalstdd (2) och en med bidrlinan _
(5) ansluten Ovre tvdrbalk (l), k@ nnetecknad darav,
att pa den 6vre tvdrbalken (1) anordnats en ndrmningssensor
(9), som vid tom hisskorg (7) &r pa ett frontalt avstand (d) i
férhdllande till en pa korgens tak anordnad referensplatta (8),
vilket avstand vid belastning vdxer beroende pa fjdderelemen-
tets (13) elasticitet, varvid ndrmningssensorn (9) till en led-

ning (Ua) leder en av frontalavstdndet (d) beroende utgangs-

spénning.

2, Lastmdtningsanordning enligt patentkravet 1, Xk &8 nn e -~
t e ¢ knad dirav, att en 1 handeln forekommande induktiv
nirmningssensor (9) och en referensplatta (8) av stalplat

anord-nats.

3. Lastmdtningsanordning enligt patentkravet 1, K 8 n n e -

t ec knad ddrav, att en i handeln férekommande kapacitiv

nirmningssensor (9) anordnats.

4, Lastmd3tningsanordning enligt patentkravet 1, k 8 n n e -
t e ¢cknad diarav, att ledningen (Ua) leder en analog ut-

gangsspénning.
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