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Urzadzenie do sterowania mlotow kowalskich, zwlaszcza mlotéw
spadowych i mlotéw matrycowych

1

Przedmiotem wynalazku jest wurzadzenie do
sterowania mlotow kowalskich, zwlaszcza mlotow
spadowych i mlotéw matrycowych z czujnikami
umieszczonymi w prowadnicy milota, umozliwia-
jace sterowanie ruchu roboczego bijaka mlota za
pomoca elektrycznych czujnikéw, tak zwanych
inicjator6w umieszczonych w prowadnicy milota.

Znane sg urzadzenia do sterowania mlotow,
w ktorych impulsy sterujgce przenoszone s3 ze
zbijaka mlota na zestyki lgczgce na drodze me-
chanicznej. Znane sa roéwniez urzadzenia steru-
jace, w ktorych czujniki wykonane z elementéw
pélprzewodnikowych (tranzystory, diody) umiesz-
tzone sg w prowadnicy mlota. Znane sg ponadto
urzadzenia sterujgce, ktérych cze$§é lgczgca skla-
da sie z przeno$nik6w wspbipracujacych z bez-
stykowymi czujnikami, w ktoérych wykorzystuje
sie zmiane prgdu w cewce sprzegnietej z otwar-
tym obwodem magnetycznym zamykanym przez
bijak mtota.

W przypadku stosowania urzadzen sterujacych
wyposazonych w tranzystorowa cze$é lgczaca da-
je sie zauwazy¢ szereg wad. Trwalo$¢ stykow
laczacych wlaczanych na drodze mechanicznej
przez bijak mlota jest mala. Czujniki wykonane
z elementéw poélprzewodnikowych sg wrazliwe na
temperature, w zwigzku z czym moga by¢ stoso-
wane tylko w tych przypadkach, w ktoérych
przedmiot obrabiany jest wzglednie maly i po-
woduje niewielkie promieniowanie ciepta. Czuj-
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niki bezstykowe z cewks sprzegnieta z obwodem
magnetycznym zamykanym przez bijak milota
maja niewielka czulo$é, poniewaz odleglo§é po-
miedzy bijakiem milota a otwartym ukladem ob-
wodu magnetycznego jest duza. Niezaleznie od
tego, zmienne temperatury, w ktérych pracuje
cewka powoduja zmiane podczas pracy jej opor-
noSci elektrycznej w zwigzku z czym konieczne
jest stosowanie kompensacji temperaturowej.

Celem wynalazku jest skonstruowanie urzgdze-
nia sterujacego o malych wymiarach pozwalajg-
cego nie tylko na prace bez zuzywania sie czuj-
nikéw, lecz takZe na usuniecie ujemnego wplywu
temperatury. Urzadzenie to wyposazone w bez-
stykowa ztranzystorowanag cze§¢ 1aczgcg umozli-
wia poélautomatyczng lub automatyczng prace
bijaka spadowego.

Istota wynalazku polega na konstrukcji czuj-
nika, ktéry stanowi transformator réznicowy
z jednostronnie otwartym obwodem magnety-
cznym, zamykanym przez bijak milota. Cewka
pierwotna tego transformatora polgczona jest w
szereg z kondensatorem do sieci przemystowej
pragdu zmiennego, za§ cewka wtérna polgczona
jest z urzadzeniem 1gczacym. Indukcyjno§é cewki
pierwotnej w momencie zamkniecia obwodu ma-
gnetycznego przez bijak tworzy wraz z pojem-
no$cia kondensatora uklad rezonansu szeregowe-
go, w wyniku czego w uzwojeniu wtoérnym tego
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* transformatora powstaje sygnal pradu zmiennego
v wysokiej wartoSci napiecia, ktéry powoduje
pewne zadzialanie ukladu laczgcego nawet w tym
przypadku, gdy odlegio$¢ pomiedzy czujnikiem
a bijakiem milota jest bardzo duza. Warto§é na-
piecia sygnalu moze byé jeszcze wieksza w przy-
padku, gdy transformator zasilany bedzie ze Zr6-
dla napiecia zmiennego wysokiej czestotliwoSci.

Wynalazek zostanie blizej objaS$niony na przy-
kladzie wykonania, przedstawionym na rysunku,
na ktéorym fig. 1 przedstawia uklad czujnika,
ktéry stanowi transformator réznicowy, umie-
szczony na prowadnicy bijaka mlota, za§ fig. 2
przedstawia schemat polaczeniowy czujnika.

Na prowadnicy 1 bijaka 2 milota znajduje sie
kilka czujnikébw (pokazany tylko jeden), skla-
dajgcych sie z otwartego jednostronnie obwodu
magnetycznego 3, cewki pierwotnej 4, dolaczonej
do %r6dla napiecia zmiennego przez kondensator
6 oraz cewki wtérnej 5. :

Napiecie indukowane w cewce wtérnej 5 czuj-
nika przechodzi przez element ksztattujacy sy-
gnal 7 do czeSci 8, ktérej wyjScia sa poigczone
ze wzmacniaczami 9 i 10 i zaworami sterujacymi
11 i 12,

Indukcyjno§é uzwojenia 4 tworzy, w momencie
zamkniecia obwodu magnetycznego 3 przez bijak
2, wraz z kondensatorem 6 rezonans szeregowy.
w wyniku czego w cewce 5 indukuje sie tak wy-
sokie napiecie sygnalu, ze jego warto$é wystarcza
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do uruchomienia czeSci lgczacej 8 nawet wow-
czas, gdy odleglo§é pomiedzy czujnikiem a bija-
kiem wskutek zuzycia bijaka bedzie bardzo duza.

Jezeli nie wystarcza napiecie z sieci przemyslo-
wej pradu zmiennego, stosuje sie napigcie wy-
sokiej czestotliwo$ci.

Zastrzezenia patentowe

1. Urzadzenie do sterowania mtotéw kowalskich,
zwlaszcza mtotéw spadowych i mlotéw ma-
trycowych z czujnikami umieszczonymi w pro-
wadnicy mlota, jak réwniez sterowaniem we-
dlug zadanego programu, znamienne tym, ze
czujniki reagujace na polozenie bijakéw wy-
konane s3a jako transformatory ré6zinicowe z
jednostronnie otwartym obwodem magnetycz-
nym (3) dla cewki pierwotnej (4) i dla cewki
wtérnej (5), przy czym cewka pierwotna (4)
jest polaczona przez kondesator (6) z napieciem
zmiennym, a cewka wtérna (5) jest polaczona
poprzez elementy przeksztalcajace (7) z cze-
Scig 1aczacag (8) i ze wzmacniaczami (9 i 10)
zaworéw sterujgcych (11 i 12).

2. Urzadzenie wedlug zastrz. 1, znamienne tym,
ze cewka pierwotna (4) polgczona jest w ukla-
dzie rezonansu szeregowego z kondensatorem (6).

3. Urzadzenie wedlug zastrz. 1. znamienne tym,
ze cewka pierwotna (4) jest zasilana napieciem
wysokiej czestotliwo$ci.
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Fig. 2

»Prasa” Wr. Zam. 6976/66, Naklad 310 egz.
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