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(54) Laite ndyte- tai reaktiocastioiden puhdistamiseksi -
Anordning for att rengdra prov- och reaktionskarl

Keksinntn kohteena on laite ndyte- tai reaktioastioiden puhdistamiseksi.
75t4 laitetta kdytetdin nostettavissa ja laskettavissa olevan kuljetus-
nauhan yhteydessd analyysiautomaateissa kuljetusnauhalle sovitettujen
astioiden puhdistamiseksi tutkittujen niyte- tai reaktionesteiden
tihteistd niin, ettd ndmd astiat saadaan valmiiksi uutta analyysi-
kierrosta varten.

Kaikissa tdahidn asti tunnetuissa pesulaitteissa kdytetddn paineilmalla
toimivia paineldhteitd tai méntdruiskuja, jotka edellyttavat erillisen
kdytto- ja ohjauselimen, esim. venttiilien kdyttamistd, kuten on selitet-
ty esim. patenttijulkaisuissa no DL-PS 109 079, DI-0S 1 673 224,

UsS-PS 3 622 279, T&lldin on kysymys suhteellisen monimutkaisista ja
kxallishintaisista laitteista, jotka sellaisinaan ovat alttiit hdirioille.

Keksinnén tarkoituksena on pienentdd giirtoelimien (pumppujen) ja
ohjauselimien kdyttokustannuksia ja pienentdd ndyte- tai reaktioastioi-
den pesulaitteiden hdiri onalttiutta.

Keksinnon tehtdvini on siis aikaansaada laite analyysiautomaatin kulje-
tusnauhalle sovitettujen ndyte- tai reaktioastidden puhdistamiseksi,

jonka laitteen pumppuja_kuljetusnauhan kdyttdlaite ohjaa oikeina ajan=-
jaksoina ilman ohjausvdlineltd.
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Taméd toteutetaan keksinnon mukaan siten, ettd ruiskusuuttimet on
kantimen vidlitykselld sovitettu kuljetusnauhan kannattaman ki#snto-
vivun yhteyteen siten, ettid ne kuljetusnauhan nostoliikkeen aikana
sijaitsevat vaakasuoran asentonsa alapuolella k#intOasennossa olevia
nédyte- tai reaktioastioita vastapddtd, ja ettid pumpun pumppauselinten
ohjauselin on niveltyvisti yhdistetty kd&ntovivun kddntovarteen siten,
ettd pumppu kuljetusnauhan laskuliikkeen aikana on imuvaiheessa, ja
nostoliikkeen aikana on ulostyontovaiheessa.

Keksinto selitetidin seuraavassa ldhemmin oheisen piirustuksen kuvaaman
erdan suoritusesimerkin perusteella.

Kuvio 1 esittdi laitetta edesty Pdin imuvaiheessa olevana,

Kuvio 2 esittdi laitetta edestdpdin tyhjennys- ja puhdistusvaiheessa
olevana,

Kuvio 3 ndyttidid kuvion 2 kohdetta padlta piin.

Kuljetusnauhan 2 kehys 5 on veto- Ja kannatinelimen 3 ohjainpydrien 4
pdédssd laakeroitu kdantovipujen 7,8 loviin, joilla vivuilla on yhteinen,
analyysiautomaatin rungossa 1 sijaitseva kiertoakseli 29. Kuvioissa

ei ole n&dytetty kuljetusnauhaa 2 vetopyOrien pidissi kannattavia molem-
pia k&ddntovipuja. Kdantovipuihin 7,8 kiinteisti Yhdistetyt ohjaimet
9,10 on kytkentdlaitteiden 11, 12 kautta kytketty vastaaviin, kiytto-
pyoOrien piissi oleviin ei nédytettyihin ohjaimiin. Nimi ohjaimet ja
kytkentdlaitteet muodostavat veto- Ja kannatuselimen 3 molemmin puolin
ei-yhdensuuntaiset kampikdyttolaitteet, jotka samoin ei-ndytettyjen
kampikéyttélaitteiden vaikutuksesta Joutuvat jaksottaisesti kaanto-
liikkeisiin, minki seurauksena kuljetusnauha 2 tulee liikkumaan ylos-
Jja alaspiin, Kaantovipujen 7,8 vdliin on sovitettu kannin 20, jonka
varaan ruiskutussuuttimet 13 on sovitettu. Kantimen 20 ja kiertoakse-
lin 29 vdliseen tilaan ulottuu runkokulmakappale 21, jonka yhteyteen

on sovitettu kalvopumppu 14. Ruiskusuuttimet 13 ovat liitosjohtojen

Ja johdon 15 kautta Yhteydessd pesunesteen varastosiilitsn 19. Tghin
johtoon 15 on kytketty kaksi paineen perusteella automaattisesti toimi-
vaa venttiilis 17, 18, Pumppujohto 16 on yhdistetty johtoon 15 nididen
molempien venttiilien 17, 18 vdlilld. Pumppujohto 16 avautuu kalvo-
pumpun 14 painekammioon 30,
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Kannin 20 ja nidin ollen ruiskusuuttimet 13 on kiinnitetty k&into-
vipuihin 7,8 siten, ettd niiden akselit kuljetusnauhan ollessa ala-
asennossaan ovat kaltevat kdidntOasennossaan olevien ndyte- tai reaktio-
astioiden 6 akseleita 31 vastaan, Ja suunnatut kohti ndyte- tai reaktio-
astioiden 6 sisdseindmien alapuoliskoa. Kuljetusnauhan 2 ollessa ylé-
asennossaan ovat ruiskusuuttimet 13 kaltevat pHinvastaisessa suunnassa
ndayte- tal reaktioastioiden 6 akseleita 31 vastaan ja suunnatut ndiden
astioiden sisdseindmien yl#osaan., Ruiskusuuttimen 13 ollessa oikein
sovitetut kuljetusnauhan jommassakummassa pddteasennossa tapahtuu
niiden k#d&ntyminen akseleiden 31 ympHri kuljetusnauhan 2 noustessa
ylospdin edelld selitetylld tavalla.

Pumpun runko 22 on asennetiu kulmakappaleen 21 loveen. Kalvo 235 on
kehigtddn kiristetty ndiden molempien osien vdliin. Kalvopumpun 14
painekammio 30 sijaitsee kalvon 23 ja pumpun rungon 22 vialilla.

Kalvon 23 keskelle on tyonnin 24 kiinnitetty kiinnityskiekkojen 25
avulla., TyoOntimen 24 vapaa pdd on yhdistetty yhdensuuntaisten ohjain-
ten 9, 10 viliin kiertyvidsti laakeroituun akseliin 26, Témd liitos
voidaan aikaansaada esim. sddtoruuvilla 28, joka kierretidin akselin

26 poraukseen. Sddtoruuvin 28 ja vastamutterin 27 avulla voidaan
asettaa pumpun iskuvadli ja tdten pesunesteen annostus.

Laite toimii seuraavasti: Kuljetusnauhan 2 laskeutuessa kalvopumpun 14
painekammio 30 suurenee, jolloin painekammioon imeytyy pesunestettad
tdmdn pesunesteen varastosdilitstd 19 automaattisesti avautuvan venttii-
lin 18 kautta. Kuljetusnauhan 2 sijaitessa ala-asennossaan tulee veto-
Jja kannatuselin 3 siirtym#é&@n askelen eteenpdin ei-ndytetyn laitteen
vaikutuksesta., T&81l1l0in kuljetusnauhan 2 lihinnd k&#&dntopyorid 4 sijait-
sevat astiat 6 kadntyvat niin, ettd niiden sisdltidmid neste virtaa pois.
Namd astiat jd8vat kddntyneiksi vaakasuoran asentonsa alapuolella,
toisin sanoen riippuvan asentonsa ylidpuolella, veto- ja kannatuselimen
3 alapuolisen vaakasuoran osan luona. Kuljetusnauhan 2 tidssi ala-
asennossa ovat ruiskusuuttimet 13 suunnatut ndyte- tai reaktioastioi-
den 6 sisdseinimien alapuoliskoihin. Kuljetusnauhan 2 noustessa ylos-
pédin pienenee tyontimen 24 vaikutuksesta painekammion 30 tilavuus.
Automaattisesti avautuvan venttiilin 17 kautta tulee pesuneste puristu-
maan pumppujohdon 16, johdon 15 ja ruiskusuuttimien 13 kautta ndyte-
tai reaktioastioihin 6. Nostoliikkeen aikana ruiskusuuttimet kdsntyvit

nédyte- tai reakticastioiden 6 akselin 31 ympdri, jolloin lopuksi tulee
ruiskutetuksi voimakkaammin ndiden astioiden pesunestettd yldpuoliseen
sisdseindmdidn. Sen jdlkeen, kun kuljetusnauha 2 on ollut yldasennossaan
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analyysitoimintojen suorittamiseksi, tulee tidm# kuljetusnauha 2

jéalleen laskeutumaan, jolloin alkaa kalvopumpun 14 imuvaihe. Edelti-
vdssd tyhjennysvalheessa puhdistuneet niyte- tai reaktioastiat 6 tulevat
riippuvina liikkumaan kuljetusnauhan 2 ala-asennon aikana. astioiden
ollessa t&dssd asennossa siirretdsn niihin esim. nostolaitteen vialityk-
selld imukykyiset kuivauselimet, jotka imevit pois niiden astioiden
sisdseindmiin tarttuneet pesunesteen jidénnskset.

Patenttivaatimukset

1. Laite analyysiautomaatin kuljetusnauhalle sovitettujen nayte- tai
reaktioastioiden puhdistamiseksi, jossa laitteessa on ruiskusuuttimet,
liitosjohdot pesunesteen varastostilidon menevin Jjohdon yhteydessi,
pumppu, Jjossa on edestakaisin liikkuva pumppauselin, pumppujohto ja
kaksi paineen ohjaamaa venttiilid, t unne t t u siitsd, ettd
ruiskusuuttimet (13) on kantimen (20) v&litykselld sovitettu kuljetus-
nauhan (2) kannattaman k#sntovivun (7, 8) yhteyteen siten, etti ne
kuljetusnauhan (2) nostoliikkeen aikana sijaitsevat vaakasuoran asenton-
sa alapuolella kddntUasennossa olevia nidyte- tai reaktioastioita (6)
vastapddtd, ja ettd pumpun pumppauselinten (23) ohjauselin (24) on
niveltyvidsti yhdistetty kddntovivun (7) kiintovarteen (9) siten, etta
pumppu (14) kuljetusnauhan (2) laskuliikkeen aikana on imuvaiheessa,
Ja nostoliikkeen aikana on ulostycntovaiheessa.

2. Patenttivaatimuksen 1 mukainen laite, tunnet tu siité, ettd
pumppuna (14) on kalvopumppu, jonka tyonnin (24) on aseteltavasti
yhdistetty akseliin (26), joka on kiertyvdsti laakeroitu kahden yhden-
suuntaisen ohjaimen (9, 10) viliin.

3. Patenttivaatimuksen 1 ja 2 mukainen laite, t unne t t u siits,
ettd ruiskusuuttimet (13) on sovitettu niyte- tai reaktioastioihin (6)
nédhden siten, ettd ne kuljetusnauhan (2) ollessa yldasennossaan ovat
pdinvastaisella tavalla kaltevat ndyte- tai reaktioastioiden (6) akselia
(31) kohti kuin kuljetusnauhan (2) ollessa ala-asennossaan,
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Patentkrav

1. Anordning for att rengdra pd ett transportband for en analysautomat
anordnade prov- eller reaktionskidrl, vilken anordning omfattar sprut-
dyser, anslutningsledningar till en ledning som for till ett forrads-
kdrl fér tviattviatska, en pump med fram- och &tergdende pumporgan, en
pumpledning och tva av trycket styrda ventiler, kx @&nne tecknad
darav, att sprutdyserna (13) med en bdrare (20) dr anordnade vid minst
en svinghivstang (7, 8) som uppbar transportbandet (2), att dessa
sprutdyser under transportbandets (2) stigande rorelse befinner sig
mittemot de i ett omsvidngt lidge nedanfor sitt horisontallidge befintliga
orov- eller reaktionskirlen (6), och att mandverorganet (24) for pump-
organet (23) #r s&lunda ledat forenat med styrdonen (9) for en svanghiv-
stang (7), att pumpen (14) #r i insugningsfas d& transportbandet (2)
sinker sig och ar i uttomningsfas d& transportbandet (2) hojer sig.

2. Anordning enligt patentkravet 1, k &nnetecknad ddrav,
att som pump (14) dr anordnad en membranpump, vars stororgan (24) &r

reglerbart forenad med en axel (26) som dr vridbart lagrad mellan tva
parallella styrdon (9, 10).

3. Anordning enligt patentkravet 1 och 2, k @&nnetecknad
darav, att sprutdyserna (13) 4r anordnade i forh8llande till prov-
eller reaktionskidrlen (6) sa, att de i transportbandets (2) ovre lige
har en motsatt riktad lutning i forh&llande till prov- eller reaktions-
kdrlens (6) axel (31) &n i transportbandets (2) undre lige.

Viitejulkaisuja-Anf&rda publikationer
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