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Zapojeni hladinoméru s pouZitim spoustéci dotykové sondy

pro méreni vysky hladiny materiilu

Vyndlez je z oboru méreni vysky hladi-
ny materiéld s v3eobecnym pouzitim.
Vyndlez se tyka zapojeni hladinoméru s
pouZitim spoustéci dotykové sondy pro m&-
Yeni vySky hladiny materidlu, je zejména
vhodny pro kusové materidly v zésobni-
cich nebo volné sypanych na skladku.

Jeho podstata spocéiva v tom, Ze se v okam-
Ziku doteku spoustdné dotykové sondy s
kladinou materidlu odvozuje od preruSeni
vyroby elektrické energie elektrickou
pohonnou jednotkou, pracujici ve funkei
generatoru pohdndného kinetickou energii
zavé3ené dotykové sondy.

Vynadlezu lze s vyhodou vyuZit ve v3ech
oblastech primyslu, stavebnictvi a hor-
nictvi
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_ Vyndlez se tyk4 zapojeni hladinom&ru s pou¥itim spoudtdci
dotykové sondy pro mé¥eni vydky hladiny materidld, zejména je
vhodny pro kusové materidly v zdsobnicich nebo volné sypanych
ne sklddku. i |
Znémé hladinoméry s pouZitim spoustéci dotykové sondy pro
méteni vysky hladiny materidld vyuZivaji pro indikaci hladiny
elektricky vodivych materidld, prichod elektrického proudu md-
Fenym materidlem, od &ehoZ je odvozen okamZik reverzace chodu
“elektrické pohonné jednotky.

Pro m&¥eni elektricky nevodivych materidld se pouZiveji
hladinoméry, u kterfch se dem¥ik reverzace odvodi z uvolnéni
tahu v lenku nebo pdsku p¥i dosednuti dotykové sondy na hladinu
materidlu. Uvolnéni tahu se snimd kladkou nebo pootolenim zkrut-
né tyde a prevddi se na kontaktni vystup v koncovém spinadi.

Gdaj o vySice hladiny materidlu se odvozuje od podtu méricich
impulzd p#i spousdténi nebo vytahovdni spoustéci dotykové sondy.

Znémé hladinomdry pro méreni vysky hladiny materidlu maji
mnoho nevyhod, které brdni jejich Sirsimu pou¥iti. Jsou to zej-
méne. velké rozméry snimaci hlavice, jejich velkd hmotnost,
velkd hmotnost spoustéci dotykové sondy & z toho vyplyvajici
energetickd ndrodnost p¥i jejich provozu a prostorové ndroky p¥i
instalaci. Popisované hladinomdry jsou vybaveny koncovymi spina-
81 a prevodem na vyhodnocovaci zarizeni, které meji sloZité nas-
taveni a UdrZbu. PFi vyméné zdvésného lanka nebo pdsku nebo pii
instelaci ne zdsobniky s rdznou hloubkou je t¥eba pracné nestave-
ni koncovych spinadd e vyhodnocovaciho zaiizeni. Tyto hladinoméry
jsou nérodné té% na ddribu s tim, e p¥i zanedbdni nebo omezeni
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Gdr¥by jsou obvykle vyPezeny z provozu se viemi ekonomickymi
dieledky. Jejich sloZitost a vyrobni ndrodnost se promitéd do
vysokych porizovecich ndkladl. Jsou vybaveny nejméné t¥emi pri-
vodnimi a signaliza¥nimi kebely, co¥ se projevuje vy&Simi
investidnimi ndklady.

Uvedené nevyhody jsou na minimum sniZeny zapojenim hladi-
" noméru s poufitim spoudtdci dotykové sondy pro méfeni vysky
hladiny materidld podle vyndlezu, jehoZ podstata spodivd v tom,
Ye stejnosmérny komutdtorovy elektromotor je propojen jednak na
vyhodnocovaci obvod dojezdu e jednak p¥es vystupni p¥epinaci
kontakt na vyhodnocovaci obvod reverzace nebo napdjeny ¥Fidiei
obvod otddek. Elektromagnetickd brzda je paralelné spojena s po-
moenym relé, které je pFes vystupni rozpinaci kontakt spojeno
jednak s vystupnim spinacim kontaktem, spinacim kontaktem na
p¥ivod napéti a jednak pies vystupni rozpinaci kontekt na pre-
vodnik, piitom k vyhodnocovecimu obvodu reverzace je pripojen
startovaci obvod a do obvodu stejnosmérného komutdtorového
elektromotoru jsou ddle viazeny dva odpory.

Vyhodou zapojeni hladinoméru s pouZitim spoustéci dotykové
sondy pro mé&¥eni vySky hladiny materidli podle vyndlezu je jeho
jednoduchost, minimdlni rozméry, velmi nizkd spotreba elektric-
ké energie, velkd ¥ivotnost a tim minimdlni ndroky na ddrZbu.
PHi vymdné lanks nebo utrZeni sondy neni t¥ebae jeho nové seri-
zeni . Podstatnou vyhodou je moZnost jeho zapojeni do
automatizovaného systému ovldddni plnéni zdsobnikd jek v hlubinw
ném dole, tak volnd sypanych sklddek. Jeho velmi malé rozméry a
tim maly montdZni prostor umo¥nuji ho umistit do bé¥nfch nevybus-
nyeh skiini pro pouZiti v prost¥edich s nebezpelim vjhuchu plynt
a prachl na hlubinném dole nebo v chemii. Pro zapojeni na elekt-
rickou si¥ je zapot¥ebi pouze jednoho p¥ivodniho 4 vodidového nn
kabelu, piitom elektrickd pohonnd jednotke pracuje bezkontaktné.

Na pPiloZeném vykresu je schématicky zndzorndno jedno p¥ik-
ladné provedeni zapojeni hladinoméru s pouzitim spoustéci dotykové
sondy pro m&¥eni vyiky hladiny meteridld podle vyndlezu, s kon-
takfy a spoustéci dotykovou sondou ve vychozi poloze.
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Elektrickd pohonnd jednotka 1 sestdvd ze stejnosmérného
komutdtorového elektromotoru 1l se statorem s permanentnim mag-
netem, nesamosvorné pfevod§§';2 - neni podminkou a elektromag-
netické brzdy 12. Celd elektrickd pohonnd jednotka 1 miZe byt
s vyhodou zabudovéna do nevybufného krytu. Na v§stupni h¥idel
elektrické pohonné jednotky 1 je @hpevnén navijeci buben 2
s lankem 21 a spoustéci dotykovou sondou 22. Lano 21 je mo¥no
volit vodivé 1 nevodivé, podle prostredi mista nasazeni. Vlastni
vyhodnocovaci obvody jsou umistény ve vyhodnocovaci sk¥ini 9 a
jsou provedeny na bazi integrovanych obvodd, kterd miZe byt
umisténa ve vzddlenosti od elektrické pohonné jednotky 1 e vzé-
jemnd jsou propgeny jednim kabelem o dtyrech Zildch - neni kres-
len. Stejnosmérny komutdtorovy elektromotor 1l je zapojen do dvou
zdkladnich obvodd podle polohy vystupniho pFepinaciho kontaktu 32
a to bud p¥es odpory 31, 41 a nebo pres ¥idici obvod
otddek 5 na konstantni hodnotu a spinaci kontakt 61. Ddle je stej-
nosmérny komutdtorovy elektromotor 1l propojen jednak na vyhodno-
covaci obvod dojezdu 4 dotykové sondy 22 do v§chozi polohy a jed-
nak pres vystupni pPfepinaci kontekt 32 na vyhodnocovaci obvod re-
verzace 3 otddek stejnosmérného komutdtorového elektromotoru 1l.
Elektromagnetickd brzda 12, kterd miZe byt souddsti stejnosmérné-
ho komutdtorového elektromotoru 11, je paralelnd spojena
8 pomocnym relé 6, které je pres vystupni rozpinaci kontakt 42
spojeno jednak s vystupnim spinacim kontektem 33, spinacim kon-
tektem 61 na privod napéti P a jednak p¥es vystupni rozpinaci
kontekt 34 na pPrevodnik 7, vybaven pamdti Sasu v z&vislosti na
vySce hladiny materidlu. Startovaci obvod 8 s rudnim nebo automa-
matickym cyklem je pripojen na vyhodnocovaci obvod reverzace 3o

Pied zahdjenim mé&¥iciho cyklu hladinomd$ru jsou vSechny kon-
takty ve vychozi poloze, jak je patrno z obrdzku. Privedenim
startoveciho impulzu ze startovaciho obvodu 8 do vyhodnocovaciho
obvodu reverzace 3 dojde k prepnuti vystupnich kontaktd 32, 33,
34 nab&hne pomocné relé 6 a svym kontaktem 61 se p¥idrii. Soules-
né se odbrzdi elektromegneticksd brzde 12. Dotykovd sonda 22 plso-
benim své hmotnosti podne pires nesamosvornou prevodovku 13 otdlet
stejnosmérnym komutdtorovym elektromotrem 11, ktery zadne pracoé
vat jako generdtor. Tato &innost trvd do doby dosednuti dotykové
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sondy 22 ne hladinu méFeného materidlu. Proudovy obvod stejnos-
mdrného komutdtorového elektromotoru 1l ve funkcl generdtoru se
uzavird pres vystupni prepinaci kontakt 32 a odpory 31 a 41, je-
jich¥ hodnoty jsou nizké a sloufi jako z4t8% stejnosmdrného ko-
mutdtorového elektromotoru 11 ve funkci generdtoru pro dosaZeni
pFim&Peného brzdiciho Gdinku. Odpor 31 slouZi ddle k ziskdni ri-
diciho signdlu pro vyhodnocovaci obvod reverzace 3 e odpor 41
slou¥i rovné% ddle k ziskdni ¥idiciho signdlu pro vyhodnocovaci
obvod dojezdu 4. Po celou dobu spousténi dotykové sondy 22 je
snimdno nepdti z odporu 31, kterynje ¥izen vyhodnocovaci obvod
reverzace 3. V okamZiku dosednuti spousiténé dotykové sondy 22 na
hladinu materidlu se stejnosmérny komutdtorovy elektromotor 1l
ve funkci generdtoru se prestane otdfet, nepéti na odporu 31
poklesne pod spinaci mez a vyhodnocovaci obvod reverzace 3 preklo-
pi vystupni p¥epinaci kontakt 32, vystupni spinaci kontakt 33 a
vystupni rozpinaci kontakt 34. Tim dojde k privedeni vnéjsiho na-
péti pFfes spinaci kontakt 61, ¥{dfci obvod otd8ek 5 na stejnosmér-
ny komutdtorovy elektromotor 11, ktery prevezme funkci motoru,
podne se otddet a dotykovd sonde 22 podne vyjiZdét nahoru do vy-
chozi polohy. Ridfci obvod otddek stabilizuje otddky navijeciho
bubnu 2 a tim umoZnuje preévdd&t v prevodniku 7 des vyjezdu do-
tykové sondy 22 na vystupni ddej hlaedinoméru, prilemf pemdt'
p¥evodniku 7 uchovéd vystupni ddej do dal¥fho cyklu mi¥eni. Jek-
mile dotykovd sonda 22 dosdhne své vychozi polohy, zvysi se proud
odporem 41 a vyhodnocovaci obvod dojezdu 4 rozpoji svij vystupni
rozpinaci kontakt 42. Ndsledkem toho odpadne pomocné relé 6, |
elektromagnetickd brzds 12 ztrati napéti a pres spinaci kontekt
61 je odpojen ¥idici obvod otddek 5 a tim i napdjeni stejnosmér-
ného komutdtorového elektromotoru.;l.‘Dotykové sonda 22 se nechd-
z{ ve své vychozi horni poloze a proti samovolnému spousténi je
zajisténa elektromagnetickou brzdou 12. Pokud je na startovacim
obvodu & nastaven automaticky provoz s pravidelnym cyklem mé&ieni,
hledinomdr Sekd ne deld{ startoveci impulz. Startovaci povel je
moZné ddt rovnéz jednordzové dle potFeby ruéné.

Zapojeni hladinoméru s pouZitim spousténi dotykové sondy
podle vyndlezu lze s vyhodou pouZit v zdsobnicich, silech a vol-
nych sklddkdch jak v hornictvi, stavebnictvi a vSech jinych
oblastech primyslu. ’
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Zapojeni hladinoméru s pouzitim spoustéci dotykové sondy
pro méfeni vysky hlediny materidll, vyznadujici se tim, Ze
stejnosmdrny komutdtorovy elektromotor (1ll) je propojen jednak
na vyhodnocovaci obvod dojezdu (4) a jednak pfes vystupni pre-
pinaci kontakt (32) na vyhodnocovaci obvod reverzace (3) nebo
napdjeny Fidici obvod otddek (5), prifemZ elektromaegnetickd
brzda (12) je paraleln& spojena s pomocnym relé (6), které je
pres vystupni rozpinaci kontakt (42) spojeno jednak vystupnim
spinacim kontaktem (33) @A spinacim kontaktem (61) na p¥ivod ne-
péti (P) a jednak pFes vystupni rozpineci kontakt (34) na pre-
vodnik (7), p¥itom k vyhodnocovacimu obvodu reverzace (3) je
p¥ipojen startovaci obvod (8) a do obvodu stejnosmérného komu-
tdtorového elektromotoru//sou ddle vrazeny odpory (31 a 41).

1 vykres
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