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Zpasob provozu doprédaélho'stroje, zejména prstencového dopfadac

(57

1hn—strojeT—jakoz—i—qbﬁ+uény—robub—na—pr9védéni—nmhoto_apnsohn

Na prstencovém dopfddacim stroji (10} dsou po
kazdém smekini pomoci integrdlniho smekale
kontrolovdna sprddaci mista (14), zda je na
doby&ném vietenu (16) nastréena dutinka (18)
nebo ne. PEfcdavnég Je kontrolovédna také poloha -
dotysné dutinky (18). V. ptipads, Ze dutinka (18)
chybf, pripadn& na doty&ném vietenu (16)
nastr&end dutinka (18} nezaujimd predem
stanovenou poZadovanou polohu, je automaticky
uvedeno v Sinnost zastavovaci zafizeni (26)
prastu dotysného spéddactho mista (14). R
odstranovani poruch jsou obsluznym robotem (12)
obsluhovana jen ta spradact mista (14), jejichz
zastavovacl zafizen{ (26} pfastn ncbylo nvedeno
v &innost nebo kterd nesbyla vyfazena z provozu,
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iynélez se ‘tyke zplsobu provozu dqpfédaciho stroje, ze-
jména prstencovéhd dopféda;iho stroje, zahrnujiciho mnoZstvi |
'spfédadich mist, za pouziti obsluZného robota, kiery je po-
jizdny podél spfédaéich ﬁist,lz nich? ka#dé ma pohonu schopné
,gr:‘g;;‘jvreteno L nasazepl dutlnkd,_a Pterd zejﬂena za. ucelem llﬂVlOa“ :
-ce pretriu r1t1 na nék teréwlsp adaC1m misté AaJlbtuTE, aby
ritahovym Ustrojim odvédény spfddany materidl byl opét na-
.vijen na dutinku pfifazenou k doty&nému sprédacimu mistu, Kk
gemuf je ze jména pomocnd nit Jjednim koncem ovinuta. kolem du-
“tinky a druhym konCem Jje za ﬁééiem jejiho spojeni se spféda-
nyn npateriélem na tenfo napo jena.
Vynalez se tyké4 také obsluiného robota na obsluhu dopfé-

daciho stroje, zejména prstencového dopfédaciho siroje, ktery

zahrnuje mno¥stvi sprédacich mist vZdy s jednim vPetenenm X na-

sazeni dutinky, s napcjovacim sutolalem nlti,.Jakﬁf_f_S_ETgk-
tronickou, ze jména programovatelnou rldICl Jednot cou, ze jména
" na provadéni. zptsobu. podle vyndlezus
7 patentu USA 4 €40 088 je zném bezvretenovy doprédac1
stroj, na némz je dutinka daného spfédaciho mista driena me-
zi dvima rameny, kterd lze vykyvovat mezi spodni polohou, v
ni je dutinks pohénéna t¥ecim vélelkem, a horni, od tfeciho

»

véledku odsazenou polohcu. Wa zdklzdd veolaciho signélu nékte-

) ,

rého spPédaciho mista pojizdny obsluiny sutcmat zkontroluje
I‘ (8 J’ \] b

’

“ zda ramena zaujimajl horni nebo spodni polohu a zda se mezl

’

nimi nact éz' g +i;ka. Zau11maJ1-¢1 tato ramena. pri. CthEchi-
dutlnce norni polohu, pak obsluZny robot napred nasadl novou -

dutinku, neZ zahéii napojovéni. Smekéni Jje provédéno podle

bl | . 12 e+ e e b A e B - 1 e

Dotleﬁy na }ednotllvych SpraddClCh nistech oddélené.
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7 patentu US4 3 626 660 je zném pretencovy dopiadaci
stroj, na némZ je pomoci ohsluZného automatu kontrolovén hor-
ni odvédéci vélefek pritahcvého Ustroji, zda se na ném nevy-
tvorll nabal. estllze Je taxovyto nabal ZJ étén[ uvede ob-

aluzny gutomat v cznnost sveraci zarlzen" ”éstd'dotyéhého

w

sp“ jdaciho mista. Smekéni je opét provéadéno podle pot¥eby na

-

jednotlivych sprédacich mistecn odd&lené.
Na dnednich prstencovych depfadacich strojich je szekédni
provédéno pievéiné pomoci takzvaného integrélniho smekale, to

»

jest zabizeni, které uchopi soulasné veSkeré potéle jedné stra-
ny stroje 2 nahradi je prézdnymi dutinkami na vSech sprédacich
mistech. Av3sk pii takovém spoledném smekéni na viech spPéda-

cich mistech slespon Jjedné strany stroje se mGZe stat, Ze se
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nékterd prézdnd—dutinka—ztrati—neboZe—zdsobtnik—dutinek—sme~

kaciho zafizeni nebyl zcela naplnin.

To mé za, nésledek ze prlpadne ne. vsechna vrete 2a prstan--uﬁ.ﬂ_i

‘cového dopr da01ho strode wsou o&azena prazdnyml dutlnkaml.
Tim vzniké nebezpeli, Ze prlslusny konec niti bude ovinut pPi-
mo kolem vIetena doty éneho sprédaciho mista, coZ zpravidla ve-

de ke znaéné porufe normélniho prihé&hu provezu prstencového
t

Vynélez si klade za tkol zdokonalit zplsob provozu uvo-

(T
o

dem zminénéhe druhu tak, aby béhem smekdni se vyskytnuvSi zé&-
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vady lej apolenllve 3 vé ‘ zj

'7ného qmekanl bylo zaglqtﬁno, '7e ovijeni bude provedeno bez-
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Tze jméng prstencoveéno dopradaciho atrOQ_“’_Eﬁ"Tﬁij’ﬁ" TnoZ -

stvi spréddacich mist, za pouZiti obslufiného robota, ktery Je
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pojizdny podél spradacich mist, z nich? ka?dé m& pohonu schop-
né vieteno k nssazeni dutinky, a ktery ze jména za udelem 1ik-

vidace pretrhu niti na nékterém spfédacim mistd za jistuje, a-

by prLtahovym ustPOJlm cov deny bpradany materlal byl opet Pa“‘

VLJGD ny duflpku prlrvzenou k dot énemu spraaac1mu mlstu, 'k

v ~

CemuZ je ze jména pomocrd nit jednim koncem ovinuta kolem du-
tinky a druhym koncem je za ufelem jejfho spojeni se spréda-
nym materidlem na tento napojena, podle vy /malezu, JjehoZ pod-

statou Jje,.Ze po kaZdém.smekéni, slouvficimu k vyménd potddn

za prazdné dutinky, a/nebo pred xaZdym ovijenim, pfipadné ns-

Pojovanim pomoci obsluZného rcbota Jje napfed automsticky pro-

vedena kentrola spfddacich mist, zda na daném v¥etenu Je nebo

neni nzetrlenz dutinka, e v pfipadé chybs jici dutinky Jje po-

s
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mocTI—ohsluZndho robots automatlcxy uvedeno v &innost k dotyé-

v

néxu sprédacimu mistu pfifazené zastavovaci zadiz

’

ni préstu, .

PRI ST

spolehlivé vylouéeny provoznl poruchy DPSt@DC é 10

d
ho stroje, zp%sobované pfl ym ovijenim ‘vieten. To plafi'f'pPQ
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SJED&llZOVaﬂO aleron pro cb81uzného robota ZJlstJtelnym zpu—

£ 3

sobem, =2 Ze pomcei cbslufného robota jsou likvidovény pretrhy

niti vidy jen na takovych spréddacich mistech, JjejichZ zasta-

s

vovacl zatizeni pféstu nebylo uvedeno v Cinnost, pfipadné kte-

ré ne iseu vy¥zzena z provozu.
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timto zphisoben Jje dosaZeno tohe, Ze de ovijeni provédé-
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no vi4y Jen naz pfisludné dutince, pripadn im¥ e
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bénem spolelného smekénit
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’pnune Je toto opr80901 mlsto Vuwgaeno 2. orovozu a toto Je ..




e T e p——— P 1 DT Rt - e ]

B ] . P - . LR - -

rist newsou “osazena prazanyml dutinkami. JestliZe obsluinj

robot takovouto zdvadu zjisti, pak je doty&né spPédaci misto

vyiazeno z provozu, ZeJjména tim, Ze je uvedeno v Cinnost pri-

“hoGou=zajigténo;  Ze "Spradsc i mista T jsoi pomoct

GDS1uinEhno ro- -

bota piidavné kontrcleovéna ta Le z hlediska, zda na Ganém vie-
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razené stavovac1 zaﬂlzenl prcstu. le pr1 pfistim, napbi- %

" kiad odstranovéﬁ 24vad slouicim pruclodu obsluZny robot ;
poznd, Ze je Gotyéné spféddaci misteo vy¥azeno z provozu, takie E
toto sprédacd misto nebude cbelouZeno. Vyndlez pPitom vychézi E

z poznéni, Ze zji3ténéd zéveda nemi¥e byt obeluinym robotem od- E

. i
stranéna 2 tim Je GOSahOVEﬂC cel vé ulinngjiihe provezu, Jjest- g
liZe Je Gotylné sprddaci misto prechodné vyTazeno z provozu a %
obsluiny rehot dotyénéd mista "preskakuje" tak dleuho, ai jsou | %
ze jména obsluhujicl osobou op&t uvedena do provozu. E
Aby obsluinyxr robotem z provozu vylazend spiédaci mista %
m&%%@ﬁﬁ#&hﬂmmﬂmmmFMbﬂ%MMﬁWM&wumMm-rmﬂhﬁr——%
néni zévady opét co nejrychleji uvedens do provozu, Je uvede-~ %
_unl EOuO kterého. qut&VOVaC q zafizeni.p stu V.. 01nnost prl—‘a %
ﬁa’néijfQZeni &tereho S 56901ho mlsta zZ provozu é VJbodou %

‘ 3

pridavné signalizovdno i pro obsluhujici osobu z jistitelnym E
zpisobem. To miZe byt provedenolnapfiklad pomoci pdky spoje- é
ng s dotyinym zastavovacim zafizenim pFéstu, kterd Je Pri je- ;
ho uvedeni v Cinnest ze jnéna zvednuta. é
# iiZe se vEzk stétl, Ze na daném vietenu Jje dutirka sice 5
.: »ritomnéd, zvdak neni na ﬁfetenu zcelg nasazena, "takie vreteno ?
Je pod éuodpﬂm okraj m tlnky ounabene, takae v teto obl sti %
Je i rqdale :oane “’1ﬂé quﬂenl vrrtenj. iby taKovéuo ov1;en1 B ;
vietena bylo v kaZdém piipadd spolehlivé vylovéeno, Jje s vy- %



_spfédacimu mistg f; azené 2zg stavova01 zarlzenl prastu uveder

W

tenu nastrfené dutinka zauiimé pifedem stunovenou pofadovancu
polohu nebo ne, a Ze také v pfipadé pelohy dutinky, odchylu-
jici se od predem stanovené po?adované polohy, je k dotydnému

Fy

= mmrmm e emmmes e

no-v 33 nnost, Lrlpedhé je toto spréd301 mlsto i v¥azenc z-pro—"
vozu. Pritem je napPikled xontrolovano, zda je dand dutinks
“zcela nastréena na oproti ni v&t3incu kratd{ vietenec. Jen v
piipadé, Ze tomu tak Jje, Jje na doty&ném spradacip mistd pro-

ni.-

1]
3.

védéno. ovi jeni, pripadné napo jové
Ke kontrole pritomnosti dutinky n: daném, ve srovndni s
dutinkou kratsim vietenu je vZdy snimdna oblast mezi hornim

okrajem vIetena a hornim ckrajem na vPetenu nastriené a nre-
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Y
dem stznovenou poZadovancu polchu zauiims Jici.dutinkyf ?fitﬁm %
jefvychézenv_'_toho, Ze Je dutimks na 4o6tyCné vreteno nastr- %
kovéns shofa dolt 2 v poZadované poloze dosedd svym spodnim 55

OKI‘E wem na prlrubu SPO "eI"OU. S vretenem.‘

ny 1 v takovém pfipade, kdy jsou jen o médlo delSi ne? prita-

mt%e byt provedeno Jen tehdy, ,estllbe COt ¢ny okraj dutinky

”hmIlmM“ze Je ﬁéelné“spim'na“oblﬂst bezproctrecpe nad hor:'

nim okrajem vietena, jsou dutinky je¥té spolehlivé zji%fova-
1

zené vieteno a2 tudiZ vieteno naho¥e jen nepatrné prevy8uji.

Ke kentrole polohy nz daném vietenu nastrfené dutinky Je

8 vyhodou kontrolovéna peloha horniho a/nebo spodniho okraje T

dutinky. ProtoZe v poZadované poloze le?i oba okraje dutinxy

v predem stgnOVene vche mwze th tato V)S}OVG obTast snim'

4

na, pF1padns kontrolovapa 2 nledlskq Diitompbsti doty&ného o-

s

[

kraje. Tim mife hyt napfiklad scuczsné provedena kontrola pfi—

}_1

tomnosti dutinky. To znamensd, Ze ov1]en1, rlpcdnh na“orovanl
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zau jimé prlslusnou predem stanovenou VJSKU, 6111 ze spodnl o-
kra j dosedé na s vietenem spojenou prirubu nebo Ze horni ckraj
ré predem stanovenou vzdélenost od horniho okraje vietena.
 Zejména ke kontrole oclohy dutinky nastrcené na, vretenoiﬂ
Je s vvhodou snimdna oblast bezyrostvedne nad spodnlm okrajeﬁ
na vreteno nast}Eené a predem stanovenou polohu zaujime jici
dutinky. To mﬁie'bjt naptikl=d oblast bezprostfedné nad s vie-
terem spojenou prirubou, na niZ dutinka v pofadovand poloze
svyn spodnim okrajem dosedd. Vnikne-1i dutinka svym spodnim
okrajem do této oblasti, psk alespon v podstat® dosdhla ji%
svou poZadovanou pelohu, takie se zjidfovénim vhiknuti dutin-
ky 30 t655roBIast i iessutashs 2 i5tovany existence poZadova-

Mo

né polchy. VSecbecnd stadi snimat tuto oblast, takie ji% pfi

L8

zjrsténi—konce—dutinkyv—tétooblasti—jepiipustréovijent;

pripedné napojovéni. Na druhé strzné je véak také moZno kon-

,_trolov t prltanost dutlnky, Jakoz 1‘3911 polohu,oddelene."

i

aeJména kdyz Je snlménl provédeno v ur01té oblastl, da-
né délkou vietena, miZe byt pFfitomnost dutinky na p¥isludném

e

vietenu a/nebo polcha dutinky kontrolovdna na z&kladd vznika-
jiciho rozdilu praméru, pfipadné préfezu.

JestliZe je sniméni provédéno v oblesti dané délkou vie-
tena, pak gﬁée byt & vyhodou pFitomnost dutinky na p¥isludnénm

vietenu 2/nebo polehz dutinky kentrolovéna také pomoci detek-

_torﬁ{,které.rozdilné rea gu11 na rizng materlaly a/nebo barvb

neto pod. dutinky a vietena, pii adn sedich povrcehu.
J b (Bl )

Beéhem prvniho po smekdni nésledujiciho prichedu cbsluZné~

Py S e A e s e S N b et

“ho Tobota podél 5 alespon tédsti sprédacich mist je s v&hbd

vadéna pouze kontrola piitomneosti dutinek a pFipadné jejich

ou pro-

e -



polohy, zatimco odstranovéni poruch, zeiména likvidace pleir-
ht niti, "je provédéno béhem ndsledujiciho, ze jména bEhem pifi-
~étiho prichodu. Béhem.prvniho po smekéni nésledujicihe pricho-

du obsluZného robota mohou byt souéasne zglsfovdnJ také behem

[ . c————— S e RIS PR T g

. - e e T e ..__.-._‘. [ emm

smekanl vzv1kle Uretrny nity a Léelne ukladany do pauetl. Pfi -

druhém prichedu jsou pak 1ikvidovény pfetrhy niti na t&ch

sprédacich mistech,lgewlcié zastavovaci zafizeni pFéstu neby-

lo uvedenc v Cinnest, pFipadné kterd ne jsou vytazena z provozu.
S kontrelou pfitomnosti dufinky a pripadné jeji.pdlohy

Jsou s‘vyhodou soutasné odstraﬁovény na vretenovém nédstavei

se pfipadni Vyskyfujioi zbytky prize. To je s vyhodou opét

provédéno béhem prvniho po smekani nésledujiciho prfchodu cb-

sluZného robota, ktery v této fézi Vyﬁonav kontrolni, hlida-

’

e&—a—eis%iei-fﬂnk&iT—zatrmco—daief—funkce—tbsiuineno rovoty

. - . Jsou behen tohoto Jediného prichodu potlaleny. - AR

_“’j‘"élé‘:z 8% \,dnc n_Lc:uE za uno,L LUO:&OD&.L.LT. o] 92:BIRS: iI’léhO To-.

s __._.....A_,.._..._..&u_,..

-~ botanna provédenl uvedoného zuﬁsobu. Tento ukol“qpl 0 je cb~“=‘“;““”f>
sluZny robot na cbsluhu dopFédaciho str oje, ze jména .prsten- :
cového dopfddaciho stroje, ktery zahrnuje mnoZstvi spPddacich
mist vidy s Jednim vietenem k nasazeni dutinky, € napojovacim

tomstiem nitf, jakeZ i s elektronickou, ze jména programova-

“telnou ridici Jednotkou, zejména ra provédéni zpisobu podle

~

vynélezu, JjehoZ podstatou je, %e obsluiny rotot, ktery miie

T

T T i

l43,]‘ 1Z2det odel sprgdac1ch rlst zzhrnu je zafizeni na kontrolu

pr 0rno°tl Cutany na ‘dunén vretenu, zefizeni na uédsni v

¢innost zastavovaciho za¥izeni pPéstu, jekol i prostfedky na
z jigtovéni v Zinnost uvedeného zastavovaciho zafizeni p
pIipadné z provezu vyrazenéhe sphddaciho nista, o fe zardizent
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na uvéééni qutavovac1no zaPizend- praotu v Cinnost, JjakoZ 1
napo jovaci automat niti mohou byt elektronickou tidici jed-
notkou buzeny takovym zplischem, %e v pripadé chybéjici dutin-
ky ie zastavovaé’ zafizeni:pf stu uvedeno v c1nnoqt a napo1o-_
‘vacw automat Pzti llleauJe stevadlc* pretrh nltl 1en na ta-
kovych spradacich mistech, Jjejichi zastavov ci zarizeni prés-
tu nebylo uvedenc v &innost, pfipadnd které nejsou vyFzazena
Z Provozu.

| Zarizeni n2 kontrolu pr*tomnostl dutinky a/nebo zafrizeni
na kontrolu polchy dutinky miZe- byt vytvolero napfiklad jako
svételné zdvora, JejiZ vysiladé a pfijimal jsou s vyhodou u-

sporddény na obsluZném rcbotu.

A g l

Svételny paprsek svitelné zédvory, sm8fujic{ alespon v pod-

staté—keImo—kdanéose vietens, s VJﬂOdOU tute osu vieten T PTo=

ting, pridemZ Je tento svételny paprsek v pPipadé chybéjici

P

bt >

. dutwnxj odwazen vretepem erD d né pri '_vyée usporadane SVE teif. -
né zévore refleﬂtcrem usyoradanym nad vretenem na aopradaélm ”
stroji, zejména prstencovém dopiddacim stroji, a v pfipadé na
vPetenu nastrlené dutinky Je touto alespoﬁ'éésteéﬁé pohlcovén.,
Pritom jJe vyufivéna zejménz také okelnost, Ze dutinky sestéva-

Ji vét&inou z karténu, papiru, plastické hmoty nebo podobﬁé,v

zatimco vietena jsou obvykle vyrobena z .oceli, hliniku nebo

4 podobng.

“Podle‘jedné Jiné vthdné_varianty provedeni Jje svételny
‘péprsek'refieiﬁi SVételﬁé zébey.raéiélﬁé'pfésazéﬁ vznledem k

ose vretena, pfipadné vzhledem k vPetenu, smé&rem ven takovym

= - :’:_"_.::_";‘ ...-d'

zpisetenm, Ze Vv iDa

&

‘chybé jicl dutinky jé svételny paprsek,

smefu jici stranou mime vieteno, odrd¥en refiekiorem uspeidda-



S

'
Lol

e,

LA
(el s

Ny

BT

nyn na spifddacim stroji, zejméne prstencovém dopifédacim stro-

W AT T pas

5]
]

ji, a v pfiped® na vPetenu nastrlené dutinky je touto alespon oo

W

tésteln& pohlcovéne. .

ﬁldlCl wednotxa obslubnebo robota mﬁze hst xon01oovana
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S e e zegwenﬂ takovym zpusobe ; Ze béhem prvnlho, po Sm@kénl nasle-’*

dujiciho pr@chodu Je kontrclovénz 'nejen pritomnost adné outln-

l\"

ky a pop¥ipadé jeji poiohsa, nybrz tifelné Jsou navie 2z jidtové-
ny tak¢é b&hem smekéni vzniklé pretrhy niti. Pretrhy niti mo-
hou byt zjié{ovény,napfiklad kontrolou ¢hihéni béfce, jak. je

popséno ze jména v némecké zvé¥e indné patenteové prihlééce DE-

S 23 36 079. Déle mi’e byt spelehlivost coekale kontrolovd- A

nz zeJjménz tim, Ze Jje provédénc vyhodnocovéni zjidténych phe-.

S SRS

trhd niti.

98,

.

Prihktadné— varlaﬂty—provedenI—VJnaieau SOU gnazorneny na

2

vykresech, kde obr..l.pedstavuje schénaticky elnt pohled na &

thkV*DOhled e~ Strdny na- SpTEddCl mlsto prstenCOVého R

b
E
no
»E
ml .
24
m\
B
«;:.;

&
&

s
Ll
i
5
gi
?E
i

dopiédaciho stroge,-jakoz i na proti tomuto sprddacimu mistu
.t

ustaveného obsluZného robota, obr. 3 zjednodudené schématické &

. 1

znezorneéni vretena spfédaciho mista pri chybéjici dutince, ja- %
koZ i svételnych zévor slouZicich ke sniméni oblasti vietena, %
. obr. 4 znézornéni srovnatelné s obr. 3, prifez? Je viak dutin- x %
ka Céstelné nastrlenz nz2 vieteno, obr. 5 Fez uspoléddédnim vie- g %
tena/dutinky podél &éry I - I na obr. 4, pPifem? ke sniméni ) | %
bouiity'SVEIelny papréek épb6ni'svété1ﬁé zévory protind osu’ '%
g

viethna, 2 obr. 6 znézornini srovnatelné s obr. 5, prilems %

vSak ke snimdni po u"'tj _VLteth pJDr%cr SLOdPl svételné zé-

ut b . - W

voty Je vz a,eﬁem kK ose erte“d, piipadné vzhledem k vfetenu

pliFons

P
Eraxd

=
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-.W;mhahﬁ ﬁ%;ﬁéﬂééégﬁgéﬂu“"'v.ﬂn ST qw.w%
i Schématicky éelni pohled na prstencovy dopfédaci stroj 1C g
s hlavovou &&sti 48 a s patni Césti 30 je znézornén na obr. 1. %
mezl nlqvovou éastl 48 a pgtn; Eésii ig Jje na obou stra- %

 £acn 5bro1e, z nlchz Je floet jén'jédné;lJSEOEéd’hétfédalépfé;” %
dacich mist 14. Na ka?dé strané strcje miZe byt uspolédénc na- %
priklad 500 —'600 takovychte spPféducich mist 14. V nafem pfi- %

P

padé je pro zjednodu¥eni zndzorndni ukdzéno pouze sednm téchto %

E spfédacich -=ist 14. Vzdélencst mezi hla?ovou $ést{ 48 & patni é
' i

¢ésti 50 Je tudiZ ve skutelnosti wet81, nef Je zndzorneno. %

P

Na ka?dém ze spPéddacich mist 14 Jje s pPdstové civky 52 ‘%
p¥ivédsny prést 54 protahovén v pritahovém udstroji 56 a vytvé- %

: 3

Yensd plize Je pomoci b&Zce 58 navijena na dutinku 18. Vzniks- %

18 i

jtei—rdvin-6¢—pitz je—znémym—zp&sohem—stavén—na—&u%fnce:%e %
spedu nahoru z vytvéri takzvany potdl. Za tim ufelem Je dutin- g
::kg';§ pohénéna vfetenemllf, na nemz Je naeréena. Prot azeny %
'uﬁ ést procb 01d1em 62 Dxlze a takzvanym omezov301m krouz-.. 'E
kem 64 balonu k béici 58, ktery je nésledkem otélivého pohybu %

) 8

potdfe nucen obihat po drdze prstence 66, ¢imZ je protaZenému

pidstu udélovén zdkrut.

V¥etena 16 jsou ve dvejicich pohénéna pdskami €8 obihaji-
- cimi ve smEru 3ipky 70 Vietena 16 Jjsou otolng uloZena v pric-

niku 72 prstencového dopfédaciho streoje 1C. NMaproti tomu Jsou
prstence 64 uspoiad ény na takzvané prstencové lavici T4, kte-

i Vytvé.f‘é‘ni

nzhcre se prekryvaji

S - .

FFred vstuper do protahovéno ust¥o i 56 procndzi préstThi
na ka¥dém spiédacii misté 14 vidy nélevkou 7€, kiterd Jje namon-




~ ’

tovéna na kolejnici 768, &terd Vykonavd vratni rozvédéci po-

hyb ve smru dvojité 3ipky 80.

- Nésledn& je pidst 54 veden pres takzvané zastavovaci za- .

T TR S TN T S A O R S I SR

fizenl 26 préstu, Taﬁovhto zastavovvci zafizeni, p”éstu JSOU _.ﬁ

MR i ] e SRR L -

véeobecne znémé 'QIouzl X odtraenl prastu 54 a tlm k preru—" . *ﬁ

Seni dodévky materidlu ¥ navazujicimu pri&tahovému Ustro ji 5€. 8
Fohon pritanového Ustrojl 56 je zejidfcvén prost¥ednic-

tvim t¥1 pohdn¥njch h¥idelt 82, 84 a 86, které se prostiraif

pfes celou délku prstencového dorrddaciho stro je- 10+

Pod ksZdym pritahovym Ustro jim 5€ je uspolédéna saci hu-

bice 88, xterd v pripad& pretrhu niti cdsévé pritahovynm ustro-

Jjim 56 odvédéncu pfi i, U prvnlho ze trl spradacich mlst 14

znézornénych na pravé Strane obr. 1, k takovému pifetrhu niti

N A R G BRI A S T R BRI S m

s

W,

i

‘.1;

—a = ] i 7 . ] > 3 ;':"

doslo, takze tam je prize saci hubici &5 odsivéna. &
_ ‘ 2

- ’ ~or r 2= - Mo W v I

X prstencovému dopfddacimu gtroji 10 je prirazen obsluZ- %

fit

.. ny robot i?,_n*ﬁ“j *e veden “cdél nO“Pl VOClCl kolnwnlce ,O 3
. —_— : ‘ _"_‘E--\."

~jakoZ~1"podél spoedni VOdlCl a polohovac1 Loleﬂnlce 9 Tento

ohsl uzny robot L2 miZe pojizdét ve smiru dvojité Slpky 54 po-

dél sprédacich mist 14 pomoci na rému robota 12 priroubeného

~

3
(‘D
.,

A AT

)

nazornéného motoru, ktery pohéni po spodni vodici kole jni-

o

ci

I O
P

se odvalujici kolelka 98 (viz také obr. 2). Cbsluiny ro-

o
¢
{
B

bot 12 mé jesdté daldi neznézornénd, po vodici kolejnici 92

fici kolelka. Ddle je na hornim konci rému obslu¥ného robota J %
s ARy
12 uspoféddéna vodici kladka 1 100, kters veii ve vodici kole j- &
- o0 : : PR - B : : : %
nlci“w31101 tv ar obra neho . 4
g,i*.
. ‘- v iaz B
Na rému obbluzneho robota. 12 je ddéle uspefaddn nap >0 jova- )
=< ‘ ;
3
P i

ci automat 20 nltl (v1z obr. 1), ktery se vzhled cem ¥ rému ro-

At N v
T N

bl

botd 12 miZe pohybovat nzhoru a dolt podle dvojité Zipky 102,

S

st
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CbsluLny rouot 12 mé& na VOlnem konci hornlno, §ikmo Golf
sméfuji01ho ramena 106 svételnou zévoru 104, ktera ZJlstuJe
p¥itomnoet phize na vystupu z pritahového Ustroji 56 a fim do-
tyiné spfé@aéi misto kontroluge, zda na ném doslo k pfetrhu

-:nifi néb6 nélhﬁﬁéééédé"ohou byt pouvlty 1:~1re znéme n1tove~
zardzky, napfiklad indukini, kapacitni nebo piezo-zardiky.

Jak lze zjistit na obr. 1, mé ka?dé zastavovaci zafizend
26 pidstu péku 108, kterd je pPi uvedeni tohoto zafizeni v &in-

" nost vykyvnuta nshoru, aby to obsluhujici csoba mohla poznat.
Na volném konci této péky 108 Jje uspoldddn reflektor 110, xte-
ry spolup‘sobl se svételnou zévorou 112 uspofédanou na obsluz-

e ohs 1u“nj robot 12 poznd, zda

DK

ném robotu 12 (viz obr. 2), tak

-

bylo dané zastavovaci zalizeni 26 pféstu uveceno v ¢innost ne-

——

i

bo ne.

Jak napojovaci automat 20 niti (viz obr. 1), tak i své-
-tnlne zavory 104 = 112 1sou qpo1end -8 ele?tronlckou ridiei jed- .
| notkou 22 obsluznéno robotn la k*erg'*e s vyhodcu programova—lu

telnd a miZe zahrnovat alespon Jjeden mikroprocesor.

Na tUto elektronickeu¥idici jednotku 22 Jjsou déle napoje-
ny svételné zévora 24 na kontrolu pritomnosti dutinky 18 na
daném vietenu 16, jakok i svitelng zévora 28 ns kontrolu polo-
hy dutinky 18 nastriené nz doty&ném vietenu 16. U téchto své-

-~

telnjch zévor 24, pPipadnd 28, se jednd o reflexni svételne

zévory, JE“lChL VjSllaC a prijime C isou uspofédény ne ¢ému ob-
sluzného roootD 1¢, a (tere pr1 <ontrole sprada ciho mista 14

v oblasti vietena 16, p¥ipadnd dutinky ;g, spcluptsobi s re-

J—— . Vo . e Ao e - -

o h e —

flecto“J 40 prlbadne T4z, 15 PO r9d4n3m1 na rému prstencového

Iy

dopPddaciho stroje 1C, zpisobem, xtery bude niZe popsén.
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3

S elektronickou Fidici jednotkou 22 jeou déle spojeny §

e . i

zatizeni ﬁéjnaquédéni zastavovaciho zafizeni 26 préstu v %
¢innost prostfednictvim s nim spojené péky 108 (viz obr. 1), -
jakoi i zarizenl 44 na odstranovanl Zbytkb pTEled 8 vwete- %
cl el e R C e T e cvpe e SR SR
i

Na obr. 2 zaujiné na vietenu 16 nastréend dutinkas 18 po- g
¥2dovanou poichu, v ni¥ svym‘spodnim okrajem.éosedé na priru- %

bu 114 spojenou s vietenem ;g,

.Svetelny. paprsek 36 svEtelné zévory 24, slouici ke kon-

o

trole pritomnosti dutinky 18 na vietenu 16, smé&¥uje kolmo k

e

ose A vietena 16 a v pFipad¥ chybéjici dutinky 18 tuto osu A %
i

P . - . s I ) fu 8 2‘

vPetena 16 protiné. Svetelna zavera 24 a tudiZ i svételny pa— %

e
= ES

prsek 36 se nathéze i v takové vydce, ze je sniméne blast

GHres;

mezi—hornim okrajew 30 VITtena 16 a Nornik okrajem 32 Jutin-

- Xy 18, zaujims jici poZadovancu polohu podle obr. 2. Ve ste j-

4

[N s 3 -
— € vty‘m..\-:, ldn(_) cvel

TITEZ cvora 44 na strane PObGta 12, e na-

tffzﬁahnnm»-rgmUWpr tenCOvéno »dopr dadﬂ ho* QtI‘OJe“‘IO LQ“OIEGED reflektor :
40, ktery jé vyTFizen v ose se zdvorou gﬁ.

- Také svételné\zévéra gg, slouzici ke kontrole polohy na

viétenu 16 nastrend dutinky 18, zahrnuje cpZt vysiladé a pri-

Jima&, které Jisou oba uspotradd &ny na rému obsluZného robota 12.

Svételny paprsek 38 téte svételné zdvory 28 smiiuje opét kol-

o K cse 4 vietena 16, rfifem? jeho oprodloufeni vrotind osu

A vi etena 76 T to uvetelna ZaVoPd E tud1 JeJi svételny pa-

‘~..."L,rs»c1{ 38 se ;-3P-rr"c~ -'e‘? v +~-'?»:é,‘-.’=‘5 ‘-f'~.'-"?‘(.:e. :‘:’.e 2 3n7mnd

o e
A

ot - g
du Loiove visce, J2 snimana oblast ?F(;Ei
" o
vietena 10 bezprostitedné nad pfirubou 114 spo jencu s timto gt
o RS

4]

vietenem 16, na ni¥ dutinka 18 v po¥a dovdne poloze dosedd,

e

JestliZe du_tinka 18 chydi, pf ipadne neni nz vieteno 1€
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3& dopadd na z Kovu se-

- e 1

zcela nQSurceng, pak svetelny yaprse
‘e odrfen zpét k prijimadi na stra-

évajici

42}
Py

[ vieteno 1€,cdkud
aproti tomu, zaujimé-1i dutinka 18 poZadovanou

gé rcbota 12. N
polohu, Jak Je znazorneno na oor. 2 paﬂ svctelny p“prsek 38
seatevachl z 1epenky nebo podobne kde:

oopada na dutlnku 18

) je alespon tastednd pohlcen,

; U zndzornéni na obr. 3 aZ 5 Jjsou svételné zévory 24 a 28
ste jnys zptischem jako na obr. 2. To zejménz

&dény presné

-Sp fCl
horni svételnd zévora 24 spoluptscbi s re-

znamenéd, Ze pouze

flektorem 40 na strand stroje. |
- Naproti tomu Jje podle varianty provedeni, zndzornéné na
obr. 6, ke svételné zévote 28 uspoféddané dole, prirazen ta-
ké reflektor 42, uspofédany na réamu prstencového Copr daciho

; ATy P —

4 +
- L J&
stro-ie—30+oiifeni—iscu—reflexnt—svételnéd—zévora—28—na—strané
¥ ény takovym

reflektor 42 na strané stroje uspoféd
to svete‘ne zdvory 58

roﬁeta 12 =

.zpuuobem ze svetelny paprsek 58
smeruglcl opet kolmo k ose A vretena 16 *e vzhledem k ose A
T radidlné presazen

vietens 16, pFipadng vzhledem k vietenu 16
smérem ven. Pfitom je tento svételny paprsek 38 presazen smé-
rem ven natolik, Ze v pripadé chybé jici dutinky 18 Je svétel-
sméfujici straneu mimo vreteno 16, odréZfen re-

danym na prstencevém dopradacim stroji 10,

ny paprsek 38’,
flektorem 42, uspoid
vietenu 16 na Sgréebé dutinky 18 na tutc dopeda

adé na vI
l prD édqtecne gohlcovan. fr1tomno°t dutlnk) 18,

e i
"4,

a toute je‘
prlpaone TeJl poloha 1sou tdkto ZJlStOVEDJ na zak de vznlkd-

jicihe rozdilu préméru, pfipadne prirez
DGsob podle vynalezu, jakol i zph Sob funkce obsluznénc
budou nyn y

étleny zejuéna pomoci

ot e A e
-

R— A
ota 12 podle vynélezu

o —
e ——————r— 1
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Po kﬂzdém smekénl pom001 integrdlniho smekade p*o vedke~

ra spradd01 mista 14 Jedné strany stroje Je pom001 obsluzneho

e

robota 12 provedena napred kontrola ﬁpred&czch m;st 14 _zd

R T R A TR T Y L AT TG E Y ST A A o, LR e e L T W

Line éé'darem vrete;; 1é'}$;E;;ena dutlnka 18 nebo nes Tato~ kdﬁi'}'“ll
trola je provedensa poxoci horni svitelné zé&vory 24, Jjeji%z své- é
telny paprsek 36 v Drlpﬂde chybéjici dutinky 18 (viz obr. 3) %
je odrazen reflektorem 40 na strand stroje, zatimco v pfipadd g
pritpomnosti dutinky. 18 na.vietenu.16. (viz obr. 4 a-5)+dopadd E
tento Svéfelnj.paprsek_gé na éutinku 18, sestédvajici napriklad %
z lepenky, a je Jji alespon &&ste&né pohleovén, E

Svételné_zévora 24 predédvé odpovidajici informsce elek- g
tronické ¥idici jeéﬁotce 22, kters V.pfipadé chybéjici dutin- E
2

e

O}

Xy L8 —vybtudi—zatizeni 46 na Uv&deny zastavovaciho zarizeni 26

préstu v.¢irnost. - - - - A

"

w‘%{mnlm spogen ~paka 108 Vykyvruta“nahoru“““*““* I e e

_uvcuuulﬂ édbthOVSClno zarlzenl ab \féstu v.¢inncst Je;s;“;'

Toto umrtveni dotyEného spfédacihs mista 14 Je timto zpa-

:ﬂ*ﬂmﬁﬁm ‘.r'.‘:-"?-—."' o B

RS

sobem signalizovén Jak doty¥né obsluhujict ccobd, tak pomoci

n& péce 108 uspoiddaného reflekioru 110 obsluZnému rohotu 1z. §
&

Béhem pozdé& j&iho brﬁChOdu obsluZny robot 12 pomoci své- %
telné zévory 112 zjistuje, zds zastavovaci zatizend 26 préstu & %
tcho kterého sprddacihe mists 14 bylo uvedenc v &irnost nebo ne.‘? g
Al \'L‘

SH

EREt Y

Elektrcenicks rldlcl'jednoﬁka 2¢ Je naprogramovéna takqf_

~
el

3 o

- uuu

vym zphsoben, e nape jovaci automat 20 niti je vybuze n‘jenfné

P et
T

tech sprédacich mistech 14, jejichi zastavovaci zaifgeni 26

LAY

HE

préstu nebylo uvedeno v &innost s kiterd tudiZ nejsou umrtvena.

e

(A

LA

EROIRS T ks
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U rtvend spradJ01 mista ;i jsou opét zarazena do normélniho

kontrolovéni a likvidovéni pfetrhl niti aZ kdyZ obsluhujici

’

g oSoba uvedla dotyCné spfédaci misto 14 zase do provozu, to

' znemené, Ye zastavovaci zafi eni 26 pféstu prestane puqoblt
'a péka 108 zastavovaciho Z Pz ’26 p¥é stu je Vykyvnuta z“et

——

.p(

Ffi prvnim prichodu obsluZného robota 12 jsou sprédaci
pista 14 pomoci spodni SVetelnn ZaVOPJ 28 pridavne kontrolo-
véna, zde na daném vietenu 16 nastréené dutinka ;§ zau jimé
poZadovanou pelohu podle obr. 2 nebe ne.

U priklzdu podle obr. 4 je'sice cutinka 18 ne vietenu 16
pYitomna, avdak tato dutinka 1§ nedosedd na s vietenem 16 spo-

jenou prirubu 114, takZe vieteno 16 Jje v oblasti bezprostied-

)

né nad pfirubou 114 obnaZeno a svételny paprsek 38 spodni své-

I EETGT T e e e Ty e e T R NI W T ST e e e T T g T e e ) T RIS TE mows o wn S e e R i e e T

telné zévory <8 Je nasle&xem tono vietenem 16 odrdZen. Tim
spodni svételnd zévora 2€ signalizuje elekironické Tidici jed-

; 18,

-‘.DQfCQ'iz CHJHpou cﬂTOhu na vretenu 16 nﬂstrcené dutln

v

nace

~

Jepomoel zal'l izend 46

v

klad po“001 prouou vzduchu

N

dotyéné zafizeni 26 na zzstavovéni pPédstu zase uvedeno v &in-
nost. TentyZ signél chyby vy¥le spedni svitelnd zédvors 28 i
ako v p¥ipadé odbr. 3 dutinka zcela chybi.

Zatimco w popsanych prixladnich provedeni isou uvaiovéna
|) Y L7 & (%

O
(&2
jar
T
F -7
o
oo ]
M
o]
4]

izeni, pripadné svEteiné zdvory 24, 2& ke koniro-

2

& také v

]

T e
[

44
3

He

-5

ot

O

Kol

mnosti dutinky a4 Jeji polohy, pfipada v zé&sa
~Uvahu pouZit n apfiklad Jen vednu ST odnl svetelrou ZdVOru 58

kterd snimé oblast %eayrostleu % nad@ piiruscu 114 vietens }é.

Takovéto svdtelnd zévora 28 vydévéd totif odpevidajici signdl

e i PR [P - [ B e e et SRR S

5K v pripade chybdjici dutinky 18, tak v Piipadé na die-

tenu 1€ nesprédvné nastrfené dutinky 1E.




Jdak Ji% bylo uvedeno, dopads u p¥ikladného yPOV edeni po-
: 3 ' %
dle obr. 1 a%Z 5 svitelny paprsek 38 spodni reflexni svételnd b2

2

zévory 26 v-pripads chybé jici Gutinky 1& na vieteno 16, tak-

.
GAY

2
Ze je jim odréZen. V zéSedé vEak mfﬁe byt svét elna Z¢vor% 28 :
uspeiddéna také tak;'ﬂak e ‘ZnézZorndno na obr. C ‘Dodle néhok

svételny paprsek 38 v pripadd Chybhé jici dutinky 18 dopadéd na

reflektor 42 na rému prstenc wwého dood de01lo

(&
O
3
C
I

stroje 10

i€ prijimaci na strané robota 12.

Na.druhé sirangd Je-mo¥no ke kentrole volchy,. pfipadnd
pfitomnosti na daném vietenu 16 nastrdené dutinky 18 kontro-
lovat teké prime polshu heorniho okraje 32 a/nebo spodniho o-

kraje 34 (viz obr. 4) dutinky 1€. NapPixlucd pfipadé v dvahu

usperédat 2 koncipovat svételnou zévoru ta Kovym zplisohem, Ze
, -

machEzi=1i" 58 ~dotycny okrz i dutinky v predem stiznovend vydce,

dopadé napfiklad polcvina*vyzaiovaného svitls na doty&ny ko-

_‘nec Gutln&y a oruhu ﬂclov1na na refIEftor a- prl o*noat oo+*c~

e A T AL
-

«wwmwwwh'wmného okrage V- po adov>né“vyace Jé Zﬂlutovéna tlm ‘Fe pzlwaté
mnoZstivi svétla Je poloviéni, Jake vyslané mnoZstvi svetls.
Jestlize Je spodni svéielnou zévorou 28, pfipadné je
gvételnym paprskem 38 snizéna cblast hezprost¥ednd nad s vie-
tenem‘lé spojenou prirubou 114, vydé tato svételnd zévora <8
odpovidajici povolovaci signél elektronické Fidici jednotce
22 prekticky % tehdy, kdyZ spodni ckraj 34 dutinky 16 (viz
bbry %) dosedd na pfirutu 114 a je tudiz dosaZena poZadovand
- ST polbha; N | o o |
Béhem prvniho préchodu obslu¥ndho robota 12, nédsleduji-
, Jsou soulasné s kontrolou dutinek zjistové-

~

ny héhem smekénd vzrwkle pretrhd niti a piipzdné ukléddny do




. zp3t vykyvnuté pdky 108 dotyEného zastavovacihe zafizeni
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pazdti za dlelem pozd&j8i likvidace téchto pretrhd niti. Zjis-

. s

tovéni téchto pretrhd niti je provadéno pomoci ref}exni své- E
telné zévory 104, uspefédané na ramenu 106 obsluZného robota l12. %
Benem tohoto pPVDlhO pruchodu obsluzného robota 12 mohou _%

byt agle pomo".léf 'ﬁg ‘Boud ASne taxé odstranovany zbgtky 'g

s

pfediva, pripadné se vyskytujici na vietenovych ndstavcich.

Pc ukenleni tohoto prvnihé‘prﬁchodu je béhem druhého pri-
chodu obsluZného robota 12 provédéna pomoci napojovacino auto-
matu 20 niti likvidace pfetrhd niti ne téch.SpfédaCiCh mistech
14, JjejichZ zastavovaci zéfizeni 26 préstu nebylo uvedeno v
ginnost. Jakmile obsluhujici osoba uvedla umriveng spradaci
mista opét Go provozu, coZ obsluZny robot 12 pozné podle na-

"~

o

[ S A ey -

préstu, jsou také tato spradaci mista opét zatgzermg do normal=
niho kontrolovéni a odstrancvéni poruch. |

non'troln Drltomﬂostl dané dutlnky, prlpad je i polohy
muie‘bbt v Zdﬁade provadcna ze1ména pred kazdym ov1Jen1m a

napo jovéanim.
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1. ZpGsob provozu doptédaciho stroje, zejréna prstencové-

ho doprédaciho strcje, zahrnujiciho mnoZstvi spfddacich mist,

B L T e I

i
I

- e - or

L

R

cich mist, Z nlchz kgZdé md pohonu Scho'pé viPeteno k nasazeni

)

dutinky, az ktery zejméns zaz Ufelem likvidace pretrhu niti na
nEkterém spiédacim misté mjidtuje, aby protzhovym Ustrojim od-
védény sprédany materidl byl opét navijen na dutinku piifaze-

nému sprédacimu mistu, k femuf je zejména pomocnd

3
o
o
F“ v
{2
o]
C—+..
e
¢,

nit jednim koncem ovinuta kolem dutinky a druhym koncem je za
ilelem jejiho spojeni se Spfédanym materiélem na tento napoje-

-

na, vyznaduj sici se tim, Ze po kzZdém smekéni, slouZicimu k vy-

4

H

né potdlh za prézdné dutinky, a/nebo pfed kaZdym ovi jenim,

pfipadné nspojovénim pomoci obsluZného robota je napfed suto-

maticky rrovedena kontrola spféddacich mist, zda na daném vie-

tenud ne nebo Pcnl nastriena duh¢nﬁa, e v p padé Ch*bETlul

rhmy kLo JE—— e e o o e A Ao s

véany pletrhy niti vidy Jjen na takovych spifddacich mistech, Je- = §
. . K

JichZ zastavovaci zafizeni pFdstu nehbylo uvedeno v Cinnost, 3 %
4 e 1 rd - . F:
-plipadné které ne jsou vyFfazenz z. provozu. g
i

¢+ Zptsob podle hodu 1, vyznzéujici se tim, Ze uvedeni H

_ : 4

P v . - ~ . [V N ¥ o it

caneno zastavovaciho zarizeni préstu v Cinnost, pripadnd vy- &
C o P s 4 ’ s . 2 . ‘ - ML ] . R > . E;
Tazeni daného sprédaciho mlsta_a.pg9¥ﬁ ~je —pridavné nali- 7
‘ 3 =

> 2 o i

Tl Q@ - . > f!

o<ct T 0§ o 3

@ R = g £ 5
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dutinky je pomoci obsluiného robota auuomatlcky uvedeno v ¢in- i
nost k dbtyénému sprédac;mu mistu ptifazené zastavovaci-zafi- | g
zeﬁi pféstu,fpfipadné Je toto sprédaci misto vyPazeno z provo-
zZUu a toto‘je sighalizovéno slespon pro obslufnéhe robota 2jis~

titelnym zpisobem, = Ze pomoci obsluZného robota jsou likvido-
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lovénm, 2da Ha daném vietenu mastrlend dutinke zaujiimé predem
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zovéno pro dotyénou obsluhujici osobu zjistitelnym zptisobem.

B ]
LT

3. Zpisob podle bodu 1 nebo 2, vyznaduijici se tim, Ze

spfédd01 mista JSOU pom001 obs1luZnéno robota pfidavné kontro-

T R AT AT T S T

v

stanovenou poZzadovanou polohu nebo ne, 2 ze Vv pfipadé dutinky

LT TR

zaujimajic{ polohu 1i8ici se od pledem stanovené poZadovand

polohy je k doty¥nému sprddacimu mistu pfifazené zastavovaci

[

abizeni pPéstu uvedeno v ¢innost, pfipadné je toto spfadaci

H

mnisto vyrazeno z DI'OVOZUe.

s

4. Zp‘sob podle né&kterého z predchézejicich bodd, Vyzna-

U

»

dujici se tim, %e ke kontrole pPitomnostl GUulnky na danémn,

!'..l.

ve srovnéni s dutinkou kratéim v¥etenu, Jje sniména oblast me-

e

AF e

- lené

zi hornim okrajem vretena a hornim ckrajem na vietenu restr=

Sené a predem stanovenou pozadovanou polohu zaujimajicil dutinky.

P

e .

,.Ze  je snimé-.

E-i

5. Zplecbpedie bodu 4, vyznatujici.se tis
na. oblast bezprostiedné nad hornim okrajew vrietena.
€. Zptisob podle nékterého z predchézejicich bodl, vyzna-
fujici se tim, ¥e ke kontrole polohy na daném vIetenu nasir-
Senéd dutinky Jje kontrolevéna poloha horniho a/nebo spedniho

okraje dutinky.

L

. Zptsob podle nékterého z pPedchéze jicich bodl, vyzna-

-3

(@14
H.

ujfci se tim, Ze ke Kcntrole polohy na dgbem vietenu nautr—

utinky Je sniiména. oLlﬁst bezoroot edne nad. upoan.km o-

[T}

krajem na vietenu nastrlené dutinky zaujimajici predem stanc-

- [ e v = . —_——ST T g l—

~ vericu Dolohu.

§. Zpiseb podle nékterého z predchdze jicich bedd, vyzna-
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Cujici se tim, Ze pfitomnost dutinky a/nebo polcha dutinky

-na danénm vietenu Jje Kontrolovéna nz z4kladé vznikajiciho roz-

dilu préméru, piipadné prifezu. L
: - ~S. ZpC obvpodleunufteweho~z predc azegicicb bo -,'VJan- -
¢ujici se tim, Ze p" to$nost dutinky a/nebo pclona dutlnky na

deném vietenu Je kontrolovéna pomoci detektorl, které rozdil-

n¢ reaguji nz riézne materiédly a/nebo barvy dutinky = vietena,

v o’ w s

prlpadne jejich pevrchu.

A

10. Zp&sob podie nékterého z predchézejicich bodl, vyzna-
dujici se tim, Ze b&hem prvnihe, po smekdni ndsledujiciho pra-

N - W s ! Moo, . v oz ’ ’
chodu obsluZného robota podél elespon &ésti spréddacich mist

BB U AT S A S T S R S 1 R A E N e b8 2 s et

ok Je orevédéne pouze xontrela pfitomnosti danjeh dutinek e pri-
W“ .
padnd Jejich pelohy, a_odstranovéni_poruch, zejména likvidace 3

F

pPetrhd niti, je provddéno b&hem nésledujiciho, ze jména pri-

gtiho Drﬁchndug

= *Aégﬁ'ﬂ   .Qf“_l| sépwsoo*podle nexteréhsz pfe -é;ﬁ ejiE“Eh“Eddﬁf*ﬁjéﬁéi“;;;““
c¢ujici se tim, Ze béhen prvnlho, po smekéni nésledujiéiho.prﬁ-
chodu obslufného robota podél alespon 4sti spiddacich mist
Jsou pridevné ke kontrecle piitomnosti dangych dutinekla piripad-

né JjeJich polohy pomoci obsluZného robota automaticky z jisto-

vany také JiZ beéhem smekdni vaniklé pretrhy niti.

ARG I W e A E M T RIS T UKL AR SR rE S AR

| P

2. Zptsob pedle nékterého’ z piedchdze jicich bodd, vyzna- . &

. ] k

Cujici se tim, Ze S_kontrolou pfitanoSti dané dutipky a pri- ?
padné Jjeii polohy j cu sctfasfé odstraﬁovéﬁy.ibytkj pfiié, pii; %
padné se vyskytuifici na dotyiném vietenovém néstzvei.. g
13. ObsluEny robot na obsluhu Gopfédaciho stroje, ze jmé- - ~§

4

miipeee
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na prstencového dopr"dac ho st o1e,_kt°ry zahrnute mPOZSuVl

sptédacich mist vZdy s jednim vietepem k naszzeni dutinky,

na uvédéni v Cinnest zastavovaciho zafizeni (26) préstu, ja-

. ‘ s napcjovacim automatem niti, jakoZ i s elektronickou, ze jmé-
T _na programOthelnou rldlcl qednotkou, aeqména na prov déni

B : - b
wzpusohu podlo nekterého A pTGdChdZE?lClCh bOdL, Vja 2 j’ci' i
se tim, %e obsluiny robot (12), ktery miZe pojiZdet podél Ya- é
dy sprédacich mist (14), zahrnuje zafizeni (24) na kontrolu ;
pfitomnosti ‘dutinky (18) na daném vietenu (16), zafiz (46) ;
i
%

ko¥ i prost¥edky.(28) na zjidfovéni v &innost uvedeného zasta-

P

- vevactho zafizeni (26) prastu, pfipadnd.z provozu vylazeného

.
A2l

- sprédaciho mista (14), a Ze zalizeni (46) na uvadéni zastavoe-

SR

vaciho zafizeni (z6) pféstu v finnost, jakoi 1 napojovaci au-

o o T
o T e LS

tomat (20 nitimehou byt ktroplckou—r1crcr—ﬂecnothou—fiﬁﬁ

’

vuzeny takovym zplsobem, Ze v pPipadé chybéjici dutinky (18)

P
o

ey
SR

A Je 4a<tavova01 za ‘{zeni, (56)_ éstu uvedeno- v c;nnoet & napo—--'

VST

+ -

wovaC1 automat (20) n1t1 llﬂVldu3€ stav JlClﬂpTetrh Plbl Jen
na takovych sprédacich mistech (14), jejichZ zastavovaci za-

Yizeni (26) préstu nebylc uvedeno v &¢innost, pripadné kiersz

s R T

ne jsou vyfazena z provozu.

P
el

~

14. ObsluZny robot podle bodu 13, vyznalujici se iim, Ze @
» . §e
kY i 2.
, pridavné zahrnije zafizeni (28) nz kontrolu polechy na daném ;
# vietenu (1€) nastréenéd dutinky (18) = Ze za¥izeni (46) na u-

~

udcnl z:st""ovn01ho ZaIWZeni;{26)‘préstu v finnost lze elek~. -

tronlckou TldlCl Jodnothou (22) budi