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Wynalazek ma na celu okreslenie na
czysto akustycznej podstawie, a wigc bez
pomocy reflektoréw, lunet lub innych op-
tycznych instrumentéw, miejsca znajdowa-
nia si¢ w danej chwili niewidocznych stat-
kéw napowietrznych, ich kierunku i szyb-
kosci, uwazajac je jako Zrodia diwigku i
przy zalozeniu, Zze lot odbywa sie prosto-
linijnie, réwnomiernie i poziomo.

Poniewaz szybkos¢ dzwigku posiada
wartosé skoriczona, ‘przenoszaca prawie
trzykrotnie obecnie juz osiagnieta szyb-
kosé¢ statkéw napowietrznych, przeto szu-
kane miejsce znajdowania si¢ w danej
chwili poruszajacego si¢ zrédla dzwieku

jest odmienne od miejsca znajdowania sie
zrédta dzwieku w chwili wzbudzenia tych
fal dzwiekowych, ktére w chwili ich usly-
szenia dochodza do stacji podstuchowe;j,
gdyz podczas czasu, zuzytego przez fale
dZwigkowe na dojscie do obserwatora, Zré-
dto je wzbudzajace o bardzo znacznej
szybkosci wlasnej przesunelo si¢ juz dalej.
Kierunek promieni dzwigkowych, nadcho-
dzacych do stacji podstuchowej, tworzy,
wobec tego trwania rozchodzenia sie dZwie-
k6w, okreslonego jako ,,opéznianie dZwie-
ku”, z wektorem do miejsca znajdowania
si¢ Zrodta dzwieku w danej chwili, ktéry
to wektor, praktycznie biorac, pokrywa sie



z optycznym wektorem, kat, nazywany pa-
rallaksa akustyczna. Kat ten jest zalezny
niefylke od iszybko¥ci zrodta dzwieku, lecz
i od kata wysokosci dochodzacych promie-
ni dzwiekowych, jak réwniez i od odleglo-
$ci, i od kierunku ruchu zrédta dzwigku.
Miejsce znajdowania si¢ w danej chwi-
li niewidzialnego zZrédla diwieku w prze-
strzeni, jego kierunek i szybkosé przesu-
wania si¢ zostaja okreslone wedlug wyna-
lazku w ten sposéb, ze trzy oddalone od
siebie stacje podstuchowe, z ktérych jedna
jest obrana jako stacja centralna, tworza
w terenie tréjkat podstawowy i sa zaopa-
trzone w odpowiednie przyrzady do kie-
runkowego podstuchu. Przyrzady te umoz-
liwiaja obserwatorom szybkie i dokladne
ustawienie ich gléwnej osi akiustycznej w
kierunku dochodzacych promieni dZwieko-
wych i sa tak przytem urzadzone, Ze nie-
tylko mozna odczytaé kat wysokosci i kat
kierunku bocznego, odniesiony do dowol-
nego poziomego kierunku zerowego, kazdo-
razowo wyznaczanego kierunku dzwigku,
lecz réwniez na podstawie mastepujaoych
po sobie bez przerwy wyznaczan kierunku
dzwieku mozna mechanicznie nastawié te
plaszczyzne, ktéra moglaby byé przepro-
waldzona przez dwa nastepujace po sobie
potozenia gléwnej osi akustycznej odbior-
nika, okredlajacego kierunek dzwieku. Po-
tozenie w przestrizeni tej plaszczyzny wek-
toréw dzwieku okresla sie przytem zaréw-
no przez kat pochylenia jej wzgledem po-
ziomu, jako .tez i przez kat bocznego kie-
runku, utworzony przez jej §lad poziomy
z obranym kierunkiem zerowym (np. kie-
runkiem pétnocnym), jako kat kursu stat-
ku napowietrznego, przyczem przez prze-
niesienie trzech katéw pochylenia i wspél-
nego kata kursu statku napowietrznego na
odpowiednie kola podzialowe przyrzadu,
znajdujacego sie na stacji podshuchowej, w
ktorym tréikat podstawowy wt terenie jest
odtworzony przez trzy punkty obrotu, u-
stawione w podobnym tréjkacie wedlug

podzialtki mapy, mozna okresli¢é mecha-
nicznie w metrach wysokosé¢ toru lotu za-
pomocy wspélnego punktu przecigcia sig
trzech wskaznikéw kierunku, przedstawia-
jacych pochylenia plaszczyzn dzZwigko-
wych. Na ppodstawie tej wysokosci w me-
trach Zrédla dzwieku i okireslonych przez
centralny kienunkowy odbiornik dzwigku
katéow wysokosci i katéw kierunku boczne-
go kaidorazowo wyznaczonego kierunku
dZwieku, mozna, zapomoca odpowiednie-
go przyrzadu do rozwiazywania tréjkatéw,
okreslié¢ nietylko dokltadne polozenie po-
ziomego rzutu akustycznego miejsca Zré-
dta dzwieku, lecz i bezposrednia odleglosé
E tego ostatniego od centralnego adbiorni-
ka kierunkowego, a przez to i samo opdz-

nienie dzwieku ( 1= E sek )
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Jezeli okresli¢é zaréwno na poczatku,
jak i na kioricu dowolnego okresu czasu
pemiaruy, stancwigcego T sek, polozenie po-
zicmego rzutu akustycznego miejsca Zrédla
dzwigku, to otrzyma sie pewne przesunig-
cie rzutu o e metréw, ktére odpowiada
pewnej zmianie (At sek.) opéZnienia
dzwieku, Ta zachodzaca podczas trwania
pomiaru zmiana op6znienia dZwieku w
pierwszym rzedzie zalezy old tego, czy zro-
dlo dzwigku zbliza sie do stacji podstu-
chowej, czy tez si¢ od tej stacji oddala.
Proste zastanowienie si¢ wskazuje, ze
szybkosé zrédla idzwieku mozna okreslic ze
stosunku

e
V=711
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przy oddalajacych si¢ zrédtach diwigku.

Na podstawie tego stosunku mozna z ita-
twioscia okreslié¢ szybkosé zrédla dzwigku
zapomoca prostego mechanicznego urza-
dzenia, aby potem ja przenies¢ w odpo-
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wiedniej podzialoe na podzialtke szybkosci
przyrzadu, wskazujacego prawdziwe (op-
tyczne) miejsce znajdowania si¢ Zrédla
dzwieku. Urzgdzenie to jest tak uksztabto-
wane, ze mechaniczny tréjkat prostokatny,
ktéorego jeden bak o stalej dlugosci przy-
lega do drugiego boku, zawsze plozostaja-
cego poziomym i posiadajacego dtugosé
proporcjonalng do kazdochwilowej szyb-
kosci Zrédla  dzwieku, jest ustawiany me-
chanicznie przez ciagle wyznaczanie kie-
runku dZwieku w plaszczyznie wektorow
dzwieku, przez co ostrze wskazéwki, umie-
szczonelj na przediuzeniu trzeciego boku,
tworzacego z pierwszym kat akustycznej
parallaksy, podaje w tej plaszczyznie
miejsce (optyczne) znajdowania si¢ w da-
nej chwili Zrédta dZwieku. Wskutek tego,
ze zawieszony kardanowo w stosunku do
punkdtu trdfkata, przeciwlegltego poziomej
przyprostokatnej szybkosci (srodka i
punktu kuli rautéw), osadzony obrotowo w
tozyskach wskaznik kolejnych wyznaczen
jest stale utnzymany tak, by sie pokrywat
z ostrzem trzeciego boku, mozna nie-
zwhocznie odczytaé zaréwno kat wysoko-
$ci, jak tez i kat kierunku bocznego ostrza
tego wskaznika kolejnych wyznaczan jako
centralnego rzutu rzeczywistego (optycz-
nego) mmiejsca znajdowania sie Zrédla
dZwieku i, w razie potrzeby, mozna zapo-
moca odpowiednich unzadzer przenosza-
cych przekazaé te odczyty innym pnzy-
rzadom. Jezeliby sie wiec mastawilo lune-
te albo reflelkctor weldtug katéw wysokosci
i katéow kierunku bocznego tego ostrza
wiskaznika kolejnych wyznaczan, to Zrédto

dZwickéw stalo by sie widoczne, o ileby:

je wogéle mozma bylo dostrzec, w polu wi-
dzenia lunety, ewentualnie stozek $wietlny
reflektora musialby napotkaé to zZrédlo
dawickow. ' '
Przedmiot wynalazku jest przedstawio-
ny na rysunku w postaciach wykonania,
majacych znaczenie jako przykitad, miano-
wicie fig, 1 przedstawia schematycznie

goly .tego urzadzenia.

kierunkiowy odbiornik dawieku, fig. 2 —
geometryczna podstawe ‘okreslenia wyso-
kosci Zrddta dZwieku w metrach na pod-
stawie znalezionych katéw nachylenia pta-
szczyzn wektoréw dZwigku i podanego ka-
ta kursu statku napowietnznego. Fig. 3, 4
i 5 przedstawiaja oparte na tej podstawie
mechaniczne urzadzenie do okreslania wy-
sokosci zZrédla dzwieku w metrach w wi-
doku zprzodu, rzucie poziomym i widoku
zboku, fig. za§ 6 i 7 przedstawiaja szcze-
Fig. 8, 9, 10, 11
przedstawiaja w planie, widoku i szczegé-
tach mechaniczne urzadzenie do okresla-
nia akustycznego odcinka mierzomego Zré-
dla dZzwieku i zmiany opéznienia dawieku
w czasie trwania pomiaru na podstawie
znalezionej wysokosci lotu i kierunku kur-
su Zrodla déwieku oraz katdw wysokiosci
i kierunku bocznego miejsca zréldta dzwie-
ku. Fig. 12 przedstawia podstawe geome-
tryczna stosunkéw miedzy drwaniem po-
imiami, zmiana lopézZnienia dZwigku i mie-
rzonym odcinkiem akustycznym, fig. zas
13 — ioparte na tej podstawie mechanicz-
ne urzadzenie do okreslania szybkosci Zré-
dta dzwieku. Fig. 14 przedstawia trza-
dzenie przy kierunkowym odbiorniku
dzwiekéw, umieszczonych ma stacji cen-
tralnej do okres§lania miejsca znajdowania
sie w danej chwili Zrédta dZwlieku na pod-
stawiie fpotozenia jego miejsca akustyczne-
go, okreslania szybklosci Zrédla dzwieku i
plaszczyzny wektoréw dzwieku w przekro-
ju podtuznym, ‘widzianym zprzodu, fig. zas
15 — to samo, lecz w przekroju podhuz-
nym, widzianym zboku. '

Na fig. 1 cyframi 1, 1’ sa ozmaczone
obydwa paraboloidalne reflektory odbior-
cze dzwieku o osiach réwnoleglych, stuza-
ice do okireslania kata kierunku bocznego
welktoréw dzwieku, poltaczone (kazdy
wepélogniskowo z ellipsoidalnym odpro-
wadzajacym reflektorem 2, 2° 0 osi pozio-
mej. Sa one osadzone obrotowo w wspél-
osiowych tozyskach 3, 3‘ ramy 4 i sa po-



taczone ze soba na stale zapomoca palaka
5. Ta rama 4 jest osadzona obrotowo
wzgledem nieruchomej osi pionowej 6 pod-
stawy 7 i posiada dwa tozyska 8, 8, kté-
rych o$ jest réownolegla do osi tozysk 3, 3°.
W lozyskach 8, 8 jest osadzony drugi u-
ktad odbiorczy dzwiekéw, ktéry stuzy do
okreslania kata wysokosci wektora déwie-
ku., Ten drugi uklad sktada sie z dwéch
paraboidalnych reflektoréw odbiorczych
9, 9° o osiach réwnoleglych, polaczonych
nieruchomo z obydwoma ustawionemi
wspélogniskowo ellipsoidalnemi reflekto-
rami przekazujacemi 10, 10°, te za$ sa po-
taczone z ustawionemi wspdtogniskowo ‘i
prostopadle do nich odprowadzajacemi
reflektorami 11, 11, sprzezonemi ze soba
na stale zapomoca pataka 12. Aby gléwne
osie akustyczne obydwéch = uktadéw od-
biorczych IdZwieku (osie paraboloidéw od-
biorczych) utrzymaé réwnolegtemi do sie-
bie, reflektory odprowadzajace 2 i 11 o o-
siach réwnoleglych sa polaczone ze soba
zapomoca przekladni lafiouchowej o jed-
nakowych kotach taficuchowych 13, 13"
Réwnolegle do tych dwéich poziomych osi
jest osadzona trzecia 0§ 14 w nadlewie 4a
ramy 4 w ten sposéb, Ze jest skierowana
ku punktowi 0 osi pionowej kolumny. Do
osi 14 jest przymocowane ramie 15 w
ksztalcie tuku, zaopatrzone w rysik 16,
réwniez skierowany ku punktowi 0. Punkt
0 jest $rodkiem pétkuli 17, przybwiendzo-
nej do kolumny 6; na powierzchni tej pél-
kuli moze rysowaé rysik 16. Watek 14 za-
jpomocy kota laficuchowego 18, 18° zostaje
obrécony o ten sam kat, co ellipsoidy po-
ziome 2 i 11, przyczem kat wysokosci wek-
tora id#wicku moze byé odczytany zapo-
moca, podzialki, wykonanej na kole taficu-
chowem 18 i przymocowanej do ramy to-
zyskowej wskazowki 18" Ramie 15 jest
tak ustawione, ze gdy gtéwna o akustycz-
na znajduje si¢ w polozeniu &cisle piono-
wem, rysik 76 stoi w zenicie pdtlkuli 77 (na
rysunku rysik dla jasnoéci jest przedsta-

wiony w innem potozeniu). Na néwniku
potkuli 17 jest osadZony obrotowo w kie-
runku azymutéw piersciefi 19, zaopatrzo-
ny na obwodzie w podziatke i posia'dajacy
dwa czopy tarczowe 20 — 20, na ktérych
moze ‘si¢ obracaé palak pétkolisty 21, za-
opatrzony w szczeling podtuzna. W szcze-
linie tej $lizga sie, jak w prowadnicy, ka-
miedi 16a, ktéry jest osadzony obrotowo na
rysiku 16. Do jednego z czopbéw 20 fest
przymocowana tarcza z ipodzialka 22 na
obwodzie, na ktérej mozna wowdczytaé za-
pomocy przytwierdzonej do palaka 21
wskazéwki 20a kazdorazowe pochylenie
palaka. Ten kat pochylenia zalezy od po-
tozenia rysika 16, to iznaczy od kafta wy-
'sokodci twektora dzwieku i od azymutu osi
20 palaka 21, ktéry to azymut mozna od-
czytaé na wykonanej na obwodzie pier-
$cienia 19 podzialce zapomioca wskazéwki
23, przytwierdzonej do stupa 6 podstawy.
Powyiszy odbiornik kierunkowy dziala
w sposéb nastepujacy. '
Obserwator kierunku bocznego, letére-
go uszy znajduja sie przy wylotach we-
wnetnznych uktadu do poldstuchiwania kie-
runku bocznego I — 1° — 2 — 2°, ustawia
ciggle odpowiednio do kiaddorazowego od-
bioru wrazenia dzwickowego kat kierunku
bocznego wektora idZwiekiu zapomboca po-
krecania ramy lozyskowej 4. Ten kat kie-
runku bocznego mozna odczytaé na nie-
ruchomo przymocowanej do ramy 4 tar-
czy z podzialkami na obwodzie 4c zapo-
moca wskazéwki 6a, przytwierdzonej do
kolumny podstawy. Jednoczeénie obser-
wator wysokio§ci, ktérego uszy znajduja
si¢ przy wylotach wewnetrznych uktadu
podstuchowego wysokosci 9 — 9°, 10 —
'10°, 11 — 11°, nastawia ciagle odpowied-
nio do kazdorazowego oldbioru wrazZenia
dzwliekowego kat wysokiosci wektora
dzwiekowego, obracajac koto laricuchowe
13‘, zaopatrzone w raczki, tak ze obrét te-
go kota udziela sie nietylko uktadowi do
podstuchiwania w kierunku bocznym, lecz




takze i ramieniu 15 z rysikiem 16. Wsku-
tek tego rysik 16 rysuje na powierzchni
pétkuli przy prostolinijnym ruchu zrédla
dzwigku wielkie kolo, ktére przedstawia
przeciecie si¢  plaszczyzny wektoréow
dzwigku z kula. Jezeli trzeci obstugujacy
obroci teraz pierscieri rownikowy 19 w ta-
ki sposob, ze nézka przeziernika, sprzezo-
na nieruchomo z kamieniem §lizgowym 16
i spoczywajaca na powierzchni kuli, be-
ﬂzie przypadala w kierunku narysowanej
linji, wéwczas kardanowo zawieszony pét-
kolisty palak 21 ustawi si¢ w plaszczyznie
wektorow dzwieku, wskutek czego kat, od-
czytany na podzialce tarczy pionowej 22,
wskaze kat pochylenia plaszczyzny wek-
torow dzwigku, azymut za$§ osi czopéw
tarczowych 20 — 20 da, przecigcie si¢ pla-
szczyzny wektorow dZwiekéow z poziomem,
czyli kat kursu poruszajacego si¢ zrédia
dzwigku. Oprécz tych dwéch wspélrzed-
nych plaszczyzny wektoréw dzwigku moz-
na takze za kazdym razem odczytaé kat
wysokosci miejsca akustycznego na skali
18 i kat kierunku bocznego tego ostatnie-
go na podzialce fc. :

Zgodnie z wynalazkiem nalezy z trzech
stacji podstuchowych 1, II i I1] (przedsta-
wicnych aksonometrycznie na rys. 2), two-
rzacych dowolny tréjkat w teremie, okre-
§li¢ katy pochylenia V,, V,, V, trzech pla-
szczyzn wektoréw dzwieku poruszajacego
si¢ zrddla dzwieku f i wspélny kat jego
kursu K, okreslajacy kierunek ruchu zro-
dta dzwieku w stosunku do zatozonego po-
ziomego kierunku zerowego. Jezeli wyo-
brazi¢ sobie, ze te trzy plaszczyzny o $la-
dach réwnolegtych przechodza przez trzy
punkty I, 11, I11, to przetna si¢ one wedlug
wspélnej prostej b a ¢, stanowiacej pro-
stolinijny poziomy tor Zrédla diwicku w
przestrzeni, réwnolegly do . Ix, Ilx, Illx.
Jezeli obraé np. I jako stacje centralna i
rzutowaé przestrzenny tréjkat terenowy
1, 11, III na ptaszczyzne pozioma, przepro-
wadzona przez punkt I, to otrzymuje sie

poziomy tréjkat podstawowy = I, II', 1II,
okreslony przez dlugosé obydwaoch bokow
I' II', I [II' oraz przez ich katy boczne ¢,
i @3, Jezeli si¢ przeprowadzi przez punkt
I plaszczyzne pionowa, prostopadla do
kierunku kursu Ix, i ta ostatnia przetnie
obydwie poziome linje IIx, /IIx w punk-
tach II“ i III”, to otrzymuje si¢ trojkat
pionowy I II' [II”, ktérego plaszczyzne
tor zrédla dZwigku przecina w punkcie q,
przyczem linja la tworzy z poziomem kat
pochylenia. - Szukana wysoko$é Zrédla
dZwigku w metrach nad poziomem central-
nej stacji bedzie wtedy podana przez linje
a a', jezeli linja I @' bedzie linja pozioma,
przeprowadzong przez punkt I prostopa-
dle do kierunku kursu I-x. Jezeli na t¢ po-
zioma rzutowaé punkty II“, 111, to otrzy-
muje sie punkty (I1) i (111), ktére wskazu-
ja roznice wysokosci h, = II“ (11) i hy =
I1I** (I11) obydwéch stacji pomocniczych
w stosunku do stacji centralne;j.

Do mechanicznego okreslenia szukanej

. wysokosci w metrach a @ — H (fig. 2) zo-

staje najpierw odtworzony podstawowy
tréjkat poziomy I II' III‘, poniewaz zgo-
dnie z fig. 3, 4, 5 0§ A jest osadzona obro-
towo w tozysku w podstawie 31; po obu
stronach tej osi sa umieszczone tarcze o-
kragle z podziatkami 32, 32°, ktére sa do
osi przymocowane na stale. Z zewnetrznej
strony tych tarcz znajduja si¢ ramiona
korby 33, 33, ktére zapomoca érub z tba-
mi 35 mozna umocowaé tak, aby sie nie
mogly obracaé. W kazdem z tych namion
korby jest wykonana szczelina podluina,
biegnaca w kierunku promienia, zaopatrzo-
na w podziatke dtugosci i o profilu ogona
jaskétczego. Kazde ramie posiada prze-
suwajacy si¢ suwak do wyznaczania 36 w
celu ustawienia korb wedlug katéw pod-
stawowego tréjkata ¢, 93 w stosunku do
zera skali tarczy 32 oraz dajacy si¢ prze-
suwaé w szczelinie pryzmat slizgowy 37,
ktéry mozna potaczyé z wydrazonym czo-
pem 38 zapomoca $ruby z tbem 39. Pryz-



mat slizgowy 37 (fig. 6) ma znak 37a do
nastawiania srodka azopa wydrazonego o-
si tozyska gléwnego korby zapomoca po-
dziatki, biegnacej w kierunku promienia i
umieszczonej na ramieniw 33 (fig. 3). Srod-
ki B i C obu czopéw wydrazonych 38, u-
stawionych i zacisénigtych podlug katow
bocznych ¢, @3 i wedlug odlegtosci do
tozysk, odpowiadajacych odleglosciom I —
JI' i I — III', odtwarzaja obydwie stacje
pomocnicze II° i III' pozicmego tréjkata
podstawowego I, II, III', w gtosunku do
ktorego kazdorazomwy kat K kiursu (odczyt.
19 — 23) za posrednictwem ‘wskaznika 31a,
przytwierdzonego do podstawy lozyska 31,
moze byé¢ nastawiony na podzialce, wyko-
nanej na obwodzie tarczy 32, odnosnie do
jej zera, Aby odtworzyé pionowy trojkat
podstawowy I II“ III'“ mechanicznie, o-
dleglosci poziome I (II) i I (111) (fig. 2),
zostaja - przeniesione w $rodki 44, 44
dwoch potkoli 45, 45° z maniesionemi na
nich podzialklami zapomoca przesunigcia
dwoch pionowych ramion przesuwnych 42
i 42°, zaopatrzonych w szczeliny pionowe
i prowadzonych prostopadle wzgledem sie-
bie w prowadnicach 40, 41. Te snodki 44 i
44° 'moga byé nastawione odpowiednio do
roznic w wysokosciach h,, h; (rys. 2) za-
pomocy suwakéw z lozyskami 44a, 44b,
prowadzonych na pionowych ramionach
43a, 43b obrydwéch drazkéw przesuwnych
43, 43’ i dajacych si¢ w mich zaciskaé. O-
dleglosé pozioma tych dwéch srodkow pot-
koli z podziatkami od osi $rodkowych
przynaleznych szozelin w szynach jest jed-
nakowa i réwna sie odleglosci osi lozyska
A od nieruchomego $rodka 46 tnzeciego
(centralnego) kiota z p'odzialkami 46°, kto-
ry jest osadzony w lozysku podstawy 46a.
Na obwodzie kazdego z tych trzech két z
podzialkami jest umieszczony dajacy sie
zaciskaé suwak 47 z zamocowanym dru-
tem, stuzacy do nastawiamia odpowiednich
katow pochylenia V., V,, V, ' plaszczyzn
wektorow dzwigku (odozyty 21a — 22).

Jako wskaznik do nastawiania stuzy tu

cienki drut stalowy 48, ktéry jest polaczo-
ny w kierunku promienia, ze $rodkiem od-

powiedniego k'ola podziatowego tak, ze mo-
ze si¢ obracaé. Na zaopatrzonej w rowki
plycie podstawowej G, zawierajacej dwa
réwnolegle rowki do prowadzenia oby-
dwoch pionowych ramion przesuwnych 42,
42‘, jest przewidziany jesacze trzeci réw-
nolegly rowek do prowadzenia -dajacego
sie¢ przesuwaé stupka 49, na ktérym moz-
na ustawia¢ zapomoca zebatki i kota zeba-
tego 50a dokladnie co do wysckosci tuleje
50, ktéra jest prowadzona w ten sposéb,
ze nie moze si¢ obracaé. Na tej tulei jest
umieszczony przeziernik 50b, ktéry moz-
na dokladnie nastawi¢ na punkt wspélny
przeciecia sie¢ trzech drutéw wskazniko-
wych 48, przesuwajac w bok stupek prze-
ziernika 49 i ustawiajac na wysokosci tu-
leje 50. Do odczytania nastawionej wyso-
kosci tego punktu przecigcia sig, ktory sta-
nowi mechaniczne odtworzenie punktu
przeciecia sig¢ toru zrédta dzwieku bx z
prostopadla do niego plaszczyzna pionowa
I, II, III*, przeprowadzong przez stacje
centralna I, stuzy podziatka wysokosci,
naniesiona na slupku przeziernika 49, pod-
czas gdy dolna krawedz tulei 50 stuzy ja-
ko wskaznik wysokosci.

Na podstawie w ten sposéb okreslonej
wysokosci A = aa’ toru bx zrédta diwie-
ku nad poziomem placéwki centralnej I i
na podstawie otrzymanych na tej ostatniej
danych przy odczytywaniu kata wysokosci
o.. (podziatka 18“ — wskaznik 46) i kata
w kierunku bocznym s (podziatka 4c —
wskaznik 6a) znajduje sie polozenie a'
zrédta dzwieku i bezposrednia odleglosé
akustycznego miejsca znajdowania sie¢ Zré-
dla dzwieku zapomoca nastepujacego urza-
dzenia, uwidocznionego na fig. 8—10.

Okoto osi 51 przezroczystej tarczy ko-
listej z cellonu 52 obraca si¢ zapomoca

- dwéch ramion o ksztalcie palakéow 54 i 55

kwadrant 53 kola podzialowego wysoko-




$ci. Ramie 55 o ksztalcie pataka posiada
wskaznik 55a w celu nastawienia kata bocz-
nego kierunku akustycznego miejsca znaj-
dowania si¢ zrodta dzwigku na podzialce
52a i jest zaopatrzone w lozyska 55b i 55¢
do nagwintowanego trzonu 56, sluzacego
do przesuwania w kierunku promienia na-
kretki 57, ktéra jest prowadzona w ramie-
niu 55 w ten sposéb, Ze nie moze si¢ obra-
caé, Ta nakretka 57 jest zaopatrzona w
ostrze wskazujace 57a, przylegajace do tar-
czy 52 i linijke prowadnicza 57b, posiada-
jaca szczeling i zaopatrzona w podziatke
wysokosci. W szczelinie $lizga sig pryzmat
58, zaopatrzony we wskaznik wysokosci, a
do pryzmatu jest przytwierdzony zapomo-
ca nakretki motylkowej 59a podwojny czop
59. Na podwéjnym czopie 59 jest osadzo-
ny obrotowo suwak 60, prowadzony w
szczelinie biegnacego w kierunku promie-
nia ramienia 61, osadzonego obrotowo w
piascie tarczy 52. Na ramieniu 61 znajdu-
je sie znak wskazujacy 61 & do nastawiania
na podzialce kwadrantu 53 kata wysokosci
akustycznego miejsca znajdowania sie Zro-
dla dzwieku; poza tem na ramieniu 61 jest
wykonana podziatka 6la, na ktérej mozna
odczytaé bezposredniag odleglosé zrodia
dzwieku zapomoca znaku wskazujacego
60a, umieszczonego na suwaku 60. Nasta-
wienie kata wysokosci odbywa si¢ zapomo-
ca przesuniecia w kierunku promienia na-
kretki 57, czyli zapomoca pokrecania przy-
twierdzonego do nagwintowanego trzonu
56 kotka recznego 56a po tem, gdy na li-
nijce wysokosci 57b zostala nastawiona
znaleziona wysoko$¢ miejsca znajdowania
sig zrodta dzwigku zapomoca zacisnigcia
slizgajacego si¢ pryzmatu 58.

W celu okreslenia zmiany opodzZnienia
dzwieku podczas obranego czasu trwania
pomiaréw na suwaku 60, po obu stronach
znaku wskazujacego 60a s3 umieszczone
skale czasu, oparte na nastgpujacych zasa-
dach. Niech na fig. 12 I oznacza centralna
stacje podstuchowa, S, — miejsce znajdo-
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wania si¢ Zrédla déwieku w chwili wysy-
tania impulséw dzwiekowych, S,x — po-
ziomy kierunek lotu w dowolnie pochylo-
nej plaszczyznie wektorow dzwigku, E, —
bezposrednia odlegtosé zblizajacego sig¢ ku
stacji podsluchowej zZrédla dzwicku w me-
trach, v—szybkosé przesuwu zrodta dzwig-
ku i ¢ = 333 szybkos¢ dzwigku w metrach
na sekunde; wtedy opdznienie dzwigku

Eq

bedzie t = W tym czasie Zrédlo

c
dzwigku dojdzie do S,, przyczem S, S, =
Y E,

c
czywistem miejscem znajdowania si¢ Zro-
dla dzwieku w chwili, gdy dZwiek bedzie
ustyszany. Jezeli w tej chwili rozpoczy-
na si¢ pomiar szybkosci, to po uplywie ob-
ranego czasu pomiaréw, wynoszacego I
sek, zrodlo dzwicku bedzie znajdowaé sie
w S,, przyczem S, S, = v T. Jezeli pod-
czas czasu trwania pomiaréw zrodlo dzwieg-
ku bedzie stale akustycznie wyznaczane,
to w koricu pomiaréw bedzie ono dostrze-
zone w punkcie (S,), znajdujacym sig w
odlegtosci E, od I, to jest polozonym o od-

v t, = tak ze S, bedzie rze-

cinek E, L ztylu za rzeczywistem miej-
c

scem znajdowania sie zrédla dzwigku S,,
lecz wydajacem si¢ przesunigtem o odci-
nek e w stosunku do pierwotnego aku-
stycznego miejsca znajdowania si¢ Zrodia
dzwieku S,. Z rysunku wynika, ze

S, S, —E, L+ 0vT—=E 2 +e
c (o
skad
r—® E—E
)] c
. . —E1 " ) .
przyczem wyrazenie ~— ‘jest ni-

c

czem innem jak zmiana opbézZnienia si¢



dzwigku ¢, — ¢, = A& Biorac to pod u-
wage, otrzymuje sie

THat=—-
+ T
e

T+ At

lub

v =

W podobny sposéb otrzymuje sie¢ wartosci
matematyczne dla oddalajacego sie zrédia
dzwigku S‘) w bezposredniej odleglosci od
centralnej stacji A. Istotnie, jezeli w chwi-
li odbioru impulséw dzwieckowych zZrédto
diwieku S‘; juz dojdzie do S‘;, po uptywie
za$ czasu pomiaru I bedzie si¢ znajdowa-
o w S,, lecz pozornie bedzie dostrzezone
w (S°,) w odleglosci E, od A, woéwczas be-
dzie mialo miejsce réwnanie: '

S0 Sy =E 2 + oT = E°, v + e,
¢ c

skad : :
e E -E, e
T= -+ =+ a
czyli
e . e
T—Mt="7 1 v="p 7y

W celu okreslenia zmiany' Af opézniania
si¢ dZwigku, na suwaku 60, po obu stro-
nach znaku wskazujacego sa umieszczone
podzialki dlugosci, ktére na skutek swego
polozenia w kierunku promienia wskazy-
walyby bezposrednio zmiany odleglosci, o
ileby byly wyrazone w jednostkach dtugo-
$ci. Kazdej jednak jednostce diugosci od-
powiada jako drodze dzwieku scisle okre-
slony czas dzwieku, czyli czas, ktéry zu-
zywa dzwieck na odbycie swej drogi, tak
ze podziatka dlugosci, wyrazona w sekun-
dach jako jednostka czasu dzwieku bedzie
podawala szukane zmiany czasu dzwicku
Af, jezeli po nastawieniu ¢ o i h na po-
czatku czasokresu pomiaru na  linijce 61,
polozonej w kierunku promienia, odpo-
wiednio ‘do kazdorazowego polozenia zna-

ku wskazujacego 60a bedzie zrobiona kre-
ska 61b, a przy koricu okresu pomiaru po
ponownem nastawieniu - o i h bedzie od-
czytany odpowiadajacy tej kresce czas na
suwaku 60. Jednoczesnie, odciskajac rysik
57a na tarczy cellonowej 52, mozna zmie-
rzy¢é zapomoca podziatki dokonane pod-
czas trwania pomiaréw i niezbgdne do
zmierzenia szybkosci przesunigcia sig Zré-
dta dziwieku e.

Do mechanicznego okreslania szybko-
Sci zrdédla dzwieku moze sluzyé urzadze-
nie, uwidocznione na fig. 13, ktére zasad-
niczo sklada si¢ z 2 linijek 62a i 62b, two-
rzacych kat prosty x oraz z obracajacej
si¢ linijki 63 i suwaka 64. Na linijce 62a
jest wykonana podzialka szybkosci, pod-
czas gdy na drugiej linijce 62b znajduje
si¢ podzialka czasow pomiaru. Na tej li-
nijce znajduje si¢ lozysko 63 obracajacej
si¢ linijki 64; ta linijka 62b sluzy jedno-
czesnie jako prowadnica suwaka 65, na
ktérym jest umieszczona podziatka 65a
zmian opéznienia dzwigku -A{f przyczem
jedna czes¢ podziatki 4A t jest przezna-
czona do pomiaru szybkosci zblizajacego
si¢, druga za$§ czes¢ — Af do pomiaru
szybkosci oddalajacego si¢ Zrédla diwie-
ku. Z suwakiem tym jest sztywno sprze-
zony trojkat prostokatny 66, ktéry na wy-
sokosci zera podziatki 65a posiada podzial-
ke 66a odcinkéw mierzonych, prostopadia
do skali 65a. Sposéb zastosowania tego u-
rzadzenia jest nader prosty; jezeli za czas
trwania pomiaru w przypadku zblizajace-
go sig¢ zrédla pomiaru obraé¢ 8 sek i zapo-
moca urzadzenia, uwidocznionego na fig.
8 — 10, zostana okreslone réznica opéz-
nien dzwieku At = 2 sek oraz zmie-
rzona akustyczna droga zrodla dzwigku
¢ = 600 m, to suwak 65 zostaje nastawio-
ny znakiem podziatkowym At = 2 sek
na znak podzialkowy T — 8 sek podzial-
ki czasu trwania pomiaru 62b i linijka 64
jest obracana tak, by przecigla ona na po-
dzialce 66a znak podziatkowy e — 600,

o



wtedy linja 64 na podzialce 62a przetnie
znak podziatkowy v — 60 m/sek. Takie
samo nastawienie suwaka otrzymuje sig i
dla oddalajacego sie zZrédta dzwieku, np.
dla obranego czasu pomiaru T = 13 sek
i dla okreslonej zmiany opéZnienia At —
= 3 sek, lub dla Zrédet dzwieku, porusza-
jacych si¢ prostopadle do kierunku wyzna-
czanego dzwieku (krazacych dookola ob-
serwatora), w ktérym to przypadku opé6z-
nienie dZwieku jest stale, czyli # = 0 przy
czasie trwania pomiaréw I — 10 sek.
Jezeli w ten sposéb zostala okreslona
szybko§¢ v 7Zrédla dzwiekéw, to mozna
okre§li¢ i prawdziwe (optyczne) miejsce
jego znajdowania sig, do czego zwlaszcza
nadaje si¢ urzadzenie, uwidocznione na
fig. 14 i 15, ktére umieszcza si¢ na stupie
podstawy kierunkowego odbiornika podstu-
chowego, ustawionego na stacji centralnej
zamiast urzadzenia 16 — 23 (fig. 1). Pét-
kula 68, przytwierdzona do stupa 6 pod-
stawy kierunkowego odbiornika podstucho-
wego, stanowi na réwniku prowadnice pier-
$cienia 69, zaopatrzonego w raczki i da-
jacego si¢ obracaé¢ w kierunku azymutéw.
Pierscieri ten posiada dwa %lozyska prze-
ciwlegle 69a dla poziomego czopa tarczo-
wego 70 ramy tozyskowej 71. Rama ta jest
zaopatrzona w pétkolisty patak 71a, w kté.
rym jest wykonana w plaszczyznie czo-
poéw srodkowa szczelina, siegajaca prawie
do tych czopéw. W' ramie 71 jest umoco-
wana prostopadle do osi czopéw i do
szczeliny palaka o§ 72, na ktérej sa osa-
dzone wahliwe widetki 73. Na dolnym kori-
cu tych widelek jest umocowany rysik 74,
ktérego ostrze sigga do wewnetrznej po-
wierzchni kuli. W gérnym koficu widelek
znajduje si¢ pierscien o ksztalcie litery U,
w ktérym jest osadzony - obrotowo drugi
piersciei 15a. Ten drugi piersciern jest
przytwierdzony do wygietego w ksztalcie

tuku ramienia 15, osadzonego na osi 14,

umieszczonej, jak to przedstawia fig. 1, w
nadlewie 4a ramy 4, W ramie 71 jest u-

mocowany wspéblsrodkowy do osi 72 wy-
cinek czolowego kota zebatego 76, ktory
zazebia si¢ z takiej samej wielkosci wycin-
kiem kola czolowego 78, osadzonego obro-
towo w widetkach na czopie czotowym 77
za pos$rednictwem kota zebatego 80, osa-
dzonego réwniez w widetkach obrotowo
na czopie 79. Dzigki takiej przekladni ze-
batej osiaga sie to, Ze pomimo pokrecenia
widetek dookola osi 72 kazda prosta, wy-
tknigta na tarczy kola 78, pozostaje réw-
noleglta do samej siebie. Do tarczy kota 78
jest przytwierdzone lozysko 81 poziomej
sruby 82, przy ktérej pokrecaniu zapomo-
ca koltka recznego 83 zostaje przesunieta
$ruba 85, zaopatrzona w lozysko 84 na
czop. To poziome przesunigcie czopa czo-
towego 86, wchodzacego w lozysko 84 i
przytwierdzonego do tulei 87, mozna do-
kladnie nastawié¢ zapomoca znaku wska-
zujacego 85a na podzialce calych jedno-
stek 87a i na podziatce utamkéw 83a, wy-
konanych na lozysku sruby 81. W tulei 87
jest prowadzone ramie¢ 88, osadzome obro-
towo na osi 72, ktére jednoczesnie jest
prowadzone i w szczelinie pétkolistego pa-
taka 7Za. To ramie 88, biegnagce w kierun-
ku promienia, posiada na zewnetrznym
koricu czop 88a, kiéry jest prowadzony w
szczelinie $rodkowej ramienia kwadrantu
90, wspolsrodkowego do $rodka kuli, za-
pomocy, §lizgajacego si¢ pryzmatu 89. Ra-
mi¢ 90 jest osadzone pokretnie na czopie
poziomym 91; czop za$§ 91 jest osadzony w
ramieniu 92, zaopatrzonem w raczke i osa-
dzonem na stupku 6 podstawy tak, ze mo-
Ze si¢ obracaé¢ w kierunku azymutéw. Ob-
rét w kierunku pionowym ramienia 90
mozna odczytaé zapomoca podziatki 90a
i wskaznika 92a, jak réwniez pokrecanie w
kierunku azymutéw - ramienia 92 mbipa
odczytaé zapomoca wskaznika 92b i przy-
mocowanej do stupka podstawy podzialki
93. Na czopie ramienia, umieszczonego w
kierunku promienia 88a, znajduje si¢ znak
wskazujacy 88b, ktéry pokrywa si¢ dokltad-



nie ze znakiem wskazujacym 90d, wyko-
nanym na ramieniu kwadrantu 90, jezeli
rami¢, umieszczone w kierunku promienia
88, stoi écisle pionowo. Przy wszelkiem
innem polozeniu tego ramienia mozna osig-
gnaé dokladne pokrycie sie¢ obydwéch zna-
kow wskazujacych, pokrecajac odpowied-
nio w kierunku azymutéw ramie 92, gdyz
przytem dzieki prowadzeniu przez szcze-
ling osiaga si¢ przymusowy pionowy obrét
ramienia 90 dookola czopa 91. Zamiast
znakéw wskazujacych moga byé zastoso-
wane oetrza. wskazujace, z ktérych jedno
88c bedzie osadzone na ramieniu, umie-
szczonem w kierunku promiemia, drugie
90c — na pataku 90, W tym przypadku
osiaga sie pokrycie ostrzy nie pod przy-
musem, gdyi szczelina prowadnicza ramie-
nia, umieszczonego w kierunku promienia
88 w ramieniu 90, moie odpasé, lecz wtedy
doprowadza si¢ ostrza do pokrycia sie
przez uruchomienie raczek 90b i 92b. Spo-
séb dziatania tych urzadzes jest mastepu-
jacy. '

W trzech roziozonych na terenie w po-
staci podstawowego trojkata stacjach pod-
stuchowych, z ktérych jedna jest obrana
jeko stacja centralna, niewidoczne zrodlo
diwieku - jest stale za posrednictwem kie-
runkowych odbiornikéw diwieku wedtug
fig. 1, wzglednie fig. 14 do 15 akustycznie
wyznaczane i w pewnej chwili przed roz-
poczeciem okresu pomiaréw zostaja odczy-
tane na kole poziomem 19 — kat kursu K,
na pionowem kole z podziatkami 22 — kat
nachylenia v plaszczyzny wektoréw dzwie-
ku i na centralnej stacji katy te zostaja
uwzglednione, gdyz tam okresla sie wyso-
kos¢ ir6dla diwieku w metrach w ten spo-
's6b, Ze z poczatku podstawy tréjkat w te-
renié zostaje zmniejszony w stosunku do
podziatki mapy zapomoca urzadzenia we-
diug fig. 3, zapomoaca ktérego tex obie osie
czopéw B i C, dajace sie przesuwaé i w
kierunky promienia, i w kierunku obwaduy,
zostajq zaciénigte wzgledem srodka walu

A, tak ze A ABC jako zmniejszenie be-
dzie podobny do poziomego rzutu podsta-
wowego tréjkata I 11 1ll. Potem podziatke
tarczy katow kursu 32 lub 32° nastawia sig
na wspélny kat kursu zapomoca wskazni-
ka 31/a. Na skutek wchodzenia obu czopow
wydrazonych 38 {B i C) w szczeling pio-
nowych ramion przesuwnych 42 i 42a,
przymocowanych do poziomych drazkéw
43, 43°, drazki te wraz z przytwierdzone-
mi do nich pétkolami 45, 45° z podzialkami
beda przesuniete w stosunku do nierucho-
mego potkola 46; mnaleiacego do stacji
centralnej A, w ten sposob, Ze poziome
edlegloéci srodkow beda odpowiadaly od-
legloéciom obydwéch stacji pomocniczych
B, C od stacji centralnej A, prostopadiym
do kiernnku kursu. Jezeli teraz trzy okre-
slone przez poszczegélne stacje katy po-
chylenia v,, v,, v, ustawi¢ na odpowiednich
kotach podziatowych zapomoca suwaka 47
odpowiednio do ich kierunku, to zapomoca
przeziernika 50b mozna okreslié wysokosé
wspolnego punktu przeciecia sig drutéw,
naciggnietych w kierunku promienia 48
nad $rodkiem 46 centralnego kota z po-
dziatkami 46°, ktéra daje wysokosé w me-
trach h, miejsca Zrédia dzwigckéw. Wten-
czas nastepuje okreslenie szybkosci zrédla
diwieku na podstawie poprzedzajacego o-
kreslenia przebytego podczas obranego
czasu trwania pomiaréw I odcinka mie-
rzonego e przez akustyczne miejsce znaj-
dowania si¢ zrodta dZwieku oraz odpo-
wiedniej zmiany opéZnienia diwicku Af
zapomoca urzadzenia wedltug fig. 8 do 11.
Dzieje si¢ to w ten sposéb, ze zaré6wno na
poczatku, jak i na korcu czasu trwania po-
miaréw T nastawia si¢ na stacji centralnej
na podzialce 52a zapomoca znaku 55a kat
w kierunku a w danej chwili, a na podzial-
ce kwadrantu 53 kat wysokosci 2 central-
nego wyznaczania dZwigku zapomoca zna-
ku 612 To ostatnie odbywa sie po nasta-
wieniu wysokoséci h, w metrach na po-
dzialce wysokosci ramienia ze szczeling
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57b i przesuni¢ciu réwnoleglem tego ostat-
niego zapomoca pokrecania kétka re¢cznego
56a; daje to przesunigcie e akustycznego
miejsca znajdowania si¢ zZrodla dzwigku
zapomoca zmierzenia odcinka, zawartego
pomiedzy znakami, zrobionemi przez ostrze
wskaznika 57a na tarczy cellonowej na po-
czatku i na korficu okresu pomiaréw. Jed-
noczesnie okresla si¢ opéznienia dzwigku
At na podzialce suwaka 60 w sposéb opi-
sany i okresla si¢ mechanicznie na podsta-
wie T, At i e szybko§¢ zrédla dzwigku
zapomoca urzgdzenia, uwidocznionego na
fig. 13. Wi ten sposéb okreslona szybkosé¢
zrédla diwigku zostaje nastawiona w od-
powiedniej podzialce jako diugos¢ na po-
dzialce 81a — 83a, przyczem akustycznego
wyznaczania nie przerywa si¢. Odpowied-
nio do kota, nakreslonego na kuli przez
rysik 74, ktére stanowi centralny rzut pro-
stolinijnej drogi Zrédla dzwigku, pla-
szczyzna, przechodzaca przez punkt srod-
kowy kuli, ostrze rysika i ostrze (znak)
ramienia, umieszczonego w kierunku pro-
mienia, zostaje obrécona w plaszczyZnie
wektorow dzwigku, gdy przymocowany do
rysika w pierwszej plasaczyZnie przezier-
nik zostaje doprowadzony do pokrycia si¢
z narysowang linja zapomoca pokrecania
w kierunku azymutéw pierscienia 69. Przez
to kierunek, przechodzacy juz przez srodek
kuli i ostrze (znak) ramienia, umieszczo-
nego w kierunku promienia, zostaje prze-
lozony mna kierunek miejsca znajdowania
si¢ w danej chwili (optycznego) zrédia
dzwigku. Kierunek ten moze by¢ okreslo-
ny na skutek pokrycia si¢ znakéw wska-
zujacych 88b i 90d wzglednie ostrz wskaz-
nikéw 88c i 90c albo ustalony zapomoca
odczytu kata wysokosci (90a—92a) i kata
w kierunku bocznym (92b—93), alba bez-
posrednio bez odczytu przeniesiony zapo-
moca odpowiednich urzadzern do przenosze-
nia katéw na inne przyrzady, jak reflek-
tory, lunety, przyrzady do okreslania
punktéw trafienia d t. d.

Zastrzezenia patentowe.

1. Sposob okreslania na czysto aku-
stycznej podstawie elementéw drogi niewi-
docznych statkéw napowietrznych, zna-
mienny tem, Ze z trzech stacji podstucho-
wych, ustawionych w terenie w tréjkat (I,
11, 111), stanowiacy podstawe, ustala sig
za poSrednictwem odpowiednich przyrza-
dow do wskazywania kierunku dzwigku
trzy plaszczyzny wektoréw diwigku zapo-
moca okreslenia katéw ich pochylenia
(Vy, Vo, V,) wzgledem poziomu i kata kie-
runku bocznego, tworzonego przez ich réw-
molegle poziome $lady, z poziomym kierun-
kiem zerowym (katem kierunku kursu K
statku napowietrznego), poczem na jednej
stacji podstuchowej, obranej na stacjg¢ cen-
tralng (1), znajduje si¢ z tych czterech
wartosci katow zapomoca odpowiedniego
urzgdzenia, w ktérem rzut poziomy (I, II,
1II') tréjkata, stanowiacego podstawe, od-
twarza si¢ mechanicznie w odpowiedniem
zmniejszeniu zapomoca tréjkata osi {ABC),
wysoko§¢ w metrach toru zZrédla dzwie-
kéw nad poziomem centralnej stacji, na
podstawie za$ tej wysokosci oraz aku-
stycznie wyznaczanych z centralnej stacji
(1) na poczatku i kodcu okresu pomiarow
(T) katow wysokosci (@,,a,) i kierunku
bocznego (5, 35) Zrodia dzwiekéw okresla
si¢ przesumigcie sig zrodla dzwiekéw (e)
jako tez zmiang opoZnienia diwigkow
(At), na podstawie tych dwéch wartosci
i czasu trwania pomiaréw okresla si¢ szyb-
kosé zrédila diwiekéw, poczem na podsta-
wie tak wustalonych czynnikéw okreslaja-
cych odnajduje si¢ kierunek rzeczywistego
punktu znajdowania sig statku napowietrz-
nego. : : .
2, Urzadzenie do wykonywania spo-
sobu wedlug zastrz. 1, znamienne tem, ze
tréjkat, tworzemy przez stacje centralng
(1), punkt akustyczny zrédla diwi¢kéw i
punkt rzeczywisty znajdowania si¢ Zrédia
dzwiekéw, jest odtworzony mechanicznie
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w zmniejszeniu, przyczem w tem odtwo-
rzeniu stala dlugo§é¢ boku tréjkata, lacza-
cego stacje centralng z akustycznem miej-
scem zrédla diwiekéw, odpowiada szyb-
kosci dzwigku, diugosé boku tréjkata, la-
czacego miejsce akustyczne zrodla diwie-
kéw . z. rzeczywistem miejscem znajdowa-
nia si¢ zZrodla diwiekéw, odpowiada szyb-
kosci- zrodta dzwigkéw, podczas gdy trzeci
bok tréjkata daje kierunek od centralnej
stacji do rzeczywistego miejsca znajdowa-
nia si¢ Zrodia dzwickow. :

3. Urzadzenie wedtug zastrz. 2, zna-
mienne tem, Zze obydwa wychodzace z cen-
tralnej stacji boki odtworzenia sg zawie-
szone na przegubie Kardana w punkcie ich
przecigcia sig jako w srodku kuli rzutéw,
bok za$, przedstawiajacy szybkosé¢ diwie-
ku, na skutek niezmiennego polaczenia z
odbiornikiem kierunku bocznego jest stale
utrzymywany na akustycznym wektorze,
podczas gdy drugi bok, ktérego dlugosé
jest proporcjonalna do szybkosai zrodia
dzwigku, na skutek utrzymywania go w po-
lozeniu poziomem nadaje kierunek trze-
ciemu bokowi. .

4. Urzadzenie wedlug zastrz. 2 i 3,
znamienne tem, Ze ramig {90), zawieszone
na przegubie Kardana w stosunku do
srodka {0) kuli rzutéw, posiada rysik, kté-
ry jest utrzymywany zapomoca obrotu
azymutalnego @ pokrecania w kierunku
pionowym ramienia w polozeniu takiem,
ze pokrywa si¢ z ostrzem ramienia, umie-
szczonego w kierunku promienia, wskazu-
jacem przypuszczalny (optyczny) punkt
znajdowania si¢ Zrédla dzwiekéw, wsku-
tek czego kaidorazowe katy wysokosci i
kierunku bocznego punktu pokrycia w prze-
strzeni sg odczytywane na odpowiednio
wykonanych podziatkach i znakach wska-
zujacych lub tez bezposrednio zapomoca
odpowiednich elektromechanicznych urza-
dzefi do przekazywania katéw moga byé
przekazywane dalszym przyrzadom do

optycznej obserwacji lub do okreslenia

punktu trafienia w sposéb ~mechaniczny,
uwzgledniajacy czas lotu. pocisku. -

5. Urzadzenie do okreslania kata po-
chylenia plaszczyzny wektorow dzwiekéw
i kata kierunkowego jej sladu poziomego
sposobem wedlug zastrz. 1, znamienne
tem, Ze obrdcenie ukladu do odbierania
dzwigkéw co do wysokosci i kierunku zo-
staje przekazane w. sposéb samoczynny ra-
mieniu (15), zawieszonemu kardanowo w
stosunku do $rodka kulistej powierzchni
rzutow, ktorego czop sprzegajacy, skiero-
wany réwnolegle do osi akustycznej ukla-
du, odbierajacego dzwiek i przebiegajacy
w kierunku promienia kulistej powierzch-
ni, wchodzi w szczeling prowadnicza pala-
ka, otaczajacego kulista powierzchni¢ i za-
wieszonego w stosunku do srodka kuli kar-
danowo, ktérego plaszczyzna prowadnicza
ustawia si¢ w sposéb przymusowy w pla-
szczyZnie wektorow dziwieku, jesli patak
ten zostanie obrécony reka w kierunku a-
zymutalnym w ten sposéb, iz szczelina pro-
wadnicza palaka (21) pokrywa albo. stano-
wi styczna do linji, narysowanej na po-
wierzchni kuli przez rysik (16), osadzony
wspolosiowo w czopie sprzegajacym, przy
stalem trzymaniu si¢ kierunku diwie-
6. Urzadzenie do okreslania metrycz-
nej wysokodci toru zrédta dzwiekéw spo-
sobem wedlug zastrz. 1, znamienne tem, ze
w celu mechanicznego odtworzenia rzutu
poziomego trojkata podstawowego w tere-
nie w podzialce zmniejszonej jest wyposa-
zone w o§.(A), osadzona obrotowo w pod-
stawie (31) i zaopatrzong w dwie tarcze
okragte (32, 32‘) z podzialkami, oraz w
dwa ramiona (33, 33°), biegnace w kierun-
ku promieni i posiadajace podluzne szcze-
liny prowadnicze, w ktérych sa umieszczo-
ne czopy (B, C) o réownoleglych osiach w
ten sposéb, iz mozna je przesuwaé i zaci-
ska¢ w kierunku promieni, przyczem kaz-
dy z czopéw jest umieszczony réwniez w
jednej ze szczelin, wykonanych w piono-
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wych. ramionach przesuwnych (42, 42°),
ktérych przesunigcie podtuzne jest prze-
kazywane zapomoca drazkéw (43, 43°),
zaopatrzonych w ramiona pionowe (43a,
43b), i prowadzonych w tych ramionach
suwakow (44a, 44b) z lozyskami, srodkom
{44, 44°) dwéch zaopatrzonych . w podziat-
ki potkoli (45, 45°'), po obwodzie ktérych
mozna przesuwaé suwaki (47), zaopatrzo-
ne w cienkie druty stalowe (48), przecia-
gniete do przynaleinych suwakom (47)
srodkow (44, 44°) i stuzace jako wskazniki
do nastawiania i odczytéw.

7. Urzadzenie wedlug zastrz. 6, zna-
mienne tem, Ze oprocz obydwéch pétkoli
(45, 45°) z podziatkami i suwakami (47),
przesuwanych zapomoca drazkéw (43, 43°)
rownolegle do swych plaszczyan, jest u-
mieszczone dodatkowe nieruchome pétkole
(46°), osadzone w lozysku podstawy (46a)
i rowniez zaopatrzone w podziatke, i su-
wak (47) do nastawiania i odczytywania,
przyczem s$rodek (46) tego nieruchomego
potkola (46°) znajduje si¢ od osi (A) w
odleglosci, rownej odleglosci poziomej
srodkow (44, 44°) potkoli (45, 45') od osi
$rodkowych przynaleinych szczelin w pio-
nowych ramionach przesuwnych (42, 42°),
tak Ze po nastawieniu trzech katéw pochy-
lenia na odpowiednich pétkolach (45, 45°,
46) z podzialkami i po nastawieniu wspél-
nego kata K kursu na podzialce, wykona-
nej na obwodzie tarczy (32), zapomoca
wskaznika (3la), przymocowanego do to-
zyska podstawy (31), trzy druty, nacia-
gnigte w kierunku promieni (48), daja
punkt przecigcia jako rzut ich najkrétszych
odlegtosci na trzy réwnolegle plaszczyzny
potkoli z podziatks, ktérego wysokosé w
metrach nad $rodkiem nieruchomego pol-
kola z podziatka wysokosci, odpowiadaja-
cego poziomowi stacji cemtralnej najlepiej
moze byé ustalona za posrednictwem prze-
ziernika (50b) (ktéry mozna przesuwaé
zaréwno do gory, jak i w kierunku bocz-
nym), przez odczytanie na odpowiedniej

podzialce (49a) przy pomocy znaku wska-
zujacego. ( H) przesunigcia na’ wysokosé.

8. Urzadzenie do okreslenia akustycz-
mnie ustalonego przesunigcia sie zrédia
dzwigkéw i zmiany opéZnienia dZwiekéw
sposobem wedlug zastrz. 1, znamienne tem,
Ze ma osi $rodkowej (51) tarczy kolistej
(52) z podzialka do mierzenia katow kie-
runku bocznego jest osadzony obrotowo
kwadrant (53) kota podzialowego wysoko-
§ci wraz z linijka, umieszczong w kierun-
ku promienia, przyczem jedno z obu ra-
mion (55) kwadranta posiada przyrzad
prowadniczy (56, 57) do przesuwania w
kierunku promieni prostopadlej do niego
linijki (57b), zaopatrzonej w szczeling po-
dluzng i ostrze wskazujace (57a), w kto-
rem to przyrzadzie moze byé przesuwany
réwnolegly do osi obrotu czop (59), ktéry
mozna unieruchomié¢ wzgledem podziatki
wysokosci i ktéry zapomocsa suwaka (60)
wchodzi w szczeling prowadnicza obraca-
jacego si¢ ramienia (61), dajacego sig¢ na-
stawia¢ na podzialce kwadrantu (53) we-
dtug wielkosci akustycznego kata wysoko-
sci (a).

9. Urzadzenie wedlug zastrz. 8,. zna-
mienne tem, ze suwak (60), prowadzony w
szczelinie ramienia (61), biegnacego w kie-
runku promienia, posiada podziatke, wyra-
zona w czasach dochodzenia dzwigku t. j.
wedlug tych czaséw, ktérych potrzebuje
dzwigk, aby przejsé dlugosé drogi, odpo-
wiadajaca jednej kresce podziatki w obra-
nej skali.

10. Urzadzenie do okreslania szybko-
§ci zrédla diwiekéw sposobem wedtug
zastrz., 1, znamienne tem, ze jeden bok
tréjkata prostokatnego posiada podziatke
szybkosci (61a), drugi bok — podzialtke
czaséw pomiaru (62b), w ktérej punkcie
zerowym znajduje si¢ 0§ obrotu (63) linij-
ki (64), stanowiacej przeciwprostokatna,
podczas gdy jednoczesnie ma boku, zaopa-
trzonym w podzialke czaséw, jest prowa-
dzony jako suwak drugi tréjkat prosto-
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ka,tny, na ﬂdérego bokach $3 wykonane
rowniez podziatki, mianowicie podziatka
opoznienn diwigku (65a), ktorej kreski
mozna ustawié tak, by si¢ pokrywaty z kre-
skami podziatki czaséw pomiaru, oraz dru-
ga podziatka (66a), réwnolegla do skali
szybkosci, ktéra sluzy do nastawiania prze-
znaczonej do odczytéw krawedzi obraca-
jacej si¢ linijki, stanowiacej przeciwpro-
stokatna, na kazdorazowo podczas obrane-
go czasu pomiaréw akustycznie ustalone
przesunigcie zrédia dzwiekéw,

11, Urzadzenie do okreslenia katow
wysokosci i kierunku bocznego miejsca
znajdowania si¢ w danej chwili zrodla
dzwigkéow sposobem wedlug zastrz. 1, zna-
mienne tem, ze w srodku (0) kulistej cza-
szy (68) jest osadzony czop (72) tak, ze
mozna go obracaé i azymutalnie i piono-
wo, a wokolo tego czopa moga si¢ obracaé
dwa ramiona {73, 88), umieszczone w kie-
runku promienia, ktérych ostrza znaczace

leza w plaszczyZnie prostopadiej do czopa .

i przechodzacej przez srodek kuli, przy-
czem ramiona te, umieszczone w kierunku
promienia, sa zapomoca wodzacego drazka
(82), ktorego dlugosé nastawia si¢ propor-
cjonalnie do kazdorazowej szybkosci Zro-
dla diwiekéw i ktéry w odpowiedni spo-
s6b jest stale utrzymywany w potozeniu
poziomem, polaczone ze soba w ten spo-
s6b, ze wymieniony wyzej drazek wodza-
cy z jednej strony jest osadzony w czopie
(77) ramienia (73), zaopatrzonego w ry-
sik, z drugiej strony wchodzi w suwak (87),
prowadzony w ramieniu (88) zapomoca
czolowego czopa, ktéry przesuwa si¢ w
rowku podluznym i moze byé¢ nastawiony
nieruchomo na podzialce dlugosci (po-
dziatka szybkosci). '

12, Urzadzenie wedlug zastrz. 11,
znamienne tem, ze drazek wodzacy (82),

taczacy obydwa ramiona, umieszczone w
kierunku promieni, jest utrzymywany w

polozeniu poziomem zapomoca kot zeba-

tych (76, 80, 78). ,

13. Urzadzenie wedlug zastrz. 11, zna-
mienne tem, ze ramie (90); zawieszone
kardanowo  w stosunku do $rodka (0) kuli
rzutéw, ma ostrze wskazujace (90c), ktore
mozna doprowadzi¢ do pokrycia si¢ z
ostrzem ramienia (88), umieszczonego w
kierunku promienia, wskazujacem rzut
centralny optycznego miejsca znajdowania
si¢ zrodla dzwiekéw, zapomoca pokrece-
nia r¢ka ramienia, przyczem mozna odczy-
ta¢ zaréwno kat wysokosci ostrza wskazni-
ka (90c) na odpowiednio wykonanej po-
dzialce kota wysokosci (90a) zapomoca
znaku wskazujacego (92a), jako tez i kat
kierunku bocznego tego ostrza na skali
kola pozioméw (93) zapomoca znaku
wskazujacego (92b).

14. Urzadzenie wedlug zastrz. 11 i 13,
znamienne tem, ze ostrze ramienia (88),
umieszczonego w kierunku promienia, wcho-
dzi w szczeling na obwodzie ramienia prze-
ciwleglego (90), tak e jego przesunigcie
si¢ w kierunku wysokosci przy unierucho-
mionem ramieniu, umieszczonem w kie-

. runku promienia, odbywa si¢ samo przez

si¢ przy pokreceniu jego w kierunku azy-

mutéw, przyczem to ostatnie mnalezy tak

wykonaé, aby znak wskazujacy ramienia,
umieszczonego w kierunku promienia (88),
pokryl si¢ z takimz znakiem na ramieniu
przeciwleglem (90).

C. P. Goerz Optische Anstalt
Aktiengesellschaft,
Akciova spoleénost

K. P. Goerz opticky astav.
Zastepca: Inz. M. Brokman,

rzecznik patentowy.




Do opisu patentowego Nr 16374.
Ark. 1.




Do opisu patentowego Nr 16374.

S5

3348

E72| |32

33
49
~35
&

G T
-

Ark. 2.
VR
50
“ %6’
3 hita
d )
L 43a
Yig. 4
4—34 /445
B =t |
5 & %
=t 4
47 147 /1,6"¢ Lokt 2
|= 3 la
Y / ( S —
43 &30
<
500 é 500 27




Do opisu patentowego Nr 16374.
Ark. 3.




Do opisu patentowego Nr 16374.
Ark. 4.

Druk L. Boguslawskiego i Ski, Warszawa.



	PL16374B1
	BIBLIOGRAPHY
	CLAIMS
	DRAWINGS
	DESCRIPTION


