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DESCRIPCION

Unidad de procesamiento de las capsulas de una maquina para la preparacion de bebidas

CAMPO TECNICO

La presente invencién se refiere a un sistema para la preparacién de una bebida, el sistema comprendiendo una
maquina para la preparacion de bebidas y una capsula, en la que la maquina para la preparacién de bebidas
comprende una unidad de extraccidon para extraer un ingrediente de la bebida a partir de la capsula durante la
preparacion de la bebida. Mas particularmente, la invencion se refiere a una unidad de procesamiento de las
capsulas de una maquina para la preparacion de bebidas de este tipo. La unidad de procesamiento de las capsulas
puede funcionar para transferir la capsula a la unidad de extraccién y leer un codigo en la capsula, en donde el
codigo codifica informacion de la extraccion, como un parametro funcional relacionado con la capsula, el cual es
descodificado y utilizado por la maquina durante la extraccion.

ANTECEDENTES TECNICOS

De forma creciente las maquinas para la preparacion de una bebida estan configuradas para funcionar utilizando
una capsula que comprende una dosis de un ingrediente de la bebida, por ejemplo, café, té o sopa. Durante la
preparacion, una unidad de extraccion de la maquina extrae por lo menos parcialmente el ingrediente a partir de la
capsula, por ejemplo, por disolucion. Ejemplos de maquinas de este tipo se proporcionan en los documentos EP
2393404 A1, EP 2470053 A1, EP 2533672 A1, EP 2509473 A1, EP 2685874 A1. La creciente popularidad de estas
maquinas puede ser parcialmente atribuida a la conveniencia para el usuario mejorada comparada con una maquina
para la preparacion de bebidas convencional, por ejemplo, un preparador de expresos en el fogén o una cafetera
que funciona manualmente (prensado francés). Puede ser también atribuido parcialmente a una mejora en el
proceso de infusién de la maquina, en donde: la capsula es insertada dentro de una camara de extraccion; agua
caliente es inyectada dentro de una entrada realizada en la capsula; el ingrediente en el interior de la capsula es
extraido por el agua caliente a través de una salida realizada en la capsula; una bebida de infusion es recogida a
partir del agua caliente de salida. Durante este proceso los parametros de funcionamiento de la maquina se pueden
establecer a la medida de una capsula y/o los ingredientes especificos en su interior para mejorar el sabor de la
bebida. Por ejemplo, los parametros funcionales pueden comprender: temperatura del agua a la entrada y a la
salida; duracién de la humectacion previa; caudal de agua; cantidad de agua; otras operaciones durante el proceso
de infusion. De este modo se optimiza el proceso de infusion.

De acuerdo con ello, existe la necesidad de suministrar estos parametros funcionales a la maquina para la
preparacion de bebidas. Diversos cddigos y sistemas de lectura de los cédigos han sido desarrollados para
almacenar informacion de la extraccion relacionada con estos parametros funcionales en una capsula y la lectura de
la informacién de la extraccidon a partir de la misma. Un ejemplo se suministra en el documento US 2002/0048621
A1, en donde una superficie de la capsula comprende un cédigo de barras el cual codifica la informacién de la
extraccion y un sistema de lectura de cédigos correspondiente que comprende un lector de cédigos de barras. Un
ejemplo adicional se proporciona en el documento FR 2912124, en donde una capsula comprende un cédigo de
identificacion por radiofrecuencia (RFID). El cédigo de identificacion por radiofrecuencia transmite informacion de la
extraccion como un campo electromagnético de radiofrecuencia en respuesta a un campo magnético aplicado y el
sistema de lectura de cddigos correspondiente comprende un sistema de lectura del campo electromagnético de
radiofrecuencia. Un ejemplo aun adicional se proporciona en el documento EP 2594171 A1, en donde la periferia del
reborde de la capsula comprende un codigo dispuesto sobre el mismo. El propio cédigo comprende una secuencia
de simbolos que se imprimen en la capsula durante la fabricacién alrededor de un eje de giro de la capsula. El
sistema de lectura de cddigos correspondiente comprende un mecanismo para girar la capsula alrededor del eje de
giro y un lector 6ptico estacionario.

Existe también la necesidad de procesar una capsula suministrada por el usuario a la maquina para transferirla a la
unidad de extraccién. Han sido desarrollados diversos mecanismos de transferencia de las capsulas. Un ejemplo se
proporciona en el documento W02012126971, en donde un usuario coloca una capsula en un canal de un elemento
de giro. El elemento de giro a continuacion gira en alineaciéon con un canal de la unidad de extraccién, punto en el
cual la capsula puede ser transferida al canal de la unidad de extraccion y dentro de la unidad de extraccion. Un
ejemplo adicional se proporciona en el documento W02014056642, en donde un usuario coloca la capsula en un
elemento de soporte de la capsula cuando estd en una posicion de recepcion. A continuacion, el elemento de
soporte de la capsula es movido de forma giratoria alrededor de la capsula a una posicion de transferencia, en
donde la capsula puede ser transferida a la unidad de extraccidon. Un ejemplo aun adicional se proporciona en el
documento W0O2014056641, en donde segun una forma de realizacion un usuario coloca la capsula en un elemento
de soporte de la capsula cuando esta en una posicién de recepcion. A continuacion, el elemento de soporte de la
capsula se aparta de forma giratoria para moverse a una posicion de transferencia, en donde la capsula puede ser
transferida a la unidad de extraccion.
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Una desventaja de los mecanismos de transferencia de las capsulas y de los sistemas de lectura de codigos
anteriores es que, en combinacion, son relativamente complejos, voluminosos y caros para incluir en una maquina
para la preparacion de bebidas, como por ejemplo, en la maquina para la preparacion de bebidas descrita en el
documento US 2004/112222. El documento US 2004/112222 revela una unidad de procesamiento de las capsulas
de una maquina para la preparacién de bebidas, la cual comprende una unidad de extracciéon para extraer un
ingrediente de una bebida a partir de una cépsula 16 durante la preparacién de la bebida, la unidad de
procesamiento de las capsulas comprende: un sistema de lectura de cédigos que comprende un lector de codigos
55 y un mecanismo de lectura de cddigos 17, el mecanismo de lectura de cddigos 17 configurado para efectuar la
lectura de un codigo de una capsula 16 por el lector de codigos 55 mediante la imparticion de un movimiento
giratorio relativo entre un lector de cddigos 55 y una capsula 16; un mecanismo de transferencia de la capsula 23
configurado para efectuar la transferencia de una capsula a la unidad de extraccion; una unidad del impulsor para
impulsar el sistema de lectura de cddigos para leer el cédigo y otra unidad del impulsor para impulsar el mecanismo
de transferencia de la capsula para efectuar la transferencia de la capsula (véanse las figuras 1y 2).

RESUMEN DE LA INVENCION

Un objeto de la invencion es proporcionar una unidad de procesamiento de las capsulas que pueda funcionar para
leer un codigo de una capsula y para transferir una capsula a una unidad de extraccién que sea relativamente
rentable.

Un objeto de la invencidn es proporcionar una unidad de procesamiento de las capsulas que pueda funcionar para
leer un codigo de una capsula y para transferir una capsula a una unidad de extraccion que sea relativamente
compacta.

Seria ventajoso proporcionar una unidad de procesamiento de las capsulas que pueda funcionar para leer un cédigo
de una capsula y para transferir una capsula a una unidad de extraccion que no sea complicada.

Seria ventajoso proporcionar una unidad de procesamiento de las capsulas que pueda funcionar para procesar
capsulas de diferentes tamafios.

Seria ventajoso proporcionar una unidad de procesamiento de las capsulas que sea fiable, particularmente para leer
un codigo de una capsula.

Seria ventajoso proporcionar una unidad de procesamiento de las capsulas que sea segura y conveniente de utilizar.

Objetos de la invencion se consiguen mediante la unidad de procesamiento de las capsulas segun la reivindicacion
1, la maquina para la preparacion de bebidas segun la reivindicaciéon 12 y el procedimiento segun las
reivindicaciones 15 y 16. Se revela en este documento y segin un primer aspecto de la invencién una unidad de
procesamiento de las capsulas de una maquina para la preparacién de bebidas, la cual comprende una unidad de
extraccion para extraer un ingrediente de una bebida a partir de una capsula durante la preparacion de la bebida. La
unidad de procesamiento de las capsulas comprende: un sistema de lectura de cédigos que comprende un lector de
codigos y un mecanismo de lectura de cddigos, el mecanismo de lectura de codigos configurado para efectuar la
lectura de un codigo de una capsula por el lector de cédigos mediante la imparticion de un movimiento giratorio
relativo entre un lector de codigos y la capsula (por ejemplo, durante la lectura del codigo); un mecanismo de
transferencia de la capsula configurado para efectuar la transferencia (por ejemplo, transferencia completa sin un
mecanismo adicional) de una capsula a la unidad de extraccién; una unidad del impulsor individual para impulsar el
sistema de lectura de codigos para leer el cddigo y para impulsar el mecanismo de transferencia de la capsula para
efectuar la transferencia de la capsula. La unidad de impulsion comprende un impulsor individual, por ejemplo, un
impulsor individual impulsa ambos mecanismos el de lectura de los cddigos y el de transferencia de la capsula en su
integridad sin la necesidad de un impulsor adicional. La capsula generalmente es procesada para leer el cédigo de la
capsula y a continuacion transferir la capsula.

De acuerdo con ello, los objetos de la invencion se resuelven puesto que la unidad de procesamiento de las
capsulas es rentable ya que puede funcionar para leer un cédigo de la capsula y para transferir dicha capsula a una
unidad de extraccion utilizando una unidad del impulsor individual. Ademas, puesto que se utiliza una unidad de
impulsién individual la unidad de procesamiento de las capsulas es relativamente compacta y no complicada.

El mecanismo de lectura de los cédigos y el mecanismo de transferencia de la capsula pueden estar configurados
para recibir el movimiento a partir de la unidad del impulsor en una primera direccién para efectuar dicha lectura del
cédigo y configurados para recibir el movimiento a partir de la unidad del impulsor en una segunda direccién para
efectuar la transferencia de la capsula. El sistema de lectura de los cédigos el mecanismo de transferencia de la
capsula pueden comprender un tren de accionamiento que esta funcionalmente enlazado a la unidad del impulsor.
La unidad del impulsor puede impulsar el mecanismo de lectura de los cédigos y el mecanismo de transferencia de
la capsula mediante un movimiento de giro.
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El mecanismo de lectura de los cddigos esta configurado para efectuar la lectura del codigo mediante la imparticion
de un movimiento giratorio relativo entre un lector de cddigos y una capsula. EI movimiento giratorio puede ser
alrededor de un eje de giro de la capsula, el cual tipicamente es un eje de giro de la capsula de simetria. El
mecanismo de lectura de los cdédigos puede estar configurado para efectuar la lectura del codigo mediante la
imparticion de un movimiento giratorio relativo a la capsula con respecto al lector de codigos, en donde el lector de
cédigos esta conectado a un cuerpo de la unidad de procesamiento de las capsulas (por ejemplo, a través de un
elemento intermedio) de tal manera que se mantenga en una posicion fija. El mecanismo de lectura de los codigos
puede comprender un elemento de accionamiento del giro de la capsula, elemento de accionamiento del giro de la
capsula que puede funcionar para recibir el movimiento giratorio a partir de la unidad del impulsor y que puede
funcionar para impartir dicho movimiento giratorio a una capsula. El elemento de accionamiento del giro de la
capsula puede estar instalado para acoplar diversas partes de la capsula para impartir dicho movimiento de giro, por
ejemplo: una parte del reborde (tal como la periferia del reborde), una parte del cuerpo; una parte de la tapa. La
capsula puede estar sostenida en contacto con el elemento de accionamiento del giro de la capsula por medio de la
gravedad.

El lector de codigos puede comprender diversos lectores los cuales se seleccionan de acuerdo con la formacion
particular del codigo en la capsula. Por ejemplo: para un codigo el cual esta estampado en una parte metalica de la
capsula el lector puede ser un sensor inductivo; para un cadigo el cual esta impreso en la capsula el lector puede ser
un sensor optico.

El mecanismo de transferencia de la capsula tipicamente esta configurado para efectuar la transferencia de una
capsula a la unidad de extraccion efectuando la transferencia de la capsula a un canal de insercién de la capsula de
la unidad de extraccion, por ejemplo, por: extraccién de una limitacion tal como un soporte movil de la capsula que
evita la transmision al canal de insercién; efectuando el movimiento de la capsula al canal de insercion.

El mecanismo de transferencia de la capsula puede comprender un soporte movil de la capsula (por ejemplo, un
soporte en el que se asienta la capsula), el cual es impulsado (por ejemplo, a través de giro) entre una posiciéon de
soporte de la capsula y una posicion de transferencia de la capsula por medio de un mecanismo de accionamiento
del soporte de la capsula. EI mecanismo de accionamiento del soporte de la capsula puede comprender un elemento
de impulsion del soporte de la capsula y un mecanismo de accionamiento del elemento de impulsion, en donde el
elemento de impulsiéon del soporte de la capsula esta funcionalmente conectado al soporte mévil de la capsula y el
mecanismo de accionamiento del elemento de impulsion esta funcionalmente conectado al elemento de impulsion
del soporte de la capsula, el mecanismo de accionamiento del elemento de impulsion pudiendo funcionar para
impulsar el elemento de impulsion del soporte de la capsula para mover el soporte mévil de la capsula entre dicha
posicion de soporte de la capsula y dicha posicion de transferencia de la capsula.

El elemento de impulsién del soporte de la capsula puede comprender un primer brazo que en un extremo préoximo
esta funcionalmente conectado al soporte moévil de la capsula y en un extremo distante esta articuladamente
conectado a un cuerpo de la maquina de bebidas o la unidad de soporte de la capsula.

El elemento de impulsiéon del soporte de la capsula puede comprender un segundo brazo que en un extremo
proximo esta funcionalmente conectado a una segunda pieza del soporte mévil de la capsula y en un extremo
distante esta articuladamente conectado a un cuerpo y el extremo préximo del primer plazo esta conectado a una
primera pieza del soporte mévil de la capsula, los brazos primero y segundo estando funcionalmente enlazados por
un medio de transmisién de momento de torsion, el cual esta configurado para transmitir el movimiento de giro
correspondiente entre los brazos, la primera pieza siendo movil con relacién a la segunda pieza por el elemento de
impulsion del soporte de la capsula para implantar dichas posiciones de soporte y de transferencia de la capsula. El
mecanismo de accionamiento del elemento de impulsién puede comprender un tren de accionamiento que tenga un
embrague de una via, un ciglienal y un elemento de conexion, el tren de accionamiento estando funcionalmente
enlazado a la unidad de impulsién, el embrague de una via estando configurado para transferir un movimiento de
giro al ciguefal cuando la unidad de impulsién suministra movimiento de giro en una segunda direccidon Unicamente,
el elemento de conexion estando funcionalmente conectado al elemento de impulsion y al cigliefial de modo que el
giro del ciglienal efectua el movimiento del soporte mévil de la capsula entre dicha posicion de soporte de la capsula
y la posicién de transferencia de la capsula.

La unidad de procesamiento de las capsulas adicionalmente puede comprender un sistema de soporte movil, el
sistema de soporte moévil comprendiendo un soporte moévil que esta articuladamente sostenido en un extremo
proximo a un cuerpo de la unidad de procesamiento de las capsulas y un mecanismo de accionamiento del soporte
movil que puede funcionar para accionar el soporte moévil entre una posicion de soporte de la capsula y una posicion
de transferencia de la capsula que corresponden a las posiciones del soporte mévil de la capsula, en el que el
soporte movil tiene montado en el mismo un sistema de lectura de cddigos de tal modo que el elemento de
accionamiento del giro de la capsula puede funcionar para moverse entre las posiciones correspondientes de
soporte y de transferencia de la capsula. Otros componentes de la unidad de procesamiento de las capsulas pueden
estar sostenidos en el soporte mavil, tal como la unidad de impulsion y el mecanismo de transferencia de la capsula.
El mecanismo de accionamiento del soporte moévil puede comprender: una leva conectada funcionalmente a la
unidad de impulsién de tal modo que recibe el movimiento de giro de la misma; un elemento de acoplamiento de la
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leva el cual esta conectado a un cuerpo de la unidad de procesamiento de las capsulas, en el que la leva y el
elemento de acoplamiento de la leva estan configurados de tal modo que su acoplamiento efectua el movimiento del
soporte movil entre la posicion de soporte y de transferencia de la capsula.

El procesamiento de las capsulas puede comprender un sistema de deteccién de la capsula que comprende uno o
mas sensores instalados para detectar la presencia de una capsula en un soporte moévil de la capsula de la unidad
de procesamiento de las capsulas. Preferiblemente, los sensores son sensores intuitivos, sin embargo pueden ser
utilizados otros sensores adecuados, tales como sensores 6pticos, o una combinacion de los mismos.

El sistema de deteccién de la capsula puede comprender una primera instalacién de uno o mas sensores instalados
para detectar la presencia de una capsula en el soporte mévil de la capsula y una segunda instalacion de uno o mas
sensores instalados para detectar una propiedad geométrica de una parte de la capsula para determinar el tipo de la
capsula. La propiedad geométrica detectada puede ser una longitud de una parte de la capsula, por ejemplo: la parte
del cuerpo, tal como la longitud axial de una base de una cavidad de la parte del cuerpo a partir de la parte de la
tapa; la parte del reborde. Las instalaciones primera y segunda del uno o mas sensores pueden estar instaladas a
por lo menos 1 cm separadas una de la otra. Ademas, uno de los sensores puede comprender el lector de codigos
de sistema de lectura de cédigos. La primera instalacion de sensores puede estar instalada con un sensor en la
primera pieza y un sensor en la segunda pieza del soporte moévil de la capsula. Es ventajoso tener una pluralidad de
sensores para detectar la presencia de una parte de la capsula puesto que la parte se puede deformar de tal modo
que su presencia no sea detectada de forma precisa por un sensor individual.

Se revela en este documento y segun un segundo aspecto de la invencién una maquina para la preparacion de
bebidas que comprende: una unidad de extraccion que puede funcionar para extraer un ingrediente de una bebida a
partir de una capsula durante la preparacion de la bebida; un suministro de fluido que puede funcionar para
suministrar fluido a la unidad de extraccion; una unidad de procesamiento de las capsulas segun cualquier
caracteristica del primer aspecto.

La maquina para la preparacién de bebidas puede comprender un sistema de control que puede funcionar para
controlar la unidad del impulsor para impulsar el sistema de lectura de cddigos para que lea el cddigo y para
impulsar el mecanismo de transferencia de la capsula para efectuar la transferencia de la capsula. El sistema de
control puede funcionar para controlar la unidad del impulsor para que se mueva en una primera direccion para
impulsar el sistema de lectura de codigos para leer el codigo y para que se mueva en una segunda direccidn para
impulsar el mecanismo de transferencia de la capsula para efectuar la transferencia de la capsula.

El sistema de control puede comprender una unidad de procesamiento, la unidad de procesamiento pudiendo
funcionar para controlar la unidad del impulsor para controlar el sistema de lectura de codigos y el sistema de
transferencia de la capsula. Los sensores del sistema de deteccién de la capsula pueden estar en comunicacién por
medio de una sefial de sensor.

La unidad de procesamiento puede funcionar (por ejemplo, comprende un codigo de programa adecuado) para:
determinar a partir de dicha sefal del sensor si la capsula esta presente y si la capsula esta presente efectuar la
lectura de un codigo de una capsula detectada utilizando el sistema de lectura de cddigos efectuando después la
transferencia de dicha capsula a una unidad de extraccion utilizando el mecanismo de transferencia de la capsula.

La unidad de procesamiento puede funcionar (por ejemplo, comprende un cédigo de programa adecuado) para:
determinar si la sefial a partir de la primera instalacion de sensores indica una capsula y si la sefal a partir de la
segunda instalacion de sensores indica un primer tipo de capsula entonces también se detecta el primer tipo de la
capsula y si la sefial a partir la segunda instalacion de sensores indica detectado el segundo tipo de capsula
entonces transfiere la capsula del primer o del segundo tipo a la unidad de extraccién, esto es, controlando la unidad
del impulsor para impulsar el mecanismo de transferencia de la capsula.

La sefal a partir de la segunda instalacion de sensores puede ser considerada Unicamente si la primera instalacion
de sensores indica que una capsula esta presente. Alternativamente, una capsula Unicamente puede ser
considerada presente si la sefial a partir de ambas la primera instalacién y la segunda instalacion de sensores indica
que una capsula esta presente.

La unidad de procesamiento puede funcionar (por ejemplo, comprende un codigo de programa adecuado) para:
determinar que no hay capsula presente o que una capsula inadecuada esta presente si la sefial a partir de la
primera instalacion de sensores indica que no se ha detectado capsula, por ejemplo, cuando la primera instalacion
de sensores indica que no existe capsula presente pero la segunda instalacion de sensores indica que una capsula
esta presente. La sefal del sensor puede indicar que no hay una capsula presente tanto sin sefial como mediante
que no haya cambio en una sefial base. Ademas, se puede determinar una capsula inadecuada si la primera
instalacién de sensores comprende una pluralidad de sensores y no todos los sensores indican que una capsula
esta presente: tal como cuando una capsula estd deformada en la proximidad de los sensores.
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La unidad de procesamiento puede funcionar (por ejemplo, comprende un cédigo de programa adecuado) para:
efectuar la lectura del cédigo del segundo y/o del primer tipo de capsula (esto es, controlando el sistema de lectura
de cddigos) si se detecta el tipo de capsula correspondiente. Si el codigo es leido de forma satisfactoria entonces la
capsula puede ser transferida para los tipos de capsula primero y/o segundo, de lo contrario la capsula puede ser
transferida sin lectura del cédigo.

La unidad de procesamiento puede funcionar (por ejemplo, comprende un coédigo de programa adecuado) para:
controlar el suministro de fluido y/o la unidad de extraccion utilizando informacion relativa al tipo detectado de la
capsula. Por ejemplo, si se detecta un primer tipo de capsula entonces la informacion relativa al primer tipo de
capsula que esta almacenada en una unidad de memoria de la unidad de procesamiento se utiliza para controlar
dichos componentes, mientras que si se detecta un segundo tipo de capsula entonces la informacion relativa al
segundo tipo de capsula que esta almacenada en una unidad de memoria de la unidad procesamiento se utiliza para
controlar dichos componentes. La informacion por ejemplo, puede comprender uno o mas de los siguientes
parametros: volumen de agua; temperatura; tiempo de infusion; o bien otros parametros funcionales asociados.

El lector del codigo del sistema de lectura de codigos puede estar en comunicacion con la unidad de procesamiento
por medio de una sefial de cddigo y la unidad de procesamiento puede funcionar (por ejemplo, comprende un cédigo
de programa adecuado) para determinar la informacién de la extraccion a partir de la sefial de codigo. La unidad de
procesamiento adicionalmente puede funcionar (por ejemplo, comprende un cédigo de programa adecuado) para
controlar el suministro de fluido y/o la unidad de extraccion utilizando por lo menos parte de la informacion de la
extraccion determinada y/o por lo menos parte de la informacion de la extraccion determinada se almacena en la
unidad de memoria para supervisar el consumo de capsulas y/o la utilizacién de la maquina para la preparacion de
bebidas.

Se revela en este documento y segun un tercer aspecto de la invencion un procedimiento de procesamiento de una
capsula con la unidad de procesamiento de las capsulas que comprende cualquier caracteristica del primer aspecto,
el procedimiento comprendiendo: la impulsién con la unidad del impulsor del sistema de lectura de cédigos para leer
un codigo de una capsula; la impulsion con la unidad del impulsor el mecanismo de transferencia de la capsula para
transferir la capsula a la unidad de extraccion.

Se revela en este documento y segun un cuarto aspecto de la invencion un procedimiento de preparacion de una
bebida con una maquina para la preparacion de bebidas que comprende cualquier caracteristica del primer aspecto,
el procedimiento comprendiendo: el procesamiento de una capsula segun el procedimiento del tercer aspecto;
controlar la unidad de extraccion y el suministro de fluido para extraer un ingrediente de la bebida a partir de la
capsula.

Se revela en este documento y segun un quinto aspecto de la invencion la utilizaciéon de una capsula para una
unidad de procesamiento de las capsulas o una maquina para la preparacion de bebidas segun cualquiera de los
aspectos precedentes.

Los aspectos precedentes de la invencion pueden ser combinados en cualquier combinacién adecuada. Ademas,
diversas caracteristicas en este documento se pueden combinar con uno o mas de los aspectos anteriores para
proporcionar combinaciones distintas de aquellas especificamente ilustradas y descritas. Objetos y caracteristicas
adicionales ventajosos de la invencion se pondran de manifiesto a partir de las reivindicaciones a partir de la
descripcién detallada y los dibujos adjuntos.

BREVE DESCRIPCION DE LOS DIBUJOS

Para una mejor comprension de la invencién y para mostrar como se pueden llevar a cabo formas de realizacion de
la misma, se hara referencia ahora, a titulo de ejemplo, a los dibujos esquematicos adjuntos en los cuales:

la figura 1 es una vista ilustrativa de un sistema para la preparacion de bebidas que comprende una maquina para la
preparacion de bebidas, una capsula y un receptaculo segun la invencion;

la figura 2 muestra una vista en perspectiva de una primera forma de realizacién de un mecanismo de lectura de
cédigos de la maquina para la preparacién de bebidas segun la figura 1;

la figura 3 es una vista en seccion transversal ilustrativa de una segunda forma de realizacion de un mecanismo de
lectura de codigos de una maquina para la preparacion de bebidas; que no es segun la invencion;

la figura 4 es una vista en perspectiva de una tercera forma de realizacién de un mecanismo de lectura de cédigos
de una maquina para la preparacién de bebidas;

la figura 5 es una vista frontal de un mecanismo de transferencia de la capsula de la maquina para la preparacion de
bebidas segun la figura 1 cuando esta en una posicidon de soporte de la capsula;
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la figura 6 es una vista frontal de un mecanismo de transferencia de la capsula de la maquina para la preparacion de
bebidas segun la figura 1 cuando esta en una posicion de transferencia de la capsula;

la figura 7 es una vista en perspectiva de parte del mecanismo de transferencia de la capsula segun la figura 5;

la figura 8 es una vista en perspectiva de un mecanismo de impulsion del elemento de accionamiento del
mecanismo de transferencia de la capsula segun las figuras 5 y 6;

la figura 9 es una vista en planta de un sistema de soporte moévil del mecanismo de transferencia de la capsula
segun las figuras 5 y 6;

la figura 10 es una vista en perspectiva desde abajo de un sistema de deteccion de la capsula de la maquina para la
preparacion de bebidas segun la figura 1;

la figura 11 es un diagrama de bloques del sistema de control de la maquina para la preparacion de bebidas segun
la figura 1;

la figura 12 es una vista en seccion transversal lateral de una forma de realizacién de una capsula del sistema para
la preparacion de bebidas segun la figura 1;

la figura 13 es una vista en seccién transversal lateral de una forma de realizacién de una capsula alternativa del
sistema para la preparacién de bebidas segun la reivindicacion 1;

la figura 14 es una vista en perspectiva de la capsula de la figura 12 mostrando un cédigo de la capsula.
DESCRIPCION DETALLADA DE FORMAS DE REALIZACION EJEMPLARES

Sistema para la preparacién de bebidas

La figura 1 muestra una vista ilustrativa de un sistema para la preparacion de bebidas 2 el cual comprende en un
primer nivel: una maquina para la preparacion de bebidas 4; una cépsula 6; un receptaculo.

Magquina para la preparacion de bebidas

Con referencia adicional a la figura 1, se describira inicialmente la maquina para la preparacion de bebidas 4.
Funcionalmente, la maquina para la preparacion de bebidas 4 puede funcionar para extraer uno o mas ingredientes
a partir de la capsula 6 por medio de la inyeccién de fluido en el interior de la capsula, por lo que los ingredientes
extraidos forman por lo menos parte de una bebida recogida en el receptaculo 8 (por ejemplo, una taza).
Generalmente la maquina para la preparacion de bebidas 4 esta dimensionada para utilizarla sobre una superficie
de trabajo, esto es de menos de 50 cm de longitud, ancho y alto. Ejemplos de maquinas de preparacién de bebidas
adecuadas 4 se revelan en los documentos EP 2393404 A1, EP 2470053 A1, EP 2533672 A1, EP 2509473 A1, EP
2685874 A1. Para completarlo una maquina para la preparacion de bebidas de este tipo 4 sera descrita con mas
detalle y se puede considerar que comprende en un primer nivel de la maquina para la preparacion de bebidas 4: un
alojamiento 10; un suministro de fluido 12; una unidad de extraccidon 14; una unidad de procesamiento de las
capsulas 16; un sistema de control 18. Estos componentes seran descritos secuencialmente ahora:

Alojamiento

El alojamiento 10 aloja y sostiene los componentes del primer nivel mencionados anteriormente y comprende en un
segundo nivel de la maquina para la preparacion de bebidas 4: una base 20 y un cuerpo 22. La base 20 siendo para
el apoyo en una superficie de soporte. El cuerpo 22 siendo para el montaje en el mismo de los otros componentes
de primer nivel.

Suministro del fluido

De suministro del fluido 12 puede funcionar para suministrar fluido, el cual es generalmente agua que esta
calentada, a la unidad extraccion 14. El suministro de fluido 12 tipicamente comprende en un segundo nivel de la
magquina para la preparacion de bebidas 4: un depdsito 24 para el fluido que contiene el depésito, el cual en la mayor
parte de las aplicaciones es de 1 - 2 litros de fluido; una bomba del fluido 26, tal como una bomba alternativa o
giratoria; un calentador del fluido 28, el cual generalmente comprende un calentador del tipo de termo bloque; una
salida, para suministrar el fluido a la unidad de extraccién 14, lo cual sera descrito. El depdsito 24, la bomba de fluido
26, el calentador del fluido 28 y la salida estan en comunicacion fluida unos con otros en cualquier orden adecuado y
forman un circuito de suministro de fluido. En un ejemplo alternativo el suministro de fluido 12 puede comprender
una conexioén a una fuente de fluido exterior por ejemplo, el suministro principal de agua.
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Unidad de extraccion

La unidad de extraccién 14 puede funcionar para recibir y procesar la capsula 6 para extraer un ingrediente de la
misma. La unidad extraccion 14 tipicamente comprende en un segundo nivel de la maquina para la preparacion de
bebidas 4: un cabezal de inyeccién 30; un soporte de la capsula 32; un mecanismo de carga del soporte de la
capsula 34; un canal de insercion de la capsula 36; un canal de expulsion de la capsula 38, los cuales son descritos
secuencialmente:

El cabezal de inyeccion 30 esta configurado para inyectar un fluido en el interior de una cavidad de la capsula 6
cuando esta sostenida por el soporte de la capsula 32 y con este propdsito tiene montado en el mismo un inyector
40 que esta en comunicacion fluida con la salida de suministro de fluido 12. El cabezal de inyeccién 30
generalmente comprende una lanza, o bien otro elemento adecuado, con el inyector 40 que se extiende a través del
mismo, para la perforacion de la capsula 6 para formar una entrada a dicha cavidad.

El soporte de la capsula 32 esta configurado para sostener la capsula durante la extraccién y con este proposito esta
funcionalmente enlazado al cabezal de inyeccién 30. El soporte de la capsula 32 puede funcionar para moverse
entre una posicion de recepcion de la capsula y una posicion de extraccion de la capsula: con el soporte de la
capsula 32 en la posicion de recepcion de la capsula una capsula 6 puede ser suministrada al soporte de la capsula
32 desde el canal de insercidn de la capsula 36; con el soporte de la capsula 32 en la posicion de extraccion de la
capsula una capsula suministrada es sostenida por el soporte, el cabezal de inyeccion 30 puede inyectar fluido
dentro de la capsula sostenida y uno o mas ingredientes puede ser extraidos de la misma. Cuando se mueve el
soporte de la capsula 32 entre la posicion de extraccion de la capsula y la posicion de recepcion una capsula
gastada puede ser expulsada del soporte de la capsula 32 a través del canal de expulsion de la capsula 38. En el
ejemplo referenciado el soporte de la capsula 32 comprende: una cavidad 42 con una base de la cavidad 44 que
consta del cabezal de inyeccion 30 montado en la misma; una pared de extraccion 46 que tiene una salida 48 para
los ingredientes extraidos. Para implantar las posiciones de recepcién de la capsula y de extraccion de la capsula la
pared de extraccion 46 y la cavidad pueden ser moviles una con relacién a la otra. En otro ejemplo la cavidad puede
estar fijada a la pared extraccion y para implantar las posiciones de recepcion de la capsula y de extraccion de la
capsula el cabezal de inyeccion es movil con relacion a la cavidad: un ejemplo del sistema de este tipo se
proporciona en el documento WO 2009/113035.

El mecanismo de carga del soporte de la capsula 34 puede funcionar para accionar el soporte de la capsula 32 entre
la posicion de recepcion de la capsula y la posicion de extraccion de la capsula. Con este propdsito el mecanismo de
carga del soporte de la capsula 34 tipicamente comprende un impulsor lineal, tal como un motor o solenoide, y un
mecanismo que se puede impulsar, tal como una instalacion de cremallera y pifién. El mecanismo de carga del
soporte de la capsula 34 alternativamente puede ser impulsado mecanicamente, por ejemplo, mediante una
instalacion de enlaces como se revela en el documento WO 2009/113035.

La unidad de extraccion 14 puede funcionar por medio de la inyeccion de fluido a presién en el interior de la cavidad
de la capsula 6 como en el ejemplo ilustrado. También puede funcionar por centrifugacion como se revela en el
documento EP 2594171 A1.

Unidad de procesamiento de las capsulas

La unidad de procesamiento de las capsulas 16 puede funcionar para procesar la capsula 6 para leer un cédigo en
la misma para proporcionar una sefial de codigo y adicionalmente puede funcionar para transferir la capsula 6 a la
unidad de extraccién 14. Generalmente, la unidad de procesamiento de las capsulas 16 esta instalada por encima
de la unidad de extraccion 14 y esta integrada como parte del cuerpo 22 de la maquina para la preparacion de
bebidas 4 con sus diversos subcomponentes unidos a la misma. Sin embargo la unidad de procesamiento de las
capsulas 16 alternativamente puede ser una unidad separada por ejemplo, comprende un cuerpo separado al cual
estan unidos sus diversos subcomponentes, el cuerpo estando instalado de tal modo que una capsula es transferida
a la unidad de extraccién 14. La unidad de procesamiento de las capsulas 16 comprende en un segundo nivel de la
maquina para la preparacion de bebidas 4: un sistema de lectura de cédigos 50; un mecanismo de transferencia de
la capsula 64; una unidad del impulsor 112; opcionalmente un sistema de deteccién de la capsula 170, los cuales se
describen secuencialmente:

Sistema de lectura de cédigos de la unidad de procesamiento de las capsulas

El sistema de lectura de codigos 50 comprende un lector de cédigos 52 y un mecanismo de lectura de cddigos 54. El
lector de codigos 52 esta configurado para leer el cdédigo durante el movimiento relativo entre un cabezal de lectura
del lector de cadigos 52 y el codigo de la capsula. EI mecanismo de lectura de cédigos 54 puede funcionar para
efectuar dicho movimiento relativo y sera descrito a continuacion del lector de cédigos 52. El lector de codigos 52
puede funcionar para leer el cédigo de la capsula 6 para generar una sefial de cédigo. La sefial de codigo generada
tanto puede ser analdgica como digital (por ejemplo, el lector de cddigos 52 comprende una conversiéon ASIC a
digital). El lector de cédigos 52 puede comprender diversos lectores los cuales se seleccionan de acuerdo con la
formacion particular del cédigo de la capsula. Por ejemplo: para un cdédigo el cual esta embutido en una parte
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metalica de la capsula el lector puede ser un sensor inductivo; para un codigo el cual esta impreso en la capsula el
lector puede ser un sensor 6ptico. Un ejemplo de un sensor inductivo adecuado es un sensor POSIC (www.posic.ch)
referencia ID1301 000002. Con un sensor de este tipo la configuracion de lectura preferida es: velocidad relativa del
codigo con respecto al sensor 0,137 m/s; profundidad de embuticion 0,3 mm; distancia de lectura 0,5 mm. Un
ejemplo adicional de un sensor inductivo adecuado es un sensor Texas serie LDC 1000. Un ejemplo de un sensor
Optico adecuado es una fuente de luz, lentes y un sensor de luz que puede funcionar para transformar impulsos
Opticos en impulsos eléctricos.

La figura 1 muestra un ejemplo en el que el lector de codigos 52 comprende un sensor inductivo. El sensor inductivo
esta instalado con un cabezal de lectura préximo a una base de una cavidad de una parte del cuerpo de la capsula 6
y con el cabezal de lectura alineado al eje de giro de la capsula. Se apreciara que la instalacion particular del lector
de cddigos 52 variara de acuerdo con la disposicién del codigo en la capsula 6 y de cdmo es leido.

El mecanismo de lectura de cédigos 54 puede funcionar para proporcionar dicho movimiento relativo entre el
cabezal de lectura del lector de cddigos 52 y el codigo de la capsula tanto mediante el desplazamiento de la capsula
para que se mueva con relacion al lector de codigos 52 como mediante el desplazamiento del lector de cédigos 52
para que se mueva con relacion a la capsula. En ambos casos el movimiento relativo es giratorio, donde el coédigo
esta dispuesto alrededor de un eje de giro de la capsula; ejemplos de mecanismos de lectura de cddigos de este tipo
se proporcionan ahora:

En una primera forma de realizacion preferida del mecanismo de lectura de codigos 54 que esta representado en las
figuras 1 y 2, el mecanismo de lectura de codigos 54 puede funcionar para desplazar la capsula 6 para que se
mueva con relacion al lector de cddigos 52. En particular el mecanismo de lectura de cddigos 54 puede funcionar
para accionar la capsula 6 para que gire alrededor de un eje de giro de la capsula. Con este propédsito el mecanismo
de lectura de cdédigos 54 comprende un mecanismo de accionamiento del giro de la capsula 58 y un tren de
accionamiento opcional 60 el cual puede comprender uno o mas engranajes, en el que el elemento de
accionamiento del giro de la capsula 58 es accionado por la unidad del impulsor 112 (no representado en las figuras
1y 2) a través del tren de accionamiento 60. El elemento de accionamiento del giro de la capsula 58 esta instalado
para acoplar una parte de la capsula 6 para accionar giratoriamente la capsula 6. En el ejemplo la parte acoplada de
la capsula 6 es una parte del reborde, sin embargo se apreciara que en otros ejemplos pueden ser acopladas otras
partes de la capsula 6 por el elemento de accionamiento del giro de la capsula 58. En el ejemplo el elemento de
accionamiento del giro de la capsula 58 es girado en el sentido contrario a las agujas del reloj cuando la unidad del
impulsor 112 proporciona giro al tren de accionamiento 60 en una primera direccion.

En una segunda forma de realizacién del mecanismo de lectura de coédigos 54, no segun la invencion, que se
representa en la figura 3, el mecanismo de lectura de cédigos 54 puede funcionar para desplazar la capsula 6 para
que se mueva con relacion al lector de cddigos 52. En particular el mecanismo de lectura de cédigos 54 puede
funcionar para accionar la capsula 6 para que se traslade a lo largo de un eje de la capsula. Con este proposito el
mecanismo de lectura de codigos 54 comprende: un canal de soporte de la capsula 116, el cual esta para recibir una
capsula a partir de un usuario y sostener dicha capsula; un elemento de impulsién de la capsula 114, el cual es
accionado por la unidad del impulsor 112 tanto directamente, por ejemplo, en el caso en el que la unidad del
impulsor 112 sea un impulsor lineal, o a través de un tren de engranajes que puede incluir un arbol de ciglefal, por
ejemplo, en el caso en el que la unidad del impulsor 112 sea un impulsor giratorio. El lector de codigos 52 esta
conectado a una parte del canal de soporte de la capsula 116 y el elemento de impulsion de la capsula 114 puede
funcionar para accionar la capsula 6 a lo largo del canal de soporte de la capsula 116 para efectuar la lectura de un
cédigo de la capsula.

En una tercera forma de realizacion el mecanismo de lectura de codigos 54, el mecanismo de lectura de cédigos 54
comprende una instalacion similar a aquella de la primera forma de realizacién del mecanismo de lectura de codigos
54, sin embargo puede funcionar para desplazar el lector de cddigos 52 para que se mueva con relaciéon a la
capsula. En particular, el mecanismo de lectura de cédigos 54 puede funcionar para accionar el lector de cédigos 52
para que gire alrededor de un eje de giro de la capsula. Con este propdsito, como se representa en la figura 4, el
mecanismo de lectura de cédigos 54 comprende un elemento de accionamiento del giro del lector de cédigos 178
con el lector de cddigos 52 unido al mismo, en el que el mecanismo de accionamiento del giro del lector de codigos
178 es accionado por la unidad del impulsor 112 a través de un tren de accionamiento (los cuales ambos no estan
representados en la figura 4). El elemento de accionamiento del giro del lector de cédigos 178 esta instalado para
girar alrededor de una parte de la capsula que comprende el cddigo, tal como el eje de giro.

En una cuarta forma de realizacion del mecanismo de lectura de coédigos 54, que no es segun la invencion, el
mecanismo de lectura de cédigos 54 comprende una instalacién similar a aquella del mecanismo de lectura de
cédigos de la segunda forma de realizaciéon 54, sin embargo puede funcionar para desplazar el lector de cédigos 52
para que se mueva con relacion a la capsula. En particular, el mecanismo de lectura de cédigos 54 puede funcionar
para accionar el lector de cédigos 52 para que se traslade a lo largo de un eje de la capsula. Con este propdsito el
mecanismo de lectura de codigos 54 comprende un elemento de impulsién del lector de cddigos que es accionado
por la unidad del impulsor 112 tanto directamente, por ejemplo, en el caso en el que la unidad del impulsor 112 sea
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un impulsor lineal, como a través de un tren de engranajes que puede incluir un arbol de cigiiefial, por ejemplo, en el
caso en el que la unidad del impulsor 112 sea un accionamiento giratorio.

Con referencia de nuevo a la figura 1y 2, para las formas de realizacion primera y tercera del mecanismo de lectura
de coédigos 54, el mecanismo de lectura de cddigos 54 puede comprender adicionalmente un sensor del ciclo de
lectura 62, el cual puede funcionar para proporcionar una sefal del ciclo de lectura. La sefal del ciclo de lectura
comprende informacion para determinar el numero de ciclos leidos, esto es el numero de lecturas completas del
cédigo contenido en una parte adquirida de la sefial de cédigo. El sensor del ciclo de lectura 62 por ejemplo, puede
ser un conmutador y un impulsor del conmutador que puede funcionar para proporcionar uno 0 mas impulsos en la
sefial del ciclo de lectura para cada giro de la unidad del impulsor 112 o bien otra pieza del tren de accionamiento
60.

Mecanismo de transferencia de la capsula de la unidad de procesamiento de las capsulas

El mecanismo de transferencia de la capsula 64 seréa revelado ahora y puede funcionar para transferir una capsula
procesada a la unidad de extraccion 14 (por ejemplo, a través del canal de insercion de la capsula 36). Con este
proposito generalmente esta dispuesto separado de y por encima de la unidad de extraccion 14. El mecanismo de
transferencia de la capsula 64 puede efectuar por ejemplo, la transferencia de una capsula por la extraccion de una
limitacion que limite la capsula o mediante el desplazamiento de la capsula hacia el canal de insercién de la capsula
36, ejemplos de lo cual se va a revelar ahora:

En una primera forma de realizacion preferida del mecanismo de transferencia de la capsula 64, el cual esta
representado en las figuras 1, 5, 6, 7, 8, y 9 esta para utilizarlo con el mecanismo de lectura de codigos de la primera
o la tercera forma de realizacion 54, el mecanismo de transferencia de la capsula 64 comprende: un soporte movil
de la capsula 66; un mecanismo de accionamiento del soporte de la capsula 124, el cual se va a describir:

El soporte del movil de la capsula 66 esta instalado para recibir una capsula a partir de un usuario y es movil con
relacion al cuerpo 22, para efectuar la transferencia de una capsula sostenida en el mismo a la unidad de extraccion
14. Mas particularmente, es movil entre una posicidon de soporte de la capsula (figura 5, 7) y una posicion de
transferencia de la capsula (figura 6), en donde: cuando esta en la posicion de soporte de la capsula el codigo de la
capsula 6 puede ser leido por el sistema de lectura de cédigos 50; cuando esta en la posicion de transferencia de la
capsula se efectua la transferencia de la capsula sostenida 6 a la unidad de extraccién 14. El soporte mévil de la
capsula 66 es accionado entre las posiciones por medio del mecanismo de accionamiento del soporte de la capsula
124, el cual a su vez es accionado por la unidad del impulsor 112 como se describira.

En el ejemplo representado en las figuras 5, 6 y 7 el soporte movil de la capsula 66 esta formado por una primera
pieza 142 y una segunda pieza 144, las cuales se pueden separar de la posiciéon de soporte de la cdpsula para
proporcionar la posicién de transferencia de la capsula. El soporte moévil de la capsula 66 adicionalmente puede
comprender una ranura angular para colocar un reborde de una capsula en su interior y una parte de soporte del
cuerpo de la capsula dispuesto adyacente al mismo. El soporte de la capsula 66 preferiblemente esta configurado
para sostener capsulas de diferentes formas.

El mecanismo de accionamiento del soporte de la capsula 124 comprende un elemento de impulsién del soporte de
la capsula 126 y un mecanismo de accionamiento del elemento de impulsidn 134, el cual se describira ahora:

Con referencia a las figuras 5, 6 y 7 en particular, el elemento de impulsidn del soporte de la capsula 126 comprende
un primer brazo 128 y un segundo brazo 130, los cuales son moviles para impulsar el soporte movil de la capsula 66
entre la posicion de soporte de la capsula y la posicién de transferencia de la capsula. Con este propdsito el primer
brazo 128 y el segundo brazo 130 tienen: un extremo préximo que esté conectado al soporte mévil de la capsula 66,
el cual se extiende sustancialmente ortogonalmente desde el mismo; un extremo distante que esta conectado de
forma articulada al cuerpo 22 (por ejemplo, a través de un elemento intermedio) alrededor de un eje de articulacion
que generalmente esta alineado a dicha extension ortogonal del soporte moévil de la capsula 66. Mas
particularmente: el primer brazo 128 en un extremo préximo esta conectado a la primera pieza 142 del soporte movil
de la capsula 66; el segundo brazo 130 en un extremo proximo estd conectado a la segunda pieza 144 del soporte
movil de la capsula 66; el primer brazo 128 en un extremo distante esta articuladamente conectado a un soporte del
brazo del cuerpo 22; el segundo brazo 130 en un extremo distante esta articuladamente conectado al soporte del
brazo del cuerpo 22; los brazos 128, 130 articulan alrededor del soporte articulado en un plano que globalmente es
ortogonal al eje de articulacion.

Los extremos préximos de los brazos 128, 130 estan funcionalmente enlazados por un medio de transmision del
momento de torsidén 132, el cual esta configurado para transmitir el movimiento de giro correspondiente entre los
brazos. En las figuras ilustrativas el medio de transmisién del momento de torsidon 132 comprende dientes
engranados dispuestos alrededor de una periferia curvada del extremo distante, sin embargo pueden ser utilizados
otros medios tal como un acoplamiento de friccién. Ademas, los medios de transmisién del momento de torsién 132
alternativamente pueden estar instalados distantes de los extremos préximos, por ejemplo, como engranajes
engranados en el extremo de los arboles que comprenden el soporte articulado.
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El elemento de impulsién del soporte de la capsula 126 es accionado entre dicha posicion de soporte de la capsula y
la posicion de transferencia de la capsula por el mecanismo de accionamiento del elemento de impulsion 134. El
mecanismo de accionamiento del elemento de impulsiéon 134 comprende: un elemento de conexién 136; un ciglefal
138; un tren de accionamiento 146. Con referencia a las figuras 5, 6 y 8, el tren de accionamiento 146 comprende:
engranajes 148; un embrague de una via 150, por ejemplo, una rueda de sincronizacion libre o de rotacion libre o
una variante de acufiacién. El embrague de una via 150 esta funcionalmente acoplado a la unidad del impulsor 112
por medio de los engranajes 148. El embrague de una via 150 esta configurado de tal modo que el momento de
torsion es transmitido al ciguiefial 138 para efectuar su giro Unicamente en un sentido, el cual en la figura ejemplar es
en el sentido de las agujas del reloj.

En el momento del giro del cigliefial 138 en dicha direccion, un brazo del cigiiefal 138 imparte un movimiento
alternativo al elemento de conexion 136 que esta articuladamente conectado al mismo en un extremo proximo del
elemento de conexién 136. Un extremo distante del elemento de conexién 136 esta articuladamente conectado a
una extension instalada en el extremo préoximo del primer brazo 128 del elemento de impulsion del soporte de la
capsula 126 (aunque se apreciara que el elemento de conexion 136 puede estar conectado a otras partes del
brazo). De acuerdo con ello, el movimiento alternativo impartido al elemento de conexién 136 es impartido
adicionalmente al elemento de impulsion del soporte de la capsula 126 para accionarlo entre dicha posicion de
soporte de la capsula y la posicion de transferencia de la capsula. De acuerdo con ello: para medio giro del cigliefal
138, el soporte movil de la capsula 66 puede ser movido desde la posicion de soporte de la capsula a la posicion de
transferencia de la capsula; para un medio giro adicional del cigiiefial 138 en el mismo sentido (o el inverso), el
soporte movil de la capsula 66 es movido desde la posicién de soporte de la capsula a la posicién de transferencia
de la capsula. Para que sea impartido el movimiento alternativo correcto al elemento de impulsion del soporte de la
capsula 126, el elemento de conexidon puede estar curvado entre sus extremos préximo y distante, con una parte
entre ellos instalada para acoplar un tope de la extension del primer brazo 128.

Los brazos 128, 130 pueden ser desviados por medio de un elemento de desviacion a una de dichas posiciones de
soporte de la capsula y de transferencia de la capsula. Con referencia a las figuras 5 y 6, el elemento de desviacion
comprende un resorte de extension 152 instalado con un extremo proximo unido al extremo préoximo del segundo
brazo 130 e instalado con un extremo distante conectado al cuerpo 22 (por ejemplo, a través de un elemento
intermedio). De acuerdo con ello, en este caso los brazos 128, 130 son desviados a la posicion de soporte de la
céapsula.

Los brazos 128, 130 opcionalmente pueden estar guiados entre dichas posiciones de soporte de la capsula y de
transferencia de la capsula por un elemento de guia 154. Con referencia a la figura 5, el elemento de guia 154
puede comprender extensiones que se extienden desde los extremos proximos de los brazos 128, 130 y las cuales
deslizan en el interior de canales correspondientes del o conectados al cuerpo 22 (por ejemplo, a través de un
elemento intermedio).

Cuando el mecanismo de lectura de cddigos de la primera forma de realizacion 54 est4d combinado con el
mecanismo de transferencia de la capsula de la primera forma de realizacion 64, para permitir que una capsula 6
sea transferida a la unidad de extraccion 14, diversos componentes de la unidad de procesamiento de las capsulas
16, ademas de dicho soporte movil de la capsula 66, se puede mover entre las posiciones correspondientes de
soporte de la capsula y de transferencia de la capsula.

En la forma de realizacion ejemplar: el mecanismo de accionamiento del elemento de impulsion 134; la unidad del
impulsor 112; el mecanismo de lectura de cddigos 54 son moviles para permitir la retraccion del elemento de
accionamiento del giro de la capsula 58 del mecanismo de lectura de cédigos 54 a dicha posicién de transferencia
de la capsula. Con este propdsito la unidad de procesamiento de las capsulas 16 adicionalmente puede comprender
un sistema de soporte movil 156, el cual con referencia a las figuras 6 y 9 comprende un soporte mévil 158 y un
mecanismo de accionamiento del soporte movil 160. El soporte mévil 158 comprende en un extremo préximo una
conexion articulada al cuerpo 22 (por ejemplo, a través de un elemento intermedio). EI mecanismo de accionamiento
del soporte movil 160 puede funcionar para accionar el soporte movil 158 entre las posiciones correspondientes de
soporte de la capsula y de transferencia de la capsula. En un ejemplo, el mecanismo de accionamiento del soporte
movil 160 comprende, proximo al punto de articulacion, una leva 168 y un elemento de acoplamiento de la leva 162.
La leva 168 esta conectada de forma giratoria al mecanismo de accionamiento del elemento de impulsion 134 y en
el ejemplo ilustrado al ciglefial 138. El elemento de acoplamiento de la leva 162 es parte del cuerpo 22 (o un
elemento intermedio conectado al mismo). El perfil de la leva 168 esta configurado de tal modo que su giro contra el
elemento de acoplamiento de la leva 162 efectua el movimiento del soporte movil 158 entre dichas posiciones
correspondientes de soporte de la capsula y de transferencia de la capsula. La leva 168 preferiblemente es desviada
al acoplamiento con el elemento de acoplamiento de la leva 162 por medio de un elemento de desviacién de la leva
164. El soporte movil 158 comprende unido al mismo el mecanismo de accionamiento del elemento de impulsion
134, la unidad del impulsor 112, el mecanismo de lectura de cédigos 54 esto es los componentes que estan
funcionalmente conectados al elemento de accionamiento del giro de la capsula 58.

En una forma de realizacion adicional (no representada) unicamente se mueve el elemento de accionamiento del
giro de la capsula 58. En una forma de realizacion de este tipo el elemento de accionamiento del giro de la capsula
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58 esta unido a dicho sistema de soporte moévil 156, el cual es accionado por dicho mecanismo de accionamiento del
soporte moévil 160. El elemento de accionamiento del giro de la capsula 58 puede ser desacoplado y vuelto a acoplar
con el tren de accionamiento 60 mediante la configuracién del tren de accionamiento 60 y el elemento de
accionamiento del giro de la capsula 58 para que estan acoplados de forma giratoria por medio de un acoplamiento
de friccidn, el cual es desplazado separandolo durante el movimiento.

El mecanismo de accionamiento del elemento de impulsién 134 adicionalmente puede comprender un sensor de
posicion, el cual puede funcionar para proporcionar una sefial de posicién. La sefial de posicion comprende
informacion para determinar la posicién de los componentes del mecanismo de accionamiento del elemento de
impulsién 134 o un componente conectado al mismo por ejemplo, el soporte mévil de la capsula 66. En un ejemplo,
como se representa en la figura 8, el sensor de posicion 166 comprende un conmutador el cual es impulsado por
una leva de forma giratoria conectada al cigiiefial 138 para proporcionar uno o mas impulsos en la sefial de posicion
para cada giro del mismo.

El mecanismo de accionamiento del elemento de impulsién 134 y el mecanismo de lectura de cédigos de la primera
o la tercera forma de realizaciéon 54 estan funcionalmente enlazados de tal modo que dicho giro de la unidad del
impulsor 112 en la primera direccién gira el elemento de accionamiento del giro de la capsula 58 del mecanismo de
lectura de codigos 54 para efectuar la lectura del cédigo. Sin embargo, el embrague de una via 150 actta para aislar
dicho giro del cigtiefial 138 y por lo tanto el soporte moévil de la capsula 66. Sin embargo, el giro a partir de la unidad
del impulsor 112 en la segunda direccién es transmitido a través del embrague de una via 150 al ciglienal 138 para
efectuar el movimiento del soporte mévil de la capsula 66 entre dichas posiciones de soporte de la capsula y de
transferencia de la capsula. Para el mecanismo de lectura de cédigos de la primera forma de realizacion 54, se debe
observar que el giro de la unidad del impulsor 112 en la segunda direccién también acciona al elemento de
accionamiento del giro de la capsula 58 en las direccion inversa: sin embargo esto tiene un efecto nominal en la
capsula 6 puesto que puede ser retraida por medio del sistema de soporte movil anteriormente mencionado 156.

Una unidad de procesamiento de las capsulas 16 que comprende la combinaciéon del mecanismo de lectura de
cédigos de la primera o la tercera forma de realizaciéon 54 y un mecanismo de transferencia de la capsula de la
primera forma de realizacién 64 puede funcionar por lo tanto para: leer el cédigo de la capsula 6 cuando la unidad
del impulsor 112 es girada en una primera direccion; para efectuar la transferencia de la capsula 6 a la unidad de
extraccion 14 cuando la unidad del impulsor 112 es girado en la segunda direccion.

La primera forma de realizacion anterior del mecanismo de transferencia de la capsula 64, se puede adaptar de
diversos modos. Por ejemplo, el soporte mévil de la capsula 66 puede comprender Unicamente una primera pieza
142 que esta conectada a un brazo individual 128 o 130 del elemento de impulsion del soporte de la capsula 126.
Ademas, el otro o cada brazo 128, 130 del elemento de impulsién del soporte de la capsula 126 o bien otro
componente de impulsiéon adecuado puede ser moévil en forma de traslacion con relaciéon al cuerpo 22 en lugar de
ser movil articuladamente como en el ejemplo anteriormente mencionado. El movimiento de traslacion puede
conseguirse, por ejemplo, mediante la adaptacion de los canales de dicho elemento de guia 154 para que sea lineal,
con el mecanismo de accionamiento del elemento de impulsion 134 estando adaptado de forma correspondiente
haciendo compatible el elemento de conexion.

En una segunda forma de realizacion (no representada) del mecanismo de transferencia de la capsula 64, el
mecanismo de transferencia de la capsula 64 comprende una instalacion similar a aquella del mecanismo de
transferencia de la capsula de la primera forma de realizacion 64, esto es comprende: el soporte mévil de la capsula
66, que tiene una primera pieza 142 y una segunda pieza 144; el mecanismo de accionamiento del soporte de la
capsula 124, que tiene un elemento de impulsion del soporte de la capsula 126 que comprende un primer brazo 128
y un segundo brazo 130 (los cuales estan conectados de forma articulada al cuerpo 22), un medio de transmision del
momento de torsidon 132, un elemento de desviacidon 152, un elemento de guia 154; un sensor de posicion 166; un
sistema de soporte movil 156.

Sin embargo, el mecanismo de accionamiento del elemento de impulsiéon 134 comprende: un tren de accionamiento
146, que comprende engranajes; una cufia; un arbol, el cual en un extremo distante esta conectado de forma
roscada al cuerpo 22 (por ejemplo, a través de un elemento intermedio). Los engranajes accionan de forma giratoria
el arbol, el cual como resultado de la conexidén roscada causa el movimiento lineal del arbol a lo largo del eje de giro
del arbol. La cufia estd montada de forma giratoria en un extremo préximo del arbol. De acuerdo con ello, el giro del
arbol en cualquier direccion efectua el movimiento lineal opuesto de la cufia. La cuiia esta configurada e instalada de
tal modo que se acopla a uno de los brazos 128, 130 del elemento de impulsion del soporte de la capsula 126 para
efectuar la articulacion de dicho brazo. Dicho brazo puede ser desviado al contacto con la cufia por medio del
elemento de desviaciéon 152. EI movimiento de la cufia en una primera direccién puede efectuar el movimiento del
soporte mévil de la capsula 66 desde la posicién de soporte de la capsula a la posicion de transferencia de la
capsula, mientras el movimiento de la cufia en una segunda direccidon opuesta puede efectuar el movimiento del
soporte movil de la capsula 66 desde la posicién de soporte de transferencia a la posicién de soporte de la capsula.
El mecanismo de accionamiento del elemento de impulsion 134 esta configurado de tal modo que durante la lectura
del codigo de la capsula por el sistema de lectura de cédigos 50, la cufia es movida en la primera direccion y a
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continuacion de la lectura del codigo se acopla a dicho brazo para efectuar la transferencia de la capsula. Después
de ello, la posicion de la cuia puede ser restablecida moviéndola en la segunda direccion.

Una unidad de procesamiento de las capsulas 16 que comprende el mecanismo de transferencia de la capsula de la
segunda forma de realizacion 64 puede estar combinada con el mecanismo de lectura de codigos de la primera o la
tercera forma de realizacion 54. Como tal la unidad de procesamiento de las capsulas puede funcionar para: leer el
cédigo de la capsula 6 cuando la unidad del impulsor 112 es girada en una primera direccion; efectuar la
transferencia de la capsula 6 a la unidad de extraccién 14 cuando la unidad del impulsor 112 es girada en la primera
direccion.

En una tercera forma de realizacién del mecanismo de transferencia de la capsula 64, la cual esta representada en
la figura 3 y es para utilizarla con el mecanismo de lectura de codigos de la segunda o la cuarta forma de realizacion
54, el mecanismo de transferencia de la capsula 64 comprende un soporte mévil de la capsula y un mecanismo de
accionamiento del soporte de la capsula en la forma del canal de soporte de la capsula 116 y el elemento de
impulsién de la capsula 114, el cual es accionado por la unidad del impulsor 112 como se ha descrito anteriormente.
En particular, la unidad del impulsor 112 puede funcionar para desplazar una capsula a lo largo del canal de soporte
de la capsula 116 para efectuar la transferencia al canal de insercion de la capsula 36. Con el mecanismo de lectura
de cddigos de la segunda forma de realizacion 54 el desplazamiento de la capsula incluye la lectura del codigo y la
transferencia. Con el mecanismo de lectura de coédigos de la cuarta forma de realizacion segun de cuatro, el
elemento de impulsién de la capsula 114 esta configurado de tal modo que la lectura del cédigo precede a la
transferencia esto es, el elemento de impulsién de la capsula 114 esta configurado para acoplar en primer lugar el
lector de coédigos 52 para efectuar la lectura del cédigo y después de ello acoplar la capsula para efectuar su
desplazamiento y transferencia.

Una unidad de procesamiento de las capsulas 16 que comprende la combinacion del mecanismo de lectura de
cédigos de la segunda o la cuarta forma de realizacién 54 y el mecanismo de transferencia de la capsula de la
tercera forma de realizacion 64 por lo tanto puede funcionar para: leer el cédigo de la capsula 6 cuando la unidad del
impulsor 112 es trasladada en una primera direccién; efectuar la transferencia de la capsula 6 a la unidad de
extraccion 14 cuando la unidad del impulsor 112 es trasladada en la primera direccién. Dicha combinacién también
puede estar adaptada de tal modo que pueda funcionar para: leer el codigo de la capsula 6 cuando la unidad del
impulsor 112 es trasladada en una primera direccion; efectuar la transferencia de la cdpsula 6 a la unidad de
extraccion 14 cuando la unidad del impulsor 112 es trasladada en la segunda direccién. Por ejemplo, el elemento de
impulsién de la capsula 114 se extiende alrededor de bordes opuestos de la capsula 6 de tal modo que: puede
empuijar y tirar de la capsula a lo largo del canal de soporte de la capsula 116; una capsula puede caer a través del
elemento de impulsion de la capsula 114 cuando esta instalado por encima del canal de insercidn de la capsula 36.
El ejemplo adaptado también permite la lectura del cédigo mediante un movimiento alternativo.

En una cuarta forma de realizacion (no representada) del mecanismo de transferencia de la capsula 64, el soporte
movil de la cépsula 66 es accionado giratoriamente alrededor del eje de giro de la capsula para moverlo entre las
posiciones de soporte de la capsula y de transferencia de la capsula. Mas particularmente, el soporte movil de la
capsula 66 esta formado por dos piezas las cuales ambas estan montadas de forma giratoria alrededor del eje de la
capsula a un soporte. La primera pieza recibe un movimiento de giro y transmite el movimiento de giro por un medio
de transmision del momento de torsion (el cual puede comprender el medio de transmisién del momento de torsién
del mecanismo de transferencia de la capsula de la primera forma de realizacion 64). Para el movimiento desde la
posicion de soporte de la capsula a la posicién de transferencia de la capsula: las piezas primera y segunda son
separadas en direcciones opuestas alrededor del eje de giro de la capsula, causando de ese modo que una capsula
que esta sostenida por las piezas primera y segunda sea transmitida a través de un espacio entre ellas. Un soporte
movil de la capsula 66 con esta instalacion se revela con mas detalle en el documento WO 2014/056642. Dicho
soporte movil de la capsula es accionado por un mecanismo de accionamiento del soporte de la capsula, el cual
comprende un tren de accionamiento.

El mecanismo de transferencia de la capsula de la cuarta forma de realizacion 64 se puede combinar con el
mecanismo de lectura de codigos de la primera o la tercera forma de realizaciéon 54. El movimiento giratorio del
soporte movil de la capsula se puede desmultiplicar mediante el tren de accionamiento con respecto al elemento de
accionamiento del giro de la capsula (o elemento de accionamiento del giro del lector de cédigos) del mecanismo de
lectura de codigos 54 de modo que el cddigo es leido primero cuando el soporte mévil de la capsula es movido
gradualmente a la posicion de transferencia de la capsula. Una combinacién de este tipo tiene un funcionamiento
similar con respecto al funcionamiento de la unidad del impulsor como el mecanismo de transferencia de la capsula
de la segunda forma de realizacidn 64, esto es: lectura del cddigo de la capsula 6 cuando la unidad del impulsor 112
es girada en una primera direccion; transferencia de la capsula 6 a la unidad de extraccion 14 cuando la unidad del
impulsor 112 es girada en la segunda direccién.

La unidad del impulsor 112 se considerara ahora: la unidad del impulsor 112 puede comprender un impulsor lineal,
por ejemplo, un solenoide, un impulsor giratorio, por ejemplo, un motor que funciona eléctricamente. Ademas, la
unidad del impulsor 112 puede estar adaptada tanto para un movimiento lineal como de giro, por ejemplo: un
impulsor lineal esta adaptado para el movimiento de giro por medio de un cigliefial y una biela de conexién que es
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accionada por el impulsor lineal; un impulsor del giro esta adaptado para el movimiento lineal por medio de una biela
de conexion y un cigiiefial que es accionado por el impulsor giratorio.

Sistema de deteccién de la capsula de la unidad de procesamiento de las capsulas

El sistema de deteccién de la capsula serda considerado ahora: el sistema de deteccion de la capsula puede
funcionar para detectar la presencia, y opcionalmente un tipo de capsula 6 en un soporte de la capsula, esto es: en
la primera forma de realizacion del mecanismo de transferencia de la capsula 64: el soporte moévil de la capsula 66,
en la tercera forma de realizacion del mecanismo de transferencia de la capsula 64: el canal de soporte de la
capsula 116. Por brevedad el sistema de deteccion de la capsula sera descrito conjuntamente con la primera forma
de realizacién del mecanismo de transferencia de la capsula 64, aunque se apreciara que un sistema similar puede
estar combinado con la forma de realizacion segunda, tercera y cuarta del mecanismo de transferencia de la capsula
64. El sistema de deteccién de la capsula comprende uno o0 mas sensores para detectar la presencia de una capsula
en la proximidad de los mismos. En un ejemplo preferido los sensores son sensores inductivos, sin embargo pueden
comprender otros sensores tales como sensores 6pticos. Ademas, un lector de codigos 54 puede funcionar él mismo
COMO Un Sensor.

En una forma de realizacion preferida el sistema de deteccién de la capsula comprende: una primera instalacion de
sensores que pueden funcionar para detectar la presencia de una parte de la capsula, tal como el reborde, la tapa o
el cuerpo; una segunda instalacion de sensores que pueden funcionar para detectar una propiedad geométrica de
una capsula, tal como una longitud particular de una parte de la capsula, por ejemplo, la parte del cuerpo, en el que
la propiedad geométrica puede ser utilizada para identificar un tipo de capsula. Ambas instalaciones primera y
segunda de sensores pueden comprender uno o mas sensores que estén funcionalmente conectados a un
componente de la maquina para la preparacion de bebidas 4. En el caso de sensores inductivos, una pluralidad de
sensores de una instalaciéon pueden estar conectados en serie.

Con referencia a las figuras 10 se representa un ejemplo de una forma de realizacién de un sistema de deteccién de
la capsula 170 de este tipo, en donde la primera instalacion de sensores comprende sensores 172a, 172b y la
segunda instalacion de sensores comprende un sensor 172c. Los sensores 172a y 172b estan instalados en el
soporte movil de la capsula 66 y mas particularmente en las partes del soporte del cuerpo de la primera pieza 142 y
la segunda pieza 144 del mismo. De este modo pueden funcionar para detectar la presencia de una pared lateral del
cuerpo de una capsula dispuesta en el soporte movil de la capsula 66. El sensor 172c esta conectado al cuerpo 22
(por ejemplo, a través de un elemento intermedio) de la maquina para la preparacion de bebidas 4 e instalado
adyacente a la base del cuerpo de la capsula 6. De este modo puede funcionar para detectar la proximidad de una
base del cuerpo de una capsula 6 al respecto cuando la capsula 6 esta dispuesta en el soporte moévil de la capsula
66.

Es ventajoso tener una pluralidad de sensores por ejemplo, 172a, 172b para detectar la presencia de una parte de la
capsula 6 (en este caso el cuerpo) puesto que la parte se puede deformar de tal modo que su presencia no sea
detectada con precision por un sensor individual.

En el ejemplo ilustrado, el lector de cédigos 52 esta instalado para leer un codigo dispuesto en la base del cuerpo de
la capsula 6: el ejemplo ilustrado se puede adaptar de tal modo que el lector de codigos 52 también funcione como
la segunda instalacion de sensores o parte de ella.

La primera instalaciéon de sensores puede ser utilizada para determinar si esta presente una capsula, o0 mas
particularmente, cuando se utilizan sensores inductivos, si esta presente una cépsula metélica; la segunda
instalacion de sensores puede ser utilizada para determinar una longitud de la parte del cuerpo de una capsula o
mas particularmente cuando se utilizan sensores inductivos la longitud de una parte del cuerpo metalico, para
determinar diferentes tipos de capsulas detectadas. Para un sensor inductivo, un programa de deteccion e
identificacion de la capsula 176, un programa de procesamiento de las capsulas 174 de la unidad de procesamiento
70 puede comprender el siguiente codigo de programa (o légica programada): Sl la sefial a partir de la primera
instalacion de sensores indica capsula ENTONCES sefial de proceso a partir de la segunda instalacion de sensores,
DE LO CONTRARIO no hay capsula presente (o capsula no metalica); Sl la sefial a partir de la segunda instalacion
de sensores indica capsula ENTONCES capsula detectada del primer tipo DE LO CONTRARIO céapsula detectada
del segundo tipo.

En respuesta al tipo y/o presencia de capsula determinado por el programa de detecciéon e identificacion de la
capsula 176, un programa de procesamiento de las capsulas 174 de la unidad de procesamiento 70 puede
comprender un cédigo de programa (o légica programada) para efectuar la lectura de un codigo de una capsula 6
utilizando el sistema de lectura de cddigos 50 y/o la transferencia de la capsula a la unidad de extraccion 14
utilizando el mecanismo de transferencia de la capsula 64. Por ejemplo, el programa de procesamiento de las
capsulas 174 puede comprender el siguiente cédigo de programa (o légica programada): S| es detectada una
capsula del primer tipo ENTONCES leer el cddigo utilizando el sistema de lectura de cddigos 50 Y Sl el codigo es
leido con éxito, ENTONCES transferir la capsula a la unidad de extraccion 14 utilizando el mecanismo de
transferencia de la capsula 64 DE LO CONTRARIO SI la capsula detectada es del segundo tipo ENTONCES
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transferir la capsula a la unidad de extraccion 14 utilizando el mecanismo de transferencia de la capsula 64 DE LO
CONTRARIO no se detecta capsula o capsula inadecuada.

Sistema de control

Con referencia a las figuras 1 y 11, el sistema de control 18 sera considerado ahora: el sistema de control 18 puede
funcionar para controlar los otros componentes del primer nivel para extraer el uno o mas ingredientes a partir de la
capsula 6. El sistema de control 18 tipicamente comprende en un segundo nivel de la maquina para la preparacion
de bebidas 4: una interfaz de usuario 68; una unidad de procesamiento 70; una unidad de memoria 72; uno 0 mas
sensores 56, los cuales se describen ahora:

La interfaz de usuario 68 puede funcionar para recibir mandatos a partir de un usuario y para suministrar los
mandatos a la unidad de procesamiento 70 para la ejecucion. Los mandatos pueden incluir, por ejemplo, una
instruccidon para ejecutar un proceso de extraccidon y/o para ajustar un parametro funcional de la maquina para la
preparacion de bebidas 4. La interfaz de usuario 68 también puede proporcionar informacion al usuario, por ejemplo,
informacién relativa al estado de la maquina para la preparacién de bebidas 4. Con este propésito la interfaz de
usuario 68 puede comprender un visualizador, tal como un visualizador de cristal liquido LCD, y/o medios de
seleccion, tales como teclas de seleccion o una pantalla tactil capacitiva del visualizador.

El sensor o cada sensor 56 puede funcionar para proporcionar una sefial a la unidad de procesamiento 70 para la
supervision del proceso de extraccion y/o el estado de la maquina para la preparacién de bebidas 4. Los sensores
por ejemplo, pueden comprender: sensores de temperatura; sensores de caudal del fluido. Ademas de los sensores
56, los sensores anteriormente mencionado 172 del sistema de deteccion de la capsula 170 también proporcionan
una sefial a la unidad de procesamiento 70.

La unidad de procesamiento 70 comprende memoria, componentes del sistema de entrada y de salida instalados
como un circuito integrado, tipicamente como un microprocesador o un micro control. La unidad de procesamiento
70 puede funcionar para: recibir una entrada, por ejemplo, mandatos a partir de la interfaz de usuario 68 y/o la sefial
de los sensores 56, 172; procesar la entrada segun el cédigo de programa (o légica programada) almacenado en
una unidad de memoria 72; proporcionar una salida, la cual generalmente es un proceso de extraccién y puede
comprender por ejemplo, el funcionamiento secuencial de: la unidad de procesamiento de las capsulas 16; el
suministro de agua 12; la unidad de extraccion 14.

La unidad de memoria 72 es para almacenar el cédigo de programa y datos opcionales. Con este propoésito la
unidad de memoria tipicamente comprende: una memoria no volatil, por ejemplo, EPROM, EEPROM o Flash para el
cédigo de programa y el almacenaje de los parametros de funcionamiento; una memoria volatili (RAM) para el
almacenaje de datos. La memoria de unidad puede comprender una memoria separada y/o integrada (por ejemplo,
en un dado del semiconductor). La unidad de procesamiento 70 se puede idear comprendiendo una unidad de
control y una unidad légica aritmética o una pluralidad de las mismas, esto es, multiples procesadores.

La unidad de procesamiento 70 puede comprender otros circuitos integrados adecuados, tales como: un ASIC; un
dispositivo logico programable tal como PAL, CPDL, FPGA, PSoC; un sistema en una pastilla (SoC). Para
dispositivos de este tipo, cuando es apropiado, el codigo de programa anteriormente mencionado puede ser
considerado una légica programada o adicionalmente comprender una légica programada.

Programas almacenados en la unidad de memoria del sistema de control

Con referencia a la figura 11, las instrucciones almacenadas en la unidad de memoria 72 se pueden idear
comprendiendo un programa de preparacion de la bebida principal 74 que en si mismo comprende otros diversos
subprogramas. El programa de preparacion de la bebida 74 comprende un cédigo de programa, el cual cuando es
ejecutado por la unidad de procesamiento 70, efectua el control por la unidad de procesamiento 70 de los
componentes del primer nivel anteriormente mencionados para extraer un ingrediente de dentro de la capsula. El
programa de preparacion de la bebida 74 puede ser ejecutado en respuesta a un mandato de entrada a partir de la
interfaz de usuario 68 y/o uno individual a partir de un sensor, por ejemplo, una sefial de un sensor del sistema de
deteccion de la capsula 170.

El programa de preparacién de la bebida 74 cuando es ejecutado puede efectuar el control de dichos componentes
utilizando la informacién de la extraccion codificada en el cédigo de la capsula 6 y/u otra informacion que pueda
estar almacenada como datos en la unidad de memoria 72 y/o por la entrada a través de la interfaz de usuario 68.

Para controlar la unidad de procesamiento de las capsulas 16 para procesar una capsula suministrada por un
usuario al soporte de la capsula, el programa de preparacion de la bebida 74 puede estar ideado comprendiendo un
programa de procesamiento de las capsulas 174. El programa de procesamiento de las capsulas 174 comprende un
cédigo de programa (o légica programada) para: controlar el sistema de lectura de cddigos 50 para proporcionar la
sefial de cddigo 78, esto es, de tal modo que el lector del codigos 52 lee el cddigo; controlar el mecanismo de
transferencia de la capsula 64 para transferir una capsula a la unidad de extraccion 14. Detectar e identificar un tipo
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de capsula suministrada por un usuario a un soporte de la capsula, el programa de procesamiento de las capsulas
174 se puede idear comprendiendo un programa de deteccion e identificacion de la capsula 176. Para descodificar
la informacién de la extraccidn a partir de la informacién de la sefial de cédigo, el programa de procesamiento de las
capsulas 174 puede ser ideado comprendiendo un programa de procesamiento del codigo 76.

Capsula del sistema para la preparacion de bebidas

La capsula 6 sera descrita ahora y comprende: una parte del cuerpo que define una cavidad para el almacenaje de
una dosis de un ingrediente que se va a extraer; una parte de tapa para cerrar la cavidad; una parte de reborde para
conectar la parte del cuerpo y la parte del reborde, la parte del reborde estando dispuesta distante a la base de la
cavidad. La parte del cuerpo puede comprender diversas formas, tales como un disco, forma cénica, o una forma de
seccion transversal rectangular. La capsula puede estar formada a partir de diversos materiales, tales como metal,
plastico o una combinacion de los mismos. En general el material se selecciona de tal modo que sea: seguro para
los alimentos; pueda soportar la presion/temperatura del proceso de extraccion; se pueda perforar para permitir la
insercion del inyector 40 del cabezal de inyeccion 30; se puede romper para distribuir el ingrediente extraido a la
salida 48 de la pared de extraccion 46. De acuerdo con ello, se apreciara que la capsula 6 puede adoptar diversas
formas, dos ejemplos de las cuales se proporciona en lo siguiente:

La figura 12 muestra una vista en seccion transversal de un primer ejemplo de una capsula 6 que comprende: una
parte del cuerpo 82, la cual comprende una cavidad de forma tronco coénica para recibir la dosis del ingrediente que
se va a extraer; una parte de tapa 84 para cerrar la cavidad de la parte del cuerpo; una parte de reborde 86 para la
conexioén de la parte del cuerpo 82 y la parte de la tapa 84.

La figura 13 muestra una vista en seccion transversal de un segundo ejemplo de una cépsula 6 que comprende: una
parte del cuerpo 88, la cual comprende una cavidad en forma semiesférica para recibir la dosis del ingrediente que
se va a extraer; una parte de tapa 90 para cerrar la cavidad de la parte del cuerpo, una parte de reborde 92 para la
conexion de la parte del cuerpo 88 y la parte de la tapa 90.

Preferiblemente, la capsula 6 estda conformada de tal modo que es sustancialmente simétrica giratoriamente
alrededor de un eje de giro de la cdpsula 120 el cual se extiende globalmente ortogonal a un plano en el cual esta
colocada la parte del reborde 86, 92.

Cabdigo de capsula

Un codigo 94 de una capsula 6 sera descrito ahora: inicialmente se describe la disposicién general del cédigo en la
capsula, en la que el cddigo esta dispuesto en la capsula 6 de tal modo que puede ser leido por el lector de codigos
52 cuando existe un movimiento relativo entre la capsula 6 y el lector de cédigos 52.

El cédigo cuando esta dispuesto para la lectura por el mecanismo de lectura de cédigos de la primera o la tercera
forma de realizacion 54 esta dispuesto alrededor de un eje de giro de la capsula. Con referencia a la figura 14, en
donde se muestra un ejemplo de un codigo de este tipo 94, en el que el cddigo 94 esta dispuesto en la base de la
cavidad de la parte del cuerpo 82, 88 de la capsula 6 y esta dispuesto circunferencialmente alrededor del eje de giro
de la capsula 120 de tal modo que el cédigo 94 puede ser leido durante el giro de la capsula 6 alrededor del eje de
giro de la capsula. En otros ejemplos las disposiciones del cédigo las cuales son compatibles con los mecanismos
de lectura de codigos de la primera o la tercera forma de realizacion 54, el codigo puede estar dispuesto en otras
partes de la capsula, tal como las partes del reborde o de la tapa 84, 92.

El cédigo cuando esta dispuesto para la lectura por los mecanismos de lectura de cédigos de la segunda o la cuarta
forma de realizaciéon 54 esta dispuesto alineado con un eje de la capsula. Por ejemplo, el cédigo puede estar
dispuesto en la parte del cuerpo 82, 88 de la capsula y alineado con el eje de giro 120.

El cédigo 94 puede estar repetido una o una pluralidad de veces en la capsula, por ejemplo 2 - 6 veces, con cada
repeticion del codigo 94 estando referida en su interior como una repeticion del cédigo. En el caso de una repeticion
del coédigo individual, dicha repeticién puede ser leida una sola vez, o en un ejemplo preferido el codigo de repeticion
individual 94 es leido una pluralidad de veces y la unidad de procesamiento 70 pueden funcionar para realizar una
etapa de verificacion de que las lecturas del cddigo se corresponden unas con otras. Alternativamente, en un
ejemplo en el que el cdédigo comprende una pluralidad de repeticiones del cédigo, cada repeticion del codigo puede
ser leida una vez o una pluralidad de veces y la unidad de procesamiento 70 puede funcionar para realizar una
etapa de verificacion de que las lecturas del codigo se corresponden unas con otras.

La formacion general del cédigo sera descrita ahora: el cédigo preferiblemente esta formado por una serie de
marcadores 96. Los marcadores 96 son de una forma que permite la identificacion de un marcador 96 (en
comparacion con la ausencia de un marcador 96) en la sefial de cédigo 78 provista por el lector de codigos 52.
Generalmente todos los marcadores 96 comprenden sustancialmente la misma forma de tal modo que un rasgo
caracteristico (por ejemplo, un impulso) se proporciona en la sefal de codigo 78 cuando son leidos por el lector de
codigos 52. En un ejemplo preferido los marcadores 96 son en forma de barra, sin embargo pueden ser de otras
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formas tales como cuadrados o circulares. En el ejemplo de la figura 14 los marcadores 96 son en forma de barra y
estan dispuestos radialmente con respecto al eje de giro de la capsula 120.

Los marcadores 96 pueden estar formados en la capsula 6 por diversos medios, por ejemplo, por embuticion (por
ejemplo, para utilizarlo con un lector de cédigos inductivo 52) o impresos (por ejemplo, para utilizarlos con un lector
de cddigos opticos 52). En el ejemplo de la figura 14 los marcadores 96 estédn formados por embuticion en una parte
de metal de la parte del cuerpo 82, 84 de la capsula 14. Se apreciara que la embuticién puede comprender una
hendidura que se extiende normal a la superficie de la capsula en cualquier direccidn (esto es, los marcadores 96
pueden estar definidos por la ausencia o la presencia de la hendidura). En un ejemplo adicional, los marcadores 96
pueden estar formados en una parte no metalica de una capsula, por ejemplo una parte de plastico, mediante la
aplicacion de capas de metal sobre la misma, por lo que la ausencia o la presencia de una capa de metal define un
marcador. En todavia un ejemplo adicional los marcadores 96 pueden estar formados por impresion con tinta, en
donde la ausencia o la presencia de una impresién definen un marcador.

Las dimensiones de los marcadores 96 varian con las dimensiones de la capsula 6 y la resolucion del cabezal de
lectura del lector de codigos 52. Sin embargo, en un ejemplo preferido, los marcadores 96 en forma de barra tienen
las siguientes dimensiones: 0,6 mm - 0,2 mm de profundidad, con una profundidad preferida de 0,4 mm; 1,5 mm el
radio de la capsula en longitud, con una longitud preferida de 2 mm; 10 mm - 0,4 mm de ancho, con un ancho
preferido de 0,7 mm. La distancia entre los marcadores 96 varia como se describe a continuacién, sin embargo
generalmente estan dentro de la gama de 2 - 0,5 mm. En el caso de marcadores dispuestos circunferencialmente 96
la distancia entre los marcadores 96 puede estar definida como la distancia circunferencial maxima, minima, o
promedio.

Los marcadores 96 estan dispuestos para codificar la informacion de la extraccion. Una pluralidad de marcadores 96
pueden codificar un dato 98, por lo que cada marcador adyacente tiene una separacion especifica como una
variable para codificar por lo menos parcialmente informaciéon de la extraccion en su interior. Un ejemplo de un
cédigo de este tipo se revela en el documento PCT/EP14/055510.

En formas de realizaciéon adicionales el cédigo 94 puede comprender un cédigo de barras o el cédigo legible
Opticamente revelado en el documento EP 2594171 A1.

La informacion de la extraccion codificada por el codigo se refiere a la capsula y/o los parametros funcionales de la
maquina que pueden ser utilizados durante el proceso de extraccion. Por ejemplo, la informacion de la extraccion
puede codificar uno o mas de los siguientes: velocidad/aceleracion angular (para unidades de extraccion que
funcionan centrifugamente); temperatura del agua (en la entrada de la capsula y/o la salida de la maquina);
masa/caudal volumétrico del agua; volumen de agua; una secuencia de operaciones de extraccion, por ejemplo,
tiempos de humectacion previa; parametros de la capsula (volumen, tipo, identificador de la capsula, fecha de
caducidad), los cuales por ejemplo pueden ser utilizados para supervisar el consumo de capsulas para el propésito
de volver a hacer un pedido de capsulas.

LISTA DE REFERENCIAS
2 Sistema para la preparacion de bebidas

4 Maquina para la preparacion de bebidas
10 Alojamiento
20 Base
22 Cuerpo
12 Suministro de fluido
24 Deposito
26 Bomba del fluido
28 Calentador del fluido
14 Unidad de extraccion
30 Cabezal de inyeccion
40 Inyector
32 Soporte de la capsula
42 Cavidad
44 Base de la cavidad
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46 Pared de extraccion
48 Salida
34 Mecanismo de carga del soporte de la capsula
36 Canal de insercién de la capsula
38 Canal de expulsion de la capsula
16 Unidad de procesamiento de las capsulas
50 Sistema de lectura de codigos
52 Lector de codigos
78 Sefial de codigo
54 Mecanismo de lectura de cédigos

62 Sensor del ciclo de lectura

Forma de realizacion 1

58 Elemento de accionamiento del giro de la capsula

60 Tren de accionamiento

Forma de realizacién 2

114 Elemento de impulsién de la capsula

116 Canal de soporte de la capsula

Forma de realizacién 3

178 Elemento de accionamiento del giro del lector de codigos

64 Mecanismo de transferencia de la capsula
66 Soporte movil de la capsula
142 Primera pieza
144 Segunda pieza
124 Mecanismo de accionamiento del soporte de la capsula
126 Elemento de impulsion del soporte de la capsula
128 Primer brazo
Extremo proximo (soporte movil de la capsula)
Extremo distante (medio de transmisidén del momento de torsién)
130 Segundo brazo
Extremo préximo (soporte movil de la capsula)
Extremo distante (medio de transmisién del momento de torsién)
132 Medio de transmision del momento de torsion
152 Elemento de desviacion
154 Elemento de guia
134 Mecanismo de accionamiento del elemento de impulsion
146 Tren de accionamiento
148 Engranajes
150 Embrague de una via
136 Elemento de conexion
138 Ciglienal
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166 Sensor de posicion
156 Sistema de soporte movil
158 Soporte movil
160 Mecanismo de accionamiento del soporte mévil
162 Elemento de acoplamiento de la leva
164 Elemento de desviacion de la leva
168 Lleva
112 Unidad del impulsor
170 Sistema de deteccion de la capsula
172 Sensores
18 Sistema de control
68 Interfaz de usuario
70 Unidad de procesamiento
72 Unidad de memoria
74 Programa de preparacion de las bebidas
174 Programa de procesamiento de las capsulas
76 Programa de procesamiento del cédigo
176 Programa de deteccion e identificacién de la cipsula

56 Sensores (temperatura, nivel del agua, posicién del cabezal de inyeccion)

6 Capsula
120 Eje de giro de la capsula
Ejemplo 1
82 Parte del cuerpo
94 Cédigo
96 Marcadores
98 Datos
84 Parte de la tapa
86 Parte del reborde
Ejemplo 2
88 Parte del cuerpo
90 Parte de la tapa
92 Parte del reborde

8 Receptaculo
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REIVINDICACIONES

1. Una unidad de procesamiento de las capsulas (16) de una maquina para la preparacion de bebidas (4), la
cual comprende una unidad de extraccion (14) para extraer un ingrediente de una bebida a partir de una capsula (6)
durante la preparacion de la bebida, la unidad de procesamiento de las capsulas (16) comprendiendo:

un sistema de lectura de cédigos (50) que comprende un lector de cédigos (52) y un mecanismo de lectura de
cadigos (54), el mecanismo de lectura de codigos (54) configurado para efectuar la lectura de un cédigo (94) de una
capsula (6) por el lector de codigos (52) mediante la imparticion de un movimiento giratorio relativo entre un lector de
cédigos (52) y la capsula (6);

un mecanismo de transferencia de la capsula (64) configurado para efectuar la transferencia de una capsula (6) a la
unidad de extraccion (14);

una unidad del impulsor individual (112) que impulsa el sistema de lectura de codigos (50) para leer el cédigo (94) y
el mecanismo de transferencia de la capsula (64) para efectuar la transferencia de la capsula (6).

2. La unidad de procesamiento de las capsulas (16) segun la reivindicacion anterior en la que el mecanismo
de lectura de cdédigos (54) y el mecanismo de transferencia de la capsula (64) estan configurados para recibir
movimiento a partir de la unidad del impulsor (112) en una primera direccion para efectuar dicha lectura del cédigo
(94) y configurado para recibir el movimiento a partir de la unidad del impulsor (112) en una segunda direccion para
efectuar dicha transferencia de la capsula (6).

3. La unidad de procesamiento de las capsulas (16) segun cualquiera de las reivindicaciones anteriores en la
que la unidad del impulsor (112) impulsa el mecanismo de lectura de codigos (54) y el mecanismo de transferencia
de la capsula (64) mediante un movimiento de giro.

4. La unidad de procesamiento de las capsulas (16) segun cualquiera de las reivindicaciones anteriores en la
que el mecanismo de lectura de codigos (54) esta configurado para efectuar la lectura del cédigo (94) mediante la
imparticion de un movimiento giratorio relativo entre el lector de cddigos (52) y la capsula (6) alrededor de un eje de
rotacién de la capsula (120).

5. La unidad de procesamiento de las capsulas (16) segun cualquiera de las dos reivindicaciones directamente
anteriores en la que el mecanismo de lectura de cddigos (54) comprende un mecanismo de accionamiento del giro
de la capsula (58), el mecanismo de accionamiento del giro de la capsula (58) pudiendo funcionar para recibir el
movimiento de giro a partir de la unidad del impulsor (112) y pudiendo funcionar para impartir dicho movimiento de
giro a una capsula (6).

6. La unidad de procesamiento de las capsulas (16) segun cualquiera de las reivindicaciones anteriores en la
que el mecanismo de transferencia de la capsula (64) comprende un soporte movil de la capsula (66), el cual es
impulsado entre una posicion de soporte de la capsula y una posicion de transferencia de la capsula por medio de
un mecanismo de accionamiento del soporte de la capsula (124).

7. La unidad de procesamiento de las capsulas (16) segun cualquiera de las reivindicaciones anteriores en la
que el mecanismo de accionamiento del soporte de la capsula (124) comprende un elemento de impulsién del
soporte de la capsula (126) y un mecanismo de accionamiento del elemento de impulsion (134), en la que el
elemento de impulsion del soporte de la capsula (126) esta funcionalmente conectado al soporte moévil de la capsula
(66) y el mecanismo de accionamiento del elemento de impulsién (134) esta funcionalmente conectado al elemento
de impulsién del soporte de la capsula (126), el mecanismo de accionamiento del elemento de impulsiéon (134)
pudiendo funcionar para impulsar el elemento de impulsion del soporte de la capsula (126) para mover el soporte
movil de la capsula (66) entre dicha posicién de soporte de la capsula y dicha posicién de transferencia de la
capsula.

8. La unidad de procesamiento de las capsulas (16) segun la reivindicaciéon directamente anterior en la que el
elemento de impulsiéon del soporte de la capsula (126) comprende un primer brazo (128) que en un extremo préximo
esta funcionalmente conectado al soporte mévil de la capsula (66) y en un extremo distante esta articuladamente
conectado a un cuerpo de la unidad de procesamiento de las capsulas (16).

9. La unidad de procesamiento de las capsulas (16) segun la reivindicacién directamente anterior en la que el
elemento de impulsion del soporte de la capsula (126) comprende un segundo brazo (130) que en un extremo
proximo esta conectado a una segunda pieza del soporte moévil de la capsula (66) y en un extremo distante esta
articuladamente conectado al cuerpo y el extremo proximo del primer brazo (128) esta conectado a una primera
pieza del soporte movil de la capsula (66), los brazos primero y segundo (128; 130) estando funcionalmente
enlazados por un medio de transmision del momento de torsion (132) el cual estd configurado para transmitir el
movimiento de giro correspondiente entre los brazos, la primera pieza siendo movil con relacion a la segunda pieza
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por el elemento de impulsién del soporte de la capsula (126) para implantar dichas posiciones de soporte y de
transferencia de la capsula.

10. La unidad de procesamiento de las capsulas (16) segun cualquiera de las reivindicaciones directamente
anteriores en la que el mecanismo de accionamiento del elemento de impulsion (134) comprende un tren de
accionamiento (146) que tiene un embrague de una via (150), un cigliefial y un elemento de conexién, el tren de
accionamiento (146) estando funcionalmente enlazado a la unidad de impulsién, el embrague de una via (150)
estando configurado para transferir el movimiento de giro al cigliefal cuando la unidad de impulsidon suministra
movimiento de giro en una segunda direccion unicamente, el elemento de conexion (136) estando funcionalmente
conectado al elemento de impulsion (112) y al cigliefial de modo que la rotacion del cigliefial efectia el movimiento
del soporte moévil de la capsula (66) entre dicha posicién de soporte de la capsula y dicha posicién de transferencia
de la capsula.

11. La unidad de procesamiento de las capsulas (16) segun cualquiera de las reivindicaciones anteriores
adicionalmente comprendiendo un sistema de deteccion de la capsula (170) que comprende una primera instalacion
de uno o mas sensores (172) instalados para detectar la presencia de una capsula (6) en el soporte mévil de la
capsula (66) y una segunda instalacion de uno o mas sensores (172) instalados para detectar una propiedad
geométrica de una parte de la capsula (6) para determinar el tipo de capsula (6).

12. Una maquina para la preparacién de bebidas (4) que comprende:

una unidad de extraccion (14) que puede funcionar para extraer un ingrediente de la bebida a partir de una capsula
(6) durante la preparacion de la bebida;

un suministro de fluido (12) que puede funcionar para suministrar fluido a la unidad de extraccion (14);
una unidad de procesamiento de las capsulas (16) segun cualquiera de las reivindicaciones 1 - 11.

13. La maquina para la preparacion de bebidas (4) segun la reivindicacion directamente anterior adicionalmente
comprendiendo un sistema de control (18) que puede funcionar para controlar la unidad del impulsor (112) para
impulsar el sistema de lectura de codigos (50) para leer el codigo (94) y para impulsar el mecanismo de
transferencia de la capsula (64) para efectuar la transferencia de la capsula (6), en la que el sistema de control (18)
puede funcionar para controlar la unidad del impulsor (112) para moverla en una primera direccion para impulsar el
sistema de lectura de codigos (50) para leer el codigo (94) y para moverla en una segunda direccion para impulsar el
mecanismo de transferencia de la capsula (64) para efectuar la transferencia de la capsula (6).

14. La maquina para la preparacion de bebidas (4) segun cualquiera de las dos reivindicaciones directamente
anteriores en la que el lector de cdédigos (52) estd en comunicacion con una unidad de procesamiento (70) por medio
de una sefal de cédigo (78), la unidad de procesamiento (70) pudiendo funcionar para determinar informacion de la
extraccion a partir de la sefial de codigo (78), la unidad de procesamiento (70) adicionalmente pudiendo funcionar
para controlar el suministro de fluido (12) y/o la unidad de extraccion (14) utilizando por lo menos parte de la
informacién determinada de la extraccion y/o por lo menos parte de la informacion determinada de la extraccion esta
almacenada en la unidad de memoria (72) para la supervisién del consumo y/o la utilizacién de capsulas de la
magquina para la preparacion de bebidas (4).

15. Un procedimiento de procesamiento de una capsula (6) con la unidad de procesamiento de las capsulas
(16) segun cualquiera de las reivindicaciones 1 - 11, el procedimiento comprendiendo:

la impulsion con la unidad del impulsor (112) del sistema de lectura de cédigos (50) para leer un codigo (94) de una
capsula (6);

la impulsién con la unidad del impulsor (112) del mecanismo de transferencia de la capsula (64) para transferir la
capsula (6) a la unidad de extraccion (14).

16. Utilizacion de una capsula (6) para una unidad de procesamiento de las capsulas (16) segun cualquiera de

las reivindicaciones 1 - 11 o una maquina para la preparacion de bebidas (4) segun cualquiera de las
reivindicaciones 12 - 14.
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