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(54) Zabizeni pro navaddni astronomického dalekohiedu v deklinaci

Zepizenl je urfeno pro navadéni astro:
nomickdho dalekohledu v deklinecl a weoZnu-~
je Ziselnow identifikeci polohy delekohle~
du v agironomickéd soubadnicl 2 jeho semo-
finnd nssitaveni na pfedvolenou souPadnici.

Podetata zaPlzeni spolivé v tom, Ze je
tvoFenn sunineden oidfes epojenym s blokem
elektronického roziiBeni otddek, ktery
dje pFipojen k 48L1¥L eigndélu o ten je spo-

. jen s elektronickou vihybkou, kterd Jje
pripojens k soudadnicovému ¥ltall; Jei Je
spojen 3 dekoddérem & ten potom ze nobrazovaci
jednoikou, p¥ilent soufadmlcovy &ltel je
jeBt& apojen jednek s kompardtorem, kterd
Je spojeny s blokem pPedvolby a jednsk
rozligovalon znsménke 8 o vykenovyni &leny,
pridem¥ hlok pledvolby Je sculesnd pPime
gpojen & rozligovalan znamdnke.
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Vyndlez se tykd zaffzen{ pro navéddéni astronomického dslekohledu, umo¥nujici ¥fselnou
identifikaci polohy dalekohledu v astronomické souradnici - deklinaci, na parsalaktické
montd¥i a jeho samo¥inné nastaveni nas p¥edvolenou soufadnici.

Dosud u¥ivend zarizeni pracovala p¥i snimédni polohy poméci fézovych snima&i, napi.
selsynt a vyslednd poloha se urfovala z uddaje, ktery vyjad¥oval vysku nad obzorem.

Ukelem vyndlezu je odstranit uvedenou nevyhodu a jeho podstata spol{véd v tom, Z¥e
zatrizeni je tvoreno snimalem otdZek spojenym s blokem elektronického rozliSeni otdlek,
ktery je pripojen k d8liZi signdlu a ten je spojen s elektronickou vyhybkou, kterd Jje
pripojens k souradnicovému ¥itadi, je% je spojen s dekodérem & ten potom se zobrazovaci
-jednotkou, prilem¥ souFadnicovy &itad Je je¥td spojen s kompardtorem, ktery je spojeny
s blokem pfedvolby & rozli¥ovaXem znaménka a s vykonovymi &leny, p¥ifem# blok predvolby
Jje soulasnd pfimo spojen s rozliZova¥em znaménka.

Vy&81 W&inek vyndlezu se projevuje zejména v tom, Ze vyslednou polohu dslekohimdu
neni nutno urdovat z ddaje, ktery vyjadfuje vy¥ku nad obzorem a pfitom celé astronomické
zaf{zeni se stdvéd pohotovdjsim a pFi jeho snadndjsi obsluze jsou dossiené vysledky posoro-
véanl a méfeni plresnéjii.

Na pPipojeném blokovém schématu je nakresleno zarizenl podle vyndlezu sestdvajfci
z jedendcti blokld, kde snima¥ 1 otéfek je pfimo spojen s blokem 2, ktery zajiltuje elektro~
nické rozlifen{ otden{ a je spojen s ddlidem 3. Ten js nutny pouze v pFiped¥, #e Jedna
ot4¥ka snimsde ne¥in{ celou ¥ést mZfend veliZiny. D&1i¥ 3 je spojen s elektronickou
vyhybkou 4. Tato vyhybks 4 je spojend s vlastnim souradnicovym ¥itafem 5. litad 3 je
na jednu stranu propojen s dekodérem & & zobrazovaci jednotkou ] & na druhou stranu
s kompardtorem 8. Kompsrétor 8 je spojen s blokem 9 ptndvolby'l s rozlidovaldsm zZnaménke
11 zajistujief rozliSenf znamének skutedného stavu a predvolby. Z tohoto divodu je tedy
rozlisovad 11 spojen s ¥italem 5 @& blokem 3. Vykonové ¥leny 10 jsou napojené na vysup
komparétoru 8. '

Pr{klad vyuZitf zaff{zeni{ podle vyndlezu.

U zatizeni je signél ze snimefe 1 veden do bloku 2 rozliBujici smér otdleni. Signdly,
které vystupuji, se d¥l{ nebo piimo postupujl pres d¥1li¥ 3. Ji% upraveny signdl vstupuje
do elektronické vyhybky 4, kde se zajistuje sm¥r ¥ftdni impulsd. Je to z divodu vlestn{
definice deklinace, které je severnd od nebeského rovniku definovédna kladn¥ a Ji¥nd Je
definovéna zdpornd. Tudii nastévd situace, %e se motor toli stdle stejnym smirem a stav
na %{ta¥i se nejprve snifuje a potom zvy¥uje s jinym zneménkem po projeti nebeskym '
rovaikem. Z elektronické vyhybky 4 potom signdl p¥i{mo vstupuje do soulsdnicového Eitale 3,
odkud je po dekodovéni dekodérem 6 zobrazen nam zobrazoveci jednotce 7. Pro porovandni
skutedné a predvolené hodnoty se aktivuje kompardtor B, kterf na zdkladdé skuteinych
vztahl vietn¥ respekiovédni znamének podle rozli¥ovaZe 11, dostdvé informace o snaménku
¢itade 5 a znsménku predvolby 3, vydé signdly pro vykonové ¥leny 10 sajidtujfct nestavent
dalekohledu do zvolené polohy & to na zvolenou souradnici.

K praktickému vyuXitl bylo za¥{zeni zkonstruovdno na bdzi logickych obvodld Fady
TTL a navéd{ na predvolenou soursdnici soustavu dalekohledd, tvorenou zrcadlovym reflekto-
rem ¢ 820/4 200 mm, zrcadlovym reflektorem ¢ 500/1 600 mm, reflektorem ¢ 280/3 000 mm
a dalfim p¥isluSenstvim.
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r0 navédéni astronomického dalekohledu v deklinaci ume#nujfci &{selnou

batizeni p
jeho ssmo¥inné nastaveni na

identifiksci poilohy dalekohledu v sstronemickd soufadnici-a
pFedvolenou soufsdnlcl, kdy je pPedsm zndma hodnote vysleduého natodenl soustavy vzhle-
dem k jedné otéfce hnaci jednotky, vyznaéujici se tim, ¥e je tvoleno snimadem (1) ctédek
spojenya s blokem (2) elektironického rozlilieni oté¥ek, kitexry Je pPipojen k dsligi (3)
signdlu & ten Jje spojen 8 elekironickou vyhybkou (4), kiers je phipojens k soufadnicovému
sitedt (5), jef je spojen s dekodérem (6) & ten potom se zobrazovacl jednotkou (7,
ptilems soutsdnicovy &{tad (5} je jeBts spojen jednek s kompardtorem (8), ktery Je spoje-
n§ & blokem (9) pPedvolby & Jednsk s rozlifovetem (i1) znaménka s s vykonovymi Zleny (10},
piitem? blok (9) pledvolby je soulasné prfimo spojen s rozliSovamfem (11) znaménka.
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