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Wy:pa];azek dotyczy przekladni podstawowej
uniwersalnej skrzynki posuwéw gwintowych
obrabiarek, w szczegélno§ci tokarek pociggo-
wych, sluzacej do uzyskania réimych przelozen
pomiedzy wrzecionem i $rubg pociagows, po-
trzebnyeh przy nacinaniu gwintéw o skokach
metrycznych i calowych,

W mnowoczesnych obrabiarkach do nacinania
gwintéw, w szczegbélnosci za§ w tokarkach po-
ciggowych, stosowane sg uniwersalne skrzynki
posuwéw, umozliwiajagce nacinanie wigkszosci
znormalizowanych gwintéw o skokach metrycz-
nych i calowych, przy czym zmiana przelozenia
pomiedzy wrzecionem i érubg pociggowa, doko-
nywana przy zmianie wielko$ci skoku nacina-
nego gwintu, uzyskiwana jest przez przelaczanie
k6l zebatych i sprzegiel klowych zmajdujacych
sie wewngtrz skrzynki posuwdw.

Najczesciej stosowane skoki znormalizowanych

*) Wlasciciel patentu oéwiadezyl, ze twércg wy-
palazku jest mgr inz Andrzej Kaniewski.

gwintéw metrycznych i modulowych sg wyraza-
mi nastepujacego szeregu podstawowego:

8, 9; 10; 11; 12; 14;
oraz jich wielokrotno$ciami, uzyskanymi przez
pomnozenie przez k 2», gdzie k jest réwne 1;
1/5 lub =, za§ n jest liczbg catkowity, dodatnig
lub ujemng. '

Najczesciej stosowane skoki znormalizowanych
gwintéw o skokach calowych, czyli gwintéw ca-
lowych i Diametral Pitch, s3 wyrazami nastepu-
jacego szeregu podstawowego:

1 11 1 1 1 1

8’ 9’ 91, 10’ 11’ 12° 14
oraz ich wielokrotnosciami, uzyskanymi przez
pomnozenie przez k-2r gdzie k jest réwne 1
lub %, za$ n jest liczbg calkowity, dodatnia
lub ujemns. :

‘W przewazajacej wiekszoSci obrabiarek, wy-
posazonych w uniwersalne skrzynki posuwéw
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gwintowych, przelozenia odpowiadajace réznym
wartosmom k s3 uzyskiwane za pomocg prze-
kla% mowej, z’na,]duj j sie poza skrzynka

w ‘Natomidt p# enia, odpowiadajace
wartoéciom wyrazkw wymienicmych wyzej sze-
regéw podsfmx wych oraz. ich zwielokrotnieniem

w stosunku 2n, uzysklwane sa, przez przelaczanie

przek]adm.: znajdujacych sie wewngtrz uniwer-
salnych ski‘zynek posuwéw gwintowych. Ponadto
skrzynki p‘dsﬁwéw, tego rodzaju umozliwiaja
nacinanie gwintéw o skokach metrycznych i ca-
lowych, przy czym jest uwzgledniona zaleznosé
1”7 = 25,4 mm,

Poréwnujac ze sobg podane powyzej szeregi
podstawowe mozna stwierdzié, ze wszysikie wy-
razy szeregu podstawowego skokéw metrycznych
réwnme s3 odwrotnosciom odpowiednich wyrazéw
szeregu podstawowego- skokéw calowych,

Pieé pierwszych wyrazé6w szeregu skokow
gwintéw metrycznych tworzy prawidlowy ciag
arytmetyczny o stalej rémicy.

Uniwersalne skrzynki posuwéw gwintowych
posiadaja mastepujace przekladnie skladowe:

a) przekladnie dajgca stopniowanie przelozen
wedlug szeregéw podstawowych skokéw
gwintéw, przy czym cze$é otrzymywanych
przelozen jest stopniowana wedlug ciggu aryt-
metycznego, za$ znaczna czed¢ pozostalych
jest réwna odwrotnosciom odpowiednich wy-
razéw powyzszego ciggu arytmetycznego;

b) przekladnie zwielokrotniajaca, o przelozeniach
stopniowanych wedlug ciggu geometrycznego
o ilorazie réwnym 2;

c) przekladnie zmiany jednostki, uwzgledniajaca
zalezno§é 17 = 254 mm.

Stopniowanie przelozen wedlug ciggu arytme-
tycznego najlatwiej jest uzyskaé za pomoca prze-
kladni zlozonej z szeregu kol zebatych, umiesz-
czonych na dwéch sgsiednich walkach. Uzyska-
nie przelozen réwnych odwrotnosciom przelozen
otrzymywanych przy pomocy takiej przeklacni
jest mozliwe do osiggniecia przez przelgczenie
na odwrotny kierunek przebiegu napedu przez
przekladnie.

Na zasadzie tej oparta jest konstrukcja prawie
wszystkich budowanych o¢becnie uniwersalnych
skrzynek posuwéw gwintowych. Posiadajg one
przekladnie dwuwalkows, dajacg wiekszo§¢ prze-
lozen stopniowanych wedlug ciggu arytmetycz-
nego, zwang przekladnig podstawows, oraz prze-
kladnie odwracajaca, sluzgcg do zmiany kierun-
ku przebiegu napedu przez przekladnie podsta-
wowg. Przy odpowiednim dobraniu iloéci zebéw

kot przekladni odwracajgcej moze ona spelniaé

réwnoczeénie role przekladni zmiany jednostili,
co ,est bardzo czest. stosowane,

Typowe uklady uniwersalnych skrzynek po-
suwéw gwintowych, budowanych w oparciu
o powyzsze zasady, podano na fig. 1—3 Linig
ciggly zaznaczono Kkierunek przebiegu mnapedu
przy macinaniu gwintéw o skokach metrycznych,
za$ linig przerywang — kierunek przebiegu na-
pedu przy macinaniu gwintéw o skokach calo-
wych. b .

Wada tych skrzynek posuwow sg ich duze
gabaryty, szczegdlnie za$ ich duza dlugosé, wy-
nikajaca z koniecznos$ci umieszczenia kol prze-
kladni odwracajgcej po obu stronach przekladni
podstawowej oraz skomplikowana konstrukcja.
Kadlub skrzynki ma co majmniej dwie $cianki
dzialowe.

Jedy:na znana konstrukcja uniwersalnej skrzyn-
ki posuwow gwintowych, nie posiadajgcej prze-
kladni odwracajacej, pokazana jest schematycz-
nie na fig. 4. W skrzynce tej zastosowano prze-
kladnie podstawowsg rozbitg na dwa zespoly,
z ktérych pierwszy obejmuje kola zebate umiesz-
czone na walku W2 i wspélpracujgce z mimi ko-
la walka W1, za$ drugi obejmuje wspoélpracujgce
ze sobg kola zebate walkéw W4 i W5. Przeklad-
nia zlozona z ko6t zebatych, znajdujgcych sie w
lewej komorze skrzynki, sluzgca do wlaczania
napedu tylko przez pierwszy zespol! przekladni
podstawowej, lub tez kolejno przez oba zespoly,
jest mie mniej - skomplikowana - niz przskladnia
odwracajgca, stosowana w skrzynkach omawia-.
nych poprzednio,

Podobnie jak tamte, skrzynka ta musi posia-
daé¢ kadlub znacznej diugosci comnajmniej dele-
ma $ciankami dzialowymi. } )

W uniwersalnej skrzynce posuwéw wedlug
wynalazku nie ma koniecznoéci stosowania prze-
ktadni odwracajgcej lub jakiejkolwiek innej
przekladni, sluzgcej do zmiany -drogi przebiegu
napedu przez skrzynke przy nacinaniu gwintéw,
dzieki zastosowaniu przekladni podstawowej,
skladajacej sie z zespolu kél zebatych statych
i przesuwnych, umieszczonych w jednej komorze
kadluba na trzech kolejnych walkach, umozli-
wiajgcej uzyskanie wszystkich potrzebnych pize--
lozen, przy tym samym kierunku przebiegu na-
pedu. . . :

Rozwigzanie przekladni podstawowej na trzech
walkach umozliwia uzyskanie bardzo zwartej
konstrukeji tej przekladni, gdyz mozms przez
dobranie odpowiednich ilogci. zebéw, moduléw
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oraz korekeji k6l zebatych uzyskaé zmniejsze-
nie ilogci kol zebatych walka érodkowego przez
zastosowanie kol tzw. zwigzanych, z ktérymi mo-
gq sie zazebiaé odpowiednie kola obu walkéw
skrajnych. Przy maksymalnym wykorzystaniu
tych mozliwosci’ ilosé k6t zebatych walka $rod-

kowego réwna jest ilosci przelozefi, uzyskiwa--

nych pomiedzy nim a watkiem skrajnym o wiek-
szej ilosci ko6l zebatych. Kola zebate watka
skrajnego o> mniejszej ilo$ci® k61 zebatych za-
zgbiajg si¢ z kotami walka $rodkowego, wyko-
rzystanymi do wspélpracy z kotami watka skraj-
nego o wiekszej itosci k6t zebatych.

Zastosowanie przekladni podstawowej wedlug
wynalazku umozliwia uzyskanie jednakowego
kierunku przebiegu napedu pomiedzy poszcze-
gélnymi walkami . skrzynki ‘posuwéw przy
wszystkich rodzajach macinanych gwintéw, co
z kolei stwarza mozliwoéé uzyskania zwartej
konstrukeji pozostalych przekladni, tj. przeklad-
ni zmiany jednostki i przekladni zwielokratmia-
- jacej. Przekadnie te mogg tworzyé jedng wspol-
ng przekladnie na trzech walkach, w ktérej za-
stosowa¢ mozna réwniez kola zwigzame, w celu
zmniejszenia ilodci kol zgbatych walka $rodko-
wego.

Przyklad wykonania umwarsalrnej skrzynki
posuwow gwintowych wedlug wynalazku podaje
tig. 5, przedstawiajaca w sposGb uproszczony
przekrdj wzdluzny skrzynki, Przekladnia- podsta-
wowa znajduje sie w prawej komorz_e s'krzym:ld.
Obejmuje ona kola zebate umieszczone na.wal-
kach 3, 4 i 5. Naped przez nia przebiega zawsze
w tym samym kierunku, z- Walka 3 na walek 5.

Na watku srodkowym 4 osadzonych jest szes§é
k6t zebatych stalych, z ktérymi zazebia sie szesé
k6t zebatych przesuwnych walka 5 oraz trzy
kola zebate przesuwne walka 3.

Trzy kola umieszczone z lewej strony na wal-
ku 4 s3 kolami zwigzanymi, gdyz moga sie z mi-
mi zazebia¢ kota zebate przesuwmne obu walkéw
skrajnych 3 i 5.

Przelozenia przekladni podstawowej i — %

3
wykorzystywane przy nacinaniu gwintéw wyno-
8Z3: :

3 o 12,

12° 127 12°

4 12 12 12 12 12
12° 8’10 11’14 19

Cztery pierwsze przelozenia tworza ciag arytme-

tyczny o rézmicy —(15, za$§ trzy z pozostalych sg

odwrotnosciami trzech wyrazéw tego ciggu.

_kuJe sie wykorzystujagc przelozenie )

Za pomoca tej przekladni uzyskaé mozna na-
stepujgce szeregi skokow podstawowych:
— gwintéw o skokaéh metrycznych:
8; 10; 12; 14; 18;
— gwintéw o skokach calowych:
RUNES SR G W S S |
8’ 107 117 12’7 14’7 187 19
' Skok podstawowy metryczny réwny 18 uzys-

1218
12

skok podstawowy calowy % uzyskuje sie¢ wy-
korzystujgc przelozenie 12 lﬁ Skok podsta-

WOWY metryczny rowmy 11 potmlmefbo, gdyz skok
ten i jego zmelokrotmema 53 | bardzo rzadko sto-
sowane w gwintach metrycznych i modutowych.

Dzieki tym zabiegom uzyskano uproszczenie
konstrukcji skrzynki posuwéw, bez istotnego
pogarszania jej wilasciwosci uzytkowych, Prze-
kladnie zmiany jednostki oraz przekladnie zwie-
lokratniajgca tworzg kola zebate umieszczone na
walkach 1, 2 i 3 w lewej komorzeé skrzynki po-
suwow. Przekladnie te umozliwiajg uzyskanie
przetozen do nacinania gwintéw o skokach me-
trycznych i skokach .calowych, oraz zwielokrat-

1 1
nianie w stosunku ; ; ; ; E wielkosci poda-
nych skokéw podstawowych calowych, :oraz w
stosunku = — = i = & L ielkokci
Y9 4 s 5 10 20 erosel po
danych skokéw podstawowych metrycznych.

Mozliwe jest wiec macinanie gwintéw o skokach
metrycznych - drobnozwojnych, przy uzyciu jedy-
nie skrzynki posuwéw dla uzysk.anla mbed—
nych przelozed. Dwa kola zebate, umieszczone
z prawej strony na walku 2, sa kolami zwigza-
nymi. Stopniowanie posuwo6w, stosowanych do
toczenia, uzyskuje sie przez przelaczenie prze-
kladni umieszczonej w lewej komorze skrzynki
posuwGw. Rozpieto§é zakresu posuwdéw wynosi
10. Walek pociggowy umieszczony jest na prze-
dluzeniu waltka 3, za§ S§ruba pociggowa — ma
przedluzeniu walka 5. Wylaczenie napedu na
§rube pociggows, ktéra nie powinna obracaé sie
podczas toczenia ma tokarce, uzyskuje sie w pro-
sty spos6b, przesuwajac w polozenie neutralne
kola zebate przesuwne przekladni podstawowej,
znajdujgce sie na watku 3. Kadlub skrzynki po-
suw6w ma tylko jedng écianke dzialowa 7.
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801. RSW ,,Prasa“, Kielce, _

Zastrzezenia patentowe

1. Przekladnia podstawowa uniwersalnej skrzyn-

ki posuwéw gwintowych, stuzgca do uzyski-
wania przelozen o stopniowaniu arytmetycz-
nym oraz przelozefi réwnych ich odwrotnos-
ciom, znamienna tym, ze sklada sie z zespo-
tu ko6t zebatych stalych i przesuwnych, u-
mieszczonych w jednej komorze kadluba (6)
na trzech kolejnych walkach (3, 4 i 5), z kt6-
rych jeden walek skrajny jest zawsze polg-
czony poprzez inne przekladnie z wrzecionem
obrabiarki, za§ drugi watek skrajny jest zaw-
sze polaczony z jej Srubg pociggows.

B Y

227777, vos va Z

Vroresds 2227277 (ITTTIITT

fig.3

~

. Przekladnia podstawowa wedlug zastrz. 1,

znamienna tym, ze kola zebate stale, osadzo-
ne na jej walku srodkowym (4), kiére zaze-
biajg si¢ z kolami zgbatymi przesuwnymi,
umieszczonymi na walku skrajnym (3), zaze-
biajg si¢ réwniez z taka samg liczba kél ze-
batych przesuwnych drugiego walka skraj-
nego (5).
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