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@ Abrége :

Cet appareil est du type comportant une barre porte-outil (4) se fixant sur
I'attelage trois points (2, 3) d'un tracteur agricole.

Selon I'invention, il comprend au moins deux ensembles de travail portés par la
barre porte-outil (4) et composés chacun d'un support (6) portant :

- d'une part, deux griffes (7) qui, en forme de "C" dans le plan longitudinal et
vertical, forment transversalement un "V", c'est & dire sont écartées l'une de l'autre a leurs
parties supérieures liées au support, et sont lides l'une & l'autre  leurs parties inférieures
actives, destinées 4 pénétrer dans le sol,

- et, d'autre part, un moyen rotatif (8) de sectionnement du paillis 41

s'accumulant devant et dans les griffes (7), ce moyen étant disposé derriére les griffes, dans

leur plan médian longitudinal, de maniére a décrire, autour d'un axe transversal horizontal,

une trajectoire circulaire (30) sécantant la courbure de chaque griffe (7) et venant, en
position de travail, sensiblement jusqu'au niveau du sol.

1
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L'invention concerne le domaine de la culture de canne 3 sucre et vise plus
particuliérement les moyens adaptés au travail du sol en vue d'améliorer I'alimentation
minérale des cultures.

Il ressort d'une étude sur I'alimentation minérale de la canne i sucre ¢n
GUADELOUPE que :

- les cannes en cinquiéme rejeton utilisent moins bien I'engrais azot¢ que celles
€N premier rejeton, B

- ces mémes cannes, phénoméne aggravant, acctdent a une réserve d'azote-sol
plus limitée, vraisemblablement en raison de facteurs physiques défavorables agissant sur la
minéralisation de l'azote et 'enracinement de la plante,

- les pertes d'engrais par volatilisation sont élevées dans ce type de sol. mais que
I'enfouissement les annule.

Cela met en évidence :

- la nécessité d'un ameublissement du sol entre les rangs de cannc a sucre, sur
rejetons,

- l'intérét d'associer un apport d'engrais localis¢ a quelques centimétres de
profonndeur.

Par ailleurs, les avantages d'unc coupe cn vert et le maintien d'un paillis continu
constitué par les feuilles de cannes doivent étre préservés. Pour satisfaire a ce cahier des
charges, il est indispensable d'ameublir le sol en présence des feuilles de cannes alors méme
que celles-ci s'accumulent devant 'outi] et s'opposent a cet ameublissement.

La présente invention a pour but de fournir un appareil permettant
'ameublissement du sol en présence de feuilles de cannes.

Cet appareil est du type comportant une barre porte-outil se fixant sur l'attelage
trois points d'un tracteur agricole.

Selon I'invention, il comprend au moins deux cnsembles de travail portés par la
barre porte-outil et composés chacun d'un support portant :

- d'une part, deux griffes qui, en forme de "C" dans Ic plan longitudinal ct
vertical. forment transversalement un "V", clest a dire sont écartées |'une de l'autre a leurs
parties supérieures lies au support, et sont lides l'une a l'autre 3 leurs parties inféricures
actives, destinée 4 pénétrer dans le sol,

- et, d'autre part, un moyen rotatif de sectionnement du paillis s'accumulant
devant et dans les griffes, ce moyen étant disposé derricre les griffes, dans leur plan médian
longitudinal, de maniére & décrire, autour d'un axe transversal horizontal, une trajectoire
circulaire sécantant la courbure de chaque griffe et venant, en position de travail,
sensiblernent jusqu'au niveau du sol.

Lorsque l'appareil est en position de travail, griffes enfoncées dans le sol. au fur
et @ mesure de I'avancement du tracteur je portant et pendant que les griffes ameublissent le
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sol en formant un sillon de part et d'autre d'unc rangée de billons de canncs i sucre, les
moyens de sectionnement découpent le paillis de cannes reposant sur le sol avant que ce
paillis vienne s'accumuler contre la concavité des griffes. If en résulte que les griffes ne sont
soumises a aucun freinage et qu'elles travaillent dans d'excellentes conditions.

Dans une forme d'exécution de I'invention, P'appareil comporte, en arricre Je la
partie inférieure des griffes de chaque ensemble de travail, et au niveay de leur partie
sortant du sol, un sabot distributeur d'engrais relié, par un tuyau, a un réservoir commun
supporté par la barre porte-outil.

Avec cet agencement, au fur et & mesure que les griffes ammeublissent le sol. de
I'engrais est enfoui dans le sol & proximité des pieds des billons.

D'autres caractéristiques et avantages ressortiront de la description qui suit en
référence au dessin schématique annexé représentant 4 titre d'exemple non limitatif une
torme d'exécution de cet appareil.

Figure 1 est une vue de c6té en élévation montrant 'appareil lorsqu'il est en
Dosition de travail,

Figures 2 et 3 sont des vues en élévation, respectivement par larricre et par
Jessus de l'appareil de figure 1,

Figure 4 est une vuc partielle en perspective de l'extrémité inféricure d'une
<riffe montrant la forme du soc déversoir,

Figures 5 et 6 sont des vues de coté en élévation similaires 3 la figure 1 mais
respeciivement lorsque I'appareil est en position de transport et lorsqu'il est réplé avant
rnétrztion dans le sol,

Figures 7, 8 et 9 sont des vues en élévation, respectivement de cote, en plan par
wossus ¢t par l'arriére d'une autre forme d'exécution de | ‘uppareil.

Figures 10 et 11 sont des vues respectivement de c¢oté en élévation et en
r=rspeciive d'une autre forme d'exécution d'un ensemble de travail

Dans ce dessin, les références numeériques 2 et 3 désignent les barres du systéme
dz relevage trois points d'un tracteur auxquelles est attelée une barre porte-outil transversale
= portant deux ensembles de travail 5. Chaque ensemble dc travail est constituc par un
stpport 6 portant. d'une part, deux griffes 7 et d'autre part, un moyen 8 de sectionnement du
paillis.

Dans la forme d'exécution représentée aux figures 1 & 6, chacun des supports 6
cempread une partie avant 6a par laquelle il est fixé sur la barre porte-outil 4 et une partic
armiére ©b portant l'ensemble de travail. La liaison entre ces deux parties st assurée par une
pt2ce inzermédiaire 6¢ qui est articulée sur la partie 6a autour d'un axe vertical 1. La partie
O est atticulée, autour d'un axe horizontal 11, sur cette picce 6¢. La partie 6b cst solidaire
d'une patte verticale 9 qui est reliée, par un tendeur mécanique 10 ou par un vérin

hydraultgue, & une patte d'attache 16, solidaire de la partie 6a. Le tendeur 10 ou le veérin
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constitue un moyen de réglage permettant de modifier la position angulaire de la partic 6b
du support par rapport au plan horizontal, et en conséquence, F'angle d'attaque des griffes
dans le sol, pour 'adapter a la nature de ce sol.

Comme montré aux figures 1 & 4, chacune des deux griffes 7 d'un ensemble de
travail est en forme de "C" dans le plan vertical longitudinal. S'agissant ici de dents de
cultivateur, c'est & dire composées d'un barreau mcétallique a dégagcmeni automatique vers
l'arriére, chaque dent est munie d'un enroulement 7a, formant ressort et composé d'unc ou
de deux spires.

La figure 2 montre que les deux griffes d'un ensemble de travail forment un
"V, c'est a dire sont écartées l'une de 'autre a leurs parties supéricures liées au support 6 ¢t
sont liées I'une a 'autre par leurs extrémités inféricures formant la partic active de l'outil, La
figure 4 montre que cette partie active est munie d'un soc cambr¢ 12 portant, en saillic vers
I'avant de son extrémité supérieure, un moyen de division des mottes constitué, dans la
forme d'exécution représentée, par une piece en "V" 13. Le soc cambré 12 n'est pas {ix¢é
directement contre l'extrémité inférieure des griffes 7, mais par lintermédiaire d'unc
entretoise 14, de forme générale triangulaire, de maniére que la trajectoire de dégagement
du soc. représentée par le trait mixte 15 4 la figure 4, s'éloigne de la concavité des griffes 7.

Cette disposition évite que les mottes de terre s'accumulent dans les griffes et
permet précisément de chasser ces mottes de part et d'autre de la trajectoire d'avancement

es griffes.

Les moyens 8 de sectionnement du paillis sont constitués par un platcau rotatif
20 qui. monté libre en rotation dans un carter 22, porte des bras radiaux 23 articulés
librement sur lui en 24, Le plateau 20 est solidaire d'un arbre d'entrainement transversal 25
qui est relié & des moyens moteurs l'entrainant en rotation dans le sens de la fleche 21. Dans
la forme d'exécution décrite en référence i Ia figure 2, ces moyens moteurs sont constituds
par des arbres de transmission 26 a cardans. Ces arbres sont entrainés par un boitier de
renvoi 27, relié par une transmission 28 a la prisc de force du tracteur. Le bojticr 27 of [a
transmission 28 sont portés par une chassis central 29 solidaire de la barre porte-outil 4.

Les figures 1 4 3 montrent que, dans chaque ensemble de travail, les moyens de
sectionnement sont disposés a l'arriére des gnffes 7 et de maniére que leur plan médian
vertical P (figure 2) soit sensiblement dispos¢ dans le plan médian vertical de Ia pairc de
griffes 7 correspondantes et de maniére que la trajectoire circulaire des bras 23, représentds
en traits mixtes en 30 a la figure 1, sécante la cambrure des griffes 7.

La position relative de chacun des moyens de sectionnement 8 par rapport aux
griffes 7 peut étre réglée. Dans la forme d'exécution représentée, les moyens de réglage
comprennent, d'une part, une patte radiale 32, saillant du carter 22 ot articulée en 33 sur un

montant 31 du support 6, et, d'autre part, une autre patte radiale 34 servant a l'attelage de
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Fexirémité arricre d'un tendeur 35 dont I'extrémité avant est attelée en 36 4 proximité de
l'extrémité supérieure du montant 31,

Il est évident que le tendeur peut étre remplac¢ par un moyen cquivalent, te)
quun vénn hydraulique a double effet.

Lorsque 'appareil est en fonctionnement, comme le montre Ja figure 1, Ic soc 12
ports par les griffes 7 pénétre dans le so] 40 au-dessous du paillis 41 et réalisc un silion
vertzeal. Durant le déplacement de l'appareil dans Ic sens de la {loche 51, la terre qui
samasse contre le soc est chassée vers le haut en décrivant une trajectoire dégageant sur
Favant. Le paillis 41 qui, disposé transversalement au sillon, a tendance & s'amasser sous
lactton de la terre ¢jectée par le soc 12, forme des tas 42 qui, lorsqu'ils parviennent i
Prox:mité mais en avant de la partie des griffes dépassant du sol, sont découpgs,
verucalement et dans le plan du sillon, par les bras radiaux 23 des moycens  de
sectionnement. On notera d'ailleurs que, lors de I'opération d'ameublissement, Ia trajectoire
30 dss movens de sectionnement 8 vient & proximité immédiate du sol, de manicre 2
pouv oIr sectionner parfaitement le paillis reposant sur ce sol.

Grace a cet agencement, lorsque la partie des griffes débordant du sol rencontre
le palllis 41, celui-ci est sectionné et s'efface facilement devant les griffes en déplacement,
ce qui evite son accumulation dans ces griffes, ct, en d'autres lermes, toute action de
bourrage nécessitant d'arréter l'opération en cours pour dégager les griffes. Il en résulte que
I'epération J'ameublissement du sol peut s'effectuer en continu et avee une vitesse de P'ordre
de 4 & 6 km heure.

Dans une variante de réalisation, non représentée, les moyens de sectionnement
sont ¢:onstitaés par une scie circulaire dont Je diametre extéricur correspond sensiblement 3
la traj zctoire 30 représentée 4 la figure 1.

Avaniageusement et comme montré Jigure 1, cet apparcil est associc a un
distributeur J'engrais comprenant un réservoir de stockage 43 porté par le chassis 29 et deux
satots distriduteurs 44 disposés chacun a l'arriere des moyens de sectionnement, c'est a dire
dans L= pian médian vertical et 4 I'arriére des griffes 7. Chaque sabot est reljé par un conduit
flexibiz 45 au réservoir 43. Lors de I'ameublissement du sol, ¢t comme montre a la figure 1.
chague sabo: 44 pénetre sans difficulté dans Je sillon 46 réalisé par Ie soc 12 et distribue,
directement. dans ce sillon, une quantité dosée d'engrais.

Dans la forme d'exécution représentée aux figures 7 4 9. la barre porte-outil 4a
€81 dée awx barres 2 et 3 du systéme de relevage trois points du tracteur par l'intermédiaire
de rrois crapes, respectivement, centrale 30 et latérales 52. Cette harre est solidaire d'une
plazine postérieure 53 portant, au moins une pompe hydraulique 54 entrainée par la prise
de corce du rracteur, par une transmission similaire a celle 28 de la forme (d'exécution
precedente. Cette pompe est reliée par des conduits hydrauliques, non représentés, a deux

morcurs hydrauliques 35 assurant lentrainement en rolation des movens de sectionmement 8
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constitués ici par un plateau 20 portant des bras ou lumes articuléey 23. Chaque ensemble
de travail est porté par un Support qui n'est composé que d'une partie avant 6a et d'yne
partie arriere 6b. La partie avant 6a est composdée de deux brides 56, 57 enserrant lo barre
porte-outil 4a et se prolongeant vers I'arricre pour former paliers pour 'axe d ‘articulation
vertical 1 de la partie arriére 6b. Celle-ci est composce de deux bras longitudinauy 38,
solidaires d'une traverse 59. Sur les extrémités latérales de cette lraverse, sont fixées les
brides 60 assurant la fixation de l'extrémité supérieure des griffes 7 correspondanies.

Le carter 22a des moyens de sectionnement est articulé autour d'un gxe
horizontal 33a sur les deux bras longitudinaux 58 de la partic arriere 6h du support,
Comme le montre la figure 7, le carter comporte une fuce de butée 62 qui, lorsqu'il st en
position de travail, vient en appui contre la traverse 59 du support. Cette disposition simple
permet, a l'arrét, de dégager les griffes en relevant l'ensemble du carter 22a sensiblement ¢
la verticale, comme montré en traits mixtes & la figure 7.

Cette figure 7 montre également que le carter porte, par une patte 63, le sabot
44 du distributeur d'engrais. Ce sabot est relié parun tuyau 45 a la trémie réservoir 43,

Dans la forme d'exécution représentée, cette trémie est portée par un hercequ
64 qui est lui-méme relié & la barre porte-outil 4a par un ensemble de levier 65 Jormant un
quadrilatére déformable permetiant de déplacer verticalement la trémie pour en facilité e
chargement. L'effort de levage est assuré par un vérin 66,

La figure 9 montre que, dans cette construction, les deux griffes 7 de chaque
ensemble de travail, ne forment un "V" qu'a leur partic inféricure et comportent donc, au-
dela de leur partie en "V deux branches paralléles et verticales 7h qui se prolongent
chacune par l'enroulement en spirales 7a donnant | Clasticité 4 ces griffes,

Enfin, deux butées 67, (figure 7) réglables par vissage, sonr Jixées latéralement
et de part et d'autre de chaque carter 22q pour limiter le déplacement vers l'ayricre des
griffes 7.

Exceptées ces différences constructives, cet appareil est similaire & celui décris
précédemment, assure les mémes fonctions et procure les mémes résultaty,

Les figures 10 et 11 représentent une autre Jorme d'exécution de l'ensemble de
travail destinée plus particulierement au travail dans les lerrains gras. Les griffes 7 sont
constituées par des lames métalliques rigides 70, en forme de C dans le plan longitudinal et
dont la partie supérieure aérienne est espacée pour laisser passer le carter 22¢ des moyens
8 de sectionnement du paillis. Les parties inféricures de ces griffes sont coudées pour
Jormer un V 72 pénétrant dans le sol et sont lices I'une & lautre en deca de ce V. Sur leurs
extrémilés inférieures, est fixé, de maniére amovible, par des boulons 73, un support 74
portant le soc 12c. La partie antérieure de chaque lame 70 est biseaurée ou chanfreinée
pour former un tranchant facilitant la pénétration dans le sol et pouvant scectionner des

paillis de faible résistance. Sur leur partie arriere, les lames 70 comporient chacune une
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saillie 75 constituant face d'appui pour des butées 76 saillant latéralement e o part e
d'autre du carter 22c. L'extrémits supérieure de chague lame 70 est solidaire d'un goygge,
77 qui est articulé autour d'un axe Llc par rapport a la partie centrale 6¢ dy support lié 4
la barre porte outil Iransversale, non représentée. Cette partic centrale 6¢ Comporte yne
patte arricre transversale 78 s'étendant au-dessous des goussets 77 des dew riffes de
chaque ensemble et limitant le basculement vers le bas de cey ensemble,

Chaque gousset 77 est également relié, par un axe d articulation transversal 79,
a la tige S0a d'un vérin hydraulique ¢ simple effet 8O dont e corps 8O0b est articulé ¢n §2
sur une chape 83, solidaire de la partie centrale 6¢ du support 6. ( ‘omme montré figure 1),
le circuir hydraulique 84 d'alimentation de Ig chambre arvicre de ¢e VErin hydraulique 80
comporte un accumulateur oléopneumatique 85

Le carter 22¢ porte des moyens de sectionnement 8§ identiques @ coux dierifs
dans la forme d'exécution précédente, est lui-méme articuls avtonr d'un axe transversal o
horizontal 33b par rapport a la partie centrale Ge Jy sSupport 6.

Grace a cet agencement, lorsque le soc 12¢ rencontre un obstacle s'opposant ¢
Son avancement, les griffes 7 se soulévent en pivotant vers l'arricre et verticalement very e
haut dans le sens de g Sléche 86, en dégageant le soc, en soulevant en méme tempys Ie
carter 22c et les moyens de sectionnemeny 8, comme représents en Iraits mixtes & la fioure
10, er en comprimant le vérin hydraulique 80. L 'huile chassée de la chambre du vérin vg
dans l'accumulateur 83, en augmentant la pression dans le circuir 84. Deg que l'obstacle ¢st
passe. l'accumulateur 85 sous pression, chasse I'huile excédentaire vers la chambre dy
vérir: 80, en provoquant le retour en position de travail des griffes 7 et du soc | 2¢, muais
ausst du carter 22¢ en appui sur ces griffes,

On notera que, par rapport aux formes d'exécution precédente, la Irajectoire 30
des moyens de sectionnement § peénétre davantage dans o concavité formée par les ariffes 7
¢t affieure la surface du sol pour sectionner parfaitement le paillis. g partic en I° 72
rapprochan: les deux lames constituant les griffes, est avantageusemen; disposée derricre lo
soc et dans la partie venant dans le sol, de maniére a réduire los cflorts dans le sol o a
former. de part er d'autre de la trajectoire 30 des moyens de sectionnemeny 8 un couloir Je
largewr réguliére évitant les bourrages.

Grédce 4 cet appareil qui assure, cn méme temps,  I'ameublissement et
I'enfouissage de I'engrais, le sol est plus aéré, retient davantage I'cau. a une meilleure
activitz biologique et permet un meilleur développement du systémc racinaire. De plus, il
perme: d'obtenir une alimentation minérale plus satisfaisante de Ia plante. La combinaison
de ces différents avantages concourent 4 une augmentation de la production de cannes 3
sucre.

It est évident que I'invention ne se limite pas aux formes d'exéeution de

I'apparzil qui ont été décrites ci-dessus mais qu'clle en embrasse ¢galement toutes os
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variantes de réalisation, quels que soient notamment le nombre d'ensembles portés par la
barre porte-outil et les moyens mis en oeuvrec pour modifier lintervalle 1 entre les
ensembles pour les adapter aux conditions de trajtement des billons.
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REVENDICATIONS -

1. Appareil pour ameublir e so] en présence d'un paillis de cannc a sucre
comportant une barre porte-outil (4) se fixant sur I'attclage trois points (2, 3) d'un tracteur
agricole, caractérisé en ce qu'il comprend au moins deux ¢nsembles de travail portés par la
barre porte-outil (4) et composés chacun d'un support (6) portant :

- d'une part, deux griffes (7) qui, en forme de "C" dans Jo plan longitudinal ¢t
vertical. forment transversalement un "V, clest a dire sont c¢eartées 'une de l'autre a leurs
parties supérieures liées au support, et sont liées l'unc a l'autre 4 leurs parties inf¢ricures
actives. destinées & pénétrer dans le sol,

- et, d'autre part, un moyen rotatif (8) de scctionnement dy paillis (41)
s'accumulant devant et dans les griffes (7), ce moyen étant disposé derricre les griffes, dans
leur plan médian longitudinal, de maniére & décrire, autour d'un axe transversal horizontal
25). une trajectoire circulaire (30) sécantant la courbure de chaque griffe (7) et venant, ¢n
position de travail, sensiblement jusqu'au niveau du sol.

2. Appareil selon la revendication I, caractéris¢ en ce que e support (6) de
chaque ensemble de travail comporte une articulation verticale (1),

3. Appareil selon la revendication 1, caractéris¢ en ce que, dans sa liaison avec
la barre porte-outil (4) le support (6) de chaque ensemble tomporte une articulation
horizentale (11) et son angulation par rapport 4 I'horizontale cst d¢finie par un moyen de
réglage. de tvpe tendeur (10) ou vérin, interposé entre une patte verticale (9) saillant de g
partie arriére (6b) du support €t une patte (16) saillant de Ia partic avant (6a) de ce support.

4. Appareil selon la revendication 1, caractérisé en ce que Je support (6) dJe
chaque ensemble de travail est composé d'une partic avant (6a). fixée sur la barre porte-
outil 1 4ay. <t d'une partie arriére (6b) comportant une traverse (59) sur les CXIremitéy
latéra. 25 de laquelle sont fixées, au moyen de brides (60), les exXiremitéy Supericures Jdeg
ariffes (7).

3. Appareil selon la revendication I, caractéris¢ en ce que les moyens (8) de
sectiornement du paillis sont constituds par une scie circulaire.

€. Appareil selon la revendication 1, caractérisé en ce que les moyens (8) de
sectiornement du paillis sont constitués par un plateau rotatif (20) portant plusicurs brag
radiaux (23). articulés sur lui et saillant de sa périphéric.

7. Appareil selon la revendication I, caractérisé en ce que les moyens (8) de
sectionntement du paillis sont montés libres en rotation dans un carter (22) dont la position,
par raport aux griffes (7) correspondantes, est réglable.

8. Appareil selon la revendication 7, caractérisé cn ce que le carter (22) des
moyens (8) ce sectionnement du paillis est solidaire, d'une part. d'unc patte radiale dont
I'extrém:ité avant est articulée (en 33) sur un montant (31) du support (6) de l'ensemble de

travail <t. d'zutre part, d'une patte dattache radiale postérieurc (34), attelée o I'une des
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extrémités d'un moyen de réglage (35), de type tendeur ou vérin hydraulique. dont Fautre
extrémite est attelée au montant (31) précité.

9. Appareil selon Ia revendication 1, caractérisé en ¢o que les moyens de
sectionnement du paillis sont montés libres en rotation dans un carter (22a) qui est articulg,
auiour d'un axe horizontal (33a), sur la partie arriere (6b) du sSupport (6) et comporie yne
Jace de butée (62) venant, en position de travail, en appui contre Ig fraverse (59) dy
support. B

10. Appareil selon Ia revendication 9, caractérisé en co que le carter (22a)
porie latéralement et de chaque c6té des butées réglables (67), disposées dans la ajectoire
de dégagement des griffes (7) pour limiter ce dégugement.

I'l. Appareil selon la revendication I, caractérisé en ce que chacune des griffes
(7) est constituée par une dent de cultivateur, c'est a dire par un barrcau en cier
comportant. hors de sa zone de travail, un enroulement en spirale (7a) lui permettant de
reculer élastiquement en cas de surcharge.

12. Appareil selon la revendication | , caractérisé en ce que chacune dey Lriffes
(7) est constituée par une lame métallique rigide sur l'extrémirs inférieure de lagquelle esy
Jixé. de maniére amovible, un support (74) portant le soc (12¢), et sur l'extrémité supérioure
de laquelle est fixée un gousset (77), ce gousset, arriculé autowr d'un axe horizontal (l1¢)
par rapport au support (6) lié¢ & la barre porte-outil, étant relié par une articulation (79) g
la tige (80a), d'un vérin hydraulique (80) a simple effer, dont le corps (80b) est articulé sy
le support ¢6) précité et dont Ie circuit d'alimentation (84) comporte un accumulateur (85).

13. Appareil selon la revendication 12, caractérisé en co que chaque lame
rigide (70) est positionnée par appui de son gousset (77) sur une patle arriére transversale
(78). solidaire du support (6) et présente une saillie (75) constituant face d'appui pour une
butée (76) du carter (22¢) des moyens de sectionnement (8), ce carter iany lui-méme
articidé autour d'un axe horizonial (33b) par rapport au support (6).

14. Appareil selon la revendication I, caractéris¢ en ce que les deux griffes (7)
de chaque ensemble sont munies, & leurs extrémités inféricures, d'un soc cambré (12) qui est
li€¢ auxdites extrémités par une entretoise (14), ou un support (74) ¢loignant la trajectoire de
dégag=ment (15) du soc de la concavité des griffes.

I5. Appareil selon la revendication 14, caractérisé en ce que |e soc cambré (12)

comperte, en saillie vers l'avant de son extrémité supérieure, un moyen (13) de division des

mottes.

[6. Appareil selon la revendication 1. caractérisg en ce qu'il comporte, en arricre
de la partie inférieure des griffes (7) de chaque ensemble de travail, et au niveau de leur
partie sortamt du sol, un sabot (44) distributeur d'engrais reli¢ par un tuyau (45) a un
réservoir cemtral commun (42).
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