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Przedmiotem wynalazku jest uklad mechaniczny
do sterowania ruchami roboczymi i pomocniczymi
urzadzenia do klejenia mikanitéow.

Sterowanie ruchami roboczymi urzgdzenia do kle-
jenia mikanitéw w arkuszach, znane z patentu nu-
mer 50943, odbywa sie na drodze odpowiednio do-
branego ukladu elektrycznego, za pomoca elektro-
magnes6w pakietowych, zwalniakéw elektromagne-
tycznych, stycznikéw, przekaznikéw oraz pomocni-
czych wylgcznikéw krancowych.

Njiedogodno$¢é sterowania ukladem elektrycznym
polega na trudno$ci dobrania aparatury w wyko-
naniu przeciwwybuchowym.

Uktad mechanicznego sterowania urzadzeniem do
klejenia mikanitéw wedlug niniejszego wynalazku
eliminuje powyzsze niedogodnoSci.

Zasadnicza koncepcja tego ukladu polega na tym,
ze jest zaopatrzony w jarzmowy uklad lancuchowy
do posuwu stotu roboczego, uktad krzywkowo-popy-
chajacy do podnoszenia i opuszczania ssawek, w
uklad dzwigni, zawordéw, zderzakdéw i silownika
pneumatyczhego, przeznaczonych do =zalgczania i
wylgczania prézni, a ponadto jest zaopatrzony w

krzywke do podnoszenia oraz opuszczania walka la- .

kierujacego.

Wynalazek zostanie objasniony szczegélowo na
podstawie przykladu wykonania ukladu, zilustro-
wanego na rysunku.

Zesp6l przesuwu stolu roboczego sklada sie z sil-
nika elektrycznego 4 w wykonaniu przeciwwybu-
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chowym, przekladni bezstopniowej 5, przekladni
lancuchowych, napedzajgcych lancuch bez konca 1,
jarzma 2 oraz ze sworznia jarzmowego 3.

Zesp6l podnoszenia i opuszczania ssawek sklada
sie z krzywki 6 mocowanej do ruchomego stolu i z
ukladu popychacza 7.

Zesp6l do zalgczania i wylgczania prézni sklada
sie z dzwigni 8 sterujgcej diwignie zebatg 9, za-
woréw 10, 11, silownika pneumatycznego 12, spre-
zyny 13 oraz ze zderzaka 14.

Zespo6! do podnoszenia i opuszczania walka lakie-
rujgcego sklada sie z walka podajgcego lepiszcze,
walka lakierujgcego, krzywki 15 mocowanej do ru-
chomego stotu, rolki 16 oraz sprezyny 17.

Dziatanie ukladu jest opisane ponizej. Dwa lan-
cuchy bez konca 1, do ktéorych mocowane sg sworz-
nie jarzmowe 3, zwigzane z jarzmami 2 umoco-
wanymi do stolu powodujg jego ruch w lewo i w
prawo przy jednostronnym biegu silnika 4.

Przekladnia bezstopniowa 5 pozwala na regulacje
predko$ci posuwu stolu w sposdéb bezstopniowy, o
dowolnie zalozonych predko$ciach.

Naped ten pozwala na dokladne ustalenie kran-
cowych martwych polozen stotu.

Krzywki 6 mocowane do ruchomego stotu, dzia-
tajac na uklad popychaczy 7, powoduja ruch ssa-
wek w gére lub w dél, na Zgdang wysoko$é.

Zalgczenie lub wylgczenie zaworu pneumatyczne-
go powoduje ruch silownika pneumatycznego 12 w
goére lub w dot.
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Zderzak 14 mocowany do krzywki 6 uderzajac'w
dzwignie 8, powoduje ruch dzwigni zebatej 9, a tym
samym zamkniecie zaworu ssgcego 11 i otwarcie za-
woru proézniowego 10. .

Ruch odwrotny zaworéw, to znaczy otwarcie za-
woru ssgcego 11 i zamkniecie zaworu prézniowego
10 realizowany jest przez sprezyny 13.

Krzywki 15 dziatajgc na rolki 16 powodujg ruch
watka lakierujgcego pionowo w goére, ktory toczy
sie po ruchomym stole, nanosi lepiszcze. Powr6t
walka lakierujgcego realizuje ta sama krzywka 15
oraz sprezyna 17.

10

4

Zastrzezenie patentowe

Uklad sterujgcy urzgdzenia do klejenia mikani-
tow wedlug patentu nr 50943, znamienny tym, 7e
jest zaopatrzony w jarzmowy uklad lancuchowy (1,
2, 3 i 4) do posuwu stolu roboczego, w uklad krzyw-
kowo-popychajacy (6, 7) do podnoszenia i opusz-
czania ssawek, w uklad dzwigni (8, 9) sterujgcych
zaworami (10, 11), za pomocg silownika pneuma-
tycznego (12), a ponadto jest zaopatrzony w krzyw-
ke (14) do podnoszenia oraz opuszczania watka la-
kierujgcego.
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