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Nositka (1) s pojizdnou sklapéci konstrukei (2),
zahrnujici ram (3) tvofeny dvéma rovnobéznymi
podéinymi nosniky (4) navzijem spojenymi na koncich
pfi¢nymi nosniky (26, 26°) a opatieny vodicimi kolecky
(5) a pojizdnou sklapéci konstrukei (2) upeva€nou k ramu
(3) tvotenou dvojici prednich nohou (6) spojenych
ptednim spojovacim ramenem (9), opatienych
pojezdovymi kolecky, a uloZenych na spole¢né predni
ose otaceni (23) otocné vici ramu (3) a dvojici zadnich
nohou (7) spojenych zadnim spojovacim ramenem (9°),
opatfenych pojezdovymi kolecky, a uloZzenych na
spole¢né zadni ose otd¢eni (22) oto¢né virti ramu (3),
pfitemz predni nohy (6) a zadni nohy (7) jsou
prostiednictvim plynovych pruzin (10, 12) pusobicich na
spojovaci ramena (9, 97) uhlove nastavitelné vici ramu
(3) a zéroveii jsou sklopné do nakladaci polohy tak, ze
jsou v podstaté soub&zné s ramem (3), pfi¢emz pfedni
nohy (6) i zadni nohy (7) v této poloze smétuji k zadnimu
konci ramu (3), kde alespoii jedna plynové pruZzina (10,
12) je uspofadana v ramu (3) mezi podélnymi nosniky (4)
a rovnobéZné s nimi, pfi¢emz nepfesahuje obrys
podélnych nosniki (4), a pohyblivy ¢len (15, 17) této
plynové pruZiny (10, 12) je spojen s unaSecem (18,19)
ulozenym posuvné v alespoit jednom podélném nosniku
(4), ktery je pomoci alespoii jedné na obou koncich
oto¢né ulozené vzpéry (20, 21) spojen s piednim
spojovacim ramenem (9) nebo se zadnim spojovacim
ramenem (9°) nebo s alespoii jednou nohou (6, 7).
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Nositka s pojizdnou sklapéci konstrukci

Oblast techniky

PV fore o>

Viynalez se tyka oblasti zdravotnickych nositek, zejména nositek s pojizdnou sklapéci
konstrukci, kdy pojizdna sklapéci konstrukce ma funkci regulace vysky a regulace

nakladaci polohy.

Dosavadni stav techniky

Pro pfepravu nemocnych jsou zndma nositka spojena s pojizdnou sklapéci
konstrukci, ktera usnadiiuje zdravotnimu personalu pfepravu pacienta, napf. z mista
nehody do ambulantniho vozu. Pojizdna konstrukce je jednak vyskové nastavitelna a
jednak se z divodu pohodiného a bezpe&ného uloZeni nositek a jejich aretace
v ambulantnim voze vyrabi jako sklopna. Je zadouci, aby pojizdné konstrukce, které
jsou tvofeny dvojicemi nohou opatfenych koletky, umoziiovaly sklapéni vSech nohou
jednim smérem, a to dozadu pfi nakladani do ambulantniho vozu, V ambulantnim
voze se pro manipulaci s nositky pouziji vodici kolecka, ktera jsou upevnéna k ramu
nositek, jak na jeho predni, tak na jeho zadni strané. Zde tkvi hlavni problém
konstrukce nositek. Problém stavajicich nositek je feseni sklapéni, které musi byt
pozvolné, aby pacient nebyl vystaven prudkym narazim, a aby zdravotni personal
nemusel béhem sklapéni nést celou vahu pacienta. B&2né se aretace pojizdné
konstrukce feSeni provadi systémy mechanickych pruzin a riznych zapadek, které

sklopny systém aretuji.

Bezpecné sklapéni pojizdné konstrukce nositek Ffe$i dokument US 8 056 950.
Pojizdna konstrukce je tvofena dvéma pary nohou uspofadanych do tvaru ,X*, které
jsou ve spodni &asti spojeny spodnim obdélnikovym ramem. Oba praseciky ,X“
vzajemné spojuje 0sa, k niz je upevnén valec hydraulického ramene. Jeho pistnice je
spojena s Celnim dilem spodniho obdélnikového ramu. Hydraulické rameno ovlada
skladani a rozkladani pojizdné konstrukce. Pritok hydraulické kapaliny z cerpadla je
oviadan elektrickym motorem. Reseni nema tzv. roll in systém, tzn., neumoziiuje
sklapeni pfednich nohou ve sméru zadnich nohou pro snadnéjsi naloZeni nositek do
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ambulantniho vozu. Dal$i velkou nevyhodou tohoto Feseni je, Ze cela pojizdna

konstrukce se sklapi najednou, nikoli nezavisle na sobé.

Dokument DE 36 31409 popisuje nositka, jejichZz pojizdna konstrukce je tvofena
dvéma dvojicemi pfednich a zadnich nohou, pficemz pfedni a zadni nohy spolu
nejsou navzajem spojeny a sklapi se pomoci systému plynovych pruzin. Pfedni nohy
jsou umistény na vnéjsi strané podélnych nosnikd tvoficich ram nositek. Zadni nohy
jsou umistény na vnitfni strané podélnych nosnik(, takZe si pfi sklapéni s pfednimi
nohami nepfekazi. Pfedni i zadni nohy se skiapi samostatna. Plynové pruziny jsou
uloZeny pod ramem nositek, jsou spojeny pficniky spojenymi s nohami, jejichz
skiapéni ovladaji. Nevyhoda tohoto fedeni spogiva v tom, ze plynové pruziny jsou
spojeny piimo s nohami, takZe vysunuté pistnice v rozloZeném stavu nositek jsou
vystaveny velkému naméhéni/a to i ve smérech rliznob&znych s osou jejich pohybu,
coz podstatnym zplisobem snizuje jejich Zivotnost. DE 36 31 409 tento nedostatek
Castecné fesi vodicimi ty¢emi, mezi nimiz jsou plynové pruziny umistény. Vodici tye
snizuji mimosové namahani plynovych pruzin, ale zabér plynovych pruzin je maly.
Dalsi nevyhoda tohoto fedeni spogiva v tom, ze plynové pruziny tvofi mimo nohou
dalSi pohyblivé dily, které predstavuji bezpe&nostni riziko jak pro prepravovaného
pacienta, tak pro obsluhuijici personal. Plynové pruziny jsou navic ovladany pakami,
o které Ize snadno pfi manipulaci s nositky nedmysiné zavadit, coZ mdze znamenat
pad pacienta nebo pro néj nebezpedné prudke otiesy. Nositka podle tohoto
dokumentu maji tzv. roll-in systém pro nakladani do ambulantniho vozu, tedy
nakladaci polohu, kdy plynova pruzina sklopi pfedni nohy a sklada je ve sméru
zadnich nohou. Toto skladani je provedeno pomoci vzpéry, k niz je pfipojena
pistnice plynové pruziny. Nevyhodou tohoto fegeni je mimoosové namahani pistnice
a tim i rychlejsi opotfebovani plynové pruziny.

Ukolem vynalezu je vytvofeni nositek se samostatnym sklap&nim dvojic nohou
pomoci plynovych pruzin a s funkci roll-in, ktera by odstrafiovala nedostatky vyse
uvedenych zndmych fe$eni nositek a umozfiovala by zlepSeni chodu a spolehlivosti
nositek, jejich sklapéni a snizovani, Uplnou eliminaci mimoosového zatifeni a

zvyseni bezpecnosti.



Podstata vynalezu

Tento ukol je vyfe$en vytvofenim nositek S pojizdnou sklapéci konstrukci podle
vynalezu. Nositka s pojizdnou sklapéci konstrukci zahmuji rdm tvofeny dvéma
rovnobéznymi podélnymi nosniky navzajem spojenymi na koncich pfiénymi nosniky.
Ram je opatfeny vodicimi kole¢ky a pojizdnou sklapéci konstrukci upevnénou
k ramu. Pojizdna skiapéci konstrukce je tvorena dvojici pfednich nohou spojenych
prednim spojovacim ramenem, opatfenych pojezdovymi kolecky, a uloZenych na
spolecné pfedni ose otadeni otoéné viéi ramu a dvojici zadnich nohou spojenych
zadnim spojovacim ramenem, opatfenych pojezdovymi kolecky, a uloZenych na
spolecné zadni ose otaceni oto&né viéi ramu. Predni nohy a zadni nohy jsou
prostfednictvim plynovych pruzin pUsobicich na spojovaci ramena Uhlové
nastavitelné vici ramu a zaroved jsou sklopné do nakladaci polohy tak, Ze jsou
Vv podstaté soubéZné sramem. Predni nohy i zadni nohy v této poloze sméfuji
k zadnimu konci rdmu. Podstata vynalezu spogiva v tom, Ze alespon jedna plynova
pruzina je uspofadana v ramu mezi podélnymi nosniky a rovnobézné s nimi, pfiéemz
nepiesahuje obrys podélnych nosnikd, a pohyblivy &len této plynové pruziny je
spojen s unasecem uloZenym posuvné v alespori jednom podéiném nosniku, ktery je
pomoci alespoi jedné na obou koncich otoéné ulozené vzpéry spojen s piednim
spojovacim ramenem nebo se zadnim spojovacim ramenem nebo s alespon jednou
nohou. Vyhoda vynalezu spoédiva v tom, e pohyblivy ¢len kazdé plynové pruziny se
pohybuje v horizontélni roving tak, Ze dochazi k minimainimu namahani plynovych
pruzin. Tim, Ze plynové pruziny jsou uloZeny v ramu, jsou chranény proti poskozeni,
nedochazi k jejich mimoosovému namahani. Uspofadani v ramu je vyhodné také
proto, Ze nehrozi poranéni pacienta nebo obsluhujiciho personalu pfi styku
s pohyblivym Elenem plynové pruziny.

Zadni osa otaceni zadnich nohou ma pevnou polohu vi& ramu a pohyblivy ¢len
zadni plynové pruziny uspofadané v zadni ¢asti ramu zabira prostrednictvim prvniho
unaseCe a zadni vzpéry se zadnim spojovacim ramenem pro oviadani uhlového
nastaveni dvojice zadnich nohou v(é&i ramu. Zadni nohy se sklapi pouze pro
nastaveni vysky nositek, tedy pouze smérem k zadni &asti ramu. Z toho divodu je
zadni osa otaceni vié€i rdmu pevna, neposouva se po ramu, pouze se protadi
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v okach, v nichZ je uloZena, aby usnadnila sklapéci pohyb zadnich nohou, tvofeny
posuvem prvniho unasete smérem k zadni éasti ramu plsobiciho prostrednictvim

zadni vzpéry na zadni spojovaci rameno zadnich nohou.

Ve vyhodném provedeni méa predni osa otaceni piednich nohou pohyblivou polohu
vigi ramu. Pohyblivy élen predni plynové pruziny uspofadané ve stiedni &asti ramu je
spojen s druhym unasecem, ke kterému je upevnéna pfedni osa otageni prednich
nohou a pfedni spojovaci rameno je prostiednictvim oboustranné otoCné uloZzené
predni vzpéry spojeno se tfetim unasecem spojenym s pohybovym prostiedkem pro
sklopeni pfednich nohou do nakladaci polohy, ktery je uspofadan posuvné v predni
casti ramu rovnobézné mezi podélnymi nosniky, pfi¢emz nepfesahuje obrys
podelnych nosnikd. Pfedni osa otaéeni i predni Cep otaceni pojizdi po spodni &asti
podélnych nosnikd. Jsou k ramu upevnény posuvné. Tim je zaji§téna moznost
sklapéni pfednich nohou smérem k piedni ¢asti ramu pro nastaveni vysky nositek.
Nastaveni vysky nositek se provadi ovladanim pfedni plynové pruziny a tim
pohybem druhého una$ece. Pohybovy prostiedek prostfednictvim tietiho unasece
ovladan sklapéni priednich nohou do nakladaci polohy, tedy sklapéni pfednich nohou
smérem k zadni ¢asti rdmu. V nakladaci poloze lezi predni nohy mezi zadnimi

nohami, protoZe rozte¢ zadnich nohou je vétsi nez rozted prednich nohou.

Pohybovy prostfedek ve vyhodném provedeni zahrnuje taznou pruZinu uloZenou
vtrubce, na které je posuvné uloZena objimka opatiena aretaénim prvkem pro
spojeni a rozpojeni objimky s taZnou pruzinou, piicemz objimka je spojena s tietim
unasecem. Uvolnénim tazné pruziny se tazna pruzina smrsti, tahne s sebou objimku
s aretaCnim prvkem smérem k pfedni ¢asti ramu. Treti unased je spojeny s objimkou,
takze je spolu s ni unasen pasobenim tazné pruziny, ¢imz pGsobi na pfedni &ep
otaceni, ktery s sebou tahne smérem zadni ¢asti ramu, &imz sklapi predni nohy do
nakladaci polohy. Piedni osa otageni je béhem sklapéni do nakladaci polohy viiéi

ramu pevna.

Je vyhodné, Ze unaseCe jsou opatfeny pojezdovymi kolecky valivé uloZzenymi

v podéinych nosnicich. Pohyb unased tak je plynuly, coZ usnadiiuje praci s nositky.



Také je vyhodné, Ze pojezdova kole¢ka alespori jednoho z unasecl jsou vytvofena
jako dvojkoli. Pohyb tak je rovnomérné rozlozen a nedochazi ke zkrouceni tvarove

desky unasecu.

V jednom vyhodném provedeni vynalezu jsou oba podéiné nosniky vytvofeny jako U
profil, v jiném vyhodném provedeni jsou vytvoreny jako C profil. Nosniky tak vytvafi
vedeni, v nichZ se pohybuji pojezdova koleéka unasedd. Diky rozteéi tvarovych
desek unadedi nemohou z nosnikdl vyklouznout, &imsz je zajisténo bezproblémové

fungovani nositek.

Pistnice zadni plynové pruZiny je pevné spojena se zadnim pfiénym nosnikem a
pistnice pfedni plynové pruZiny je pevn& spojena se zakladnou upevnénou mezi
podeélnymi nosniky. Pistnice plynovych pruzin jsou jejich pevné prvky. Pohyblivy ¢len
je valec kazdé plynové pruziny. Tim, Ze jsou pistnice ukotveny v zadnim pfiéném
nosniku, respektive v zakladné, tvofi pevnou stfedovou osu kazdé plynové pruziny,

jejiz valec vykonava posuvny pohyb.

Je vyhodné, Ze pohyblivy Elen zadni plynové pruZiny a pfedni plynové pruZiny je
valec. Unasec je tvofen tvarovou deskou opatienou objimkou pro uloZeni valce.
Valec pojizdi po pistnici plynové pruziny a unasi s sebou unaseé tvofeny tvarovou
deskou, opatfenou na obou koncich pojezdovymi kolecCky. Pistnice spolu s podélnymi

nosniky tvofi vedeni pro kazdy z unased(, takZe nedochéazi ke krouceni unagedi.

Ve stfedni ¢asti ramu je uspofadana stfedova pricka rozdélujici ram na predni ¢ast a

zadni ¢ast. Stfedni pficka ram zpeviiuje.

Valec predni plynové pruZiny je posuvné uloZen ve stfedové piicce. Pistnice a
zakladna pfedni plynové pruZiny jsou uloZeny v zadni &asti ramu a druhy unasec je
uloZen v pfedni ¢asti ramu. Toto uspofadani je dano presunutim piedni osy otaceni
vi¢i pfednimu cepu otageni. Ve stfedové pficce je vytvofen otvor, jimz se valce

predni plynové pruZiny posouva po pistnici.
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Pistnice zadni plynové pruZiny je upevnéna k zadnimu pfiénému nosniku a valec
zadni plynové pruziny je posuvné uloZen v zakladné& predni plynove pruziny. Valec
zadni plynové pruziny tak mlZe vykonavat posuvny pohyb po pistnici, ¢imz unasi

prvni unasec, ktery s sebou tahne zadni &ep otaéeni.

Také je vyhodné, Ze tieti unase¢ je posuvné uloZen mezi podélnymi nosniky v pfedni
Casti ramu. Aby pojezdova kolecka tfetiho unasete nenarazela ne predni pficny
nosnik, jsou vobou podélnych nosnicich uspofadany s vyhodou plastové nebo

pryzové dorazy, které pojezdova kolecka tietiho unasece zastavi.

Ve vyhodném provedeni je v ramu rovnob&zné s podéinymi nosniky uloZena aretaéni
ty¢ opatiena alespon jednim aretacnim perem. Aretaéni pero zapada do zamku pro
aretaci alespori jedné plynové pruZiny a/nebo pohybového prostiedku. Zamek je
spojen s objimkou pfedni plynové pruZiny a/nebo s objimkou pohybového
prostredku. Sklapéni pfednich a zadnich nohou tak je aretaénimi pery blokovano a je
mozné je provadét pouze po odaretovani aretaéniho pera. Tim je zabranéno

samovolnému sklapéni nositek.

Predni osa otaceni, pfedni Cep otateni a zadni &ep otddeni jsou opatieny
pojezdovymi valecky pro valivy pohyb pfedni a zadni osy po spodni stran& podélnych
nosnikd. Pojezdové valecky zajistuji plynuly pohyb predni osy otaceni, predniho a
zadniho Cepu otaceni po ramu, takZe sklapéni pfednich a zadnich nohou je plynulé a

bez razd.

Podéln€ nosniky jsou opatfeny zapadkami pro ukotveni nosné ¢asti nositek. Nosnou
Cast nositek Ize podle potfeby od rdmu podle potieby oddélit.

Zadni pfi¢ny nosnik je opatfen zadnim madlem a pfedni pfiény nosnik je opatien
pfednim madlem. V kazdém madle je uloZen ovladaci prvek plynovych pruzin,
v zadnim madle je navic uloZen ovladaci prvek tazné pruziny a ovladaci prvek
aretacni tyCe. Z kazde strany nositek tak Ize ovladat vyskové nastaveni prednich a

zadnich nohou. Sklapéni zadnich nohou a pfednich nohou do nakladaci polohy Ize



e

> v
2 £l 2 bl

s @ ; 4 3
B B s @ oo
L5080 49 I ) LR R S

ovladat zadnim madlem. Nakladani nositek do ambulantniho vozu mlzZe ovladat

pouze jeden Clen zdravotnického personalu.

Vyhody nositek s pojizdnou sklapéci konstrukci podle vynalezu spodivaji v mozZnosti
samostatného sklapéni paru pfednich nohou a paru zadnich nohou, pfiéemz u paru
prednich nohou je moznost sklapéni do nakladaci polohy, tedy ve sméru k zadni
casti ramu. Vynalez fesi mimosoové namahani plynovych pruzin tvoficich pohon

sklapéciho mechanismu, &imz je zaji§téna bezpeénosti a dlouha Zivotnost nositek.
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Vynalez bude bliZze objasnén pomoci obrazk(i na vykresech, na nichz znazorfiuji obr.
1 perspektivni pohled na nositka s pojizdnou sklapéci konstrukci, obr. 2 horni pohled
na ram nositek, obr. 3 spodni pohled na ram nositek, obr. 4 perspektivni pohled na
pojizdnou sklapéci konstrukci, obr. 5 fez sestavou dvojkoli, zdmku a valce plynové
pruZiny, obr. 6 fez zadnim &epem otadeni, dvojkolim a plynovou pruzinou, obr. 7 je
fez zadni osou otadeni a stfedovou pfickou, obr. 8 fez pfednim &epem otageni,
prednim unaseéem, zamkem a pohybovym prostfedkem, obr. 9 perspektivni pohled
ze spodu na pojizdnou sklapéci konstrukci, obr. 10 perspektivni pohled na predni
cast pojizdné sklapéci konstrukce, obr. 11 perspektivni pohled na zadni &ast
pojizdné sklapéci konstrukce, obr. 12 rozloZzeny pohled na zadni zamek, obr. 13
rozlozeny pohled na pfedni zamek, obr. 14 horni pohled na pohybovy prostiedek,
obr. 15 fez pohybovym prostiedkem, obr. 16 rozlozeny pohled na madlo, obr. 17
detail pohybového prostfedku, obr. 18 zadniho zamku, aretaéni tyCe a konstrukce

zadniho unasdecde.

Provedzal

- Priklady usktteénéni vynalezu

Rozumi se, Ze jednotliva uskuteénéni vynalezu jsou pfedstavovana pro ilustraci,
nikoli jako omezeni vynalezu na vycet zde uvedenych pfikladt provedeni. Odbornici
znali stavu techniky najdou nebo budou schopni zjistit za pouZiti rutinniho

experimentovani mnoho ekvivalentdi ke specifickym uskuteénénim vynalezu, ktera
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jsou zde specidlné popsana. | tyto ekvivalenty budou zahrnuty v rozsahu

nasledujicich patentovych narok(.

Nositka 1 s pojizdnou skla'péci konstrukci 2 podle vynalezu jsou tvofena ramem 3, na
néjz se uklada lozna plocha s pfepravovanym pacientem, a pojizdnou sklapéci
konstrukci 2 tvofenou parem prednich nohou 6 a parem zadnich nohou 7. Par
prednich i zadnich nohou 6, 7 je opatien koleCky, ktera nejsou na vykresech
zobrazena, pro snadnou prepravu nositek 1. Pary pfednich nohou 6 a zadnich nohou
7 Ize sklapét, ¢imzZ Ize nastavit vysku nositek 1 podle potieby zdravotniho personalu.
Par pfednich nohou 6 ma navic tzv. nakladaci polohu, kdy se predni nohy 6 sklapi
tak, aby bylo mozné nositka 1 i s pacientem bezpetné naloit do ambulantniho vozu.
Rozte¢ paru zadnich nohou 7 je mensi nez rozteg paru pfednich nohou 6, takZe pfi
sklopeni prednich nohou 6 do nakladaci polohy leZi zadni nohy 7 mezi prednimi
nohami 6. Pfedni nohy 6 i zadni nohy 7 jsou vyrobeny zkovovych trubek
s povrchovou Upravou.

Par pfednich nohou 6 je spojen pfednim spojovacim ramenem 9. Pfedni nohy 6 tak
tvori jednotku, a jsou ovladany sougasné. Piedni spojovaci rameno 9 je mezi
pfednimi nohami 6 uloZzeno oto&né v otoéné objimee 40. S pfednim spojovacim
ramenem 9 je spojena pfedni vzpéra 21. Spojeni je vytvofeno pomoci otoéné
objimky 41 pfedni vzpéry 21, takze predni spojovaci rameno 9 se miZe protadet
v zavislosti na sklapéni pfednich nohou 6 a predni vzpéry 21. Pfedni vzpéry 21 jsou
k pfednimu spojovacimu rameni 9 upevnény dvé pro rovnomérné rozloZeni sily jejich
pusobeni na pfedni spojovaci rameno 9. Predni vzpéry 21 jsou pomoci otoéné
objimky 42 spojeny s pfednim ¢epem 36 otaceni, ktery je privafen ke tfetimu unasedi
25. Kazda z pfednich nohou 6 je s piedni osou 23 otaceni spojena otoénou objimkou
44, kterd umozZfiuje protadeni predni osy 23 otaceni. Pfedni osa 23 otaceni je

pfivafena ke druhému unaseéi 19.

Zadni nohy 7 jsou spojeny zadnim spojovacim ramenem 9, takze stejné jako pfedni
nohy 6 tvofi jednotku a jsou ovladany sou¢asné. Zadni spojovaci rameno 9 je mezi
zadnimi nohami upevnéno pomoci otoéné objimky 46. Pii sklapéni se zadni
spojovaci rameno 9‘ mlze protadet. K zadnimu spojovacimu rameni 9¢ je upevnéna
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dvojice zadnich vzpér 20. Spojeni je vytvoreno pomoci otocné objimky 47. Zadni
vzpery 20 jsou pomoci otocnych objimek 48 spojeny se zadnim ¢epem 37 otaceni,
ktery je pfivafen k prvnimu unasegi 18. Dvojice zadnich nohou 7 je pomoci otoéné
objimky 50 ototné spojena se zadni osou 22 otadeni, ktera je uloZena v okach 39

upevnenych ve spodni ¢asti ramu 3, soubé&zné se stfedovou prickou 29.

Ram 3 nositek 1 je tvofeny dvéma rovnobé&znymi podélnymi nosniky 4 z kovového
materialu s povrchovou Upravou. Kovové nosniky 4 jsou vytvofeny jako U nebo C
profil. Ram 3 je opatfen na bocich vodicimi koleCky 5, ktera po sklopeni pfednich
nohou 6 a zadnich nohou 7 najedou do vedeni v ambulantnim voze. Pfedni konce
podélnych nosniki 4 jsou spojeny pfednim pfiénym nosnikem 26 a zadni konce
podelnych nosnikil 4 jsou spojeny zadnim pficnym nosnikem 26. V piikladu
provedeni znazornéném na obr. 1 aZ obr. 18 je piedni pficny nosnik 26° sougasti
predniho madla 30¢ a zadni pfiény nosnik 26 je soudasti zadniho madia 30. Ve

stfedni ¢asti rAmu 3 je usporadana stfedova pricka 29, ktera zpeviiuje ram 3.

Par prednich nohou 6 je ke spodni &asti ramu 3 upevnén pfedni osou 23 otaéeni,
jejiz poloha je vici ramu 3 pohybliva, tzn., e tato poloha se mlze ménit
priblizovanim a oddalovanim pfedni osy 23 otageni od pfedniho pfiéného nosniku
26°. Pedni nohy 6 se kolem predni osy 23 otadeni sklapi ze svislé polohy do
horizontalni polohy smérem k pfedni ¢asti ramu 3. Tento smér sklapéni vyvolava
snizeni vySky ramu 3 nositek. Pfi sklapéni v opa&ném sméru se vySka ramu 3
zvysSuje. Pfedni nohy 6 Ize dale sklapét do tzv. nakladaci polohy, kdy se predni nohy
6 sklapi smérem k zadni ¢asti ramu 3. Do nakladaci polohy se pfedni nohy 6 sklapi

kolem otocného ¢epu 36, zatimco predni osa 23 otadeni je pevna.

Zadni nohy 7 se skiapi pouze smérem k zadni &asti ramu 3 kolem zadni osy 22
otaCeni. Sklapéni je ovladano otoénym &epem 37, ktery je upevnén k prvnimu
unaseCi 18. Nastaveni vysky sklapéni je ovladano priblizovanim a oddalovanim

zadniho Cepu 37 otaéeni od zadniho piiéného nosniku 26.

Vyska paru zadnich nohou 7 se reguluje pomoci zadni plynové pruziny 10, ktera je
uloZena cela v zadni ¢asti ramu 3. Pistnice 14 zadni plynové pruziny 10 je pevné
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spojena se zadnim pfiénym nosnikem 26. Pohyblivy &len zadni plynové pruziny 10 je
valec 15, snimZ je spojen prvni una$e¢ 18, ktery pojizdi smérem k zadnimu
pficnému nosniku 26, tzn. smérem k zadni &asti ramu 3. Prvni unase¢ 18 je spojen
se zadnim Cepem otaceni 37, ktery je pres zadni vzpéru 20 spojen se zadnim
spojovacim ramenem 9‘. Zadni spojovaci rameno 9* spojuje par zadnich nohou 7.
Spojeni se zadni vzpérou 20 je otoéné, takze se miize protacet podle polohy zadni
vzpéry 20. Pohybem prvniho unasege 18 se zadni otoény cep 37 pfemisti do zadni
Casti ramu 3, ¢imz pfitdhne zadni nohy 7 tak, ze v nejnizsi poloze té&sné piiléhaji ke
spodni Easti ramu 3. Nositka 1 potom pojizdé&ji na vodicich kole¢kach 5. Zadni osa
otaceni 22 je vzhledem k ramu 3 v konstantni poloze, je v tomto pfikladu uskute¢néni
uloZena v okach 39 soubézné se stfedovou pFickou 29. Zadni plynova pruzina 10 je
ovladana ovladacim prvkem, napf. bowdenovym lankem, stejné jako piedni plynova
pruzina 12. Ovladaci prvek pfedni a zadni pruziny 12, 10 mize byt vytvofen
libovolnym prostfedkem odbornikovi v dané oblasti dobfe znamym. Ovlada¢ 31
ovladaciho prvku zadni plynové pruziny 10 je ulozen v zadnim madle 30. Pohyb
valce 15 zadni plynové pruziny 10 smérem k pfedni &asti ramu 3 zpuUsobuje, Ze zadni
vzpéra 20 tla¢i na zadni spojovaci rameno 9¢, &im2 tlagi par zadnich nohou 7 do
svislé polohy. VySka nositek 1 se tak zvySuje. Zadni &ep 37 otaceni je opatieny
v miste, kde pfiléha k podéinym nosnikiim 4 pojezdovymi valeCky 49, které usnadriuji
valivy pohyb zadniho &epu 37 otaceni po podélnych nosnicich 4. V zadnim madle 30
je také uloZen ovladaci prvek tazné pruziny 24 a ovladaci prvek 38 aretani tyée 52.
Ze zadni Casti ramu 4 tak Ize ovladat sklapéni prednich nohou 6 do nakladaci
polohy.

V predni ¢asti ramu 3 je osazena predni plynova pruzina 12, jejiz pistnice 16 je
upevnéna k zakladné 28 v zadni Casti ramu 3. Zakladna 28 je pevné pfivafena nebo
pfiSroubovana k podélnym nosnikim 4. Zakladna 28 je vytvorena jako plny kovovy
profil pfivafeny k podélnym nosnik(im 4.

Pistnice 16 je v zobrazeném pfikladu
uskuteCnéni nepohyblivy &len predni plynové pruziny 12, pohyblivy ¢len je valec 17.
Valec 17 pfedni plynové pruziny 12 je v ramu 3 pohyblivé uloZen tak, ze pfi pohybu
zasahuje do zadni i pfedni ¢asti rdmu 3, pfiéemz prochazi stfedovou pfickou 29. K
valci 17 pfedni plynové pruZiny 12 je upevnén druhy unaseé 19, ktery je unasen
spolu s valcem 17, a je veden posuvné mezi podéinymi nosniky 4. Ke druhému
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unaseCi 19 je upevnéna pfedni osa 23 otadeni. Pfedni plynova pruzina 12 je
ovladana ovladacim prvkem, jehoz ovladag 31° je uloZen v madle 30 v pfedni ¢asti
nositek 1. Druhy unase€ 19 po stlaceni ovladade 31° ovladaciho prvku, pojizdi mezi
podéinymi nosniky 4 smeérem ke stfedové pficce 29, o kterou se zastavi. Druhy
unaseé 19 s sebou unasi predni osu otaéeni 23 smérem k zadni ¢asti ramu 3, &imz
sklapi par pfednich nohou 6 kolem pfedniho spojovaciho ramene 9 smérem k predni
Casti nositek 1. Tento smér sklapéni snizuje vysku nositek 1, nebot poloha predniho
spojovaciho ramene 9 se béhem sklapé&ni neméni a tvoii osu otadeni prednich
nohou 8. Pfi pohybu druhého unasee 19 smérem k piedni &asti ramu 3 dochazi
k otaceni pfednich nohou 6 kolem stejné osy, ale v opaéném sméru, tj. pfedni nohy 6
se stavi do svislé polohy a vySka nositek 1 se zvy$uje. Pfedni osa 23 otaceni a
predni ¢ep 36 otadeni jsou v misté, kde priléhaji k podelnym nosnikiim 4 opatieny
pojezdovymi valecky 49 pro usnadnéni valivého pohybu po podélnych nosnicich 4.
Béhem skiapéni pfednich nohou 6 pomoci predni plynové pruZiny 12 se predni ep

36 pohybuje smérem k zadni asti ramu 4.

Predni nohy 6 Ize sklapét do nakladaci polohy pro snazsi naloZeni nositek 1 do
ambulantniho vozu. V nakladaci poloze se pfedni nohy 6 slozi smérem k zadni &asti
ramu 2, takZe jsou sloZzeny soub&zné s ramem 3 a lezi mezi zadnimi nohami 7,
jejichZ rozte€ je vétSi neZ rozte¢ prednich nohou 6. Pro manipulaci s nositky 1 pak
slouzi vodici kolecka §. Sklopeni prednich nohou 6 do nakiadaci polohy se provadi
pomoci pohybového prostiedku 43, ktery je tvofeny trubkou 32, v niz je uloZena
tazna pruzina 24. K tazné pruziné 24 je upevnén aretaéni prvek 34. Aretaéni prvek
34 je pfivafen k objimce 27 pohybového prostfedku 43. V trubce 32 je vytvofena
podlouhla $térbina 33. Uvolnénim pfedniho zamku 51¢ se aretaéni éep 63 vysune
z objimky 27 pohybového prostfedku 43. Tazna pruzina 24 tahne objimku 27
pohybového prostiedku 43 po celé délce Stérbiny 33 smérem k zadni &asti ramu 3.
K objimce 27 je upevnén tfeti unase¢ 25. Treti unaseé 25 unasi smérem k zadni
Casti ramu 3 pfedni ototny &ep 36, ktery pfes dvojici prednich vzpér 21 tlagi na
predni spojovaci rameno 9, &imZ sklapi par prednich nohou 6 kolem pfedni osy 23
otaceni do horizontalni polohy smérem k zadni ¢asti ramu_3. Pfi sklapéni pfednich

nohou 6 do nakladaci polohy je pfedni osa 23 otadeni pevna, a tieti unageé 25 je
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taznou pruzinou 24 unasen $térbinou 33 v trubce 32 az na uroveii vélce 17 predni

plynové pruZiny 12.

Zadni plynova pruZina 10, pfedni plynova pruzina 12 a pohybovy prostiedek 43 jsou
v ramu 3 uspofadany rovnobézné s podelnymi nosniky 4.

Prvni unase¢ 18 zahrnuje tvarovou desku 11, ktera je pfi¢né ulozena mezi podélnymi
nosniky 4, a na obou svych koncich je opatfena pojezdovymi kolecky 13. V tomto
prikladu uskute¢néni jsou pojezdova koletka 13 vytvoiena jako dvojkoli. Pojezdova
kolecka 13 pojizdi mezi podélnymi nosniky 4 v zavislosti na pohybu vaice 15 zadni
plynové pruziny 10. Valec 15 zadni plynové pruziny 10 je k tvarové desce 11
upevnén pomoci objimky 27. V tomto pfikladu uskute&néni je spojeni vaice 15 zadni

plynove pruziny 10, objimky 27, tvarové desky provedeno svarem.

Druhy unase¢ 19 a treti unaseé 25 jsou vytvofeny totozné. Tvarova deska 11 tfetiho
unasece 25 je objimkou 27 spojena s posuvnym plastém 33 pohybového prostiedku
43.

Rovnobézné s podéinymi nosniky 4, zadni plynovou pruzinou 10, pfedni plynovou
pruZinou 12 a pohybovym prostiedkem 43 je v ramu 3 uspoiédana areta&ni ty¢ 52.
Aretaéni ty¢ je vramu 3 usporadana tak, ze pfileha k zadni plynové pruzing 10 a
k pohybovému prostfedku 43. Aretacni tyé 52 je v misté tvarové desky 11 prvniho
unasece 18 a v misté tvarové desky 11 tfetiho unaseée 25 opatfena aretaénim
perem 53. Aretacni ty¢ 52 je oviadana tahem ovladaciho prostfedku 38 uloZeného

v pfednim i zadnim madle 30, 30*.

K'tvarové desce 11 prvniho unaseée 18 je upevnén pfedni zamek 51. Tazenim
ovladaciho prostfedku 38 aretatni tyée 52 se zadni aretaéni pero 83 zasune do
zadniho zamku 51 a aretaéni ty¢ 52 se odtahne smérem od zadni plynové pruziny
10. Uvoinénim tlaku aretaéni tyée 52 a zadniho aretaéniho pera 53° se zasune
aretacni blok 60, ktery tim uvolni valec 15 zadni plynové pruziny 10, coZ umozni
pohyb prvniho unaseée 18. Zadni nohy 7 se tak mohou sklopit do nakladaci polohy
pro nalozeni do sanitniho vozu.

12.
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K tvarové desce 11 tfetiho unasece 25 je upevnén piedni zamek zamek 51°.
Tazenim oviadaciho prostiedku 38 aretaéni tyCe 52 se predni aretaéni pero 53¢
zasune do pfedniho zamku 51° a aretaéni ty& 52 se odtahne smérem od pohybového
prostfedku 43. Uvolnénim tlaku aretadni tyée 52 a piedniho aretaéniho pera 53‘ se
zasune aretacni blok 80, ktery tim uvolni posuvny plast 33 pohybového prostiedku
43, coz umozni pohyb tfetiho unasece 25. Predni nohy 6 se tak mohou skiopit do

nakladaci polohy pro naloZeni do sanitniho vozu.

V zadnim pfiéném nosniku 26 je zausténa zamykaci ty¢ 8, ktera prochazi prvnim
unaseCem 18, zakladnou 28 zadni plynové pruziny 10 a je ukongena pakou 64 ve
stfredové pfiCce 29. Zamykaci ty¢ 8 pakou 64 ovlada zamky 45, kterymi je k ramu 3
pripevnéna nosna ¢ast, na niz je ulozen pfepravovany pacient. Nosna ¢ast neni na

vykresech zobrazena.

Podéiné nosniky 4 ramu 3 jsou v tomto piikladu uskuteénéni vytvoreny jako U profil.
V misté, kde jsou podélné nosniky 4 spojeny s pfednim pfi¢nym nosnikem 26° a se
zadnim pficnym nosnikem 26 je v ¢asti podéiného nosniku 4 uloZen doraz 65. O
doraz 85 v pfedni ¢asti rdmu 3 se zarazi pojezdova kolecka 13 tietiho unasege 25
tak, aby nenarazila do piedniho pfi¢ného nosniku 26°. O doraz v zadni &asti ramu 3
se zarazi pojezdova kolecka 13 prvniho unasece 18 tak, aby nenarazila do zadniho
pri¢ného nosniku 4.

Primyslova vyuzitelnost

Nositka s pojizdnou sklapéci konstrukci podle vynalezu lze vyuZit ve vsech
lekafskych a zdravotnickych sluzbach, zejména jsou ur€ena pro mobilni sluzby, tedy
pro vSechny sloZky rychlych lékafskych a zdravotnickych sluzeb jako vybaveni
ambulantnich voz(, pro souéasti integrovanych zachrannych systému jako je letecka,

ddini a horska sluzba, pro ozbrojené sloZky, hasi¢e, sportovni a jiné akce.
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nositka

pojizdna sklapéci konstrukce
ram

podélny nosnik

vodici kolec¢ka

pfedni noha

zadni noha

ty¢

predni spojovaci rameno
zadni spojovaci rameno
zadni plynova pruZina
tvarova deska

pfedni plynova pruzina
pojezdové koleéko

pistnice zadni plynové pruziny
valec zadni plynové pruziny
pistnice pfedni plynové pruziny
valec pfedni plynové pruziny
prvni unasec

druhy unaseé

zadni vzpéra

pfedni vzpéra

zadni osa otadeni

pfedni osa otaéeni

tazna pruzina

treti unaseé

zadni pfiény nosnik

pfedni pficny nosnik

objimka

zakladna predni plynové pruziny
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29
30
30
31

31
32
33
34

36
37
38
39
40
41
42
43
44
45
46
47
48
49
50
51
51°
52
53
54
55
56
57
58

stfedova pricka

zadni madlo

predni madio

ovladac ovladaciho prvku zadni plynové pruziny
ovlada¢ ovladaciho prvku piedni plynove pruziny
trubka

Stérbina

aretaéni prvek

pfedni Cep otadeni

zadni Cep otaceni

ovladaci prvek aretaéni tyée

oka pro uloZeni zadni osy otaéeni
otocna objimka pfedniho spojovaciho ramene
otocna objimka pfedni vzpéry

oto€na objimka pfedniho ¢epu otadeni
pohybovy prostiedek

otoCna objimka pfedni osy otadeni
zapadka

otocna objimka zadniho spojovaciho ramene
otocna objimka zadni vzpéry

otocna objimka zadniho ¢epu otageni
pojezdovy valecek

objimka zadni osy ota&eni

zadni zamek

pfedni zamek

aretaéni ty¢

aretacni pero

aretacni ep tazné pruziny

zakladna pohybového prostredku
pouzdro zamku

zamykaci drazka

vnitini vedeni
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59
60
61
62
63
64
65

pruzina

aretacni blok

tvarova drazka

aretacni vybrani

aretacni ¢ep aretacniho bloku
zapadka

doraz
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Nositka (1) s pojizdnou skiapéci konstrukci (2), zahrnujici rdm (3) tvofeny dvéma
rovnobéznymi podélnymi nosniky (4) navzajem spojenymi na koncich pticnymi
nosniky (26, 26°) a opateny vodicimi kolegky (5) a pojizdnou sklapéci konstrukci
(2) upevnénou k ramu (3) tvofenou dvojici piednich nohou (6) spojenych prednim
spojovacim ramenem (9), opatienych pojezdovymi kole¢ky, a uloZzenych na
spole¢né predni ose otaceni (23) otoéné vi&i ramu (3) a dvojici zadnich nohou
(7) spojenych zadnim spojovacim ramenem (9), opatfenych pojezdovymi
koleCky, a uloZenych na spoleéné zadni ose otaceni (22) oto€né vici ramu (3),
pficemZ predni nohy (6) a zadni nohy (7) jsou prostiednictvim plynovych pruZin
(10,12) pusobicich na spojovaci ramena (9, 9) uhlové nastavitelné vii&i ramu (3)
a zaroven jsou sklopné do nakladaci polohy tak, Ze jsou v podstaté soubézné
s ramem (3), pfi€emZ pfedni nohy (8) i zadni nohy (7) v této poloze sméfuji
k zadnimu konci ramu (3), vyznadéujici se tim, Ze alespori jedna plynova
pruzina (10,12) je uspofadana vramu (3) mezi‘ podélnymi nosniky (4) a
rovnobézné s nimi, pfitemz nepfesahuje obrys podélnych nosnikll (4), a
pohyblivy Elen (15, 17) této plynové pruziny (10, 1 2) je spojen s unasecem (18,
19) ulozenym posuvné v alespori jednom podélném nosniku (4), ktery je pomoci
alespoi jedné na obou koncich oto&né uloZené vzpéry (20, 21) spojen s pfednim
spojovacim ramenem (9) nebo se zadnim spojovacim ramenem (9°) nebo

s alespon jednou nohou (8, 7).

Nositka podle naroku 1,vyzna<':ujici se tim, Ze zadni osa (22) otaceni
zadnich nohou (7) ma pevnou polohu vigi ramu (3) a pohyblivy &len zadni
plynové pruziny (10) uspofadané v zadni &asti ramu (3) zabira prostfednictvim
prvniho unasece (18) a zadni vzpéry (20) se zadnim spojovacim ramenem (9°)

pro ovladani uhlového nastaveni dvojice zadnich nohou (7) vii&i ramu (3).

Nositka podle naroku 1,vyzna<':ujici se tim, Ze pfedni osa (23) otadeni
prednich nohou (8) ma pohyblivou polohu viigi ramu (3), piicems pohyblivy &len
predni plynové pruziny (12) uspofadané ve stiedni ¢asti ramu (3) je spojen

s druhym unaSe¢em (19), ke kterému je upevnéna pfedni osa (23) otadeni
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pfednich nohou (8) a prfedni spojovaci rameno (9) je prostiednictvim
oboustranné otoéné ulozené predni vzpéry (21) spojeno se tfetim unasetem (25)
spojenym s pohybovym prostiedkem pro sklopeni pfednich nohou (6) do
nakladaci polohy, ktery je uspofadan posuvné v pfedni ¢asti ramu (3)
rovnobézné mezi podéinymi nosniky (4), pficemsz nepresahuje obrys podélnych
nosniku (4).

Nositka podle naroku 3,vyzna<‘:ujici se tim, Ze pohybovy prostfedek (43)
zahrnuje taZznou pruzinu (24) uloZenou v trubce (32), na které je posuvné ulozena
objimka (27) opatfena aretaénim prvkem (34) pro spojeni a rozpojeni objimky
(27) s taZnou pruZinou (24), pfi¢emz objimka (27) je spojena s tfetim unasecem
(25).

Nositka podle alespori jednoho z narokl 1 az 3/vyzna<“:ujici se tim, ze
unasecCe (18, 19, 25) jsou opatieny pojezdovymi kolecky (13) valivé uloZzenymi
v podélnych nosnicich (4).

Nositka podie naroku 5,vyznacéujici se tim, Ze pojezdova kolegka (13)
alespoi jednoho z unase¢h (18, 19, 25) jsou vytvorena jako dvojkoli,

Nositka podle alespor jednoho z narokl 1 a2 6,vyzna<':ujici se tim, Ze oba
podéiné nosniky (4) jsou vytvofeny jako U profil.

Nositka podle alespori jednoho z narok( 1 az 6,vyznaéujici se tim, Ze oba

podéiné nosniky (4) jsou vytvofeny jako C profil,

Nositka podle narokd 1 az 3,vyznaéujici se tim, Ze pistnice (14) zadni
plynové pruziny (10) je pevné spojena se zadnim pficnym nosnikem (26) a
pistnice (16) pfedni plynové pruziny (12) je pevné spojena se zakladnou (28)
upevnenou mezi podéinymi nosniky (4).

Nositka podle alespon jednoho z narokl 1 az 3,vyznacéujici se tim, ze
pohyblivy Clen zadni plynové pruziny (10) a predni plynové pruziny (12) je valec
(15, 17).
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Nositka podle naroku 10.vyznacujici se tim, Ze unaseé (18, 19) je tvofen

tvarovou deskou (11) opatfenou objimkou (27) pro uloZeni valce (15, 17).

Nositka podle alespoii jednoho z narokll 1 az 11,vyznacéujici se tim, Ze ve
stfedni Casti ramu (3) je uspofadana stiedova pricka (29) rozdélujici ram (3) na

pfedni East a zadni ¢ast.

Nositka podle alespon jednoho z narokt 1 az 12,vyznacdujici se tim, zZe
valec (17) pfedni plynové pruziny (12) je posuvné uloZen ve stiedové pficce (29),
pficemz pistnice (16) a zakladna (28) pfedni plynové pruZiny (12) jsou uloZzeny

v zadni Casti ramu (3) a druhy unase¢ (19) je uloZen v piedni &asti ramu (3).

Nositka podle alespoii jednoho z narokl 1 az 13,vyznacdujici se tim, zZe
pistnice (14) zadni plynové pruziny (10) je upevnéna k zadnimu pfi¢nému
nosniku (26) a valec (15) zadni plynové pruziny (10) je posuvné uloZen

v zakladné (28) pfedni plynové pruziny (12).

Nositka podle alespon jednoho z narokt 1 az 14lvyznaéujici se tim, ze
treti unasec (25) je posuvné uloZen mezi podélnymi nosniky (4) v pfedni &asti

ramu (3).

Nositka podle alesporn jednoho z narokt 1 az 15,vyznacdujici se tim, Ze
vramu (3) je rovnobézné s podélnymi nosniky (4) uloZzena aretaéni tyé (52)
opatfena alespori jednim aretaénim perem (53, 53¢), pfi¢emz areta&ni pero (53,
53’) zapada do zamku (51, 51°) pro aretaci alespoi jedné plynové pruziny (10,
12) a/nebo pohybového prostiedku.

Nositka podle naroku 16,vyznacujici se tim, ze zadmek (51) je spojen
s objimkou (27) pfedni plynové pruziny (10) a/nebo s objimkou (27) pohybového
prostfedku (43).



18.

19.

20.

21.

Nositka podle alespori jednoho z narokil 1 az 17,vyznacujici se tim, Ze
predni osa (23) otaceni, predni Cep (36) otaceni a zadni Cep (37) otaceni jsou
opatieny pojezdovymi valecky (49) pro valivy pohyb pfedni osy (23), pfedniho a
zadniho éepu (36, 37) otaceni po spodni strané podélnych nosnik{ (4).

Nositka podle alespon jednoho z narokll 1 az 18,vyznaéujici se tim, ze
podéiné nosniky (4) jsou opatfeny zapadkami (45) pro ukotveni nosné Casti
nositek (1).

Nositka podle alespon jednoho z narokl 1 az 19,vyznaéujici se tim, ze
zadni pfiény nosnik (26) je opatfen zadnim madlem (30) a pfedni pfi¢ny nosnik
(26°) je opatfen prfednim madlem (30°), pfi€emz v madle (30) je uloZzen oviada¢

(31) ovladacich prvki plynovych pruzin (10, 12).

Nositka podie alespof jednoho z narokd 1 az 19,vyznacujici se tim, Ze
v zadnim madle (30) je usporadan ovladaci prvek tazné pruziny (24) a ovladaci

prvek (38) aretacni tyCe (52).
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