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Stosowanie metod elekirycznego pomiaru
wielko$ci nieelektrycznych, nie znalazlo jesz-
cze u nas odpowiedniego rozpowszechnienia.
Elektromechaniczne czujniki do pomiaru du-
zych sit, ci$nien i ciezaréw, metodamij elektrycz-
nymi, nie s3 w kraju znane.

Przedmiotem wynalazku jest réznicowy czuj-
nik elektromechaniczny o elemencie przetwa-
rzajagcym typu indukcyjnego, przystosowany do
pomiaru metodami elektrycznymi duzych sit,
ci$nien i ciezar6w. Czujnik sklada sie z ele-
mentu noSnego — czujnikowego i elementu
przetwarzajacego, potaczonych ze sobg mecha-
nicznie we wspoélnej obudowie. Elementem czuj-
nikowym, a zarazem noSnym, jest membrana
1 uginajgca sie pod dzialajacym na nig naci-
-skiem wywieranym przez mierzong wielkoS¢
nieelektryczng. Elementem przetwarzajacym
Jjest dlawik z rdzeniem Zelaznym 2 i ruchoma
zworg 3, posiadajacy dwa uzwojenia 4 umozli-

wiajgce jego dzialanie réznicowe. Element ten

Jest zasilany z sieci pradu zmiennego (50 c/s)

%) WilaSciciel patentu o$wiadczy!, ie twérca wynalazku
jest inz. mgr Wiodzimierz Kuliszkiewicz.

lub ze specjalnego generatora lampowego wy-
twarzajgcego prad o odpowiednio dobranej cze-
stotliwosci, na przyklad 1000 c/s. Ugiecia mem-
brany sg przenoszone na ruchomg zwore dia-
wika poprzez przekladnie mechaniczng ztozo-
ng z dwu sprezyn; jedna z nich 5 stala, umo-
cowana jest do stalego pierScienia 6, ktéory jest
jednocze$nie pierscieniem zabezpieczajgcym,
druga natomiast 7 jest ruchoma, gdyz jest ona
umocowania do membrany 1. Ruch zwory 3 po-
wodowany uginaniem si¢ membrany 1 wywoiu-
je zmiang szczeliny powietrznej dlawika, a
przez to zmiane indukcyjnoéci jego uzwojen
4, Zmiany indukcyjno$ci obu uzwojen maja
charakter rézunicowy. Zmiany indukcyjno$ci
dtawika sg mierzone jedng z metod elektrycz-
nych, przy czym przy zachowaniu proporcjo-
nalnoéci (liniowo$ci) miedzy naciskiem ‘i ugie-
ciem membrany 1, a dalej miedzy ugieciem
membrany 1 i zmiang indukcyjnosci uzwojen
diawika 4, mozna uzyskaé proporcjonalno$é mie-
dzy wskazaniami elektrycznego przyrzadu po-



miarowego i mierzonym naciskiem. Przyrzad
pomiarowy moze by¢é wyskalowany w jedno-
stkach mierzonego nacisku (sily ci$nienia lub
ciezaru). Zastosowana przekladnia sprezynowa
miedzy membrang nos$ng 1 i ruchomg zworg
3 dlawika umozliwa zwiekszenie ruchu zwory
3, a tym samym zwieckszenie czulosci czujnika.
Przekladnia ta odznacza sie -duzg statoscia
i trwaloScig, gdyz nie posiada zadnych przegu-
béw; brak luzéw zapewnia duza dokladno$é.
Poniewaz w warunkach przemyslowych latwo
moze nastapi¢ przeciazenie czujnika i trwale
odksztalcenie membrany 1, zastosowano. nasta-
wiany pier§cien zabezpieczajacy 6, ktéry ogra-
nicza ugiecie membrany 1 i umozliwia nasta-
wianie warto§ci maksymalnej mierzonego naci-
sku.

Czujnik moze mieé¢ dwie membrany; jedna
cienkg 1 dla konstrukcyjnego zwigzania ele-
mentéw czujnika i drugg no$ng 8 o odpowied-
nio dobranej grubo$ci. Takie rozwigzanie umo-
zZliwia wstepne obcigzenie czujnika, co moze
byé wazne na przyklad przy wazeniu, gdzle

czujnik jest wstepnie obcigzony konstrukcja -

mechaniczng samej wagi. Membrana no$na 8
posiada nastawiany trzepien 9 i przez zmiane
szczeliny miedzy tym trzpieniem i membrana
cienkg 1, mozna dowolnie nastawiaé wartosé
obciagzenia wstepnego, to znaczy obcigzenia, przy
ktérym czujnik nie bedzie jeszcze reagowat.
Czujnik wedlug wynalazku posiada wiele za-
let, mianowicie: prosta konstrukcje mechanicz-
ng, duzg czulo$§é, malg wrazliwo§¢é na wplyw
-temperatury, wilgoci, wstrzaséw, niewykazy-
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wanie histerezy mechanicznej, mozno§¢ pracy
przy wstepnym obcigzeniu, male rozmiary, 1la-
twosé instalowania, duza trwalo$é, duzg stalosé
w czasie. Czujnik ten moze pracowaé w najroz-
maitszych warunkach zainstalowania 2z przy-
rzadem pomiarowym ustawionym na dowolnej
odlegloéci. Przy odpowiednim przystosowaniu
knstrukcji moze on shuzyé do pomiaru sit od
5 do 500.000 kg, do pomiaru duzych ciénien oraz
do wazenia duzych ci€zaréw na nim umieszcza-
nych lub pod nim podwieszanych.

Zastrzezenia patentowe

-

Réznicowy czujnik indukecyjny z przeklad-
nig mechaniczng do pomiaru naciskéw, zna-
mienny tym, ze posiada miedzy membrang
(1) i elementem czujnikowym spre¢zynowa
przekladnie mechaniczng (5 i 7), znacznie po-
wiekszajgeg jego czulo$é. .
2. Réznicowy czujnik indukcyjny  wedlug
zastrzez. 1, znamienny tym, ze posiada na-
stawiany pierScien (6) zabezpieczajacy mem-
brane przed przecigZzeniem i trwalym od-
ksztalceniem. .
3. Réznicowy czujnik indukecyjny wediug za-
strzez. 1 i 2, znamienny tym, Ze précz cien-
kiej membrany (1) wlaSciwego czujnika po-
siada oddzielng membrane nosng (8), ktérej
ugiecia sg przenoszone na czujnik za pomo-
ca nastawianego trzpienia (9).
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