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(57) Resumo: DISPOSITIVO, EM PARTICULAR HASTE DE
CONEXAO, PARA ENGLOBAR UMA ESTRUTURA DE FUSELAGEM
DE UMA AERONAVE E/OU PARA FIXAR UM COMPONENTE. A
presente invencgao refere-se a um dispositivo (18, 61), em particular
uma haste de conexdo (1, 19) par englobar uma estrutura de
fuselagem (9, 10, 27, 28, 45, 74) e/ou componentes de fixa¢do na
estrutura de fuselagem (9, 10, 27, 28, 45, 74). Em uma modalidade, as
juntas (29, 30, 53) séo integradas a estrutura de fuselagem (9, 10, 27,
28, 45) para conectar em ambos os lados a haste de conexéo (1, 19) a
estrutura de fuselagem (9, 10, 27, 28, 45). Como resultado da
integragdo das juntas (29, 30, 53), um numero reduzido de partes
individuais é produzido em comparagdo com as modalidades
previamente conhecidas, o que leva a uma redugdo de peso, uma
manutengéo reduzida e uma confiabilidade aperfeigoada contra falha.
Ademais, o dispositivo (18, 61), de acordo com a invengéo permite a
introdugao de for¢cas na regido das fibras neutras (43, 44) da estrutura
de fuselagem (9, 10, 27, 28, 45, 74). Uma configuragao adicional do
dispositivo (61) fornece apenas uma conexao articulada de lado Unico
de um componente (65) a estrutura de fuselagem (74) por meio de
(primeira) parte de extremidade (63). A segunda parte de extremidade
(64) é aparafusada a estrutura de fuselagem (74). Para essa
finalidade, ambas as partes de extremidade sao fornecidas com uma
rosca pelo menos em segdes.
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Relatdrio Descritivo da Patente de Invengdo para "DISPOSITI-
VO, EM PARTICULAR HASTE DE CONEXAO, PARA ENGLOBAR UMA
ESTRUTURA DE FUSELAGEM DE UMA AERONAVE E/OU PARA FIXAR
UM COMPONENTE".

A presente invencao refere-se a um dispositivo, em particular a
uma haste de conexdo (também conhecida como "haste Samer" ou "haste
tipo Samer"), para englobar uma estrutura de fuselagem de uma aeronave
e/ou para fixar um componente na estrutura de fuselagem compreendendo
uma parte central e duas partes de extremidade que sdo adjacentes & mes-
ma.

As modalidades conhecidas de hastes de conexdo geralmente
possuem uma parte central cilindrica e oca unida em ambos os lados por
partes de extremidade. O didametro da parte central pode corresponder ao
diametro de ambas as partes de extremidade. Alternativamente, a parte cen-
tral podé afunilar na diregdo das partes de extremidade. Parafusos podem
ser enroscados preferivelmente em ambos os lados dentro das partes de
extremidade a fim de alcangar o ajuste de comprimento. As hastes de cone-
X80 sao utilizadas, por exemplo, para fixar componentes na estrutura da fu-
selagem ou para englobar ou reforcar a mesma. A fim de conectar a haste
de conex&o a estrutura da aeronave, um prendedor ou um suporte tipo for-
quilha é geralmente rebitado na estrutura. O prendedor possui um orificio no
qual um parafuso pode ser fixado para realizar o acoplamento articulado de
um dos dois parafusos da haste de conexdo. Uma haste de conexao criada
dessa forma é ajustavel em termos de comprimento e pode, adicionalmente,
ser articulada em torno de um eixo geométrico. Uma capacidade de articula-
¢ao em torno de um eixo geométrico adicional ndo é possivel com esse con-
ceito de montagem.

Essa conexdo mecénica das hastes de conexo conhecidas a
estrutura de fuselagem apresenta, em particular, a desvantagem de uma
pluralidade de partes individuais ser necessaria e, ademais, conexdes de
rebite deverem ser posicionadas na estrutura de fuselagem para fixagio dos

prendedores. Como resultado disso, o peso, por um lado, e o custo de fabri-
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cagao, por outro, de tal disposi¢do de reforgo ou retengdo por meio de uma
haste de conexdo aumenta de forma significativa.

O objetivo da invengéo é criar um dispositivo que permita um
englobamento da estrutura de fuselagem e/ou uma conexdo de componen-
tes a estrutura da fuselagem enquanto, ao mesmo tempo, reduz o nimero
de partes individuais necessarios, e no qual pelo menos uma capacidade de
articulagdo em um lado e em adigdo a opgao de uma introdugdo de carga na
regido das fibras neutras é possivel.

Esse objetivo e alcangado por um dispositivo com as caracteris-
ticas da reivindicagao de patente 1.

Como resultado do fato de uma junta ser disposta na regido de
pelo menos uma parte de extremidade, a junta sendo integrada & estrutura
de fuselagem ou ao componente e sendo articulada em torno de pelo menos
um eixo geometrico de rotagdo, um numero menor de partes individuais, e
dessa forma, um peso reduzido sdo produzidos em comparagdo com os
conceitos de conexao previamente conhecidos, nos quais, no entanto, a ca-
pacidade de articulagdo em torno de pelo menos um eixo geométrico é for-
necida.

Ademais, a introdugao da forga ocorre preferivelmente na regido
das fibras neutras da estrutura de fuselagem de forma que o efeito de ala-
vanca que ocorre com a modalidade previamente conhecida do dispositivo
da haste de conex@o com prendedores ou suportes tipo forquilha no caso da
introdugao de forma € seja evitado.

Uma configuragéo vantajosa fornece que a pelo menos uma jun-
ta seja consubstanciada como uma porca cilindrica que é recebida de forma
articulada em um orificio de suporte na estrutura da fuselagem para conectar
de forma integral o dispositivo da haste de conexdo a estrutura de fusela-
gem.

Isso resulta em uma estrutura de desenho particularmente sim-
ples do dispositivo de acordo com a invengdo em uma estrutura de fusela-
gem de uma aeronave que € suficiente com um nimero minimo de compo-

nentes e que permite simultaneamente uma capacidade de articulagdo em
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torno de pelo menos um eixo geométrico no espaco.

De acordo com um desenvolvimento adicional da invengao, ¢
fornecido que um orificio de passagem seja posicionado na estrutura da fu-
selagem com um tamanho excessivo com relagéo as hastes rosqueadas.

Como resultado disso, uma mobilidade suficiente é garantida,
isso €, em particular, a capacidade de articulagdo da haste rosqueada en-
roscada na porta tipo barril em torno de um eixo geométrico no espago.

De acordo com outro desenvolvimento adicional da invencgéo, a
estrutura de fuselagem possui um espessamento na regido do orificio de
suporte.

Os espessamentos sdo necessarios para alcancar-se um assen-
to das porcas cilindricas que séo recebidas no orificio de suporte que pos-
sam suportar as cargas mecanicas suficientes.

E adicionalmente fornecido que, em adi¢ao, uma porca cilindrica
interna seja recebida de forma articulada na porca cilindrica externa. Essa
configuragdo permite a capacidade de articulagdo do dispositivo de acordo
com a invengdo em torno de um eixo geométrico adicional no espaco.

De acordo com uma configuragao vantajosa adicional, é forneci-
do que as partes de extremidade adjacentes a parte central em ambos os
lados sejam respectivamente fornecidas com uma rosca.

Como resultado disso, uma estrutura simplificada do dispositivo
€ produzida, onde a parte central e as partes de extremidade adjacentes a
mesma em ambos os lados sao preferivelmente consubstanciadas em uma
peca e de forma sdlida como parafusos rosqueados. Essa configuragéo é
particularmente adequada para a fixagdo de componentes, em particular su-
portes verticais de uma estrutura de forro na estrutura de fuselagem da ae-
ronave. A estrutura de forro é utilizada para suspender assentos de material
em uma aeronave para aplica¢des militares.

As forgas que ocorrem sdo introduzidas pelo dispositivo preferi-
velmente na regido das fibras neutras do componente. A suscetibilidade a
formagéo de volume de um componente linear com relagdo as cargas verti-

cais e reduzida pela conex&o articulada do componente no ponto de fixagéo.
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Como um resultado, o componente relevante pode ser dimensionado para
ser estaticamente mais leve e, dessa forma, economizar peso.

Configuragbes vantajosas adicionais do dispositivo sdo explica-
das nas reivindicagoes de patente adicionais.

A figura 1 ilustra uma modalidade ilustrativa de uma haste de
conexao previamente conhecida;

A figura 2 ilustra uma primeira variante de modalidade do dispo-
sitivo de acordo com a invencgao;

As figuras 3 e 4 ilustram uma vista principal simplificada de uma
segunda variante de modalidade do dispositivo de acordo com a inveng&o;

As figuras de 5 a 7 ilustram vistas detalhadas da segunda vari-
ante de modalidade;

As figuras 9 e 10 ilustram uma variagdo adicional do dispositivo
para a conexéo articulada de um lado dos componentes a estrutura de fuse-
lagem.

Os mesmos elementos de desenho possuem respectivamente
as mesmas referéncias numéricas nos desenhos.

A figura 1 ilustra um dispositivo formado com uma haste de co-
nexao convencional para englobar ou fixar os componentes & uma estrutura
de fuselagem.

Uma haste de conexdo 1 engloba, entre outras coisas, uma par-
te central 2 e duas partes de extremidade 3, 4. Um parafuso de olhal 5, 6 é
aparafusado respectivamente dentro de ambas as partes de extremidade 3,
4. Os parafusos de olhales 5, 6 sdo presos com porcas 7, 8. A conexdo da
haste de conex&o 1 @ uma estrutura de fuselagem 9, 10 é realizada com dois
prendedores 11, 12 que sdo rebitados na estrutura de fuselagem 9, 10 por
meio de rebites que ndo sdo ilustrados em maiores detalhes. A conexao arti-
culada entre os parafusos de olhales 5, 6 e os prendedores 11, 12 é realiza-
da por duas conexdes de parafuso 13, 14. Como resultado dos parafusos de
olhales 5, 6 que podem ser aparafusados dentro das partes de extremidade
3, 4, uma capacidade de ajuste de comprimento da haste de conexdo 1 é

produzida em paralelo ao eixo geométrico longitudinal 15. Como resultado
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das conexdes aparafusadas 13, 14, uma capacidade de articulagio da haste
de conexdo 1 com relagédo aos prendedores 11, 12 em torno de um eixo ge-
ometrico € respectivamente fornecida, como indicado por ambas as setas
duplas 16, 17.

A figura 2 ilustra uma primeira variante de modalidade do dispo-
sitivo de acordo com a invencao.

Um dispositivo 18 é consubstanciado como uma haste de cone-
xao "curta” 19 que possui uma segdo transversal constante para a redugéo
de peso em comparagao com a haste de conexdo convencional descrita a-
cima. A haste de conexdo 19 engloba, entre outras coisas, uma parte central
20 que é adjacente em ambos os lados pelas partes de extremidade 21, 22.
A parte central 20 é consubstanciada na forma de um tubo e é fornecida em
ambos os lados com uma rosca interna. As roscas internas nas partes de
extremidade 21, 22 podem ser consubstanciadas na dire¢do oposta ou na
mesma dire¢éo (rosca esquerda e/ou direita). As roscas internas nas partes
de extremidade 21, 22 sdo preferivelmente consubstanciadas na diregdo
oposta de forma que um ajuste de comprimento da haste de conexdo 19
possa ocorrer pela rotagao simples da parte central 20 em torno de seu eixo
geométrico longitudinal. A parte central 20 pode ter segdes planas, sulcos,
areas cisalhadas ou similares a fim de facilitar a rotagéo da parte central 20
por meio de uma ferramenta consubstanciada de forma correspondente para
0 ajuste de comprimento. As hastes rosqueadas 23, 24 podem ser respecti-
vamente aparafusadas nas partes de extremidade 21, 22. As hastes rosque-
adas 23, 24 s&o presas com porcas 25, 26 nas partes de extremidade 21, 22
contra o destacamento nao intencional. Alternativamente, a parte central 20
também pode ter uma rosca externa na qual, nesse caso, as hastes rosque-
adas consubstanciadas de forma cilindricamente oca com uma rosca interna
podem ser aparafusadas. Ademais, as partes de extremidade 21, 11 podem
ser consubstanciédas de forma conica (conforme a figura 1). As partes de
extremidade 21, 22 e a parte central 20 podem ser consubstanciadas de
forma cilindricamente oca e/ou pelo menos em se¢des de forma sélida. E

vital que as hastes rosqueadas 23, 24 possam ser aparafusadas por uma
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distancia suficiente para dentro das partes de extremidade 21, 22 para reali-
zar o ajuste de comprimento.

Uma junta 29, 30 é integrada respectivamente em uma estrutura
de fuselagem 27, 28. A estrutura de fuselagem 27, 28 pode, por exemplo,
ser uma estrutura integral, uma estrutura ou uma estrutura anular. As juntas
29, 30 sao formadas com duas porcas cilindricas 31, 32 que s&o recebidas
de forma articulada respectivamente em um orificio de suporte 33, 34 dentro
da estrutura de fuselagem 27, 28. As porcas cilindricas 31, 32 s3o recebidas
em orificios de suporte 33, 34 de forma articulada em torno de ambos os
eixos geomeétricos de rotagado 35, 36 (respectivamente de forma perpendicu-
lar ao plano do desenho), como indicado por ambas as setas duplas 37, 38.
Na vista da figura 2, as porcas cilindricas 31, 32 possuem respectivamente
um orificio rosqueado que nao é ilustrado em maiores detalhes para uma
melhor visdo geral no desenho e dentro do qual as hastes rosqueadas 23,
24 podem ser aparafusadas.

A fim de se receber as porcas cilindricas 31, 32, a estrutura de
fuselagem 27, 28 possui respectivamente um espessamento 39, 40 na regi-
ao dos orificios de suporte 33, 34. Os orificios de passagem 41, 42 sio res-
pectivamente dispostos na estrutura de fuselagem 27, 28, orificios de pas-
sagem 41, 42 sendo utilizados para passar através de ambas as hastes ros-
queadas 23, 24. Os orificios de passagem 41, 42 sdo projetados com tama-
nho excessivo com relagéo as hastes rosqueadas 23, 24, isto &, um diametro
dos orificios de passagem 41, 42 é respectivamente selecionado para ser
maior do que um didmetro das hastes rosqueadas 23, 24 a fim de garantir
uma capacidade de articulagédo suficiente de ambas as hastes rosqueadas
23, 24. A introdugéo da forga por meio de ambas as porcas cilindricas 31,
32, ocorre preferivelmente na regido das fibras neutras 43, 43 dentro da es-
trutura de fuselagem 27, 28. Como resultado disso, a ocorréncia de picos de
carga local na estrutura de fuselagem 27, 28 é reduzida em comparagéo
com a técnica anterior como resultado da agédo de alavanca dos prendedores
11, 12 (conforme figura 1).

Como resultado das porcas cilindricas 31, 32 dispostas integral-
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mente na estrutura de fuselagem 27, 28, os prendedores 11, 12 (suportes
tipo forquilha), os parafusos de olhales 5, 6 e as conexdes de parafuso as-
sociadas que sdo geralmente formadas respectivamente com um parafuso e
uma porca para parafuso nao sdo mais necessarios para conectar a haste
de conexdo 19 a estrutura de fuselagem 27, 28. Como resultado disso, uma
economia de peso significativa & produzida ao longo de uma confiabilidade
simultaneamente aumentada contra falha de todo o dispositivo 18 devido ao
numero reduzido de componentes.

As figuras 3 e 4 as quais referéncia é simultaneamente feita na
parte seguinte da especificago, ilustram uma vista simplificada (um lado) de
uma segunda variante de modalidade do dispositivo de acordo com a inven-
¢ao. A figura 3 ilustra uma vista superior e a figura 4 ilustra uma vista lateral
da segunda variante de modalidade. Os eixos geométricos x, y e z de um
sistema de coordenadas simbolizam a orientagéo no espaco.

Em contraste com a vista de acordo com a figura 2, as vistas s6
mostram um lado da estrutura de fuselagem e uma junta disposta na mesma
com uma haste rosqueada aparafusada. A haste de conex3o e a parte direi-
ta do dispositivo incluindo a estrutura de fuselagem direita foram omitidas
nas figuras 3, 4 respectivamente para permitir uma visdc mais clara. Os coil-
juntos citados s&o consubstanciados de forma simétrica espelhada com re-
lagdo as partes ilustradas. Em contraste com a variante de modalidade de
acordo com a figura 2, a junta tipo barril "biaxial" utilizada nas figuras 3 e 4
permite a articulagdo da haste rosqueada ou respectivamente a haste de
conexao conectada a mesma em torno dos dois eixos geométricos rotativos
no espaco.

Uma porca cilindrica externa 47 que é rotativa em torno do eixo
geomeétrico z € embutida em uma estrutura de fuselagem 45 em um orificio
de suporte 46. A fixagdo da porca cilindrica externa 47 contra o deslocamen-
to axial paralelo ao eixo geométrico z é realizada, por exemplo, com um
flange 48 e um anel de reteng&o 49 disposto em um sulco que ndo é desig-
nado. A fim de se ser capaz de receber a porca cilindrica externa 47, a estru-

tura de fuselagem 45 possui um espessamento 50 na regido do orificio de
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suporte 46. Uma porca cilindrica interna menor 51 é recebida de forma rota-
tiva em um orificio adicional 52 na porca cilindrica externa 47. A porca cilin-
drica interna 51 é rotativa em torno do eixo geométrico x, isso &, os eixos
geometricos rotativos (eixo geometrizo z e eixo geométrico x) da porca cilin-
drica (externa) 47 e da porca cilindrica interna 51 encerram um angulo de 90
e juntos formam uma junta (cardan) 53 ou uma chamada junta tipo barril "bi-
axial" que possui dois graus de liberdade. A fim de conectar a haste de co-
nexao nao ilustrada nas figuras 3 e 4, a porca cilindrica interna 51 possui um
orificio rosqueado que ndo é fornecido com uma referéncia numérica e den-
tro do qual uma haste rosqueada 54 pode ser aparafusada. A fim de garantir
uma capacidade de articulagdo suficiente da haste rosqueada 54 e, dessa
forma, de uma rosca, um orificio de passagem 55 cujo diametro tem um ta-
manho excessivo suficiente em comparagdo com um didmetro da haste ros-
queada 54 € posicionado na estrutura de fuselagem 45.

Em comparagao com a variagdo da modalidade de acordo com a
figura 2, a variante de modalidade de acordo com as figuras 3, 4 oferece
uma maior mobilidade da haste de conexdo com relagio a estrutura de fuse-
lagem 45 em torno de dois eixos geométricos de rotagdo 56, 57 (eixo x, eixo
z, 2 graus de liberdade) no espago come indicadc pelas setas duplas 58, 59
ao longo de apenas um numero ligeiramente aumentado de componentes
necessarios.

Um orificio adicional 60 é posicionado na porca cilindrica (exter-
na) 47 para garantir uma mobilidade suficiente da haste rosqueada 54. O
orificio 60 € projetado com um tamanho excessivo adequado com relagdo ao
seu diametro com relacdo ao didmetro da haste rosqueada 54.

A estrutura de fuselagem 9, 10, 27, 28, 45 é preferivelmente
formada com um material de liga de aluminio. Todas as porcas cilindricas
31, 32, 47, 51 podem ser fornecidas com uma camada de redugdo de fric-
o, tal como, por exemplo, uma camada de teflon® como um lubrificante
permanente. Alternativamente, as porcas cilindricas 31, 32, 47, 51 também
podem ser totalmente formadas com um material de reducdo de fricgdo que

€ adequado com relagdo ao material de liga de aluminio da estrutura de fu-
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selagem 9, 10, 27, 28, 45, tal como, por exemplo, bronze ou outros metais
pesados nao-ferrosos.

As figuras de 5 a 7, as quais a referéncia é feita em paralelo a-
baixo, € ilustrada uma vista interna detalhada da junta utilizada (cardan) 53
(conforme as figuras 3 e 4) a partir de varias vistas. As trés direcdes espaci-
ais sao ilustradas pelos eixos geométricos x, y e z de um sistema de coorde-
nadas. A porca cilindrica interna 51 é recebida de forma rotativa na porca
cilindrica externa 47 e forma em interagdo com a porca cilindrica externa 47
a junta 53 ou a junta cardan que permite a mobilidade do dispositivo de a-
cordo com a invengao em torno de dois eixos geométricos rotativos.

O orificio 60 posicionado com o tamanho excessivo na porca
cilindrica externa 47. Como ¢ particularmente aparente a partir da figura 7, o
orificio 60 possui uma geometria transversal oval a fim de alcan¢ar uma mo-
bilidade suficiente da haste rosqueada (mobilidade da junta 53). Outras ge-
ometrias transversais tal como, por exemplo, circulares ou elipticas s&o i-
gualmente possiveis.

As figuras 8 a 10 ilustram uma modalidade adicional de variagdo
do dispositivo que é particularmente destinado & fixagédo de longarinas verti-
cais de uma estrutura de forro na estrutura de fuselagem de uma aeronave.
Em contraste com as variages de modalidade descritas acima, apenas uma
conexao de articulagao de lado unico é produzida com esse dispositivo. A
posigdo do dispositivo no espaco € ilustrada por meio dos eixos geométricos
x,’y e z que formam um sistema de coordenadas.

A figura 8 ilustra uma vista transversal através de um dispositivo .
61.

A figura 9 ilustra 0 mesmo dispositivo 61, mas em uma vista que
€ articulada por 90 em torno do eixo geométrico y de forma que a referéncia
possa ser feita também abaixo para ambas as figuras 8 e 9.

O dispositivo 61 engloba, entre outras coisas, uma parte central
consubstanciada de forma cilindricamente oca ou substancialmente cilindrica
62 que é adjacente a partes extremidades 63, 64 em ambos os lados. Uma

rosca, nao-designada em maiores detalhes, é respectivamente aplicada a
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partes de extremidade 63, 64. Ambas as partes de extremidade 63, 64 for-
mam juntamente com a parte central 62 um parafuso rosqueado de peca
unica, mas podem, no entanto, ser consubstanciadas de forma oca em cor-
tes para redugdo de peso onde for necessario. A fim de se conectar um
componente 65, o componente 65 possui um orificio de suporte 66 no qual
uma porca cilindrica (externa) 67 é recebida de forma articulada. O compo-
nente 65, que, na modalidade ilustrativa ilustrada das figuras de 8 a 10, é um
suporte vertical de uma chamada estrutura de forro, pode ter um espessa-
mento 68 na regido do orificio de suporte 66 para fornecer uma resisténcia
de material suficiente para posicionar o orificio de suporte 66. A porca cilin-
drica externa 67 ¢ articulada em torno do eixo geométrico z como um eixo
geomeétrico rotativo. Uma segunda porca cilindrica interna 69 é recebida de
forma articulada dentro da porca cilindrica 67. Para essa finalidade, a porca
cilindrica externa 67 possui um orificio com um didmetro correspondente
para suportar a porca cilindrica interna 69. A porca cilindrica interna 69 é
articulada em torno do eixo geométrico x como um eixo geométrico rotativo,
isso €, os eixos geométricos articulados ou os eixos geométricos rotativos
(eixos geométricos z e x) da junta (biaxial) 70 formados por meio de ambas
as porcas cilindricas 67, 69 com dois graus de liberdade formam uma inter-
se¢ao uma com a outra em um angulo de 90°. Um ponto de interse¢éo da
articulagéo ou dos eixos geométricos rotativos é preferivelmente selecionado
de forma que esteja aproximadamente na regido de uma fibra neutra do
componente 65 a fim de alcangar uma introdugéo ideal da forga no compo-
nente 65. A "liberdade do momento" da transmissao da forga entre o compo-
nente 65 e a estrutura de fuselagem nao ilustrada nas figuras 8 e 9 é garan-
tida nesse caso pela conexdo articulada por meio da junta tipo barril biaxial.
como resultado da introdugdo da forga "livre de momento", o risco de forma-
¢ao de volume que é substancialmente apenas decisivo, por exemplo, para o
dimensionamento de tais suportes verticais € reduzido como resultado da
mobilidade no ponto de conexdo. Portanto, o peso do suporte vertical que é
conectado a estrutura de fuselagem com o dispositivo de acordo com a in-

vengdo pode ser reduzido em comparagdo com uma conexao "de momento
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rigido" (fixa) a estrutura de fuselagem (primaria).

A porca cilindrica interna 69 possui um orificio rosqueado, ndo-
designada por uma referéncia numérica para uma visao geral melhor no de-
senho, no qual a (primeira) parte de extremidade 63 do dispositivo 61 pode
ser aparafusada. A fim de passar através da parte de extremidade 63, o
componente 65 possui um orificio de passagem 71. A fim de garantir uma
mobilidade suficiente da parte de extremidade 63 na diregdo de ambas as
setas duplas em torno de ambos os eixos geométricos de articulagéo, o orifi-
cio de passagem 71 € projetado com um tamanho excessivo com relagdo a
um diametro externo da parte de extremidade 63. A (segunda) parte de ex-
tremidade 64 € da mesma forma fornecida com uma rosca e é utilizada nes-
se caso para conectar substancialmente de forma rigida o componente 65 as
partes nao ilustradas nas figuras 8 e 9 de uma estrutura de fuselagem da
aeronave.

A figura 10 ilustra a conexdo do componente 65 por meio do dis-
positivo 61 a uma parte de uma estrutura de fuselagem 74 de uma aeronave.

Para essa finalidade, a (segunda) parte de extremidade 64 da
parte central 62 do dispositivo 61 € orientada por orificios, ndo-designados
em maiores detalhes, na estrutura de fuselagem 74 e, por exemplo, aparafu-
sada e presa de forma fixa a estrutura de fuselagem 74 por meio das porcas
rosqueadas 75, 76 aparafusadas a parte de extremidade esquerda e/ou di-
reita 63, 64. O dispositivo 61 representa nesse contexto, um reforco mecani-
co do componente 65 contra a formagao de volume no caso de altas cargas
correrem em paralelo ao eixo geomeétrico x ou um meio de fixagdo para fixar
0 componente 65 a estrutura de fuselagem 74.

Na modalidade ilustrativa ilustrada, o componente 65 & um su-
porte vertical, que corre em perpendicular ao plano do desenho, de uma es-
trutura de forro (estrutura secundaria) que é utilizada para suspender uma
pluralidade de assentos de material que s&o dispostos de forma transversal
a direcdo de voo da aeronave enquanto forma duas fileiras (assento) em
ambos os lados ao longo dos lados longitudinais da fuselagem.

Listagem de Referéncias
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haste de conexao
parte central

parte de extremidade
parte de extremidade
parafuso de olhal
parafuso de olhal
porca

porca

estrutura de fuselagem
estrutura de fuselagem
prendedor

prendedor

conexao de parafuso
conexao de parafuso
eixo geométrico longitudinal
seta dupla

seta dupla

dispositivo

haste de conexao
parte central

parte de extremidade
parte de extremidade
haste rosqueada

haste rosqueada

porca

porca

estrutura de fuselagem
estrutura de fuselagem
junta

junta

porca cilindrica

porca cilindrica



10

15

.- 20

25

30

33.
34.
35.
36.
37.
38.
39.
40.
41,
42.
43.
44.
45,
46.
47.
48.
49.
50.
51.
52.
53,
54.
55.
56.
57.
58.
59.
60.
61.
62.
63.
64.
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orificio de suporte

orificio de suporte

eixo geométrico rotativo (porca cilindrica)
eixo geométrico rotativo (porca cilindrica)
seta dupla

seta dupla

espessamento

espessamento

orificio de passagem

orificio de passagem

fibras neutras

fibras neutras

estrutura de fuselagem

orificio de suporte

porca cilindrica externa

flange

anel de retengéo

espessamento

porca cilindrica interna

orificio

junta

haste rosqueada

orificio de passagem

eixo geometrico rotativo (eixo geométrico x)
eixo geometrico rotativo (eixo geométrico z)
seta dupla

seta dupla

orificio

dispositivo

parte central

(primeira) parte de extremidade

(segunda) parte de extremidade
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65.
66.
67.
68.
69.
70.
71.
72.
73.
74.
75.
76.
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componente

orificio de suporte
porca cilindrica (externa)
espessamento

porca cilindrica interna
junta

orificio de passagem
seta dupla

seta dupla

estrutura de fuselagem
porca rosqueada

porca rosqueada
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REIVINDICAGOES

1. Dispositivo (18, 61), em particular, uma haste de conexao (1,
19), para englobar uma estrutura de fuselagem (9, 10, 27, 28, 45, 74) de
uma aeronave e/ou para fixar um componente (65) a estrutura de fuselagem
(9, 10, 27, 28, 45, 74), compreendendo uma parte central (2, 20, 62) e duas
partes de extremidade (3, 4, 21, 22, 63, 64) que sdo adjacentes & mesma,
caracterizado pelo fato de que uma junta (29, 30, 53, 70) é disposta na regi-
ao de pelo menos uma parte de extremidade (3, 4, 21, 22, 63, 64), a junta
(29, 30, 53, 70) sendo integrada & estrutura de fuselagem (9, 10, 27, 28, 45,
74) ou no componente (65) e sendo articulada em torno de pelo menos um
eixo geométrico rotativo (35, 36).

2. Dispositivo (18), de acordo com a reivindicagdo 1, caracteri-
zado pelo fato de que uma haste rosqueada (23, 24, 54) é respectivamente
aparafusada as partes de extremidade (3, 4, 21, 22).

3. Dispositivo (18), de acordo com a reivindicagdo 1 ou 2, carac-
terizado pelo fato de que pelo menos uma junta (29, 30, 53) é formada com
uma porca cilindrica (31, 32, 47) que ¢ recebida de forma rotativa em um
orificio de suporte (33, 34) na estrutura de fuselagem (9, 10, 27, 28, 45) e
dentro do qual uma haste rosqueada (23, 24, 54) pode ser aparafusada.

4. Dispositivo (18), de acordo com qualquer uma das reivindica-
¢oes 1 a 3, caracterizado pelo fato de que um orificio de passagem (41, 42)
é disposto na estrutura de fuselagem (9, 10, 27, 28, 45), o diametro do orifi-
cio de passagem (41, 42) sendo maior do que um didmetro das hastes ros-
queadas (23, 24, 54) a fim de permitir o aparafusamento de uma das hastes
rosqueadas (23, 24, 54) dentro da junta (29, 30, 53) e, dessa forma, uma
mobilidade suficiente.

5. Dispositivo (18), de acordo com qualquer uma das reivindica-
¢oes 1 a 4, caracterizado pelo fato de que a estrutura de fuselagem (9, 10,
27, 28, 45) possui um espessamento (39, 40, 50) na regido do orificio de
suporte (33, 34).

6. Dispositivo (18), de acordo com qualquer uma das reivindica-

¢oes 1 a 5, caracterizado pelo fato de que uma porca cilindrica interna (51) é
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recebida articuladamente na porca cilindrica (31, 32, 47), em que a haste
rosqueada (23, 24, 54) pode ser aparafusada dentro da porca cilindrica in-
terna (51) e a haste rosqueada (23, 24, 54) poder ser articulada em torno de
dois eixos geométricos rotativos (56, 57).

7. Dispositivo (18), de acordo com qualquer uma das reivindica-
¢Oes 1 a 6, caracterizado pelo fato de que os eixos geométricos rotativos
(56, 57) das porcas cilindricas (31, 32, 47) e da porca cilindrica interna (51)
encerrarem um angulo de 90 uma com a outra.

8. Dispositivo (18), de acordo com qualquer uma das reivindica-
¢Oes 1 a 7, caracterizado pelo fato de que a porca cilindrica (47) possui um
flange circunferencial (48) e um sulco circunferencial com um anel de reten-
¢éo (49) a fim de impedir um deslocamento axial no orificio de suporte (46).

9. Dispositivo (18), de acordo com qualquer uma das reivindica-
¢oes 1 a 8, caracterizado pelo fato de que a parte central (2, 20) da haste de
conex&o (1, 19) afunila-se respectivamente na direcdo das partes de extre-
midade (3, 4, 21, 22).

10. Dispositivo (18), de acordo com qualquer uma das reivindi-
cagoes de 1 a 9, caracterizado pelo fato de que as porcas cilindricas (31, 32,
47, 51) sdo fornecidas com uma camada de redugao de fricgdo e/ou sao for-
madas com um material com um baixo coeficiente de fricgdo.

11. Dispositivo (61), de acordo com a reivindicagéo 1, caracteri-
zado pelo fato de que as partes de extremidade (63, 64) adjacentes a parte
central (62) em ambos os lados possuem respectivamente uma rosca pelo
menos em segoes.

12. Dispositivo (61), de acordo com a reivindicagdo 11, caracte-
rizado pelo fato de que o dispositivo (61) possui uma junta (70) formada com
uma porca cilindrica (67), em que a porca cilindrica (67) é recebida de forma
rotativa em um orificio de suporte (66) no componente (65) e uma parte de
extremidade (63) € aparafusada dentro da porca cilindrica (67) e a outra par-
te de extremidade (64) € aparafusada na estrutura de fuselagem (74).

13. Dispositivo (61), de acordo com a reivindicagdo 11 ou 12,

caracterizado pelo fato de que o orificio de passagem (71) é disposto no
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componente (65), o didmetro do orificio de passagem (71) sendo maior do
que um diametro da parte de extremidade (63) a fim de permitir uma mobili-
dade suficiente.

14. Dispositivo (61), de acordo com qualquer uma das reivindi-
cagdes 11 a 13, caracterizado pelo fato de que o componente (65) possui
um espessamento (68) na regiao do orificio de suporte (66).

15. Dispositivo (61), de acordo com qualquer uma das reivindi-
cacgoes 10 a 14, caracterizado pelo fato de uma porca cilindrica interna (69)
é recebida de forma articulada na porca cilindrica (67), em que a parte de
extremidade (63) pode ser aparafusada dentro da porca cilindrica interna
(69).

16. Dispositivo (61), de acordo com qualquer uma das reivindi-
cacdes 10 a 15, caracterizado pelo fato de que o componente (65) & em par-
ticular um suporte vertical de uma estrutura de forro para montagem de uma

pluralidade de assentos.
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RESUMO
Patente da Invengao: "DISPOSITIVO, EM PARTICULAR HASTE DE CO-
NEXAO, PARA ENGLOBAR UMA ESTRUTURA DE FUSELAGEM DE
UMA AERONAVE E/OU PARA FIXAR UM COMPONENTE".

A presente invengdo refere-se a um dispositivo (18, 61), em par-
ticular uma haste de conexado (1, 19) par englobar uma estrutura de fusela-
gem (9, 10, 27, 28, 45, 74) e/ou componentes de fixagdo na estrutura de fu-
selagem (9, 10, 27, 28, 45, 74). Em uma modalidade, as juntas (29, 30, 53)
sao integradas a estrutura de fuselagem (9, 10, 27, 28, 45) para conectar em
ambos os lados a haste de conexdo (1, 19) a estrutura de fuselagem (9, 10,
27, 28, 45). Como resultado da integragdo das juntas (29, 30, 53), um nume-
ro reduzido de partes individuais é produzido em comparagdo com as moda-
lidades previamente conhecidas, o que leva a uma redugdo de peso, uma
manutengao reduzida e uma confiabilidade aperfeigoada contra falha. Ade-
mais, o dispositivo (18, 61), de acordo com a invengdo permite a introdugao
de forgas na regido das fibras neutras (43, 44) da estrutura de fuselagem (9,
10, 27, 28, 45, 74). Uma configuragdo adicional do dispositivo (61) fornece
apenas uma conexao articulada de lado Unico de um componente (65) a es-
trutura de fuselagem (74) por meio de (primeira) parte de extremidade (63).
A segunda parte de extremidade (64) é aparafusada a estrutura de fusela-
gem (74). Para essa finalidade, ambas as partes de extremidade sio forne-

cidas com uma rosca pelo menos em segoes.
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