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(54) Elekiricky obved pro dalkové ovladani elektrickéhe kladkostroje .

Podstatou vynalezu je elektricky obvod pro
dalkové ovladani elektrického kladkostroje.
tvofeny fidicim zdvihovym a pojezdovym
elektrickym obvodem napojenymi paralelné
na sekundérni ¢ast prvniho transformatoru
a ovladacim zdvihovym a pojezdovym' elek-
trickym obvodem, jakoZ i pojezdovou a zdvi-
hovou vétvi napojenymi paralelné na sekun-
darni €ast druhého transformétoru. Jedno-
tlive obvody jsou sestaveny z elektrickych
vétvi, které jsou tvoreny elektrickymi -prvky
navzdjem propojenymi tak, Ze je dosaZeno
pokroku, ktery spodivd v moZnosti pouZiti
minimdalniho podtu pf#ivodnich kabell k déal-
kovému ovlddani kladkostroje. Tato skuteé-
nost vynika zvlast& ve slévarnach, kde je
moZno elektricky kladkostroj ovladany elek-
trickym obvodem podle vynalezu zvlast vy- .
hodné pouZit.

213 281



Vynalez se tykd elektrického obvodu. pro -

dalkové ovlddani elektrického kladkostroje

tvoreného Fidicim: zdvihovym a pojezdovym °
elektrickym obvodem napojenymi paralelné .

na sekundarni ¢ast prvniho transformétoru

a ovladacim zdvihovym a pojezdovym elek- °

trickym obvodem a zdvihovou a pojezdovou

vétvi napojenymi paralelné na sekundédrni
¢ast druhého transformatoru. .
U dosud znamych elektrickych obvodi po-

uZivanych pro dalkové ovladéani elektrickych |

kladkostrojl je obvykle propojeni mezi kldd-
kostrojem a ovladacCi provedeno kabelem s
libovolnym poftem. potfebnych vodiéd pro

rlizné funkce vykondvané kladkostrojem. V -
pripadé pohybu kladkostroje po rtzné za-
k¥ivené dréaze v uzaviené kfivce nezvisle

na ovladatich je nutno pouZit troleji se sbhé-
rati. Konstrukce troleji a sbérného uastroji
je ndrofnd na prostor a také cena kazdého

trolejového vedeni je vysokéa. Pri pouZiti do- .

sud znédmych elektrickych obvodi je k dél-
kovému ovladani zapotfebl Sesti trolejovych
vodiél. se sbérnym zarizenim.

Ugelem vynalezu je vytvorit elektrick§ ob-

vod pro dalkové ovladani elektrického klad-
kostroje s co nejmensim pocCtem trolejovych
vodi¢ se sbérnym ustrojim.

Podstatou vynalezu je elektricky obvod
pro dalkové ovlddani elektrického kladko-
stroje, jehoZ ridici elektricky obvod je tvo-
Fen. prvni Fidici veétvi sestédvajici z prvniho

‘klidového kontaktu prvniho tladitkového o-"

vladade, druhou Fidicl vdtvi sestdvajici ze
- sériové zapojeného druhého spinactho kon-
taktu prvnfho tla¢itkového ovlddace, prvni
diody, prvni troleje, prvniho shérace, druhé
diody, druhého rozpojovaciho kontaktu, tfe-

ttho stejnosmérného relé a druliého stejno-

smérného relé premost&ného paralelné pfi-
pojenym prvnim kondenzatorem, tfeti Fidici

vétvi, v niZ je uspofddén tFeti spinaci kon-

takt prvniho tla¢itkového ovladale, Ctvrtou
Fidici vétvi sestdvajici ze sériové zapojené-
ho bipolarniho kondenzatoru a prvniho relé
na st¥idavy proud, patou Fidici vétvi sesta-
vajici z prvniho Klidového kontaktu druhé-
ho tlatitkového oviadale, Sestou ¥idici ve&tvi
sestdvajici. ze sériové zapojeného druhého

spinaciho kontaktu druhého tlatitkového o-

vliadace, treti diody, prvni troleje, prvniho .
sbérale, Ctvrté diody, druhého rozpojovaci- °

ho kontaktu druhého stejnosmérného relé

‘a t¥etiho stejnosméruého relé pFemosténého -

~paralelné pfipojenym druhym kondenzéto-

rem a sedmou Fidici vétvi, v niZ je uspofd- =

dan treti spinaci kontakt druhého tladitko-
vého ovlddale a jeho Fidici pojezdovy elek-
tricky obvod je tvofen osmou Fidici vétvi,
v niZ je uspbFadan prvni klidovy kontakt
t¥etiho tlafitkového ovlddade, devatou ¥idi-
_¢i veétvi sestdvajici ze sériovE zapojeného
druhého spinaciho kontaktu tietiho  tladit-
kového ovladace, paté diody, druhé troleje,

druhého ‘sbrale, Sesté diody a Ctvrtého

gy
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stejnosmérného relé piemost¥ného paralel-

né pfipojenym Ctvrtym kondenzatorem, de-
satou Fidici v&tvi, v niZ je uspofadan prvni -
klidovy kontakt &tvrtého tlaCitkového ovla-
date a jedendctou Fidici vétvi sestdvajici ze
sériové zapojeného druhého spinaciho kon-
taktu &tvrtého ovladale, sedmé diody, druhé
troleje, druhého sbérace, osmé diody a péa-
tého stejnosmérného relé prfemosténého pa-
ralelné k nému pfipojenym patym konden-
zatorem, kdyZ jeho ovladaci zdvihovy elek-
tricky obvod pak je tvoren prvni ovladaci
vEtvi sestavaijici ze sériové zapojeného prv-

- niho stykace, tfettho spinaciho kontaktu tie-

tiho stykaCe premosténého paralelné& pfFipo-

jenym tietim spihacim kontaktem druhého

stykate a prvniho spinaciho kontaktu prv-
niho relé na' st¥idavy proud, druhou ovlada-
ci vétvi sestdvajici ze sériové zapojeného
druhého stykade, druhého rozpinaciho kon-
taktu trettho stykace, prvniho koncového.

- vypinace, tfetitho rozpinacihc kontaktu tre-

ttho stejnosmérného relé a prvniho spinaci-

- ho "kontaktu druhého gstejnosmérného relé
a treti ovladaci vétvi sestdvajici ze sériové

zapojeného t¥etiho stykafe, druhého rozpi-
naciho kontaktu druhého stykace, druhého
koncového - vypinace, . tfetitho rozpinactho
kontaktu druhého stejnosmérného relé.. a
prvniho spinaciho kontaktu t¥etiho stejno-
smérného relé, prifemZ ovléddaci pojezdovy
elektricky obvod je tvofen &tvrtou ovladaci
vetvi sestdvajici ze sériové zapojeného &tvr-
tého stykade, druhého rozpinaciho kontaktu
patého stykaCe a prvniho spinaciho kontak-
tu &tvrtého stejnosmérného relé a patou o-

- vladaci -vétvi sestédvajici -ze sériové zapoje-

ného péatého stykafe, druhého rozpinaciho
kontaktu ¢tvrtého stykacde a prvniho spina-
ciho kontaktu patého stejnosmérného relé,
zatimco zdvihovad vétev sestdva ze sériové
zapojeného dvouotédCkového elektromotoru,
prvnich rozpinacich a druhych spinacich
kontaktl prvniho stykaCe a prvnich pFipo- |
jovacich, kontaktdl druhého stykaCe, jakoZ i
druhych pripojovacich kontaktt tfetiho sty-
kate a pojezdova vétev sestdvd ze sériové
zapojeného elektromotoru a prvnich piipo-
jovacich kontaktd Ctvrtého stykae premos-

_ ténych prvnimi pFipojovacimi kontakty pé-

tého stykade. v

Pokrok dosaZeny elektrickym obvodem po-
dle vyndlezu spo€ivd v tom, Ze pro dalkové
ovladani elektrického kladkostroje pojiZds-
jictho po zakfivené uzaviené dréaze stadi

pouze dva trolejové vodide'se sh&rnym ustro-

jim. Tak je umoZn&no v omezeném trolejo-
vém *prostoru zabezpedit privody k’ovlada-
cim prvkim bez nebezpe¢i jejich poskozeni
pohybujicim se elektrickym kladkostrojem.
Tato skuteCnost je zvlastd velikou piednosti

ve slévarnéch, kde je moZno elektricky klad-

kostroj ovladany elektrick§ym obvodem po- -
dle vynédlezu zvla8t vyhodné& pouZit.

Na vykresech je znazorn&no schéma elek-

Al - v
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trického obvodu jako pfiklad provedeni po-
dle vynélezu. Na obr. 1 jé znédzorn&na C4st
- ¥idiciho zdvihového a pojezdového elektric-
kého obvodu napojend na sekunddrni Cést
prvniho transformétoru a na obr. 2 je Cast
ovladaciho zdvihového a pojezdového elek-
trického obvodu a zdvihovd a pojezdova vé-
tev napojené na sekunddrni €ast druhého
transformatoru. o '

Elektricky obvod pro dalkové ovladani

elektrického kladkostroje je tvofen Fidicim
zdvihovym a pojezdovym elektrickym obvo-
‘dem, ovlddacim zdvihovym a pojezdovym
elektrickym obvodem a pojezdovou a zdvi-
hovou vétvi. : ’

V ¥Fidicim zdvihovém elektrickém obvodu |

je sedm Fidicich v&tvi pro ovlddani zdvihu
elektrického kladkostroje, které jsou para-
leln& pripojeny na sekundarni ¢ast prvniho
transformatoru T1 (obr. 1). Prvni Fidici vé-
tev I-I sestavd z prvniho klidového kontak-
tu SK11 prvniho tlagitkového ovladace SB1.
Druhé Fidici vétev II-II je tvoféna sériové
zapojenym druhym spinacim kontaktem SK12
prvniho tlaéitkového ovladae SB1, prvni
diodou VI, prvni troleji TR1, prvnim sbéra-
tem S1, druhou diodou V2, druhym rozpojo-
vacim kontaktem KA32 tfetiho stejnosmér-
ného relé KA3 ze Sesté Fidici vétve VI-VI a
druhym stejnosm&rnym relé KA2 pFemosté-
nym paralelng pfipojenym prvnim konden-
zatorem Cl1. V treti Fidici vétvi TII-III je u-
spoFadan tketi spinaci kontakt SK13 prvni-
ho tladitkového ovladade SB1. Ctvrta Fidici
vétev IV-IV je tvofena sériové zapojenym
bipolarnim kondenzéatorem C3 a prvnim re-
16 KA1 na stfidavy proud. PAatd Fidici vétev
V-V je tvorFena prvnim klidovym kontaktem
SK21 druhého tlatitkového ovlddate SB2.
Sesta ridici vétev VI-VI sestavd ze sériové
zapojeného druhého spinaciho kontaktu SK22
druhého tladitkového ovladade SB2, tleti
diody V3, prvni troleje TR1, prvniho sbéra-
te .S1, &tvrté diody V4, druhého rozpojova-
ciho kontaktu KA22 druhého stejnosmérné-
ho relé KA2 z druhé Fidici vétve II-1II a tle-
tiho stejnosmérného relé KA3 premosténého
paralelnd pripojenym druhym kondenzato-
rem C2. V sedmé Fidici vétvi VII-VII je u-
spofddén tFeti spinaci kontakt SK23 druhého
tlacitkového ovladdate SBZ.

V fidicim pojezdovém elektrickém obvodu
‘jsou &tyfi fidici vétve pro cvladani pojezdu
elektrického kladkostroje pripojené paralel-
né na sekundédrni &ast prvniho transformaé-

toru T1 (obr. 1}. Jsou to osmé aZ jedenactda
Fidici vétev. Osma Fidici vétev VIII-VIII je.

tvotena prvnim klidovym kontaktem “SK31
tretiho tladitkového ovlddafe SB3. Devita
F{dici vétec IX-IX sestdvd ze sériové zapo-
jeného druhého spinaciho kontaktu SK32
tretiho tladitkového ovlddace SB3, pété dio-
dy V5, druhého troleje TR2, druhého sbéra-
ge S2, Sesté diody V6 a Ctvrtého stejnosieér-
ného relé KA4 pFemosténého paralelrn& pri-

-

pojenym &tvrtym kondenzatorem C4. Desitéa .
Fidici vétev X-X je tvofena prvnim klidovym
kontaktem SK41 Ctvrtého tlacitkového ovla-
date SB4. Jedendctd fidici vétev XI-XI je
tvofena sériové zapojenym druhym spina-
cim kontaktem SK42 d&tvrtého tlacitkového
ovlddace SB4, sedmé diody V7, druhé trole-
je TR2, druhého shérace S2, osmé diody V8
a patého stejnosmérného relé KA5 premos-
téného paralelné k nému pripojenym patym
kondenzdatorem C5. :

Ovlddaci zdvihovy elekiricky obvod {obr.
2) je tvofen tfemi ovlddacimi v&tvemi para-
lelné pfipojenymi k sekunddrni &asti dru-
hého transformétoru T2. Prvnf oviadaci vé-

. tev XII-XII je tvofena sériové zapojenym

prvnim stykatem KM1, tfetim spinacim kon-
taktem KM33 tirettho stykate KM3 z tieti
ovladaci vétve XIV-XIV piemosténym para- -
lelné& pripojenym tfetim spinacim kontaktem-
KM23 druhého stykafe KM2 z druhé ovladaci
vétve XIII-XIII a sériové zapojenym prvnim
spinacim kontaktem KA1l prvniho relé KA1

na st¥idavy proud ze &tvrté Fidici vétve IV-

IV, Druhé ovladaci vétev XHI-XIII sestdva

zg sériové zapojeného druhého stykate KM2,
druhého rozpinaciho kontaktu KM32 tfetiho
stykate KM3 z tiet! ovladaci vétve XIV-XIV,
prvniho koncového vypinace KV1 zdvihu pro:
smér nahoruy, tfettho rozpinaciho kontaktu
KA33 ti‘etiho stejnosmérného relé KA3 z Ses-
té Fidici vétve VI-VI a prvnim spinacim kon-
taktem KA21 druhého stejnosmérného relé
KA2 z druhé ¥idici vétve II-II. T¥eti ovlidda-
ci vétev XIV-XIV je tvoFena sériové zapoje-
nym tietim stykadem KM3, drihym rozpina-
cim kontaktem KM22 druhého stykafe KM2
z druhé ovladaci v&tve XIHI-XIII, druhym
koncovym' vypinatem KV2 zdvihu pro smér

. dolfi, tfetim rozpinacim kontaktem KA23

druhého stejnosmérného relé KA2 z druhé
Fidici vétve II-II a prvnim spinacim kontak-
tem KA31 tfetiho stejnosmérného relé KA3
ze Ctvrté Fidici vétve IV-IV.

Ovladaci pojezdovy elektricky obvod (obr.
2} je tvofen dvéma ovlddacimi vétvemi pa-
raleln& ptipojenymi k sekundérni Casti dru-
hého transformatoru T2. Jsou to &tvrtd a
pata ovladaci veétev. Ctvrtd ovladaci vétev
XV-XV je tvofena sériové zapojenym Ctvr-
tym stykatem KM4 druhym rozpinacim kon-
taktem KM52 p&atého stykade KM5 z paté o-
vlgdaci vétve XVI-XVI a prvinim spinacim
kontaktem KA41 ¢&tvrtého stejnosmérného
relé KA4 z devaté fidici vétve IX-IX, Pata -
ovladaci vétev je tvorena sériové zapoje-
nym patym-stykatem KMS5, druhym rozpina-
cim kontaktem KM42 &tvrtého stykate KM4
ze Ctvrté ovlddaci vétve XV-XV a prvnim
spinacim kontaktem KAB1 pdtého stejno-
smérného relé KA5 z jedendcté Fidici vétve
XI-XIL :

Pohon pojezdového a zdvihového dstrojt
elektrického kladkostroje (obr. 2) je zabez-
pecovéan pojezdovou a zdvihovou vétvi para-



lelng pfipojenymi na sekundéarni cast dru-»'
hého transformatoru T2. Zdvihovad vétev
XVII-XVII je .tvoifena sériové zapojenym.
- dvouotatkovym elektromotorem M1, prvni-
mi rozpinacimi a druhymi spinacimi kon-

takty KM11; KM12 prvniho stykate KM1 a
_prvnimi pFipojovacimi kontakty KM21 dru-
hého stykade KM2 z druhé ovladaci vétve
XII-XIII, jakoZ i prvnimi pfipojovacimi kon-
takty KM31 tietiho stykate KM3 z tfeti ovla-
daci vétve XIV-XIV, Pojezdové vétev XVIII-
XVIII je tvofena sériové zapojenym elektro-
motorem M2, prvnimi pFipojovacimi kontak-
ty KMA41 &tvrtého stykate KM4 ze Ctvrté o-
vlddaci vétve XV-XV piemosténymi prvnimi
pfipojovacimi kontakty KM51 patého styka-
¢e KM5 z paté ovladaci vétve XVI-XVL

Ovladani elektrického dvourychlostniho-

kladkostroje elektrick§ym obvodem podle vy-
nalezu bude vysvétleno v nésledujicim po-
pisu. Stisknutim prvniho tladitkového ovia-
date SB1 pro zdvih smérem nahoru se roz-
poji_jeho prvni klidovy kontakt SKil, tedy
se rozpoji i prvni Fidici vétev I-1 blokujict
elektricky druhy tlagitkovy ovlddal SB2 pro
zdvih sm&rem dold. Zarovefi je sepnut druhy
spinaci kontakt- SK12 prvniho tlacitkového
‘ovladdace SB1 ve druhé fidici vétvi II-11. Tim
je pFipojena prvni dicda V1 na st¥idavy
proud z prvniho - transformatoru T1. Prvni
dioda V1 propusti zdpornou pialvinu st¥i-
davého proudu pfes prvni trolej TR,
prvni sbérad *S1 na druhou dicdu V2,
kterd v daném zapojeni je propustnad pro
zdporné pllviny a pies druhy rozpinaci

kontakt KA32 tfetiho stejnosmérného relé

KA3 na civku druhého stejnosmérnéhe relé
KA2 s paralelné pFfipojenym prvnim konden-
zgtorem C1. Paralelnd ptipojené prvni relé
KA1l na Strldavy proud neni sepnuto a tim
neni sepnuta ani Stvrtd Fidici vétev IV-1V,
protoZe je oddg&lena bipoldarnim kondenzato-
rem C3, ktery stejnosmérny proud nepro-
pousti. RovnéZ paralelné p¥ipojené tieti stej-
"nosmérné relé KA3 v Sesté fidici vétvi VI-
VI neni sepnuto, protoZe Ctvrtd dioda V4 v
tomto zapojeni propousti jen kladné napsti.

Druhé ste]nosmerne relé KA2 pii sepnuti

odpoji druhym rozpinacim kontaktem KA22
tieti stejnosmérné relé KA3 a prvnim spina-

cim kontaktem KA21 v druhé ovladaci vétvi.

XIII-XIiI sepne druhy. stykadé KM2 pro zdvih
smérem nahoru a prvnimi plipojovacimi
ko‘ntakty KM21 ve zdvihové vétvi XVII-XVII
pFes prvni pfipojovaci kontakty KM11 p¥i-
poji vinuti-pomalého chodu dvouotd€kového
elektromotoru Mi.

Dalsim postupnym stladenim prvnfho tla-
¢itkového ovliddade SB1 je sepnut jeho t¥eti
spinaci kontakt SK13 ve treti Fidici vatvi
III-III, tim je preklenuta prvni dioda V1 a

je pripojen st¥idavy proud na prvni - trolej

- TR1, pt'vni shéra¢ $1, pfitemZ druhé stejno-

mErné relé KAZ zstdva sepnuto a na pa-

ralelné prlpO]ene prvni relé KA1 na st¥ida-
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vy proud ve Ctvrté Fidici vetv1 IV IV, jehoz
bipoldrni kondenzitor C3 tento strldavy
proud propusti. Prvni relé KA1 na stfidavy
proud je sepnuto a svym prvnim spinacim
kontaktem KA11 v prvni ovladaci vétvi XII-

XH zapoji prvni stykaé KM1 pies pFedem '

sepnuty tieti spinaci kontakt KM23 druliého

'stykate KM2. Prvni styka¢ KM1 prvnimi roz-
" pojovacimi kontakty KM11 odpoji vinuti po-

malého chodu dvouotédtkového elektromoto-
ru M1 a druhymi spinacimi kontakty KM12
pfipoji vinuti rychlého chodu dvouotacCko-
vého elektromotoru M1.

Stisknutim druhého tlacditkového ovladace .

SB2 pro pohyb elektrického kladkostroje
smérem doll je rozepnut prvni klidovy kon-
takt SK21 a tim i patd ridici vétev V-V blo-
kujici prvni tlagitkovy ovlddac SB1 pro smér
nahoru. Je sepnut druhy spinaci kontakt

‘SK22 druhého tlacitkového ovladate SB2 v -

Sesté dici vétvi VI-VI a tim je pFipojena
i tfeti dioda V3 na stfidavy proud z prvniho
transformdtoru T1. Treti dioda V3 propousti

kladnou piilvlnu st¥idavého proudu pres prv-

ni trolej TR1, prvni sbé&raC S1 na Ctvrtou

_ diodu V4, ktera v daném zapojeni je pro-

pustnd pro kladné pilviny a pifes druhy

- rozpinaci kontakt KA22 druhého stejnosmeér- -

ného relé KA2 na civku tretiho stejnosmér-
ného relé KA3 s paralelné pfipojenym

druhym kondenzatorem C2. Paralelnd pii-

pojené prvni relé KA1l na stfidavy proud

- &tvrtou Fidici vdtev IV-IV nesepne, protoZe

je odd&leno bipolarnim kondenzéatorem C3,
ktery stejnosmérny proud nepropusti. Para-
lelné ptipojené druhé stejnosmérné relé KA2
nesepne, druhou fidici vétev II-II, protoZe
druhd dioda V2 v daném zapojeni propousti
jen kladné napéti. Tfeti stejnosmérné relé
KA3 pfi sepnuti odpoji druhym rozpinacim
kentaktem' KA32 druhé stejnosmérné relé
KA2 a prvnim spinacim kontaktem KA31 ve
tfeti ovladaci vétvi XIV-XIV sepne t¥etl sty-
kat¢ KM3 pro pohyb .elektrického kladko-
strojr. smerem dold. Prvnimi spinacimi kon-
taktv KM31 t¥etiho stykate KM3 ve zdviho-

vé vétvi XVII-XVII pies prvni rozoinaci kon- -

takty KM11 prvniho stykafe KM1 pfipoji
vinuti pemalého chodu dvouotatkového elek-

- trického motoru M1. Daldim postupnym stla-

genim druhého tlafitkového ovladace SB2 je
sepnut jeho tfeti spinaci kontakt SK23 v
sedmé Fidicl v&tvi VII-VII, je preklenuta
t¥eti dioda V3 a tim je pfFipojen stfidavy
preud na prvni trolej TR1, .prvni sbéraé Si,
tfeti stejnocsmé&rné relé KA3 zlstdva sepnuto
a na paralelng& pripojené prvni relé KA1 na
stfidavy proud ve C&tvrté ridici vétvi IV-IV
propusti bipcléarni*kondenzétor C3 st¥idavy
proud. Prvni relé KA1l na stfidavy proud je
sepnuto. a prvnim spinacim kontaktem KA11
v prvni ovladaci vétvi' XII-XII je zapojen
prvni styka KM1 pfes pifedem sepnuty tre-
ti spinaci kontakt KM33 tfetiho stykate KM3.
Prvni stykat KM1 prvnimi rozpinacimi kon-

Tl gt e
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takty KM11 odpoji vinuti pomalého chodu
dvouctitkovéto elektromotoru M1 a dru-
hymi spinacimi kontakty KM12 pfipoji vinu-
ti rychlého chodu tohoto
elektromotoru M1.

Stisknutim tietiho tladitkového ovlddade

8B3 pro smér vlevo, rozpoji se jeho prvni
klidovy kontakt SK31 a tim i osma Fidic v&-
tev VIII-VIII blokujici elektricky &tvrty tla-

‘Citkovy ovlddat SB4 pro smér pojezdu elek-

trického kladkostroje vpravo. Zarovei je se-

pnut druhy spinaci kontakt SK32 tfetiho

tlatitkového ovlddade SB3 v devdté ridici
vétvi IX-IX, &imZ je piipojena pata dioda
V5 na stfidavy proud z prvniho transformé-
toru T1. Tato p4td dioda V5 propusti zdpor-
nou pllvinu stiidavého proudu pfes druhou
trolej TR2, druhy sbéral 82 na Sestou diodu

V6, kterd v daném zapojeni propusti pouze .

zdporné pllvlny a ddle na civku ¢&tvrtého
stejnosmé&rného relé KA4 s paraleln& pripoc-
jenym Ctvrtym kKondenzdtorem C4. Paralel-
né pripojené pété stejnosmérné relé KAS z

PP

jedendcté Fidici.vétve XI-XI neni sepnuto,

protoZe osmé dioda V8 v daném spojeni pro-
pusti jen kladné pilviny. Ctvrté. stejnosmér-
né relé KA4 pri sepnuti prvniho spinaciho
kontaktu KA41 ve &tvrté ovlddaci vétvi XV-

XV sepne &tvrty stykaé KM4 pro pojezd

.druhého transforméatoru, vyznacujici se tim, -

—~

elektrického~ kladkostroje vievo a prvnimi

dvouotdtkového

plipojovacimi kontakty KM41 &tvrtého sty-
kate KM4 sepne v pojezdové vétvi XVIII-
XVIII elektromoter M2 pro pojezd vlevo.

Stisknutim. étvrtého tladitkového ovladade
SB4 pro pojezd vpravo, je rozpojen prvni
klidovy kontakt SK41 a tim i desata ridici
vétev X-X blokujici elektricky treti tladit-
kovy ovladaé SB3 pro pojezd elektrického
kladkostroje ‘vpravo. Zaroveii je sepnut dru-
hy spinaci kontakt SK42 &tvrtého tladitko-
vého ovladafe SB4 v jedendcté fidici ve&tvi
XI-XI, tim je pfipojena sedmé dioda V7 na
stfidavy proud z prvniho transformaétoru Ti.
Sedma dioda V7 propusti kladnou pélvinu
stfidavého proudu pies druhou trolej TR2,
druhy sbérad S$2 na osmou diodu V8, ktera
je v daném zapojeni propustnd pro kladné
piilviny a déle na civku patého stejnosmér-
ného relé KAS5 s paraleln& pfipojenym péa-
tym kondenzédtorem C5. Paralelnd pFipojené
vétve IX-IX nesepne, protoZe Sestd dioda V&
v daném zapojeni propusti jen zdporné pul-
viny. Paté stejnosmérné relé KA5 z péaté o-
vladaci vétve XVI-XVI sepne prvnim- spina-
cim kontaktem KAS1 paty stykad KMS5 pro
pojezd  elektrického kladkostroje vpravo a
tento sepne prvnimi pripojovacimi kontakty
KM51 v pojezdové vEtvi XVIII-XVIII elektro-
motor M2 pro smér vpravo.

" Predmét vynédlezu

Elektricky obvod pro ddlkové ovladani
elektrického kladkostroje tvoreny fridicim
zdvihovym a pojezdovym elektrickym obvo-
dem napojenymi paraleiné na sekundarni
84st prvniho transformdtoru a ovladacim
zdvihovym a pojezdovym elektrickym obvo-
dem, jakoZ i pojezdovou a zdvihovou vétvi
napojenymi paralelné na.sekundadrni gast

%e jeho fidici elektricky obvod je tvolen

prvni Fidici vétvi ( I-1) sestavaijici z prvniho

klidového kontaktu (SK11} prvniho tlacit-
‘kového ovladdade (SB1), druhou Fidici vétvi
(II-1I) - sestdvajici ze sériové =zapojeného
.drfuhého spinaciho kontaktu (SK12) prvniho
tladitkového ovladdade (SB1), prvni diody
(V1), prvni troleje [TR1), prvni sbérale
(S1), druhé dicdy (V2), drfuhého rozpinaci-
ho kontaktu {KA32) tietiho stejnosmérného
relé (KA3) a druhého stejnosmérného rele
(KA2) piemosténého paralelné pripojenym

‘prvnim kondenzétorem (C1), tieti fidici vét- .
vi (III-I1I) v niZ je uspofdddn t¥eti spinaci .

kontakt  (SK13) prvniho tladitkového ovla-
date (SB1), &tvrtou Fidieil vétvi (IV-1V) se-
stavajici ze sériové zapojeného bipoldrniho
‘kondenzdtoru (C3) .a prvniho relé (KA1}
na stf¥idavy proud, pdtou fidici vétvi (V-V)
‘sestdvajici z prvniho Kklidovéhgo kontaktu
(SK21) druhého tla¢itkového oviddace (SB2})»

: ;§es(t0u, Fidici vétvi (VI-VI) sestdvajici ze sé-
N v

\

riové zapojeného druhého spinaciho kontak-
tu. '(SK22) druhého tladitkového ovladace
(SB2), tfeti diody (V3), prvni troleje (TR1),
prvniho sbérade (S1), &tvrté diody (V4),
druhého rozpojovactho kontaktu (KA22)

druhého stejnosmérného relé (KA2) a tre-

ttho stejnosmérného relé (KA3) premosté-
ného paraleln& pfipojenym druhym konden-
zatorem (C2) a sedmou ¥Fidici vétvi (VII-
VII), v niZ je uspofddan tfeti spinaci kon-
takt (SK23) druhého tlafitkového ovladacle
{SB2) a jeho Fidici  pojezdovy elektricky

obvod je tvofen osmou ¥Fidici v&tvi (VIII-
VIII), v niZ je usporddan prvni klidovy kon-
takt
(SB3), devdatou Fidici v&tvi (IX-IX) sestava-
jict ze sériové zapojeného druhého spinaci-
ho kontaktu (SK32) tretiho tlaitkového o-
vladdade (SB3), paté diody (V5), druhé tro-
leje (TR2), druhého shérace (S2), Sesté dio-
dy - (V8] a Ctvrtého stejnom&rného relé
{KA4) premosténého paraleln& pripojenym

- Stvrtym kondenzdtorem (C4), desdtou Fidici-

vétvi (X-X), v niZ je uspofddédn prvni klido-
vy kontakt (SK41) &tvrtého tladitkového o-
vliddate (SB4) a jedenéctou Fidici vétvi (XI-
X1) - sestdavajici ze sériové zapojeného dru-
hého spinactho kontaktu (SK42) d&tvrtého
tlatitkového ovlddafe (SB4), sedmé diody
{V7), druhé troleje (TR2), druhého sh&race
(52), osmé diody (V8) a patého stejnosmér-

{SK31) tFetiho tla&itkového ovladae ..



‘ného relé (KA5) premosténého paralelné k
mnému pripojenym patym kondenzitorem
{C5), kdyZ jeho ovlddaci zdvihovy -elektric-
k¢ obvod pak je tvoF¥en prvni ovlddaci vétvi

(XII-XII) sest&vajici ze sériov& zapojeného
-prvniho stykate (KM1), tfetiho spinaciho
kontaktu (KM23} -tFetfho stykafe (KM3])

‘pfemosténého paralelng pFipojenym tietim

spinacim kontaktem (KM23) druhého styka- ‘

e’ (KM2) a prvniho spinaciho kontaktu
(KA11) prvniho relé (KAl) na stiidavy
proud, druhou ovladaci vétvi (XIII-XIII) se-
- stavajici ze sériové. zapojeného druhého sty-
kate (KM2), druhého rozpinaciho. kontaktu

‘(KM32) tretiho stykate (KM3), prvniho kon-

cového vypinade (KV1), tfetiho rozpinaciho
kontaktu (KA33) tfetiho stejnosmérného re-
16 (KA3) a prvniho spinaciho kontaktu
(KA21) druhého stejnosmérného relé (KA2)
a tieti ovlddaci vétvi (XIV-XIV) sestavajici
-ze sériové zapojeného tretiho stykate (KM3),

druhého rozpinaciho kontaktu (KM22) dru-

hého stykade (KM2), druhého koncového
vypinate (KV2), tfettho rozpinaciho kontak-
tu (KA23) druhého stejnosmérného relé
(KA2) a prvniho spinaciho kontaktu (KA31)
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tfetiho stejnosmérného relé (KA3), pfitemz
ovladaci pojezdovy elektricky obvod je tvo-
fen Ctvrtou ovladaci vétvi [XV-XV) sesta-
vajici ze sériové zapojeného Ctvrtého styka-
¢e (KM4), druhého rozpinaciho kontaktu
(KM52) patého stykale (KM5) a prvniho spi-
naciho kontaktu (KA41) d&tvrtého stejno-
smirného relé (KA4) a patou ovladaci vét-
vi (XVI-XVI) sestévajici ze sériové zapoje-
ného patého stykate (KM5), druhého rozpi-
naciho kontaktu (KM42) d&tvrtého stykace

" (KM4) a prvniho spinaciho kontaktu (KA51)

patého stejnosmérného relé {KA5), zatimco
zdvihové vétev (XVII-XVII) sestdva ze sério-
vé zapojeného dvouotafkového elektromoto-
ru (M1), prvnich rozpinacich a druhych spi- .
nacich kontaktd (KM11, KM12] prvniho sty-

kate (KM1) a prvnich pripéjovacich kon-

taktd (KM21) druhého styka€e (KM2), jakoZ
i druhych pfipojovacich kontaktd - (KM31)
tfetiho stykade - (KM3) .a- pojezdovd vétev
(XVIII-XVIII) sestdva ze sériové zapojeneho

- elektromotoru (M2) a prvnich pripojovacich

kontaktd (KM41) &tvrtého stykace (KM4)
premosténych prvnimi pFipojovacimi kontak-
ty [(KM51) péatého stykate [(KM5]).

2 vykresy
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