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~ ventil je napofen svym vstupem ne pFivod

(54) Zapojeni ovlddacich pneumatickych prvki
kle3¥ového podavade, zejména u indukénich
ohfivacich strojd

(57) Zapojeni se sklddd ze dvou okruhy,
napdjenych tlakovym vzduchem, pPiZem?
Jeden okruh je tvoFen tfipolohovym rozva-
d8fem, Skrticimi ventily a horizontdinim
silovym vdlcem, mechanicky spojenym

s kleStwi a druhy okruh je tvoren dvou-
polohovym rozvddécem, Skrtfcimi ventily

& vertikdlnim silovym vélcem, wmechanicky
spojenym se spodni kleStinou . Dvoucestny

tlakového vzduchu, pridem? vystup z dvou=
cectndho ventilu je propojen s vnit¥nim

prostoren na strané pistnice horizontdini-
ho silového vdlce, S vnit¥nim prostorem na

strané pistnice horizontdlniho silového
vélce Je rovnd% propojen tlskovy spinad.
Dvoucestny ventil je opat¥en Skriicim
elementem,
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Vyndlez se t¥kd zapojeni ovlddacich pneumatickfch prvkd kledfového podavade,
zejména u indukdnich ohFivacich stroji.

Kleftové podavade induk$nich ohfivacich stroji poddvaji phiFezy do induktoru,
Zpravidls jsou konstruovdny tak, Ze upinaci kle3t& jsou opat¥eny vertik{lnim silovym
vdlcem & jsou spojeny s dvojdinnym horizontdlnim silovym vdlcem a jsou pohyblivE ulo-
Zeny na vodorovné pojezdové drdze, rovnobdiné s prizmetickym dopravnim ¥14bkem, na
néjz bezprostiedné navazuje induktor, Prizmaticky Z1l4bek je ve spodni 3dsti opat¥en
prichozi podélnou drdfkou, do které zasabuje spodni Zelist kle3ti, P¥i&nym ozubew je
Z14dbek rozdélen na dvé Gdsti, navzdjem vySkové pFfesazenéd. Ovlddaci pneumatické prvky
Jsou zpravidla uspofdddny do dvou okruhdl, pfifemZ oba okruhy jsou pravidelnd napojeny
na dpravu vzduchu. Jeden okruh je tvo¥en horizontdlnim silovyim vdlcem pfopojenjm zZpra-
vidla s tPipolohovim rozvddéfem. Druhy okruh je tvo¥en vertikdlnim silovym vdlcem,
propojenym zpravidla s dvoupolohovym rozvddéZem.

PF1 chodu vySe popsaného zpdmého zafizeni v automatickém pracovnim cyklu je pFi-
Yez, nachdzejici se pFed ozubem, kleStémi nadzvednut a upnut a potom p¥esunut pisobe-
nim horizontdlniho silového vélce, smérem k induktoru, kde je opd8t uloZen do Zldbku.
KleStE se potom vréti do své vychozi polohy, tj. pfed ozub Zldbku, PF¥i dalSich pracov-
nich cyklech se vZdy pfifez, upnuty v kledtich, opFe pfednim Selem o zadni &elo napos=-
ledy podaného pfiFfezu a cely vodorovny sloupec pFifezd je posunut, o vzddlenost rovna~
jicf se délce pPifezu, smdrem k induktoru., Vodorovny pFimodary vrainy pobyb kledti je
zplisoben st¥idavym vpouSténim tlakového vzduchu, prostFednictvim tFipolohového rozva-
déde, pfed nebo za pist horizontdlniho silového vdlce. Otvirdni a zavirdni kle3ti je
zplisobeno gtPidavym vpouStd&nim tlakového vzduchu, prost¥ednictvim dvoupolohového roz-
vad8e, pPed nebo za pist vertikdlniho silového vdlce. Rozsah horizontdlniho pohybu
kleSti je stanoven koncovym spinaem, umisténym na plynule stavitelném nosidi. Nosid
zéroven slouZi jako bezpenostni pevny doraz kledti. Po najeti kledt{i na koncovy spi-
naé je okamZité pFestaven t¥ipolohovy rozv4ddd e tlakovy vzduch zaéné plisobit na dru-
hou strenu pistu horizontdlniho silového vdlce, Eim%Z se kledtd zastavi a potom se
zalnou ihned pohybovat zp&t. Rozev¥eni kleSt{ je provedeno aZ po zspoleti zpétného
vodorovného pohybu kle3ti,

Podstatnou nevyhodou vySe popsaného zndmého za¥izeni je to, Ze pfi zahdjeni pro-
vozu za¥izeni po déle trvajici pFfestdvce dojde pFi zapofeti horizontdlniho pohybu
Kledti k jejich "vystPeleni®, tj. k jejich nekontrolovatelnému nerovinomérnému pohybu
do koncové plochy. PF¥i velkych setrvadnyfch sildch plsobicich na mechanismus tak do-
chdzi k tvrdym ndrazlm a ndslednému sniZovdni Zivotnosti za¥izeni a k ohrozeni bez-
pednosti prédce. Tento jev Je zplsobovdn tim, Ze pfi deldi pFestdvce v provozu zafi-
zeni, poklesne, vlivem netdsnosti pneumastické soustavy, znaénd tlak uvnit¥ horizon-
tdlniho silového vdlce pied i za pistem. PFi opdtném pFivedeni tlaku rna jednu stranu
pistu silového vdlce, dojde, v disledku velkého tlakového rozdilu, k tzv. vystfeleni
kledt{, Dal3i podstatnou nevyhodou je to, Ze k tzv, vystFeleni kle3ti wife dojit 1 bé-
hem provozu zafizeni, Stane se to tehdy, kdyZ se sloupec posunovanych pPifezd z jaké-
hokoliv divodu zablokuje, kle3t# tak nemohou dokon&it svij horizontdlni pracovni
zdvih a opiraji se prost¥ednictvim v nich upnutého kusu, plnou silou o sloupec piife~
2. ProtoZe je vnit¥ni prostor silového viélce na strané pistnice v té dob& propojen
g atmosférou, poklesne v ndm silné tlak, Obslube se potom snaZi v rudnim reZimu kle§-
& uvolnit a pFi rozevFeni kleité prudce vyst¥eli do pfedni koncové polohy.

Tyto nevyholy odstranuje v pfevdZné mife zapojeni ovlddacich pneumatickfch prvkd
kle3tového podavade podle vyndlezu, sloZené ze dvou okruhd, napdjenfch tlakovym vzdu-
chem, pfifem? jeden okruh je tvofen tfipolohovym rozvddéfem, dvéma 3krticimi ventily
a horizontdlnim silovym vélcem, mechenicky spojenym s kleitdmi, a druhy okruh je tvo-
Fen dvoupolobovym rozvddddem, dvima Zkrticimi ventily a vertikdlnim silovyim vélcenm
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mechenicky spojerym se spodni kleStinou, jehoZ podstata spoSivd v tom, Ze dvoucestny
ventil je napojen svym vstupem na pfivod tlakového vzduchu, pridems vystup dvéucestné-
ho ventilu je propojen s vnit¥nim prostorem na strané pistnice horizontdlnfho silového
vélce, pFifemZ s vnitfnim prostorem na strand pistnice Je rovnéZ propojen tlakovy spi-
nal, Déle Je podstatou vyndlezu to, Ze dvoucestny ventil Je opatfen Zkrticim elemen-
tem,

Podstatnou vyhodou zapojeni ovlddecich pneumatickjch prvkd klestového podavade
podle vyndlezu Je to, Ze pii zahdjeni provozu po deldi prestédvce nedojde k vystfeleni
kle8ti v horizontdlnim sméru. DelSi vyhodou je to, Ze k vystPeleni kle¥ti nedojde ani
pri néhedném zablokovéni horizontdlnfho pohybu kledtf smdrem k induktoru a jedich nd-
sledném uvolnéni obsluhou. Ob& tyto skute¥nosti maji pozitivn{ vliv na Fivotnost ce=
1ého poddvaciho mechanismu a zdroven zlepSuji bezpednost price, Dalii v¥hodou je jedno-
duchd konstrukce.

Priklad zapojeni ovliddacich pneumatickfeh prvkd kle#fového podavade Jje zndzornén
na vykresu,

Za¥izeni je tvofeno dpravou 1 vzduchu, ze které je pFiveden tlakovy vzduch k
tfipolohovému, s vihodou dvoumagnetovému, rozvddssi 4, k dvoucestnému, s vyhodou sole-
noidovému ventilu § a k dvoupolohovému, s vfhodou dvoumagnetovému, rozvéddddi 5. T¥ipo=-
lohovy rozvéddé¢ 4 je propojen jednek s vnit¥nim prostorem 22, Jjednak s vnitfnim pros-
torem 21 na strené pistnice 23 horizontdlniho silového vdlce 2 phes Skrtici ventil 17,
respektive pfes Skrtici ventil 3. Na propojeni 20 t¥ipolohového rozvdddde 4 s vnit¥nio
prostorem 21 na strand pistnice 23 horizontdlniho silového vélce 2 jJe napojen vystup
z dvoucestného ventilu §, opat¥enébo Skrticim elementem 13, a tlakovy spinad 7. Dvou~
polohovy rozvdd¥& 5 je ples Skrtici ventily 18 a 12 propojen s vertikdlnim silovym
vdlcem 3, Pistnice 23 horizonrdlniho silového vdlce 2 je mechanicky spojena s kleStdmi
8 a nezndzornénd pistnice vertikdlniho silového vdlece 3 je mechanicky spojena se spod-
ni Selisti 10 kleSti{ 8, Spodni Selist 10 zasehuje do nezndzorndné podélné grdiky priz-
matického Zldbku 14, opat¥eného ozubem 15, pFiem? na #14bek 14 bezprost¥ednd navazuje
induktor 16,

R

PFi chodu vySe popssného za¥izeni v automatickém refimu je phifez 12, plsobenim
nezndzornéné pistnice vertikdlniho silového vélce 3 na spodni Selist 10, zvednut ze
Z14bku 14 a upnut Selistmi 10 a 11, HorizontdIni silovy vdlec 2 je ovlddén prost¥ed-
nictvim dvoupolohového rozvddde 5. Potom je tlakovy vzduch z tHipolohového rozvédidde
4 pFiveden do vnit¥niho prostoru 22 horizontdlnfho silového vdlce 2 a kle§td 8 se pre-
sunou i s upnutym prifezem 12, smérem k induktoru 16. Délka horizontdlniho pracovniho
pohybu kleSti 8 je stanovena polohou nezndzorn&ného stavitelného koncového spinade.

V pribéhu horizontdlniho pohybu kleSti 8 se elo upnutého pFifezu 12 opfe o zadni Celo
naposledy podeného prifezu 12 a cely sloupec pFifezd 12 leZicich ne #14bku 14 se posu~
ne o délku prfifezu 12 smérem k induktoru 16, V pFipadé, Ze dojde, z jakychkoliv phi-
&in, k zablokovéni horizontdlniho pohybu sloupce pfifezl 12, nemohou kle$t& 8 dokondit
svij horizontdlni pohyb a opiraji se prost¥ednictvim v nich upnutého pfifezu 12 o slou-
pec piiFezd 12 leZicich na Zldbku 14. Vnit#ni prostor 21 na strand pistnice 23 hori-
zontélniho silového vdlce 2 je propojen pfes Skritici ventil 9 a t¥ipolohovy rozvddéd 4
s atwosférou & b&hem krétké chvile v ném silnd poklesne tlak. Tlakovy spinad 7, po
poklesnuti tlaku ve vnitfnim prostoru 21 na strané pistnice 23 pod pastavend minimum,
vypne elekirické ovldddni rozvddéSd 4 a 5 v automatickém i v ruénim reZimu. T¥ipoloho-
vy rozvdd€s 4 se okewiité uzavie, zatimco dvoupolohovy impulsni rozvéd&& 5 svou
vnitfni polobu nezméni, JestliZe nyni chce obsluha v rudnim refimu kleSt¥ 8 uvolnit,
wusi nejd¥ive, pomoci nezndzorndného ovledae, pfes dvoucestny ventil 6 a Skrtici
element 13; natlakovat vnitfni prostor 21 na strané pistnice 23 horizonrdiniho silové-
ho vélce 2. Tim se vyrovnaji tlaky v prostorech 22 a 21, Po dosaZeni uréité hodnoty
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tlaku ve vnit¥nim prostoru 21 na strand pistnice 23, nestevené na tlakovém spinadi 7,
tlakovy spinad 7 sepne a umoZni opét elektricky ovlddat, powoci neznd&zornénych ovlada-
¢4, v ruénim reZimu rozvddéfe 4 a 5. Obsluha potom miZe v rucnim reZimu Selisti 11

a 10 rozeviit e kle3té 8 pPesunout zpdt do vyckozi polohy, aniZ by do3lo k jejich tav.
vyst¥eleni. P¥i déle trvajici pFestdvce v chodu stroje, dojde v dlUsledku netésnosti
pneuratické soustavy k poklesu tlekd v prostorech 22 a 21 horizontdlniho silového
vdlece 2, Tlakovy spina 7, pfi poklesu tlaku ve vnit¥nim prostoru 21 na strané pistni-
ce 23 pod hodnotu dolni meze nastavend na tlskovém spina&i 7, vypne elektrické ovlddd-
ni rozvdd&8k: 4 a 5, Kledt& 8 tak nelze ovlddat ani v rudnim ani v autometickém rezimu.
Obsluha musi nejprve, pomoci nezndzornéného ovladale, pFes dvoucestny ventil 6 a Skr-
tici element 13, natlakovat vnitfni prostor 21 na strané pistnice 23 horizontdlniho
silového védlce 2 na hodnotu horni meze, nastavené na tlakovém spinali 7. JestliZe se
kle5t8 8 nachdzeji v n8které stFedni poloze svého pracovniho zdvihu, jsou tlakovdnim
vnit¥niho prostoru 21 na strand pistnice 23 pomalu /tlakovéni probihd pfes Skrtici
element 13/ pPesouvdny smérem ke své vychozi poloze., Po doseZeni horni meze, nastavené
na tlakovém spinadi 7, tlakovy spinad 7 sepne a umoZni opdt elektricky ovlddat rozvd-
d&Se 4 a 5. Po odstartovéni automatického provozu zeFizeni se kleSté 8 potow pohybuji
soérem k induktoru 16 plynule, bez neZddouciho tzv. vystFeleni. Nutnost tlakovédni
vnit¥niho prostoru 21 na strand pistnice 23 nezndzornénym ovladsCem je, v obou viSe
popsanych pFipadech, signalizovdna & vyhodou nezndzornémou kontrolni Zdrovkou. VSechny
vystupy rozvdd&dld 4 a 5 do atmosféry jsou opat¥eny nezndzornénjmi tlumiéi hluku.

PREDME®D VYNLALEZU

1. Zapojeni ovlddacich pneumatickfch prvid kleZtového podavale, zejméne u indukénich
ohBivacich strojld, sloZené ze dvou okruhld, napdjenych tlakovym vzduchem z dpravy
vzduchu, pfidem? jeden okruh je tvoFen t¥ipolohovym rozvdddSem, dvéms Skrticimi
ventily a horizontdlnim silovym vdlcem, mechanicky spojenjm s kleStémi a druhy
okruh je tvo¥en dvoupolohovym rozvddédem, dvéma Skrticimi ventily a vertikdlnim
silovym vdlcem, mechanicky spojenym se spodni kle3tinou, vyznaSujici se tim, Ze
dvoucestny ventil /6/ je napojen svym vastupem na pFivod tlakovébo vazduchu, pFifemZ
jeho vystup je propojen s vnit¥nim prostorem /21/ na strand pistnice /23/ horizon-
t41niho silového vdlce /2/, se kterym je rovndZ propojen tlakovy spineé /7/.

2, Zaspojeni ovlddacich pneumstickych prvkd kleSfového podavade podle bodu /1/, vyzna-
Sujici se tim, Ze dvoucestny ventil /6/ Je opatFen 3krticim elementem /13/.

1 vykres
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