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Przyrzad jest przeznaczony do mierze-
nia temperatury przewodnika, w ktérym
przeplywa staly prad o dowolnem nateze-
niu, i moze byé zastosowany naprzyktad do
kontroli temperatury silnikéw trakcyjnych
stalego pradu.

Na rysunku fig. 1 przedstawia widok
przyrzadu zboku czesciowo w przekroju,
fig. 2 — przekréj tegoz przyrzadu wzdluz
linji A—B, a fig. 3 — przekréj wzdluz li-
nji K—L fig. 1. Fig. 4 podaje schemat wla-
czania przyrzadu.

Przyrzad sklada si¢ z silnego stalego
magnesu M (fig. 1—3) z dwiema nasadami
biegunowemi i zwornica C u dolu. Pomie-
dzy nasadami biegunowemi o powierzchni
walcowej a zwornica réwniez o powierzch-
niach walcowych umieszczone sa dwa wal-

ce zelazne D i F w ten sposéb, ze tworza
si¢ cztery szczeliny powietrzne: dwie row-
nej grubosci koto walca D i dwie koto wal-
ca F o grubosci, zmniejszajacej si¢ w kie-
runku obrotu wskazéwek zegara. W szcze-
linach umieszczone sa ramki mosigzne N i
P z uzwojeniami z duzej ilosci zwojow z
cienkiego izolowanego drutu. Obie ramki
umocowane s3 na wspélnej poziomej osi i
moga wspolnie obracaé si¢ o kat, réwny
prawie 90°, pozostajac kazda w swojej
szczelinie. Tym sposobem w jednym przy-
rzadzie polaczone sa niejako dwa uklady
Deprez-d’Arsonvala.

Uzwojenie ramki N znajduje si¢ pod
dzialaniem napiecia, istniejacego na kran-
cach przewodnika, ktérego temperature
mierzymy, a uzwojenie ramki P znajduje
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si¢ pod dzialaniem pradu, przeplywajace-
go w tymze przewodniku. Same ramki, mo-
sigzne sluza jako ttumiki wahai wskutek
dzialania pradéw wirowych. Do osi ramek
przymocowana jest wskazéwka G, ktérej
odchylenia mozna odczytaé na tarczy, za-
opatrzonej w podzialtke.

Przyrzad nie posiada zadnej sprezyny,
ktéraby w stamie spoczynku cofata wska-

zéwke w jakies poczatkowe polozenie. U-

klad ramek ruchomych i wskazowki- jest
doskonale zréwnowazony, tak ze przy wy-
laczeniu pradu uklad ten w kazdem polo-
zeniu znajduje sie w stame réwnowagi o-
bojetnej.

W przedstawionym na fig. 4 schemacie
wlaczenia przyrzadu podano, jako prze-
wodnik, ktérego temperature¢ ma sie mie-
rzyé, dla przykladu uzwojenie wzbudzenia
silnika pradu stalego. Korice uzwojenia N
przyrzadu przylaczone sa przez nastawny
opornik O zapomoca cienkich przewodni-
kéw izolowanych do zaciskéw wzbudzenia
(uzwojenia wzbudzajacego) silnika, uzwo-
jenie za§ P wlaczone jest w szereg ze
wzbudzeniem silnika bezposrednio lub tez
tacznie z bocznikiem H. Tym sposobem
uzwojenie N znajduje si¢ pod wplywem
napiecia, dzialajacego na krahicach prze-
wadnika, (wzbudzenia), ktérego tempera-
tura ma by¢ zmierzona, a uzwojenie P pod
wplywem pradu, przeplywajacego w tym
przewodaikn,

Uzwojenia wlaczone sa tak, ze pod
wplywem przeplywajacych w nich pradéw
staraja sig one obréci¢ ruchomy uktad ra-
mek w przeciwne strony.

Pod wplywem napiecia E na kraficach
przewodnika (na zaciskach magnetyczne-
go wzbudzenia silnika) uzwojenie N stara
si¢ odchylié wskazéwke przyrzadu w kie-
runku ruchu wskazéwek zegara. Oczywi-
scie E = R I, gdzie R oznacza opér prze-
wodnika, a I nateZenie pradu w nim.

Moment M, odpowiedniej sily wynie-
sie:

M, = C, B R I, gdzie B oznacza stala
indukcje magnetyczng w szczelinie, a C,—
wspoélczynnik proporcjonalnosci.

W drugiej szczelinie, koto walca F, in-
dukcja magnetyczna nie jest wszedzie jed-
nakowa, lecz zmienia sie w zaleznosci od
miejsca pod biegunami wskutek niejedno-
stajnej grubosci szczeliny powietrzne;j.

Szczelinie, otaczajacej walec F, nadaje
si¢ taka forme, ze indukcja magnetyczna w

niej réwna si¢: B=B,+B, ,gdzw B,
ma

oznacza indukcje w nai\szerszem miejscu
szczeliny, o — kat, liczony od najszersze-

go miejsca szczeliny, « % max Paiwickszy kat

odchylenia; indukcja w najwezszem mle)-
scu szczeliny = B, + B,.

Moment sil, dz1ala1a,cy pod wplywem
pradu I na uzwojenie P, wynosi:

B, . @ .
M, = C, (B, + = ) 1, gdzie C, —
max
wspélczynnik proporcjonalnosci.

W razie nastania réwnowagi otrzy-
mamy: .
M, = M, czyli C,BRI =
C2 (Bl
stad
1) €, BR=C,B, + %ﬁ i to
max

znaczy, ze réwnowaga nastepuje niezalez-
nie od wartosci pradu w przewodniku, lecz
w zaleznoséci od oporu przewodnika.

Opoér przewodnika przy pewnej tempe-
raturze f, wyniesie:

Rtl = Rt0 [1+ ¢ (t, — t)] ; stad
C| B Rtl — C1 BRto + C1 BRtop (tl - to)'

a wiec na podstawie réwnania (1):

2 C,BR, + C,BR, ¢ (t, — t) =

=C B +C By



Jesli uprzednio zapomoca przestawie-
nia opornika 0 nastawié¢ przyrzad tak, ze
przy poczatkowej temperaturze f, réwno-
waga nastepuje w poczatkowem polozeniu
ukladu (w najszerszem miejscu szczeliny,
otaczajacej walec F, czyli przy a = 0),
to na podstawie réwnania (2)

Cl B Rto - C2 Bl! a WiQC
na podstawie tegoz réwnania:

B C.BRy -¢ (t—1)=C,B, ——
max

W lewej czesci réwnania (3) zmienna
jest tylko réznica ¢, - {4, czyli nagrzanie
przewodnika ponad poczatkowa tempera-
ture £, a w prawej czesci rownania zmien-
ny jest tylko kat a.

Stad mozemy napisaé:

ot — 1y = Cy q

to znaczy, ze odchylenie wskazéwki przy-
rzadu o jest wprost proporcjonalne do
wzrostu temperatury przewodnika. Jesli na
poczatku podziatki wypisaé poczatkowa
temperature (naprzyklad 30°C, fig. 4), to
wskazéwka w kazdej chwili bedzie bezpo-
$rednio wskazywala temperature przewod-
nika.

Jesli przyrzad przylaczyé¢, jak wskazu-
je fig. 4, do uzwojenia wzbudzajacego ja-
kiegokolwiek silnika pradu statego (np.
trakcyjnego), to otrzymuje sig¢ latwy spo-

s6b kontrolowania temperatury wymienio-
nej czesci silnika.

Zastrzezenia patentowe.

1. Przyrzad do mierzenia temperatu-
ry przewodnika, w ktérym przeplywa prad
staly o dowolnem natgzeniu, oparty na za-
sadzie wyznaczania temperatury z przyro-
stu oporu omowego przewodnika, znamien-
ny tem, ze posiada uklad ruchomy typu
Deprez-d’Arsonvala w postaci dwu uzwo-
jen, ktore sa osadzone na wspélnej osi,
przyczem jedno uzwojenie miesci si¢ w po-
lustalego magnesu o jednostajnej indukcji,
drugie zas w polu stalego magnesu o indui-
cji, zmieniajacej sie proporcjonalnie do ka- -
ta odchylenia ukfadu i dzialania uzwojen
wzajemnie si¢ rownowaza,

2. Przyrzad wedlug zastrz. 1, zna--
mienny tem, ze proporcjonalno$é miedzy
indukcja magnetycznag pola a katem od-
chylenia ukladu osiaga sie przez zastoso-
wanie szczeliny powietrznej o zmiennej
grubosci.

3. Przyrzad wedlug zastrz. 1 i 2, zna-
mienny tem, Ze przy wylaczeniu pradu u-
klad ruchomy znajduje si¢ w kazdem poto-
Zeniu w stanie réwnowagi obojetne;j.

Tadeusz Koztowski.
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