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@ Montre a tige de remontoir et de mise a I'heure en deux parties.

@ Cette montre comporte une tige de remontoir et de

mise & I'neure en deux parties (16, 17), l'une (186) so-
lidaire du mouvement (9) de la montre, et 'autre (17) soli-
daire de la couronne de commande (26), ces deux parties
(16, 17) étant cinématiquement solidaires I'une de Tl'autre.
Les axes respectifs desdites parties (16, 17) de cette tige
de remontoir et de mise a I'heure sont décalés et paral-
leles l'un par rapport a l'autre. Les deux parties (16, 17) &
axes décalés de cefte tige de remontoir et de mise a
Yheure sont reliées en rotation l'une & l'autre par des pre-
miers moyens de liaison cinématique (18, 18). Ces deux
mémes parties (16, 17) & axes décalés sont reliées en
transiation axiale I'une a l'autre par des seconds moyens
de liaison cinématique (20, 21, 22).
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Description

La présente invention se rapporte a une montre
a tige de remontoir et de mise a I'heure en deux
parties, 'une solidaire du mouvement de la montre,
et l'autre solidaire de la couronne de remontoir, ces
deux parties étant cinématiquement solidaires l'une
de l'autre.

On connait déja des tiges de remontoir en deux
parties, I'une solidaire du mouvement de la montre,
l'autre solidaire de la couronne de remontoir, les
deux extrémités adjacentes de ces deux parties
étant conformées pour s'accoupler élastiquement
'une a l'autre et sont ainsi rendues solidaires l'une
de l'autre, aussi bien en rotation qu'en translation
axiale. Ces tiges de remontoir sont destinées a des
boites de montres monoblocs.

Le probleme a résoudre dans le cadre de la pré-
sente invention est d'une toute autre nature. On sait
qu'it existe des montres dont le mouvement de base
est susceptible d'étre associé a des modules sépa-
rés en vue d'ajouter certaines fonctions a ce mouve-
ment de base. C'est ainsi que l'on peut ajouter une
fonction quantiéme ou calendrier et/ou une fonction
chronographe. Or, en particulier si le mouvement de
base est un mouvement automatique, les modules
complémentaires destinés a l'adjonction de ces fonc-
tions ne peuvent étre disposés que du cété cadran
du mouvement, l'autre cété de ce mouvement pré-
sentant la masse oscillante de remontage automati-
que et empéchant, par la méme, la fixation d'un mé-
canisme additionnel de ce ¢6té du mouvement.

Dans ce cas, l'axe de la tige de remontoir, dont
la position est définie par le mouvement de base,
se trouve décentré par rapport & I'épaisseur totale
de la montre, consécutif a l'accroissement d'épais-
seur de la montre d'un méme cété du mouvement,
ce qui nuit évidemment a l'esthétique de la montre
et rend la manceuvre de la couronne de remontoir
et de mise a I'heure plus difficile, surtout lorsque la
montre est au poignet, ce qui est généralement le
cas d'une montre-bracelet. En effet, le décentrage
repousse la couronne vers le fond de la boite, d'ou
une plus grande difficulté a la saisir. Il n'est pas
possible de remédier & cet inconvénient en aug-
mentant le diameétre de la couronne, puisque dans
ce cas, la couronne risquerait alors de s'étendre
au-dessous du niveau du fond de la boite ce qui
peut s'avérer désagréable a la longue pour le por-
teur de la montre.

Le but de la présente invention est de remédier,
au moins en partie, a ces inconvénients.

A cet effet, cette invention a pour objet une mon-
tre a tige de remontoir et de mise a I'heure en deux
parties, du type susmentionné, caractérisée en ce
que les axes respectifs desdites parties de cette
tige de remontoir et de mise a I'neure sont décalés
et paralléles I'un par rapport a l'autre, et en ce que
les deux dites parties a axes décalés de cette tige
de remontoir et de mise a 'heure sont reliées en
rotation I'une a l'autre par des premiers moyens de
liaison cinématique, et que ces mémes deux dites
parties a axes décalés sont reliées en transiation
axiale Tune a l'autre par des seconds moyens de
liaison cinématique.
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La solution proposée permet de résoudre le pro-
bleme de décentrage de la tige de remontoir par
des moyens simpies et fiables. Le sens de rotation
de la tige pour exécuter ies différentes fonctions est
inversé, ce qui inverse donc le sens d'entrainement
des aiguilles lors de la mise a l'heure. Une telle in-
version est cependant rapidement assimilée par
l'utilisateur habituel de la montre. En ce qui concer-
ne le remontage, étant donné que l'utilisateur tour-
ne habituellement la tige de remontoir dans les
deux sens, il ne s'apercoit pas de l'existence d'un
changement, méme si le ressort est remonté en
sens de rotation inverse de la tige de remontoir.
Par conséquent, cette modification ne se traduit par
aucun inconvénient pour !'utilisateur.

Il faut aussi mentionner que pour le fabricant, la
solution proposée par l'invention permet une adap-
tation en fonction du décentrage que l'on veut corri-
ger. C'est ainsi que pour un méme mouvement de
base, ce décentrage peut étre adapté a la sur-
épaisseur du module que l'on ajoute. Cette correc-
tion du décentrage peut aussi étre adaptée a la for-
me de la boite. Cette solution permet donc une
grande souplesse d'adaptation. On peut aussi cons-
tater que l'on peut profiter de ce mécanisme pour
modifier la démultiplication entre la tige de remon-
toir et la mise a I'heure ou le remontage. Ceci peut
permettre d'affiner la sensibilité manuelle de la mise
a I'heure des aiguilles.

Les dessins annexés illustrent, schématiquement
et a titre d'exemple, une forme d'exécution de la
montre, objet de la présente invention.

La fig. 1 est une vue dans laquelle la boite de
montre est vue en coupe, alors que le mouvement
est vu en élévation a lintérieur de cette boite, mon-
trant la tige de remontoir dans une premiére posi-
tion axiale;

la fig. 2 est une vue semblable a la fig. 1, mon-
trant la tige de remontoir dans une seconde posi-
tion axiale;

la fig. 3 est une vue en coupe selon la ligne Ill-
lll de la fig. 1.

La montre illustrée par la fig. 1 comporte un boi-
tier 1 formé, dans cet exemple, d'une carrure 2,
d'une lunette 3 et d'un fond 4. Une glace de montre
5 est fixée sur la carrure 2 par lintermédiaire d'un
joint 6. Une seconde glace 7 est fixée au fond 4
par lintermédiaire d'un joint 8. Bien entendu, le
fond 4 pourrait également étre d'une seule piéce,
sans glace 7.

Un mouvement de montre 9, ici un mouvement a
remontage automatique dont on voit la masse os-
cillante 10 de remontage, est placé dans le boitier
1. Cette masse oscillante 10 recouvre les ponts 11
fixés a la platine 12 du mouvement 9.

Cette platine 12, du coté recevant habituellement
le cadran 13, est recouverte d'un premier module
14 portant un mécanisme de quantieme ou de ca-
lendrier, dont seul I'encombrement est représenté,
la description de ce mécanisme n'étant pas néces-
saire a la compréhension de la présente invention.

Un second module 15, correspondant, dans cet
exemple, a un mécanisme de chronographe, est
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encore disposé entre le module 14 et le cadran 13.
Bien entendu les fonctions de ces modules et leur
nombre ne sont donnés qu'a titre d'exemple. Ceux-
ci pourraient évidemment avoir d'autres fonctions et
leur nombre n'est évidemment pas limité a deux.

La tige de remontoir et de mise a l'heure com-
porte deux parties, I'une 16, associée au mouve-
ment 9, lautre 17, associée a une couronne de
commande 26 destinée au remontage et a la mise
a l'heure. Les axes de ces deux parties 16 et 17
sont décalés dans le sens de la hauteur de la boite
et sont paralleles I'un a l'autre. Comme on peut le
voir, I'axe de la partie 16 de la tige de remontoir et
de mise & l'heure est extrémement décentré par
rapport a |'épaisseur de la boite 1, alors que celui
de la partie 17 occupe la position requise.

Des moyens sont prévus pour permettre de ren-
dre ces deux parties de tige 16 et 17 solidaires en
rotation aussi bien qu'en translation axiale. Des pre-
miers moyens, destinés a rendre ces deux parties
16 et 17 cinématiquement solidaires en rotation
l'une de l'autre comportent deux pignons 18 et 19
solidaires respectivement de la partie de tige 16 et
de la partie de tige 17 (fig. 1, 2 et 3). Ces deux pi-
gnons sont disposés vis-a-vis I'un de l'autre et sont
en prise 'un avec l'autre.

Des seconds moyens, destinés a rendre ces
deux parties 16 et 17 cinématiquement solidaires
en translation axiale, comportent deux gorges 20 et
21 ménagées respectivement sur les parties 16 et
17 de la tige de remontoir, et situées vis-a-vis l'une
de l'autre. Un organe de liaison en forme de cava-
lier 22 est fixé dans ces deux gorges 20 et 21. Cet
organe de liaison 22 peut étre retenu élastiquement
dans ces gorges, & la maniére d'un clip. Grace a
cette liaison, les parties 16, 17 de cette tige peu-
vent étre entrainées cinématiquement en rotation,
tout en restant constamment solidaires l'une de
l'autre en translation axiale. Les deux positions de
remontage, respectivement, de mise & I'heure, sont
illustrées par les fig. 1 et 2. Bien entendu, on pour-
rait avoir une tige de remontoir a trois positions, ce
qui ne changerait rien & la conception de linven-
tion, le nombre de positions étant déterminé par le
mécanisme de la montre et non par la tige de re-
montoir elile-méme. :

Comme on peut le remarquer sur les fig. 1 et 2,
la partie 16 de la tige de remontoir et de mise a
I'heure comporte une portion d'extrémité cylindrique
16a engagée dans un palier formé par un passage
23 traversant la carrure 2. Un tube de bronze 24
est chassé dans ce passage 23 pour éviter le grip-
page de la portion cylindrique 16a. L'extrémité ex-
terne de ce passage 23 est fermée par un joint
d'étanchéité 25.

Comme on peut s'en apercevoir au vu de la fig.
3, les pignons 18 et 19 réalisant la liaison cinémati-
que des deux parties 16 et 17 en rotation ont de
préférence des diamétres différents, permettant
d'augmenter la démultiplication entre la couronne
de commande 26 de la tige de remontoir et les or-
ganes correspondants de la montre commandes
par cette couronne de commande 26 et permettant
également d'augmenter la sensibilité des fonctions
ainsi commandées, ce qui peut présenter un intérét
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certain, notamment pour faciliter la fonction de mise
a I'heure.

Revendications

1. Montre a tige de remontoir et de mise a 'heu-
re en deux parties (16, 17), l'une (16) solidaire du
mouvement (9) de la montre, et l'autre (17) solidai-
re de la couronne de commande (26), ces deux
parties (16, 17) étant cinématiquement solidaires
l'une de lautre, caractérisée en ce que les axes
respectifs desdites parties (16, 17) de cette tige de
remontoir et de mise & I'heure sont décalés et pa-
ralléles I'un par rapport a l'autre, et en ce que les
deux dites parties (16, 17) & axes décalés de cette
tige de remontoir et de mise & I'heure sont reliées
en rotation 'une a l'autre par des premiers moyens
de liaison cinématique (18, 19) et que ces mémes
deux dites parties (16, 17) & axes décalés sont re-
liées en translation axiale l'une a l'autre par des se-
conds moyens de liaison cinématique (20, 21, 22).

2. Montre selon la revendication 1, caractérisée
en ce que lesdits premiers moyens de liaison ciné-
matique (18, 19) en rotation comportent deux pi-
gnons respectivement solidaires de chacune desdi-
tes parties (16, 17) de cette tige de remontoir et de
mise a I'heure.

3. Montre selon l'une des revendications 1 et 2,
caractérisée en ce que lesdits seconds moyens de
liaison cinématique (20, 21, 22) en translation axi-
ale comportent deux gorges (20, 21) ménagées
respectivement sur lesdites parties (16, 17) de cette
tige et disposées vis-a-vis Iune de lautre, et une
piéce de liaison (22) engagée dans ces deux gor-
ges (20, 21).

4. Montre selon la revendication 3, caractérisée
en ce que ladite piéce de liaison (22) est en forme
de cavalier maintenu élastiquement dans les gorges
(20, 21) desdites parties (16, 17) de cette tige de
remontoir et de mise a 'heure.

5. Montre selon l'une des revendications précé-
dentes, caractérisée en ce que sa boite (1) com-
porte un palier (23) pour recevoir une extrémité
(16a) de la partie (16) de ladite tige de remontoir
solidaire du mouvement (9) de la montre.

6. Montre selon la revendication 5, caractérisée
en ce que ledit palier (23) est formé par un passa-
ge traversant la carrure (2) de la boite et dont I'ex-
trémité externe est fermée par un joint d'étanchéité
(25).

7. Montre selon I'une des revendications précé-
dentes, caractérisée en ce que lesdits premiers
moyens de liaison cinématiques (18, 19) sont agen-
cés pour que le rapport de rotation angulaire entre
les deux dites parties (16, 17) de la tige de remon-
toir et de mise a I'heure soit différent de 1.
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