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(54) Predavaci zatizeni na fetézovy dopravnik

1

Vyndlez se tykd preddvaciho zaPizeni na fet¥zovy dopravnik, které umoZnuje predklédéni
bfemen, v deaném pripadd zétdZovych rémh, na b&Zic{ dopravnik, pop¥ipad& jejich odbér. G¢elnd
lze tohoto zaPizeni pouZit u barvicich strojd.

Jsou zndma zabizeni pro prevdddni biemena z jednoho dopravniho prostiedku na jiny do-
pravn{ prostPedek pomoci Toziku a nosného zarizeni, ptidem? bfemeno se pieklddd v kruhovém
pchybu.

Déle je v patentovém spise NDR &, 107 419 popséno zatizeni pro prevéSovéni bFemen
2z Jednoho Yet&zového dopravniku na jiny pomoci p¥eddvacich vidlic, pPidemZ v okamZiku pFe-
ddvén{ oba Yetdzové dopravniky stoji. Obrobky se z dopravnich hékd nadzdvihnou a zavési se
ne druhé dopravni héky.

Utelem vyndlezu je konstrukce pieddvaciho gzarizeni pro Fetdzové doppavniky, které umoZ-
nuje jednoduchymi, nekomplikovanymi pribdhy skladovénf bfemen a jejich preddvéni na Fet&zovy
dopravnik, popfipad? jejich odebirdni z Fetézového dopravniku za plného jeho provozu.

Ukolem vyndlezu je vytvorit preddvaci zarizeni pro retdzovy dopravnik, které je opa-
t¥eno preddvacimi rameny bremene a u n&hoZ se pohyb bfemen z pfeddvaciho zatizeni, popFi~
Ipadé do n&ho, provddi Jjednoduchymi prost¥edky, a pPeddvaci prostifedky jsou pPizpldsobeny
kontinudlné probihajicimu dopravnimu procesu.

Stanoveny kol se Fe¥i s uvedené nedostatky se odstranuji pfeddvacim zerfzenim na
fetézovy dopravnik opatfenym rameny pro dopravu zdtdZovych rdmd a vratng se pohybujicim
vozikem s pojezdovymi kladkami pro posun t&chto zdt&Zovych rdmi, jehoZ podstata spodivd
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podle vyndlezu v tom, Ze je tvoren zésobnikem upravenym kolmo k Fet¥zovému dopravniku a se-
stdvajicim z nosné konstrukce a vodicich kolejnic nesoucich zét¥%ové rémy, na némZ je posuv-
n& uspordddn vozik s pojezdovymi kledkami, jehoZ vratny pohyb je ovliddén hydreulicky a Ffzen
koncovymi spinadi, pri%em? na konci zésobniku pfivréceném k Fetdzovému dopravniku jsou mezi
rovinou vodicich kolejnic a kolmo k ni leZici rovinou Fetdzového dopravniku upravena vykyvnd
remena s teleskopickymi tySemi, které. jeru opatreny vykyvnymi héky pro uchopeni a pPeddvéni
zét&Z%ovych rémi.

KaZdy vykyvny hdk, uloZeny na teleskopické ty¥i kaZdého vykyvného remene, je spojen
kloubem s pskou, kloubov® p¥ipojenou vidy k vn¥j3i stran¥ vykyvného ramene.

Privod zdt&Zovych rémd k pPeddvacimu mistu se provddi posuvovym ustrojim. Pak vykfvnou
remena s vysunutymi teleskopickymi tyemi do ok zdt¥Zového rdmu, ktery se mé predat na Fetd-
zovy dopravnik. Zét&¥ovy rém se zdvihem hdkd nadzdvihne z vodicich kolejnic a uvede se do
roviny Ffet&zového dopravniku. P¥i uchopen! rému dopravniku hékem Fet&zového dopravniku za-
tédhnou se op&t teleskopické tyde vykyvnych ramen, prifem% soulesnd vykyvnou hdky od zdt&Zo-
vého ramene a zd4t&Zovy rédm se uvoln{ a je zavd3en na dopravnim hdku Pet¥zového dopravaiku.

Vynélez se v del3im bliZe vysv&tluje na p¥ikladu provedeni, zndzorn&ném v pfiloZengch
vykresech, v nich¥ znad&{i:

obr. | preddvaci zaeifizeni v bokorysu,
obr. 2 pohled na preddvaci zarizeni zezadu, a
obr. 3 &4st vykyvného ramene s hdkem.

Vlastni zdsobnik pro dopravovené zdt¥¥ové rémy 2, které mohou nést velky podet malych
d{14, ur¥enych nap¥ikled k povrchové ipravé, je tvoren nosnou konstrukei 1, na které jsou
uspofddény vodici koleanice 5. Tyto vodici kolejnice 5 jsou opatieny kluznfm potehem, takZe
26t838vé rémy 2, které po nich klouzajl, mohou se na nich posunovat poufitim zmenZené sily. .
Na poddvaci strand je na zésobniku uspofdddno posuvové udstroji, tvorené vozikem 7 s pojez-
dovymi kladkami 8, konajicim vratny pohyb ve vedenich uspo¥ddanych nad vodicimi kolejnicemi
5, ptidem# tento vratny pohyb voziku 7 je ovlddén hydraulickym vélcem 8 Fizen koncovymi
spinadi. Vozik 7 je ve vzddlenosti od zét&Zovych rémi 2 opatfen Sirokymi vykyvnymi undSeli,
které pPi zpstném zdvihu klouzaji po pif¥nicich zét&Zovych rémd 2 a tim se o n¥ opirajf,
kdeZto p¥i dopPedném zdvihu spadnou svou ti%f1 dold a zapadnou za pFi¥niky zdt¥Zovjch rémd 2,
¥im% tyto zdtdZové rdmy 2 pohybuji vpred.

Upevnénim jednotlivych undSedd lze vytvdret poZadovené prézdné zdvihy. Na predévaci -
stren& je posuvové uUstroji tvoteno hydraulicky oviddenymi a koncovymi spina¥i ¥{zenymi ojni-
cemi posuvn¥ uloZenymi ve vodicich kolejnicich 5, které jsou rovn&% ve vzdédlenosti od z4té-
fovych rémd 2 opat¥eny Zirokymi vykyvnymi undSecihi koliky, které se pFi zp&tném zdvihu
sklopf, aviak pii dopfedném zdvihu undSeji zdt&Zové rdmy 2. )

Zésobnik s posuvovym ustrojim je upraven kolmo k Fet&zovému dopravniku §. Na strané
smérem k Fetdzovému dopravniku § jsou upravena dvE vykywné remena 3. Jejich vikyv se provéad{
rovn&¥ hydraulicky. Ve vykyvnych remenech 3 jsou uloZeny teleskopické tyée 10, jejichZ vy-
sunut{ se provédi rovniZ hydraulicky, &{m% se dosdhne toho, Ze vidy Jjeden nakloubeny hék 4
vykyvne. Vykyvnuti héku 4 se provédi pékou 9 a vysunutim teleskopickych ty¥i 10.

NaloZené z4td%ové rémy 2 se vhodnym zdvihedlem, nepfiklad mostovym jerdbem, posadi
v podéveci roving za¥izeni na vodici kolejnice 5. Vozikem 7 se zdt&¥ové rémy 2 prost¥ednic-
tvim unddedd posunou vpred vidy o jednu jejich &fFfku. Z&t¥Zfové rémy 2 klouzajl na vodieich
kolejnicich ve sméru preddvaciho mista. Ve své posledni poloze p¥ed Fetdzovym dopravnikem
6 zapadnou hdky 4 ramen 3 do vyiezi provédenych v pri¥niku zdt&%ového rému 2. Ramena 3 se
hyd(gulicky zasunutim teleskopickych ty&i 10 zkrdti, 8im% se zét&Zovy rém 2 zdvihne z vodi-
cich kolejnic 5. Remena 3 spolu se zdt¥Zovym rémem 2 vykjvnou poté do roviny Petézového do-
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pravniku 6 a p¥i zachyceni zdt&Zového rdmu 2 dopravnimi héky Fet¥zového dopravniku 6 se op&t
teleskopické tyfe 10 ramen 3 vysunou. Tim se soufasnd provede vykyvnuti hdkd 4 na telesko-
pickych ty&ich 10 ramen 3, ¥im% se z4t¥Zovy rédm 2 uvolni.

P¥i odebirdni zét&Zovych rdmi 2 a kontinudlnd b&Ziciho Fetdzového dopravniku 6 a jejich
skladovéni probfhé postup v obrdceném smdru. Z4at&Zové rémy 2 se odebiraji z dopravnich hdkid
Feté&zového dopravniku 6 a posszujl se na vodici kolejnice 5, na nichZ se provede zp¥tny
posuv kaZdého z4t&Zového rému 2 o ¥i¥ku rdmu.

PREDMET VYINALEZU

1. Preddvaci{ zafizeni na Feté&zovy dopravnik, opatfené rameny pro dopravu zét&Zovych
rémi a vratnd se pohybujicim vozikem a pojezdovymi kladkemi pro posun tdchto z&t&Zovych
rémi, vyznalené tim, Ze je tvobeno zdsobnikem upravenym kolmo k Fetdzovému dopravniku (6)

a sestévajicim z nosné konstrukce (1) a vodicich kolejnic (5) nesducich zdt¥Zové rémy (2), -
na n&m% je posuvné uspofdddn vozik (7) s pojezdovymi kladkemi (8), jehoZ vratny pohyb Je
ovlddén hydraulicky e ¥{zen koncovymi spinadi, pri¥emZ na konci zdsobniku pFivréceném k fe-
tézovému dopravniku (6) jsou mezi rovinou vodicich kolejnic (5) a kolmo k ni leifc{ rovinou
Fet¥zového dopravniku (6) upravena vykyvnd ramena (3) s teleskopickymi ty&emi (10), které
Jjsou opat¥eny vykyvnymi hdky (4) pro uchopeni a pieddvéni z4t&Zovych rémi (2).

2, Preddvaci zafizeni podle bodu 1, vyznadené tim, ¥e vykyvny hék (4) uloZeny na
teleskopické ty&i (10) kaZdého vykyvného ramene (3) je spojen kloubem s pdkou (9), kloubovd'
piipojenou vidy k vn¥jsi stran& kafdého vykyvného ramene (3).

3 vykresy
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