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Paskovy lemovaci stroj k nanédSeni pis-
ku {15) z ohebného materidlu na okraj plu-
chého lemovaného predmétu {13) md kles-
t&8 (16) k prehybani pasku okiolo okraje le-
movaného predmétu, prostfedky pro nand-
Seni lepidla, pfitlatné a poscuvaci sivojl
(9) pro preruSované pfitladovani pasku na
olemovany predmét po provedeném pre-
hnuti kleStémi (16) a pro krokovy posun
olemovdvaného predmeétu. Hnaci 0stroji
klegti (16) a piFitlatného a possuvaciho G-
stroji (9) sestdvd z dutého hfidele (2),
vratné otacivého, prvni tye (3) pro wovla-
dani sevieni pfitlainého a posouvaciho -
stroji (9), kterd je axidlné vratné pohybli-
vd a druhé tye (4] pro iovliadani klesti
(161, kterd je rovnéZ axidln& vratné pohyb-
livd. TyEe (3, 4) a duty hiidel (2} jsou syn-
chronizovang pohdn&ny z hnaciho hFidele
(1) tak, Ze pracovni zabéry kleSti (16) a
ptitlatného a posouvaciho Gstroji (9) na
sebe mavazuji.
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Vynélez se tykd péaskového lemovaciho
stroje k nanaSeni pdsku z ohebného mate-
ridlu ma okraj plochého lemovaného pred-
métu, napiiklad ¢4sti obuvi.

Zejména se tyka lemowvaciho stroje s vo-
dicim ustrojim lemowvaciho pésku, s kleSté-
mi k pfehybéani pdsku ckolo ckraje lemova-
ného predmétu z&4sti na jeho horni plochu
a z€4asti ma jeho dolni plochu, s priostfedky
pro manaseni lepidla mezi pdsek a olemiova-
vané plochy, a s pfitlatnym a posouvacim UG-
strojim prio prerudované pritlaCovdni pés-
ku na olemovdvany pfedmét po priovedeném
pFehnuti kle3témi a pro krokovy posun o-
lemovdvaného pfedmétu od mista prehnutl
pasku, opatfenymi hnacim uastriojim.

Znamé stroje tohoto druhu maji kompli-
kovanou a mékladnou konstrukci, protoZe
pro ovlddani riznych pracovnich jednotek
maji zvlastni pohonné prvky.

Uvedené nedostatky iodstrafiuje vyndlez,
jehoZ podstatou je paskovy lemovaci stroj
k manadSeni pasku z ohebného materidlu na
pokraj plochého lemiovaného pFedmétu, na-
priklad &&sti obuvi, s vodicim tdstrojim le-
movaciho pédsku, s kleStémi k prehybéani
pasku okiolo okraje lemovaného predmétu
zGasti na jeho horni plochu a ztasti na je-
ho dolni plochu, s prostiedky pro nandSeni
lepidla mezi pasek a olemovdvané plochy,
a s pfitlatnym a plosouvacim ustrojim pro
prerusSovamé pritlaovani pasku na olemo-
vavany predmét po priovedeném piehnuti
klest€mi a pro krokovy posun olemovédva-
néhio pfedmétu od mista prehnuti pasku, o-
patfenymi hnacim ustrojim, ktery se podle
vynalezu vyznacuje tim, Ze sestdva z dutého
hiidele, vratné otdfivého mezi prvmi krajni
polohou a druhou krajni polohou prio krio-
kovy posun olemovivaného pfedméiu, prv-
ni tyfe prio oviadédni sevieni pfitlacného a
posouvaciho Gstroji, sowose uloZené uvniil
dutéhio hiidele a axidlné vratuné pohyblivé
v tomto hiideli mezi vysunutou polohou a
zasunutou polohou, v niZ je udrZovidna vrat-
nou pruZinou, a druhé tyfe prio ovlddami
klesti, rovnob&Zné s dutym htidelem a prv-
ni tyfi a rovnéZ axidlng vratné pohyblivé
mezi vysunutou polohou, v niZ je pfidrZo-
védna alespoil jedniou vratnou pruZinou, a
zasunutou piolohiou, pfi€emZ duty hr¥idel ne-
se pridrZovaci rameno wotdfivého gepu Ce-
listi p¥itlatného a posouvactho ustroji, z
nichZ prvini ¢elist je uloZena na prvnim péa-
kovém rameni, pfipojeném na opadné stra-
né od otadivého depu pomoci trojkloubové
pédkové soustavy k otdfivému Cepu, upev-
nénému na piidrZovacim rameni, a druhd
delist je uloZema na druhém pdkovém ra-
meni, které je na opatné striané od otacivé-
ho depu klouboveé pfipojeno k nosici otaci-
vé uloZemému wokolo prvni tyfe, a zajisté-
nému proti axidlnimu posunu ve sméru za-
souvdni prvni tyde, pfifemZ déle druhd tyc
nese GloZny blok opat¥eny dvéma Celistmi
klesti, orientovanymi do mista pFehybéani
lemovacitho péasku s rozteci jejich koncd
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nejméné tak velkou, jako je soufet tlouStky
olemovdvaného  pfedmétu, dviojnédsobné
tloustky pdsku a dvojndsobné tloustky fil-
mu lepidla, pfi€emZ zasunutd poloha dru-
hé tyte odpovida poloze kionch €elisti mimo
dosah okraje wolemovdvaného predmétu a
vysunutd poloha odpovidad poloze konch &e-
listi p¥es okraj olemovavaného predmétu,
pfifemZ prvni krajni poloha otdfeni dutého
hiidele a prvni a druhou Celisti pritlatnéhio
a posouvactho astriojl leZi ve sméru posunu
olemovédvaného pfedmétu za polohou druhé
tye, a druhé& krajni poloha dutého hii-
dele leZi ddle ve sméru posunu olemovava-
ného predmétu za polohou druhé tyde, p¥i-
gemZ vysunutd poloha prvni tyle odpovida
rozeviené poloze prvni @ druhé delisti pFi-
tlatného a posouvaciho ustroji a zasunutd
poloha prvni tyCe iodpovidd sevieni prvni a
druhé celisti, a pfidemZ duty hiidel, prvni
ty¢ a druhd ty€ jsou spojeny prio spoletné
ovladdni s hnacim hfidelem, opatfenym
prostfedky pro synchronizaci jejich pohybd.

Podle vyhodného provedeni vyndlezu jsou
prostfedky pro synchronizaci pohybll duté-
ho hridele, prvni tyfe a druhé tyfe tvoie-
ny prvinim vystfednikem, osazenym na hna-
cim h¥ideli a spfaZenym ojnici s prvni pé-
kovou soustaviou pro vratné otdfeni duté-
hio h¥idele, druhym vystfednikem, osazenym
na hnacim hfideli a spfaZenym iojnici s dru-
hou pdkovou soustavou prio vratny posun
prvni tyfe, a axidlni valkou gsazenou rov-
ndZ na hnacim hfideli a opatfenou dvéma
rovinnymi vrcholovymi ploSkami a dvéma
Sroubovymi ploSkami umisténymi mezi vr-
cholovymi ploSkami, pficemZ jedna ze Srou-
bovych ploSek je axidlné vzestupnd a dru-
hé axidlné sestupnd ve smyslu otdeni hna-
cfho hiidele, pfi€emZ tato vacka je svymi
ploskami v axidlnim zab&ru s kladkou, p¥Fi-
pojenou ke druhé tyci.

Nosi¢ nesouci druhé pdkové rameno je s
vyhodou zajiStén proti axidlnimu posunu ve
sméru zasouvani prvni tyfe matici naSrou-
bovawou ma vnéjSim zavitu prvni tyle a
svym axidlné protilehlym &elem je v doty-
ku s kioncem vratné pruZiny, navlefené ma
prvni tyci.

Toto FeSeni uwmoZiuje vytvoFit lemowvaci
stroj, jehoZ zdkladni konstrukce proti zné-
mym strojim je podstatng zjednoduSena, a
kterd také mbZe byt pouZita jako zahybac-
ka, to je jako stroj k zahybéani svrchové ki-
7e, Céasti latky a podobng, takZe je moZné
sjednoceni vyroby lemovaciho a zahybaci-
ho strioje, ¢imZ vyrobni ndklady mohou byt
znalné sniZeny.

Vynélezem dosaZené vyhody spofivaji te-
dy zejména v tom, Ze tato zdkladni kon-
strukce, kterd mé vratné pohyblivé tyfe v
osovém sméruy, z nichZ jedna je zasazena ko-
axidln& do loscilujiciho dutého hridele, mi-
7e byt pouZita nejen pro realizovédni zdoko-
naleného lemowvaciho stroje s raciondlni
koncentraci a vysokym vykonem, ale také
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pro vyrobu zahybaciho stroje obvykléhs
druhu, takZe je moZué stroje pri vyrobé& to-
hotie druhu ekoncmicky piiznivé spojt.

Vynélez je bliZe vysvétlen v nasleduji-
cim popise na priklsdech provedeni s od-
voldnim ma pfipojené vykresy, ve kterych
znazoriiuje obr. 1 zdkladni kenstrukci pas-
kového lemovacihio stroje v marysu a &és-
tetnd v Fezu, obr. 2 vedorovny fez rovinon
II—II z obr. 1 ve zvétSendm méfitku, obr. 3
vodiorovny Fez rovinou III—IIT z obr. 1 ve
stejném méritku jako je obr. 2, obr. 4 po-
hled zpifedu na nejdiileZit&jsi pracovni jed-
notky lemovaciho stroje, obr. 5 a 6 pohled
ze strany, astetnd v Fezu, na zahybaci strio]
ve dvou pracovnich postavenich, obr. 7 a
8 svisly Fez pfitlatnym a posouvacim uUsiro-
jim, vZdy v jednom pracovnim postavent,
obr. 9 a 10 perspektivni zobrazeni pritlag-
ného a posouvaciho ustnoji v pohledu na
dvé proti sob& leZici strauny, cbr. 11 pfifay
Fez prvky pFevaddjicimi spojity ctafivy po-
hyb hlavniho hifidele do kmitavého pohybu
dutého hridele, obr. 12 -priény Fez jeko na
obr. 11 v dalsi fazi ¢ nnosti posouvacih -
streji, obr. 13 bo¢ni pohled na prvky pie-
vadéjici otdfivy pohyb hlavniho hiidele ma
vratny pohyb prvni ty€e, obr. 14 bo&ni po-
hled jako na obr. 13 v dalsi fizi Cinnosti p -
souvacihe tstroji a wobr. 15 bo¢ni pohled,
Castetnd v Fezu, ma celkovou sestavu lemo-
vaciho stroje podle vyndlezu.

Na wobr. 1 je gndzornina zdkladul ko
strukce strioje, kterd obsahuje v nelivbném
stojanu hnaci hridel 1, ktery je uloZen vo-
d-orovné a pomeoci odpovidajicich o ecbé
zndmych prevodovych prvkd pohdni duty
hiidel 2 a prvni tyf 3 a druhou ty& 4, kte-
ré vykemdvajl vratny pohyb v osovém sm3-
ru. Teuts duty hriidel 2 je umist®n rovi -
b&Zn8& s hnacim hFidelem 1 a ma ve svém
vnitfnim prostoru prvai tyé 3, kierd je s
nim vloZena sguose, jak ukazuje wobr. 3.

Drubé tyf 4 je rovniob8Znd s hnacim h¥i-
delem 1, je umisténd nad nim a vykonivi
axialn& vratny pohyb, ktery je vyvozovan
x'alni vadkou 5 masazenou na hnacim hii-
deli 1. Tato axidlni vacka 5 je v zabéru s
kladkou 6, znazornénou na obr. 2. Kiadka
6 je umist&éna na bloku 7, neseném druhou
ty8l 4 a pfifazeném k pruZindm 8, jejichZ
tuCelem je kladku 6 udrZovat v zdbsru s
xidlni vaCkou 5.

Jak ukazuje obr. 15, je axidlni vatka opat-
Fena dvéma rovinnymi vrcholovymi ploSka-
mi 3a, 5b a dvéma Srioubovymi ploSkami uv-
misténymi mezi vrcholovymi ploSkani 5a,
§b. Jedna ze Srmoubovych pleSek 3¢ je axiil-
n¢ vzestupnd a druhd axialng€ sestupni ve
smyslu otdCeni hnaciho hridele 1. AxiAlni
vatka 5 je tak svymi ploSkami Sa, 5b, 5¢ v
axidlnim zabéru s kladkou 6, ptipojenou ke
druhé tyc¢i 4, a pFendSi na ni pohyb, kiery
se z 0tafiveho méni ma ax’almé vratny po-
hyb.

Obr, 11 a¥ 14 zn4zoriuji prostfedky pro
synchronizaci pohybli dutého hiidele 2,
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prvanl tyfe 3 a druhé tyCe 4. Jsou tvofenuy
prvnim vystfednikem 38, csazenym na hna-
cim hrideli 1 a spraZenym wojnicl 2% s prvni
pikovou soustavou 40 pro vratng ctafeni
dutéhs hiidele 2 a druhym vysttednikem
41, osazeaym ma hnacim hiideli 1. Druhy
vystfednik 41, jak ukazujl zejména obr. 13
a 14, je spfaZen ojnici 42 s druhoun péako-
vion sgustaveou 43 pro vratny posun prvni
tyée 3.

OtaCemim hnaciho hiidele 1 dochézl k o-
tafeni prvniho vystfedniku 28 a druhého
vystredniku 41. Vystfedniky ud&luji pomo-
ci pakcvych soustav 40, 43 déle vratné po-
hyby vyplyvajici z kmitani vystfednikdt ma
h¥ideli 1. Do dutého hiidele 2 se pPrendsi
nepatrny kmitavy otdcivy pohyb, jak je z¥ej-
mé z obr. 11 a 12. Prvni ty€i 3 je maproti
tomn pakovou siustaviou 43 udélovan axi-
aln¢ vratny pohyb podobnd jako druhé ty-
¢l 4.

Na wcbr. 1, 2 a 3 zndzornénd zakladni kon-
strukce umnZiiuje realizaci pdaskiovéhs le-
movaciho stroje podle vyndlezu, miiZe vSak
(&7 byt pouZita ke komstrukei zahybaciho
siroje obvykléhio druhu, ktery slouZi k ra-
hybani a slepovani svrSkové usnég, latkové-
ho materialu a podobné.

Pri vychazeji z této zakladni kcmstruk-
ce, se lemowvaci stroj podle vynédlezu vytvo-
ri pPipojenim pfitlatného a poscuvaciho
Gstroil 9, prfehybaciho ustroji 10 péaskd, 4-
strefl 11 pro nanadleni lepidla, nezndzorné-
ného dstreji pro posuv pasku, a odstfiho-
vaciho Ustroji 12 na predni strand zdklad-
niho stojanu.

O scbé zndmé Ustroji 11 pro nanédseni le-
pidia se skladd ze dwvou proti sob& leZicich
irysek 11a, 11b, které obstariavaji rozdélo-
v&l lepidla na spodni a hiorni strané opra-
covévané podrazky 13. Ustroji 11 je patmeé
z obr. 5. Trysky 1la, 11b mimio to slou?i k
pevnému drZeni podraZky 13, kdyZ tato ne-
ni pevné drZena pfitlatnym a posouvacim
nstrinjim 8. Spedni tryska 11b je na stoja-
nu stroeje pripevnéna nastavitelnd, zatimco
hiorni tryska 11a je umisténa ma péace 14,
ktera umoZhvie trysce pohyb mahoru pra
zasunuti podrdzky 13 mezi trysky nebo pro
jejl vyjmuti. Horni tryska 1la miZe zajis-
fovat odpovidajici pruzici zménu uloZeni.

K prehybdni pédsku 18 z chebného mate-
ridlu ma spodni i vrchni plochu kolem hra-
ny podrazky 13 slouZi prehybaci tstroji 18
pasku, které se sklada z klesti 18, jejichZ
Celisti 1Ba navzdjem k sobé& jsou pruZné& pri-
tlagovany. Celisti kleSti 16 jsou kmitavé u-
mistény na uloZném bloku 17, ktery je u-
pevnén na vn&jSim konci druhé tyce 4. Pruz-
né tlakové plisobeni na &elisti klesti 16 je
prevddéno dveéma koliky 18, které jsou u-
misiény v odpovidajicich vybrénich na a-
lozném bl ku 17 a pomoci pruZin 19 jsou
plitiatiowany k Celistem klesti 18. V&tSi ne-
bo mensi pristaveni &elisti klesti 16 miZe
byt mastaveno pomoci dviou zdvitovych ko-
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11kt 20 na dloZném bloku 17. Jak je patrmé
z obr. 5 a 6, pfi axigln€ vratném pohybu
druhé ty€e 4 dochdzi pomoci Celisti kle§ti
16 k piehybdni pasku 15 okplo podrdzky
13, pridemZ celisti klesti 16 z obou stran vy-
konédvaji ma pasek 15 pruZici tlak, a pdsek
se z polohy zndzorméné na obr. 5 privadi
do polohy uvedené na wobr. 6.

P¥i pohledu ve sméru posuvu pdsku, zna-
zornéného Sipkou A ma obr. 4, je ibned za
pFehybacim tstrojim 10 pasku umisténo p¥i-
tlatné a posouvaci Ustroji 9. P¥itlacné a po-
souvaci Gstroji 9 v podstaté sestdva z pri-
drZovaciho ramene 21 ve tvaru pismene L,
které je pripevnéno na vnéjSim konci h¥i-
dele 2. PridrZovaci rameno 21 probihd rowv-
nob&7nd s prvni ty¢i 3 a slouZi k upevnéni
prvni Celisti 23 a druhé Celisti 22 pfitlac-
ného a posouvactho ustroji. Tyto Celisti jsou
viiéi sobé usporfddany na zpiisob kleSti a
jsou vykyvné kolem spoletného Cepu 24,
ktery je piipevnén na pridrZovacim rame-
ni 21. Jak je patrno z obr. 7 a 10, je druha
delist 22 piestavitelnd a otztnd okolo prv-
niho pakového ramene 31, aby bylo moZno
nastavit rovnob&zné postaveni mezi ob&ma
telistmi 22, 23 na tlouStku podrazky 13, a
je upevn&na na konci druhého pikového
ramene 25, které je stfedov8 napnjend na
tepu 24 a druhym vidlicovym koncem pFi-
pevnéno kloubové k cepu 28 s objimkovitym
nositem 27, pohyblivym na prvni ty¢i 3.

Tento mosié 27 je v urCitém postaveni a-
retovdn na prvni ty¢i 3 a nahihd na jedné
strand na matici 28 pFipevnénou na zavito-
vém tseku prvni tyée 3 a na druh& stranmé
na vratnou pruZinu 29, jejiz vnéjsi kcmnec
je masunut na prvnl ty€ 3 a fixovan dvéma
maticemi 30. Prvni celist 23 je pFipevnena
na jeden konec prvniho pdkového ramene
31, které je stfedové napojeno ma Cep 24
a jehoZ protilehly konec 3la je kloubové
spojen s dolnim koncem ojnice 32. Horni
konec této ojnice 32 je kloubové spojen s
vidlicovym kooncem zalomené pdky 33, Kte-
rd je u otdcfivého Cepu 34 napojena na spoj-
ku na pfidrZovacim rameni 21. Ojnice 32
a mavazujici ast zalomené pdky 33 tvofl
trojkloubovou pakovou soustavu 37. Druhy
konec zalomené paky 33 je rovn&Z upraven
vidlicovité a je kloubiové spojen s blokem
35, ktery je na prvni ty¢i 3 piestavitelné u-
loZen.

Tento prestavitelny blok 35 je upraven
objimkovité a je nasunut na prvni ty¢é 3,
na mniZ je fixovdn dv8ma maticemi 36. Na-
staveni se provede tak, Ze prvni Celist 23
a druha delist 22 p¥itlaéného a posouvaci-
ho fstroji 9 pii zcela zataZené prvni tygi 3
(obr. 7) se nastavi blizko k sob& a pFipad-
né se uvedou do vzdjemného dotyku. Pri za-
sunuti pfedmstu, mapfiklad podrazky 13
mezi Gelisti 22, 23, dostane prvni ty¢ 3 ko-
necnou polohu, zatimco nosi€ 27 vykona re-
lativni pohyb viiéi prvni ty¢i 3 a pfitom stla-
¢1 vratnou pruZinu 29. KdyZ se prvni ty¢ 3
posune dopfedu, pak vykonaji ob& Celisti
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22, 23 vykyvny pohyb kolem ¢epu 24 a vzdé-
Ii se od sebe tak daleko, aZ dosdhnou nej-
vétsiho otevieni zndzornéného na obr. 8.
Jak vyplyva z iobr. 7 a 8, mezi rliznymi pa-
kami vznikd urcéitd vile, v disledku éehoZ
se prvni &elist 23 pohybuje smérem dold,
zatimco druhé &elist 22 vykondvéa pohyb na-
horu.

Zatimco prvni ty¢ 3 vykonédvéa axidlni po-
hyb, duty hiidel 2 vykondva s nim synchro-
nizovany kmitavy pohyb, a sice tak, Ze pfi-
tlaéné posouvaci ustrioji 9 vykondva Kkrat-
ky vykyvny pohyb mezi postavenimi zndzor-
nénymi plnymi farami a ¢arkovanymi Cara-
mi mna obr. 4. Jak je opét patrno z cbr. 4,
probihd pohyb pfitlatného posouvaciho
dstroji 9 ve sméru proti hodinovym rudic-
kam, kdyZ cCelisti 22, 23 jsou v uzavieném
postaveni, zatimco kdyZ se tyto Casti wote-
viou, priohihd pohyb v obraceném sméru.
Timto zplsobem se dosdhne cyklicky sled
préace, pridemZ p¥i kazdém cyklu prvni ce-
list 23 a druhé d&elist 22, které jsou navzd-
jem k sob& sefizeny, vykondvaji tlak na
prdréaZku 13, zatimco podrdZka 13 je déale
pfepravovdna ve sméru Sipky A na obr. 4.

Vyse popsany lemovaci stroj pracuje méa-
sledovné: Mezi ob8 trysky 11a, 11b se vloZi
olemovavand podrdZka 13 obuvi, nadeZ se
uspofddéani nastavi tak, Ze trysky drZi pod-
rd7zku ve sprdvné poloze, aniZ by se bréani-
lo sméru posuvu znizornénému Sipkou A
na obr. 4, yytvafenému pfitlaCnym a po-
souvacim dstrojim 9. PodrdZka 13 je déle
umisténa asi ve stfedu pasku 15, jak je zné-
70rnéno na obr. 5.

Trysky 11a, 11b, jak jiZ bylo uvedeno, ob-
stardvaji riozd&lovani lepidla na okraji pod-
razky na wobou strandch, zatimco kleSté 18,
které vlivem druhé tyfe 4 vykomédvaji vrat-
ny pohyb, pfehybaji pdsek 15 polovinou na
horni a polovinou na diolni okraj podrazky
13, jak ukazuje wobr. 5. Sou€asné s tim na-
etdva synchronizovany kmitavy pohyb duté-
ho hiidele 2 a vratny pohyb prvni tyle 3,
¢imZ se vyvola vykyvny pohyb pfitlaéného
a posouvacilo dstroji 9 kolem wosy hridele
2, jakoZ i oteviraci a uzaviraci pohyb jeho
Celisti 22, 23. Tyto &elisti -se synchronizova-
n& s kyvnym pohybem celého pFitlatného a
posouvaciha tstrioji 9 navzajem k sob€ pFi-
bliZuji a od sebe se vzdaluji tak, Ze b&hem
vykyvinuti dstroji proti sméru hodinovych
rucicek se k sobé& pfFitisknou a b8hem vy-
kyvného pohybu v obrdceném sméru se na-
vzdjem oddali. V dlsledku toho se pdsek
15 piitla¢i na jednu a na druhou stranu
podrdazky, Celisti 22, 23 se soucasné k nému
piitisknou a podrédZzka 13 se tak krokové
posune ve sméru Sipky na obr. 4.

Tifmbto zpisobem se péasek 15 nalepl na
iokraj podrazky 13. Aby se vylouéilo prota-
Zeni pasku 15, pohyb klesti 16 se synchro-
nizovand s kyvnym pohybem p¥itlaéného a
posouvaciho dstroji 9 stfidavé vypina tak,
Ze toto ustroji 9 vypind pfepravni pohyb,
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kdyZ se kle5té 16 nachdzeji ve zp&t zasunu-
tém postaveni (obr. 5}, to jest, kdyZ json
od podréZzky 13 odsunuty.

KdyZ se méni tlouStka piodrazky 13 nebo
pasku 15, mohou byt pfiméifen& plestave-
ny i vzdéalenost mezi elistmi 22, 23 matic
28, 36, vzddlenost mezi Celistmi 16a kleSti
16 pomoci zavitovych kolikd 28, jakoZ i
vzdalenost mezi tryskami 11a, 11b nadzved-
nutim a sniZenim trysek 11a, 11b.

Kazda podrdazka 13 miZe byl po celém
obvodu clemovédna tak, Ze se rukou daie o-
taci, zatimco pfFitlanym a posouvacim G-
strojim 9 je krokiové& posunovédna. Pak se u-
vede do provozu odstfihovaci Gstroji, kterd
odstfihne pédsek. Po té mfiZe byt hotovai wo-

10

lemvangd podréZka vyjmuta po vysunuii
irysky 11b smérem nahoru.

Je ztejmé, Ze lemowaci strioj podle vyné-
lenu, pfedev8im v disledku raciomdlniho
reseni pritlacného a posouvaciho tdstroji 9
a prehybaciho ustroji 10, umoZiiuje piesné
opracovan! podrdZky. Zakladni uspofddéani
miiZe byt pouZito bez jakékoliv zmé&ny také
pro realizaci zahybaciho siroje, ktery je vy-
baven zvlaStnimi jinymi pracovnimi prvky,
neZ lemovaci stroj, takZe je moZné vyhod-
né sjednoceni konstrukce t&chto strojd.

Prirozené vynalez se neomezuje jen na
shora popsané vyhodné provedeni, ale jsou
moZné Cetné jiné obmény, aniZ by byl pfe-
kroden rozsah vynélezu.

PREDMET VYNALEZU

1. Paskovy lemovaci stroj k nanédSeni péas-
ku z ohebného materidlu ma okraj plcché-
ho lemovaného predmétu, napf¥iklad ¢asti
obuvi, s vodicim UGstrejim lemovaciho pés-
ku, s kleStémi k pFehybani pasku okolo o-
kraje lemovaného pfedmé8tu z<¢4sti ma jeho
harni plochu a zéasti na jeho delni plochu,
s prostfedky pro manéSeni lepidla mezi pé-
sek a olemgvavané plochy, a s plritlacuym
a posouvacim udstrojim pro pferuSované pii-
tlaCovani péasku na olemovdvany predmét
po provedeném prehnuti kleStémi a pro kr--
kovy posun olemovdvaného predm3iu nd
mista pfehnuti péasku, opatfenymi hnacim
astrojim, vyznaCeny tim, Ze hmaci ustroji
kleSti (16) a pFitlatného a posouvaciho G-
stroji  (9) sestdavd z dutého hiidele (2),
vratné otacivého mezi prvni krajni p :lohcu
adruhou krajni polohou pro krokovy pasun
clemovévaného predmétu, prvni tyle (3)
pro ovladani sevreni pritlacného a posou-
vaciho uastroji (9}, souwose ulcZené uvnit?d
dutého hridele (2) a axidlné vratmné pohyb-
livé v tomto hrideli (2} mezi vysunutou po-
Iohou a zasunutou polohou, v niZ je udrZo-
vana vratnou pruZinou (29), a druhé tyde
(4] pro wovladani kleSti {16) rovinb&iné s
dutym htidelem (2) a prvni tyéi (3) a rov-
néZ axidlng vratné pohyblivé mezi vysunu-
tou polohou, v miZ je pfidrZovana alespoil
jednou vratnou pruZinou (8), a zasunutou
polohou, prFiemZ duty hiidel (2) mese pii-
drzovaci rameno {21) otdfivého Cepu (24)
Celisti prFitlatnéhio a posouvaciho 1stroji
(9), z nichZ prvni Celist (23] je uloZena na
prvnim pdkovém rameni (31), pFipojeném
na opacné strané od otadCivého Cepu (24)
pomoci trojkloubové pakiové soustavy (37)
k iotdcivému Cepu (34}, upevnénému na pii-
drZovacim rameni (21), a druhd celist (22)
je uloZena ma druhém pédkovém rameni
(25), které je na opalné strané od otafivé-
ho depu (24) kloubové piipojeno k mnos'&i
{27) ot4livé uloZenému wokolo prvni tyde
(3), a zajiSténému proti axidlnimu posunu
ve sméru zasouvani prvni ty€e (3), pfiCemZ
dédle druhd tyC (4) nese tloZny blok (17)

opatfeny dvéma Celistmi (16a) kledti (16),
orientovanymi do mista pFehybani lemova-
ciho pdsku a s roztec¢i jejich koncl nejménsé
tak velkou, jako je soudet tloustky olemo-
vavaného predmétu, dvojndsobné tloudtky
pdsku a dvojndsobné tlousStky filmu lepid-
la, pfi€emZ zasunutd polcha druhé tyée (4)
odpovida poloze koncilt €elisti (16a) mimo
dusah wokraje olemovavaného pfedmétu a
vysunutd poloha odpovida poloze koncl de-
listi (16a) pfes okraj olemovavaného pred-
mgtu, pFiemZ prvni krajni polcha otafeni
dutého hiidele (2) s prvni a druhou delis-
ti (22, 23) pritlatného a posouvaciho tstro-
il (9) leZi ve sméru posunu olemovavaného
pfedmé&tu za polohou druhé tyte (4], a dru-
ha krajni pcloha dutého hiidele (2) leZi
dédle ve sméru posunu olemovavaného pred-
métu za polohou druhé tyfe (4), pficemZ
vysunutd poloha prvai tyée (3) odpovida
rozeviené poloze prvini a druhé Gelist] (22,
23) pritlatného a posouvactho dstroji (9)
a zasunuta poloha prvni ty€e (3) odpovida
sevieni prvmi a druhé delisti (22, 23), a
pri¢emZ duty hiidel (2), prvni tyd (3) a
druhéa ty¢ (4) jsou spojeny pro spoletné o-
vladani s hnacim hridelem (1), opatfenym
prostiedky pro synchronizaci jejich pohy-
bil.

2. Paskovy lemovaci stroj podle bodu 1,
vyznafeny tim, Ze prost¥edky pro synchrio-
nizaci pohybl dutého hiidele (2], prvni ty-
Ce (3) a druhé tyte (4) jsou tvofeny prv-
nim vystfednikem (38), osazenym mna hna-
cim h¥ideli (1) a sp¥aZenym ojnici (39) s
prvini pdkovou soustavou (40) pro vratné
otdaCeni dutého hfidele (2], druhym vy-
stfednikem (41), osazenym na hnacim h¥i-
deli {1) a sprfaZenym ojnici (42) s druhou
pékoviou soustavou (43) pro vratny posun
prvni tyCe (3), a axidlni vatkou (5) osaze-
nou rovnéZ na hnacim h¥ideli (1) a opat-
fenou dvéma rovinnymi vrcholovymi plos-
kami (5a) a (5b) a dvéma Sroubovymi plos-
kami (5¢] umisténymi mezi vrcholovymi
ploSkami (5a, 5b), pFiemZ jedna ze 3rou-
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bovych ploSek (5c¢) je axidln& vzestupnéd a
druhd axiidlné& sestupnd ve smyslu otdceni
hnaciho h¥idele (1), pfiCemZ tato vatka (5)
je svymi ploSkami (5a, 5b, 5c¢) v axidlnim
zdbéru s kladkou (6), pFfipojenou ke druhé
ty6i (4].

3. Lemovaci stroj podle bodu 1 mebo 2,
vyznafeny tim, Ze nosi¢ (27) nesouci dru-

12

hé pdkové rameno (25) je zajiStén proti a-
xidlnimu posunu ve sméru zasouvdni prvni
ty€e (3) matici (28) naSroubovanou na
vnéij$im zavitu prvni tyfe (3) a svym axi-
adlné protilehlym ¢elem je v dotyku s kon-
cem vratné pruZiny (29), navlefené na prv-
ni tyc¢i (3].

13 listd vykresi
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