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Description

[0001] La présente invention concerne, de manière
générale, une console de commande du type compre-
nant au moins un organe de réglage des niveaux de si-
gnaux radioélectriques, tel qu'un curseur, un bouton,
une touche, cet organe pouvant être actionné manuel-
lement par l'utilisateur pour pouvoir occuper une posi-
tion quelconque entre deux positions extrêmes, des
moyens de détection de la position instantanée dudit or-
gane de réglage, et des moyens de mémorisation d'au
moins une position dudit organe correspondant à un état
de réglage choisi par l'utilisateur.
[0002] La présente invention concerne plus particu-
lièrement les consoles de mixage ou les consoles de
commande d'éclairage.
[0003] Les consoles de mixage connues à ce jour
peuvent être réparties en deux groupes :

- les consoles traditionnelles totalement manuelles
où l'utilisateur doit noter de façon manuscrite les ré-
glages qu'il veut mémoriser,

- les consoles à mémoire qui, grâce à une informati-
que associée, peuvent enregistrer et rappeler les
différents états de réglage que choisit l'utilisateur.

[0004] Les organes de réglage les plus fréquemment
utilisés sur une console sont des "faders" ou curseurs
se déplaçant le long d'un chemin de guidage entre deux
positions extrêmes, ces curseurs permettant d'ajuster
les différents niveaux des différents étages internes de
la console.
[0005] Les consoles de mixage à mémoire sont équi-
pées de curseurs motorisés permettant à l'utilisateur de
disposer par positionnement automatique les différents
curseurs dans des positions préalablement enregis-
trées dans une mémoire de type informatique. Outre ce
mode de fonctionnement automatique dans lequel les
curseurs sont automatiquement repositionnés sur des
positions mémorisées, une telle console est capable de
fonctionner dans un mode dit manuel ou libre dans le-
quel l'utilisateur peut intervenir manuellement à partir
d'une mémoire de mixage sur les différentes positions
des différents curseurs de sa console. Le problème ren-
contré par l'utilisateur dans le cas d'un fonctionnement
en mode manuel de la console est de pouvoir reposi-
tionner rapidement son curseur sur la position mémori-
sée sans passer par le mode de fonctionnement auto-
matique. Pour résoudre ce problème, des consoles
équipées de curseurs pourvus chacun d'une indication
de type lumineuse ont été développés. L'utilisateur peut
alors, par contrôle visuel de la position de ces curseurs,
replacer lesdits curseurs sur leurs positions de référen-
ce. Toutefois, de tels moyens obligent l'utilisateur à être
attentif à ces indications lumineuses dans le cas où une
reprise manuelle des réglages est nécessaire. Une telle
contrainte est susceptible de nuire à la qualité du travail
fourni par l'utilisateur.

[0006] Parallèlement, on connaît des organes de ré-
glage de niveau de signaux radioélectriques équipés de
moyens tactiles de signalisation comme les décrit le bre-
vet EP-A-0 677 933. Dans ce cas, l'organe de réglage
est actionné au moyen d'un organe rotatif équipé d'un
transmetteur incrémentiel et d'un frein actionnable élec-
triquement, ce frein générant un signal tactile sur l'orga-
ne rotatif lorsque l'organe de commande n'occupe plus
une position prédéterminée. En conséquence, un tel
dispositif a pour objet de gérer le déplacement manuel
de l'organe de commande pour permettre à l'utilisateur
de modifier rapidement sa commande, mais ne permet
en aucun cas d'affiner un réglage réalisé de manière
automatique.
[0007] Le brevet US-A-5 414 337 décrit quant à lui un
actionneur comportant des moyens tactiles de position
dudit actionneur, ces moyens tactiles étant reprogram-
mables électroniquement pour modifier de manière
aisée les signaux tactiles fournis lors d'un actionnement
manuel dudit actionneur. A nouveau, il n'existe pas dans
cet actionneur de moyens pour prépositionner automa-
tiquement l'actionneur.
[0008] Le but de la présente invention est donc de pal-
lier les inconvénients précités en proposant une console
dont les réglages manuels effectués par l'utilisateur sont
facilités de manière à retrouver très rapidement la posi-
tion de référence mémorisée dudit curseur sans pour
autant obliger l'utilisateur à regarder sa console.
[0009] Un autre but de la présente invention est de
proposer une console dont les organes de réglage peu-
vent indifféremment être commandés manuellement ou
automatiquement en déplacement, la commande ma-
nuelle ayant pour objet principal d'affiner le réglage
automatique réalisé.
[0010] A cet effet, l'invention a pour objet une console
de commande du type comprenant au moins un organe
de réglage de niveau de signaux radioélectriques tel
qu'un curseur, un bouton, une touche, cet organe pou-
vant être actionné manuellement par l'utilisateur pour
pouvoir occuner une position quelconque entre deux
positions extrêmes, des moyens de détection de la po-
sition instantanée dudit organe de réglage et des
moyens de mémorisation d'au moins une position dudit
organe correspondant à un état de réglage choisi par
l'utilisateur, caractérisée en ce que chaque organe de
réglage est muni à la fois de moyens moteurs de posi-
tionnement automatique de l'organe de réglage à sa po-
sition mémorisée correspondant à un état de réglage
choisi par l'utilisateur et de moyens tactiles de signali-
sation de l'écartement dudit organe de réglage par rap-
port à sa position prédéterminée mémorisée.
[0011] Ainsi équipé, l'organe de réglage est aisé à po-
sitionner ou à repositionner sans risque d'erreurs pour
l'utilisateur.
[0012] Dans un premier mode de réalisation de l'in-
vention, les moyens tactiles de signalisation de l'écar-
tement de l'organe de réglage par rapport à sa position
prédéterminée mémorisée comprennent les moyens
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moteurs de positionnement automatique de l'organe de
réglage à sa position mémorisée correspondant à un
état de réglage choisi par l'utilisateur. En d'autres ter-
mes, dans ce cas, les moyens tactiles de signalisation
sont constitués, outre l'organe de réglage, par l'organe
moteur qui est utilisé comme moyen pour le positionne-
ment automatique de l'organe de réglage. Il en résulte
une conception simple et économique des moyens tac-
tiles de signalisation due à une utilisation optimale des
moyens moteurs de positionnement automatique de
l'organe de réglage.
[0013] Dans un deuxième mode de réalisation de l'in-
vention qui peut être qualifié de plus complexe, la con-
sole de commande est caractérisée en ce que les
moyens moteurs de positionnement automatique de
l'organe de réglage à sa position prédéterminée mémo-
risée et les moyens tactiles de signalisation de l'écarte-
ment dudit organe de réglage par rapport à sa position
prédéterminée mémorisée sont différenciés.
[0014] L'invention sera bien comprise à la lecture de
la description suivante d'un exemple de réalisation, en
référence à la figure unique qui représente un synopti-
que fonctionnel d'une partie des éléments d'une console
conforme à l'invention.
[0015] La description ci-après s'applique plus particu-
lièrement à une console de mixage bien que les carac-
téristiques décrites puissent s'appliquer à tout autre ty-
pe de console de commande.
[0016] La console de mixage à mémoires, objet de
l'invention, comprend au moins un organe 1 de réglage
de niveaux de signaux radioélectriques. Cet organe
peut être constitué par un curseur, un bouton, une tou-
che, etc. Dans le mode de réalisation représenté à la
figure unique, l'organe de réglage est un curseur se dé-
plaçant le long d'un chemin de guidage 2 entre deux
positions extrêmes, ce curseur étant équipé de moyens
moteurs de positionnement automatique, constitués au
moins d'un organe moteur, tel qu'un moteur électrique
3. Un tel bloc curseur + moteur est par exemple com-
mercialisé par la Société ALPS ELECTRIC Co. Ltd.
sous la référence RSA-O-9M12.
[0017] La console de mixage comporte encore des
moyens de détection de la position instantanée dudit or-
gane de réglage 1. Dans l'exemple du curseur précité,
les moyens de détection sont intégrés sous forme de
capteur de position directement dans le curseur 1. Les
positions détectées des différents curseurs 1 sont enre-
gistrées à l'intérieur d'un registre position représenté à
la figure unique sous forme d'un bloc "Position".
[0018] La console comporte également des moyens
de mémorisation d'au moins une position dudit organe
correspondant à un état de mixage encore appelé état
de réglage choisi par l'utilisateur. Ces moyens de mé-
morisation sont représentés sous forme d'un bloc "mé-
moires" dans la figure unique.
[0019] En pratique, on procède de la manière suivan-
te. Dans un premier temps, l'utilisateur positionne l'en-
semble des curseurs 1 équipant la console dans une

position prédéterminée. Ensuite, il mémorise l'ensem-
ble de ces positions pour définir un premier état de ré-
glage dans lequel à chaque curseur est associée une
position prédéterminée mémorisée dite position de con-
signe. L'utilisateur place éventuellement les curseurs
dans une seconde position qu'il mémorise à nouveau.
Cette mémorisation est représentée par les flèches F1
et F2 disposées respectivement entre bloc "position" et
bloc "informatique de commande" et bloc "informatique
de commande" et bloc "mémoires" à la figure unique.
on définit ainsi plusieurs états de mémoire correspon-
dant à plusieurs états de réglage encore appelés états
de mixage. Chaque état de mixage est sélectionné gé-
néralement manuellement par l'utilisateur. Ces moyens
de sélection d'un état de mixage sont représentés à la
figure unique par le bloc "informatique de commande"
et le trait en pointillé entre le bloc "informatique de com-
mande" et un bloc "puissance" qui sera décrit ci-après
ainsi que par les flèches F2, F2' qui permettent la mise
à jour des mémoires par inscription dans ces dernières
des valeurs de position des organes de réglage corres-
pondant à l'état de réglage choisi.
[0020] Dans ce cas, le fonctionnement de la console
est le suivant. L'utilisateur sélectionne manuellement
par exemple un état de réglage préalablement mémori-
sé par enfoncement d'une touche. L'informatique de
commande transmet cette information à un bloc "puis-
sance" qui fonctionne alors en mode automatique repré-
senté par MA à la figure unique. Ce bloc puissance re-
çoit en entrée un signal S représentatif de l'écart entre
la position instantanée de l'organe de réglage et sa po-
sition mémorisée correspondant à l'état de réglage choi-
si par l'utilisateur. Ce signal S permet au bloc "puissan-
ce" de délivrer au moteur 3 une énergie suffisante pour
déplacer automatiquement l'organe de réglage 1 jus-
qu'à sa position mémorisée. En conclusion, les moyens
moteurs de positionnement automatique de l'organe de
réglage sont constitués essentiellement par l'organe
moteur 3 asservi en fonctionnement au signal S. En
d'autres termes, le moteur 3 entraîne en déplacement
l'organe de réglage 1 jusqu'à ce que l'écart entre la va-
leur de position de consigne mémorisée et la valeur de
la position de l'organe de réglage 1 soit nul.
[0021] Lorsque chaque organe de réglage 1 est posi-
tionné à sa position correspondant à la valeur de posi-
tion prédéterminée mémorisée dite position de consi-
gne, il peut être nécessaire de procéder à des réglages
manuels qui affinent et/ou modifient le réglage tel que
mémorisé. Pour faciliter ce réglage et conformément à
l'objet de l'invention, chaque organe de réglage est éga-
lement muni de moyens tactiles de signalisation de
l'écartement dudit organe de réglage par rapport à sa
position prédéterminée mémorisée.
[0022] Dans le mode de réalisation représenté à la fi-
gure unique, la console de commande est caractérisée
en ce que les moyens tactiles de signalisation de l'écar-
tement de l'organe de réglage par rapport à sa position
prédéterminée mémorisée comprennent les moyens
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moteurs de positionnement automatique de l'organe de
réglage à sa position mémorisée correspondant à un
état de réglage choisi par l'utilisateur. En effet, les
moyens tactiles sont de nouveau constitués par l'organe
moteur 3 asservi en fonctionnement à un signal S re-
présentatif de l'écart entre la position instantanée de
l'organe de réglage 1 et sa position prédéterminée mé-
morisée correspondant à l'état de réglage choisi par
l'utilisateur. Ils comprennent en outre l'organe de régla-
ge 1 lui-même qui fournira une information tactile sen-
sible au toucher de l'utilisateur.
[0023] En d'autres termes, dans ce cas, les moyens
tactiles de signalisation de l'écartement dudit organe de
réglage par rapport à sa position prédéterminée mémo-
risée et les moyens moteurs de positionnement auto-
matique de l'organe de réglage à sa position mémorisée
correspondant à un état de réglage choisi par l'utilisa-
teur sont constitués par au moins un organe moteur 3
commun agissant sur l'organe de réglage 1, le fonction-
nement de cet organe moteur 3 étant asservi à un signal
de commande S représentatif d'un écart entre la posi-
tion prédéterminée mémorisée dudit organe de réglage
1 et la position instantanée dudit organe de réglage 1
pour générer, dans un premier mode de fonctionnement
dit "automatique", une force de motorisation suffisante
pour déplacer l'organe de réglage 1 jusqu'à sa position
mémorisée et, dans un deuxième mode de fonctionne-
ment dit "manuel contrôlé", une force de motorisation
décelable par le toucher de l'utilisateur lors d'un action-
nement manuel de l'organe de réglage mais insuffisante
pour provoquer un déplacement de cet organe de régla-
ge.
[0024] Pour permettre un tel fonctionnement de la
console, cette dernière est équipée de moyens de com-
mutation automatique entre le mode de fonctionnement
automatique MA et le mode de fonctionnement dit ma-
nuel contrôlé MC et de moyens de commutation ma-
nuelle entre le mode de fonctionnement dit manuel con-
trôlé MC et le mode de fonctionnement dit automatique
MA. Ainsi, lorsque l'étape de positionnement automati-
que des organes de réglage 1 décrite ci-dessus a été
réalisée, la console est automatiquement commutée
dans le mode de fonctionnement dit "manuel contrôlé".
[0025] En conséquence, la console est normalement
en mode manuel contrôlé représenté par MC à la figure
unique. La commutation entre les deux modes s'effec-
tue dans le bloc "puissance". Les moyens de commuta-
tion peuvent être constitués par un simple basculement.
Dans ce mode de fonctionnement dit "manuel contrôlé",
le déplacement manuel de l'organe de réglage 1 est sus-
ceptible de générer un signal décelable par le toucher
de l'utilisateur. En conséquence, dans ce mode de fonc-
tionnement, on bride le bloc "puissance" de telle sorte
qu'il fournisse à l'organe moteur 3 une énergie trop fai-
ble pour entraîner le moteur 3 mais suffisante pour
qu'une sensation tactile, de préférence fonction de
l'écart entre la position réelle détectée du curseur et la
position de consigne mémorisée prédéterminée, soit

générée sur l'organe de réglage 1. On peut également
commuter la console sur un troisième mode de fonction-
nement entièrement manuel, encore appelé "mode li-
bre". Dans ce cas, le bloc "puissance" est totalement
bloqué de telle sorte qu'il ne fournit au moteur 3 aucune
énergie, quelle que soit la valeur de l'écart entre la po-
sition instantanée détectée de l'organe de réglage et
une position prédéterminée mémorisée dudit organe de
réglage.
[0026] Comme cela a été précisé ci-dessus, on note
que la console de commande comprend des moyens
d'asservissement, à un signal de commande S repré-
sentatif d'un écart entre la position instantanée détectée
de l'organe de réglage 1, et une position prédéterminée
mémorisée dudit organe de réglage du fonctionnement
des moyens tactiles de signalisation de l'écartement du-
dit organe de réglage par rapport à sa position prédé-
terminée mémorisée et des moyens moteurs de posi-
tionnement automatique de l'organe de réglage 1 à sa
position mémorisée correspondant à un état de réglage
choisi par l'utilisateur.
[0027] Dans ce mode de réalisation particulier de l'in-
vention où l'organe moteur est à la fois un élément des
moyens tactiles et un moyen moteur de positionnement
automatique de l'organe de réglage, les moyens d'as-
servissement constitués par le bloc "mémoires", le bloc
"position" et le bloc "différence" sont communs aux
moyens tactiles et aux moyens moteurs. On obtient ain-
si une console de commande de construction particu-
lièrement simple peu différente en termes de pièces
d'une console traditionnelle.
[0028] L'asservissement est réalisé de la manière
suivante : à partir donc de la valeur de position instan-
tanée détectée pour chaque curseur 1 par le capteur de
position incorporé audit curseur 1 (bloc "position") et de
la valeur de position de consigne mémorisée pour cha-
que curseur (bloc "mémoires"), il est possible, dans le
bloc "différence", de traiter ces deux valeurs pour cha-
que curseur, en particulier par calcul, pour obtenir une
valeur représentative de l'écart entre lesdites valeurs
précitées. A partir de cette valeur, il est généré un signal
S de commande transmis au bloc "puissance".
[0029] S'il existe un écart, à savoir si la position oc-
cupée par le curseur au moment de sa détection n'est
pas celle correspondant à la position prédéterminée
mémorisée, telle qu'inscrite dans le bloc "mémoire", le
signal de puissance autorise la fourniture d'une énergie
par le bloc "puissance" au moteur électrique 3. Ce mo-
teur électrique 3 est relié, par une transmission sans fin
telle qu'une courroie, au curseur 1. En conséquence, le
moteur électrique 3 est un organe électrique qui, dans
ce mode de réalisation particulier, constitue à la fois un
organe d'actionnement en déplacement dudit organe de
réglage et un organe apte à générer un signal tactile.
Cet organe électrique génère par exemple, au cours de
son fonctionnement, une force antagoniste à la force
exercée sur ledit organe de réglage 1 par l'utilisateur.
Bien évidemment, cette force est maintenue en dessous

5 6



EP 0 932 894 B1

5

5

10

15

20

25

30

35

40

45

50

55

d'une valeur seuil prédéterminée, au-delà de laquelle
se produirait un déplacement automatique dudit organe
de réglage 1. En effet, le but est d'effectuer un déplace-
ment manuel de cet organe de réglage 1 tout en géné-
rant, au niveau de l'organe de réglage 1, un signal dé-
celable par le toucher de l'utilisateur lors de l'actionne-
ment manuel de cet organe de réglage 1 au-delà et/ou
en deçà de ladite position prédéterminée mémorisée.
[0030] La force générée par ledit organe électrique
peut être une force constante ou une force progressive,
ou respectivement dégressive, augmentant, ou respec-
tivement diminuant, avec l'écart entre la position réelle
instantanée de l'organe de réglage et une position mé-
morisée. Ceci dépend du traitement réalisé au niveau
du signal de commande et/ou du réglage du bloc "puis-
sance". Ainsi, dans l'exemple représenté, la force anta-
goniste croît en fonction de l'éloignement du curseur 1
par rapport à sa position prédéterminée mémorisée. Il
en résulte que, lorsque l'utilisateur place le curseur sur
la position de consigne correspondant à la position pré-
déterminée mémorisée, l'écart est nul et l'étage de puis-
sance bridé ne fournit pas d'énergie, c'est le "point mou"
du curseur. Si, au contraire, l'utilisateur déplace le cur-
seur, une énergie faible mais décelable s'oppose à ce
mouvement et rend le déplacement de l'organe de ré-
glage d'autant plus dur que l'écart par rapport au point
de référence correspondant à la position prédéterminée
mémorisée dudit curseur est grand. L'opérateur peut
ainsi, grâce à cette sensation décelable par le toucher,
retrouver de manière très rapide et aisée la position de
référence ou de consigne mémorisée dudit curseur.
[0031] On pourrait également prévoir que la force gé-
nérée par le moteur électrique alimenté soit constante.
On aboutirait alors à un signal tout ou rien. En effet, on
distinguerait deux cas, à savoir le cas où l'organe de
réglage 1 occuperait sa position prédéterminée mémo-
risée. Dans ce cas, on constaterait une absence d'émis-
sion d'un signal tactile. Dans l'autre cas, à savoir dès
que l'utilisateur écarterait le curseur 1 de cette position
prédéterminée mémorisée, on générerait un signal tac-
tile constant décelable par le toucher de l'utilisateur.
Cette solution n'est toutefois pas la solution préférée, la
solution progressive étant préférée.
[0032] En conséquence les moyens tactiles de signa-
lisation peuvent être de deux types, soit de type tout ou
rien, soit de type progressif, ou respectivement dégres-
sif, la valeur du signal tactile généré augmentant ou res-
pectivement diminuant avec l'écart entre la position
réelle instantanée de l'organe de réglage et une position
mémorisée.
[0033] Le mode de réalisation de la console décrit ci
dessus est le mode de réalisation préféré de l'invention.
Toutefois, d'autres modes de réalisation de l'invention
peuvent être envisagés.
[0034] Ainsi, dans un exemple de réalisation non re-
présenté, les moyens moteurs de positionnement auto-
matique de l'organe de réglage à sa position prédéter-
minée mémorisée et les moyens tactiles de signalisa-

tion de l'écartement dudit organe de réglage par rapport
à sa position prédéterminée mémorisée de la console
de commande sont différenciés. Dans ce cas, les
moyens moteurs de positionnement automatique de
l'organe de réglage peuvent être réalisés de manière
analogue à ce qui a été décrit ci-dessus. Il en est de
même des moyens d'asservissement du fonctionne-
ment des moyens moteurs et des moyens tactiles de
signalisation à un signal S représentatif de l'écart entre
la position instantanée détectée de l'organe de réglage
et une position prédéterminée mémorisée.
[0035] Par contre, les moyens tactiles de signalisation
sont constitués, outre un organe de réglage, d'un orga-
ne électrique dont l'alimentation en courant est asservie
à un signal de commande représentatif d'un écart entre
la position instantanée détectée de l'organe de réglage
et une position prédéterminée mémorisée dudit organe
de réglage, cet organe électrique générant sur ledit or-
gane de réglage un signal décelable par le toucher de
l'utilisateur lors de l'actionnement manuel dudit organe
de réglage au-delà et/ou en deçà de ladite position pré-
déterminée mémorisée dudit organe de réglage. Par si-
gnal, on peut entendre force, variation de température,
vibration, etc..
[0036] Ainsi, à titre d'exemple, l'organe électrique
peut être constitué par un organe vibrant, tel qu'un vi-
breur, se présentant par exemple sous forme d'une pas-
tille disposée par exemple à la surface dudit organe de
réglage lorsque ce dernier est constitué par un curseur,
un bouton ou une touche. Ce vibreur serait, de manière
analogue à ce qui a été décrit ci-dessus, alimenté en
énergie par le bloc "puissance" pour, par exemple, vi-
brer de manière plus ou moins intense en fonction de
l'écartement du curseur par rapport à sa position prédé-
terminée mémorisée.
[0037] on peut également prévoir que cet organe
électrique soit constitué par un dispositif de chauffage
réduit simplement à une résistance électrique qui serait
incorporée audit organe de réglage 1. Le déplacement
manuel dudit organe de réglage dans une direction
s'écartant de sa position prédéterminée mémorisée gé-
nérerait par exemple une augmentation de la tempéra-
ture du curseur indiquant à l'utilisateur qu'il est en train
de s'éloigner de la position prédéterminée mémorisée.
A nouveau, les moyens tactiles de signalisation peuvent
être de type tout ou rien ou de type progressif, ou res-
pectivement dégressif, la valeur du signal tactile généré
augmentant ou respectivement diminuant avec l'écart
entre la position réelle instantanée de l'organe de régla-
ge et une position prédéterminée mémorisée dudit or-
gane de réglage.
[0038] Grâce à l'invention décrite ci-dessus, l'organe
de réglage peut être très rapidement amené à sa posi-
tion mémorisée correspondant à l'état de réglage choisi
par l'utilisateur, ce réglage pouvant immédiatement être
affiné manuellement par l'utilisateur sans que ce dernier
ait à regarder la console de commande.
[0039] La console de commande peut avoir des ap-
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plications multiples : console de commande d'éclairage,
console de mixage, etc..

Revendications

1. Console de commande du type comprenant au
moins un organe (1) de réglage de niveau de si-
gnaux radioélectriques tel qu'un curseur, un bouton,
une touche, cet organe (1) pouvant être actionné
manuellement par l'utilisateur pour pouvoir occuper
une position quelconque entre deux positions ex-
trêmes, des moyens de détection de la position ins-
tantanée dudit organe de réglage et des moyens de
mémorisation d'au moins une position dudit organe
correspondant à un état de réglage choisi par l'uti-
lisateur,
caractérisée en ce que chaque organe de réglage
est muni à la fois de moyens moteurs de position-
nement automatique de l'organe de réglage à sa
position mémorisée correspondant à un état de ré-
glage choisi par l'utilisateur et de moyens tactiles
de signalisation de l'écartement dudit organe de ré-
glage par rapport à sa position prédéterminée mé-
morisée

2. Console de commande selon la revendication 1,
caractérisée en ce que les moyens tactiles de si-
gnalisation de l'écartement de l'organe de réglage
(1) par rapport à sa position prédéterminée mémo-
risée comprennent les moyens moteurs de position-
nement automatique de l'organe de réglage à sa
position mémorisée correspondant à un état de ré-
glage choisi par l'utilisateur.

3. Console de commande selon l'une des revendica-
tions 1 et 2,
caractérisée en ce qu'elle comprend des moyens
d'asservissement, à un signal S de commande re-
présentatif d'un écart entre la position instantanée
détectée de l'organe de réglage (1), et une position
prédéterminée mémorisée dudit organe de réglage
(1).du fonctionnement des moyens tactiles de si-
gnalisation de l'écartement dudit organe de réglage
par rapport à sa position prédéterminée mémorisée
et des moyens moteurs de positionnement automa-
tique de l'organe de réglage (1) à sa position mé-
morisée correspondant à un état de réglage choisi
par l'utilisateur

4. Console de commande selon l'une des revendica-
tions 1 à 3,
caractérisée en ce que les moyens tactiles de si-
gnalisation de l'écartement dudit organe de réglage
par rapport à sa position prédéterminée mémorisée
et les moyens moteurs de positionnement automa-
tique de l'organe de réglage à sa position mémori-
sée correspondant à un état de réglage choisi par

l'utilisateur sont constitués par au moins un organe
moteur (3) commun agissant sur l'organe de régla-
ge (1), le fonctionnement de cet organe moteur (3)
étant asservi à un signal de commande S représen-
tatif d'un écart entre la position prédéterminée mé-
morisée dudit organe de réglage (1) et la position
instantanée dudit organe de réglage (1) pour géné-
rer, dans un premier mode de fonctionnement dit
"automatique" MA, une force de motorisation suffi-
sante pour déplacer l'organe de réglage (1) jusqu'à
sa position mémorisée, et dans un deuxième mode
de fonctionnement dit "manuel contrôlé" MC une
force de motorisation décelable par le toucher de
l'utilisateur lors d'un actionnement manuel de l'or-
gane de réglage (1) mais insuffisante pour provo-
quer un déplacement de cet organe de réglage (1).

5. Console de commande selon la revendication 1,
caractérisée en ce que les moyens moteurs de po-
sitionnement automatique de l'organe de réglage à
sa position prédéterminée mémorisée et les
moyens tactiles de signalisation de l'écartement du-
dit organe de réglage par rapport à sa position pré-
déterminée mémorisée sont différenciés.

6. Console de commande selon la revendication 5,
caractérisée en ce que les moyens tactiles de si-
gnalisation sont constitués, outre un organe de ré-
glage, d'un organe électrique dont l'alimentation en
courant est asservie à un signal de commande S
représentatif d'un écart entre la position instanta-
née détectée de l'organe de réglage et une position
prédéterminée mémorisée dudit organe de réglage,
cet organe électrique générant sur ledit organe de
réglage un signal décelable par le toucher de l'uti-
lisateur lors de l'actionnement manuel dudit organe
de réglage au-delà et/ou en deçà de ladite position
prédéterminée mémorisée dudit organe de réglage.

7. Console selon l'une des revendication 1 à 6,
caractérisée en ce que les moyens tactiles de si-
gnalisation sont de type tout ou rien.

8. Console selon l'une des revendication 1 à 6,
caractérisée en ce que les moyens tactiles de si-
gnalisation sont de type progressif, ou respective-
ment dégressif, la valeur du signal tactile généré
augmentant ou respectivement diminuant avec
l'écart entre la position réelle instantanée de l'orga-
ne de réglage et une position prédéterminée mé-
morisée dudit organe de réglage (1).

9. Console de commande selon la revendication 6,
caractérisée en ce que l'organe électrique est un
organe vibrant tel qu'un vibreur, ou un dispositif de
chauffage.

10. Console de commande selon l'une des revendica-
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tions 1 à 9,
caractérisée en ce qu'elle est équipée de moyens
de commutation automatique entre un mode de
fonctionnement automatique MA et un mode de
fonctionnement dit "manuel contrôlé" MC et de
moyens de commutation manuelle entre le mode de
fonctionnement dit "manuel contrôlé" MC et le mode
de fonctionnement dit "automatique" MA.

11. Console selon l'une des revendications 1 à 10,
caractérisée en ce que ladite console est une con-
sole de mixage.

Patentansprüche

1. Bedienungskonsole, umfassend wenigstens ein
Einstellorgan (1) zur Einstellung des Pegels von
Funksignalen, wie etwa einen Schieber, einen
Knopf, eine Taste, wobei dieses Organ (1) durch
den Benutzer manuell betätigt werden kann, um ei-
ne beliebige Position zwischen zwei Endpositionen
einzunehmen, Mittel zur Erfassung der momenta-
nen Position des besagten Einstellorgans und Mit-
tel zur Abspeicherung wenigstens einer Position
des besagten Organs entsprechend einem durch
den Benutzer gewählten Einstellzustand,
dadurch gekennzeichnet, daß jedes Einstellor-
gan sowohl mit Antriebsmitteln zur automatischen
Positionierung des Einstellorgans in seiner abge-
speicherten Position entsprechend einem durch
den Benutzer ausgewählten Einstellzustand als
auch mit taktilen Anzeigemitteln zur Anzeige der
Entfernung des besagten Einstellorgans im Verhält-
nis zu seiner abgespeicherten vorbestimmten Po-
sition versehen ist.

2. Bedienungskonsole nach Anspruch 1,
dadurch gekennzeichnet, daß die taktilen Anzei-
gemittel zur Anzeige der Entfernung des Einstellor-
gans (1) im Verhältnis zu seiner abgespeicherten
vorbestimmten Position die Antriebsmittel zur auto-
matischen Positionierung des Einstellorgans in sei-
ner abgespeicherten Position entsprechend einem
durch den Benutzer gewählten Einstellzustand um-
fassen.

3. Bedienungskonsole nach einem der Ansprüche 1
und 2,
dadurch gekennzeichnet, daß sie Mittel für die
nach einem für einen Abstand zwischen der
erfaßten momentanen Position des Einstellorgans
(1) und einer abgespeicherten vorbestimmten Po-
sition des besagten Einstellorgans (1) repräsenta-
tiven Steuersignal S erfolgende Regelung der
Funktionsweise der taktilen Anzeigemittel zur An-
zeige der Entfernung des besagten Einstellorgans
im Verhältnis zu seiner abgespeicherten vorbe-

stimmten Position und der Antriebsmittel zur auto-
matischen Positionierung des Einstellorgans (1) in
seiner abgespeicherten Position entsprechend ei-
nem durch den Benutzer gewählten Einstellzustand
umfaßt.

4. Bedienungskonsole nach einem der Ansprüche 1
bis 3,
dadurch gekennzeichnet, daß die taktilen Anzei-
gemittel zur Anzeige der Entfernung des besagten
Einstellorgans im Verhältnis zu seiner abgespei-
cherten vorbestimmten Position und die Antriebs-
mittel zur automatischen Positionierung des Ein-
stellorgans in seiner abgespeicherten Position ent-
sprechend einem durch den Benutzer gewählten
Einstellzustand aus wenigstens einem gemeinsa-
men Antriebsorgan (3) bestehen, das auf das Ein-
stellorgan (1) einwirkt, wobei die Funktionsweise
dieses Antriebsorgans (3) nach einem für einen Ab-
stand zwischen der abgespeicherten vorbestimm-
ten Position des besagten Einstellorgans (1) und
der momentanen Position des besagten Einstellor-
gans (1) repräsentativen Steuersignal S geregelt
wird, um in einer als "Automatikbetrieb" bezeichne-
ten Betriebsart MA eine ausreichende Antriebskraft
zu erzeugen, um das Einstellorgan (1) bis zu seiner
abgespeicherten Position zu verstellen, und in einer
als "kontrollierter Handbetrieb" bezeichneten zwei-
ten Betriebsart MC eine Antriebskraft zu erzeugen,
die durch den Tastsinn des Benutzers bei einer ma-
nuellen Betätigung des Einstellorgans (1) erfaßbar
ist, aber nicht ausreicht, um eine Verstellung dieses
Einstellorgans (1) zu bewirken.

5. Bedienungskonsole nach Anspruch 1,
dadurch gekennzeichnet, daß die Antriebsmittel
zur automatischen Positionierung des Einstellor-
gans in seiner abgespeicherten vorbestimmten Po-
sition und die taktilen Anzeigeorgane zur Anzeige
der Entfernung des besagten Einstellorgans im Ver-
hältnis zu seiner abgespeicherten vorbestimmten
Position differenziert sind.

6. Bedienungskonsole nach Anspruch 5,
dadurch gekennzeichnet, daß die taktilen Anzei-
gemittel, abgesehen von einem Einstellorgan, aus
einem elektrischen Organ bestehen, dessen Strom-
versorgung nach einem für einen Abstand zwischen
der erfaßten momentanen Position des Einstellor-
gans und einer abgespeicherten vorbestimmten
Position des besagten Einstellorgans repräsentati-
ven Steuersignal S geregelt wird, wobei dieses
elektrische Organ an dem besagten Einstellorgan
ein Signal erzeugt, das durch den Tastsinn des Be-
nutzers bei der manuellen Betätigung des besagten
Einstellorgans jenseits und/oder diesseits der be-
sagten abgespeicherten vorbestimmten Position
des besagten Einstellorgans erfaßbar ist.
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7. Bedienungskonsole nach einem der Ansprüche 1
bis 6,
dadurch gekennzeichnet, daß die taktilen Anzei-
gemittel nach dem Ein/Aus-Prinzip ausgeführt sind.

8. Bedienungskonsole nach einem der Ansprüche 1
bis 6,
dadurch gekennzeichnet, daß die taktilen Anzei-
gemittel progressiv bzw. degressiv ausgeführt sind,
wobei der Wert des erzeugten taktilen Signals mit
dem Abstand zwischen der momentanen Ist-Posi-
tion des Einstellorgans und einer abgespeicherten
vorbestimmten Position des besagten Einstellor-
gans (1) zunimmt bzw. abnimmt.

9. Bedienungskonsole nach Anspruch 6,
dadurch gekennzeichnet, daß das elektrische Or-
gan ein Schwingorgan, wie etwa ein Schwingungs-
erzeuger, oder eine Heizvorrichtung ist.

10. Bedienungskonsole nach einem der Ansprüche 1
bis 9,
dadurch gekennzeichnet, daß sie mit Mitteln zur
automatischen Umschaltung zwischen einer auto-
matischen Betriebsart MA und einer als "kontrollier-
ter Handbetrieb" bezeichneten Betriebsart MC und
mit Mitteln zur manuellen Umschaltung zwischen
der als "kontrollierter Handbetrieb" bezeichneten
Betriebsart MC und der als "Automatikbetrieb" be-
zeichneten Betriebsart MA umfaßt.

11. Bedienungskonsole nach einem der Ansprüche 1
bis 10,
dadurch gekennzeichnet, daß die besagte Kon-
sole ein Mischpult ist.

Claims

1. Control console of the type comprising at least one
element (1) for controlling the level of radio-electri-
cal signals, such as a slider, a button or a key, this
element (1) being able to be activated manually by
the user in order to be able to take up any position
between two extreme positions, means for detect-
ing the position of the said control element at a par-
ticular point in time and means for storing to mem-
ory at least one position of the said element corre-
sponding to a control status chosen by the user,
characterised in that each control element is
equipped at one and the same time with motor
means for automatic positioning of the control ele-
ment in its position stored to memory corresponding
to a control status chosen by the user and tactile
means for indicating the distance the said control
element is away from its predetermined position
stored to memory.

2. Control console according to Claim 1,
characterised in that the tactile means for indicat-
ing the distance the control element (1) is away from
its predetermined position stored to memory com-
prise motor means for automatic positioning of the
control element at its position stored to memory cor-
responding to a control status chosen by the user.

3. Control console according to one of Claims 1 and 2,
characterised in that it comprises means for track-
ing, by a control signal S representative of a dis-
tance between the detected position of the control
element (1) at a particular point in time and a pre-
determined position, stored to memory, of the said
control element (1), the functioning of the tactile
means for indicating the distance the said control
element is away from its predetermined position
stored to memory, and motor means for automatic
positioning of the control element (1) at its position
stored to memory, corresponding to a control status
chosen by the user.

4. Control console according to one of Claims 1 to 3,
characterised in that the tactile means for indicat-
ing the distance the said control element is away
from its predetermined position stored to memory
and the motor means for automatic positioning of
the control element at its position stored to memory,
corresponding to a control status chosen by the us-
er, consist of at least one common motor element
(3) acting on the control element (1), the functioning
of this motor element (3) being tracked by a control
signal S representative of a distance between the
predetermined position, stored to memory, of the
said control element (1) and the position of the said
control element (1) at a particular point in time in
order to generate, in a first operating mode, termed
"automatic" AM, a motorisation force sufficient to
move the control element (1) as far as its position
stored to memory, and in a second operating mode,
termed "manual control" MC, a motorisation force
detectable by the user's touch during manual acti-
vation of the control element (1) but insufficient to
cause movement of this control element (1).

5. Control console according to Claim 1,
characterised in that the motor means for auto-
matic positioning of the control element at its pre-
determined position stored to memory and the tac-
tile means for indicating the distance the said con-
trol element is away from its predetermined position
stored to memory are differentiated.

6. Control console according to Claim 5,
characterised in that the tactile means for indica-
tion consist of, in addition to a control member, an
electrical member, the power supply of which is con-
trolled by a control signal S representative of a dis-
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tance between the detected position of the control
element at a particular point in time and a predeter-
mined position, stored to memory, of the said control
element, this electrical element generating on the
said control element a signal detectable by the us-
er's touch during manual activation of the said con-
trol element beyond and/or on the near side of the
said predetermined position, stored to memory, of
the said control element.

7. Console according to one of Claim (sic) 1 to 6,
characterised in that the tactile means for indica-
tion are of the all or nothing type.

8. Console according to one of Claim (sic) 1 to 6,
characterised in that the tactile means for indica-
tion are of a progressive or, respectively, degressive
type, the value of the touch signal generated in-
creasing or, respectively, decreasing with the dis-
tance between the actual position of the control el-
ement at a particular point in time and a predeter-
mined position, stored to memory, of the said control
element (1).

9. Control console according to Claim 6,
characterised in that the electrical element is a vi-
brating element, such as a vibrator, or a heating de-
vice.

10. Control console according to one of Claims 1 to 9,
characterised in that it is equipped with means for
automatic switching between an automatic func-
tioning mode AM and a functioning mode termed
"manual control" MC and means for manual switch-
ing between the operating mode termed "manual
control" MC and the functioning mode termed "au-
tomatic" AM.

11. Console according to one of Claims 1 to 10,
characterised in that the said console is a mixing
console.
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