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DESCRIPCION

Dispositivo para acoplar elementos de andamio.
Campo técnico

El presente invento se refiere a un dispositivo de
acoplamiento para unir entre si elementos de anda-
mio y pies derechos de andamio o elementos simila-
res, que comprende por una parte un miembro de en-
caje, abierto en la parte superior al menos en el modo
de trabajo y unido al pie derecho, cuyo miembro pre-
senta una primera superficie de encaje que mira al pie
derecho pero que se extiende separada del mismo, y
una primera superficie portante, que en la posiciéon de
trabajo mira hacia arriba, y por otra parte un miembro
ganchudo fijado al elemento de andamio, que presen-
ta al menos una segunda superficie de encaje que mira
hacia fuera del pie derecho y una segunda superficie
portante, que en la posicidn de trabajo mira hacia aba-
jo y funciona para engancharse en dicho miembro de
encaje y para ser soportada de ese modo a través de
la relacion de cooperacion entre las superficies de en-
caje primera y segunda asi como con las superficies
portantes primera y segunda, cuyo miembro ganchu-
do presenta por una parte dos quijadas laterales dis-
puestas en relacién de separacion entre si y que estin
fijamente sujetas al elemento de andamio, cada una
de cuyas quijadas estd dispuesta, en el modo de inter-
conexion del dispositivo de acoplamiento, para exten-
derse con una parte de extremo hacia el pie derecho, y
por la otra parte una pieza distanciadora situada entre
las partes de extremo de las quijadas laterales y que
presenta al menos la parte principal de dicha segunda
superficie de encaje, cuyo dispositivo de acoplamien-
to comprende ademds un dispositivo de enclavamien-
to.

Estado de la técnica

Con el fin de obtener una presién superficial razo-
nablemente limitada en las superficies de encaje en-
tre el miembro ganchudo y el miembro de encaje de
un dispositivo de acoplamiento, se conocia anterior-
mente el disefio del miembro ganchudo como un cuer-
po tridimensional, (véase, por ejemplo, el documento
SE-B-423735). Para obtener la forma requerida del
cuerpo tridimensional, el miembro ganchudose fabri-
caba anteriormente por colada o forja. Una pieza cola-
da tiene el inconveniente de una resistencia limitada a
la traccién, mientras que una pieza forjada es relativa-
mente cara y no resulta adecuada para la produccién
en serie de grandes cantidades.

El documento EP-A-0 486 381 describe un dispo-
sitivo de acoplamiento que tiene un miembro ganchu-
do que se apoya contra el pie derecho y el interior de
una cubeta.

Descripcién del invento

El objeto del presente invento es proveer un dis-
positivo de acoplamiento que satisface rigurosas exi-
gencias de resistencia mecdnica y con una produccién
racional y rentable.

Dicho objeto se logra por medio de un disposi-
tivo de acoplamiento de acuerdo con el presente in-
vento, caracterizado porque dicho dispositivo de en-
clavamiento es de la forma de un primer miembro de
arriostramiento y de un segundo miembro de arrios-
tramiento, cuyo primer miembro de arriostramiento
presenta una superficie de arriostramiento delantera
para presionarla contra el pie derecho, el segundo
miembro de arriostramiento tiene una forma de cu-
fla y, en una posicién enclavada, funciona para reci-
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bir soporte de una superficie de arriostramiento en el
miembro ganchudo, y para presionar, con un efecto de
cufia, por medio de una superficie de arriostramien-
to que mira hacia delante, hacia el pie derecho, con-
tra una superficie de arriostramiento sobre el primer
miembro de arriostramiento, que mira hacia fuera del
pie derecho, por lo cual la superficie de encaje del
miembro ganchudo es presionada contra la superficie
de encaje del miembro de encaje.

Descripcion de los dibujos

A continuacién se describe el dispositivo de aco-
plamiento con la ayuda de algunas realizaciones
ejemplares, con referencia a los dibujos adjuntos.

La Figura 1 muestra un ejemplo de un andamio
simple, al que se puede aplicar el presente invento.

La Figura 2 muestra una vista lateral de un dispo-
sitivo de acoplamiento que no forma parte del invento.

La Figura 3 muestra una vista desde arriba del dis-
positivo de la Figura 2, mientras que

La Figura 4 es una vista en corte transversal a tra-
vés del dispositivo de acoplamiento a lo largo de la
linea IV-1V de la Figura 3.

Las Figuras 5, 6 y 7 muestran vistas en perspec-
tiva, parcialmente fraccionadas, de un dispositivo de
acoplamiento que no forma parte del invento.

La Figura 8 muestra un dispositivo de acoplamien-
to que no forma parte del invento en una vista en pers-
pectiva parcialmente fraccionada, con el mismo dise-
fio del miembro ganchudo que en la realizacién an-
terior, pero con una variante del miembro de encaje,
mientras que

La Figura 9 muestra un dispositivo de acoplamien-
to que no forma parte del invento en una vista en pers-
pectiva parcialmente fraccionada, con una variacién
mads del miembro de encaje.

La Figura 10 muestra una vista lateral del dispo-
sitivo de acoplamiento de acuerdo con el invento, que
comprende un dispositivo de enclavamiento mostrado
en la posicién liberada, mientras que

La Figura 11 muestra el dispositivo de acopla-
miento con el dispositivo de enclavamiento en la po-
sicioén enclavada.

La Figura 12 es una vista desde arriba del disposi-
tivo de acuerdo con la Figura 11, mientras que

La Figura 13 es una vista en corte transversal par-
cialmente fraccionada a través del dispositivo a lo lar-
go de la linea XIII-XIII de la Figura 11.
Realizaciones preferidas

La Figura 1 muestra un ejemplo de un andamio
1, dotado de unos dispositivos de acoplamiento 2 que
podrian ser del tipo contemplado por el invento. El
andamio consiste en una serie de pies derechos 3 que
descansan con sus extremos inferiores sobre una ba-
se que podria ser el terreno, un pavimento, un suelo,
o una base similar. El andamio comprende también,
ademas de los pies derechos, un tipo adicional de ele-
mentos de andamio, es decir, un nimero de elementos
de andamio laterales 4, 5, unidos entre si con los pies
derechos por ejemplo por medio de los dispositivos
de acoplamiento 2 de acuerdo con el invento. Por es-
tar unidos a los pies derechos en ambos extremos, los
elementos transversales de andamio estdn soportados
a través de la interconexion. El dispositivo de acopla-
miento podria ser un acoplamiento de rigidez limitada
o de rigidez completa. En éste dltimo caso, el anda-
mio podria ser totalmente independiente, pero en la
aplicacién tradicional colocado al costado de un edi-
ficio, generalmente estd anclado al mismo por razones
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de seguridad. El objeto de un andamio tradicional es
soportar plataformas de edificio, que no se han mos-
trado, que usualmente descansan sobre elementos de
andamio laterales 5, pero el andamio podria tener una
multitud de aplicaciones y funciones diferentes, tales
como formar un andamio de escenario durante repre-
sentaciones, servir de soporte contra la intemperie pa-
ra personas, vehiculos o barcos, o formar las denomi-
nadas riostras para piezas coladas de hormigén duran-
te la construccién. Como se puede ver en la Figura 1,
los pies derechos 3 presentan una serie de miembros
de encaje 6, comprendidos en los dispositivos de aco-
plamiento 2, espaciados a lo largo de las longitudes
de los pies derechos con el fin de permitir la unién
de los elementos 4, 5 de andamio a diferentes nive-
les. Ademads de elementos de andamio 4,5 alargados
y laterales que constituyen unas partes de soporte del
andamio como un todo, se puede concebir que el dis-
positivo de acoplamiento 2 de acuerdo con el invento
se use para la suspension de elementos de andamio
especiales con fines especiales, por ejemplo para an-
clar dispositivos elevadores u otros accesorios con el
fin de realizar una tarea especifica. En ese caso, los
elementos de andamio no tienen que ser alargados o
laterales, y en algunos casos se podrian fijar solamen-
te a un pie derecho y unirse a uno o mis miembros de
encaje.

Refiriéndose inicialmente a las Figuras 2 a 7, el
dispositivo de acoplamiento 2 que no es parte del in-
vento comprende, ademds de un primer miembro de
acoplamiento consistente en el miembro de encaje 6,
un segundo miembro de acoplamiento que consiste en
un miembro ganchudo 7, que estd unido fijamente a
cada extremo 8, o para aplicaciones especiales a un
extremo, de los elementos laterales 4 de andamio. El
miembro 6 de encaje consiste, en una unidad de forma
de cubeta, unida fijamente, por ejemplo por medio de
una unién soldada, al pie derecho 3, y con més pre-
cisién a su superficie envolvente 9, que en el ejemplo
mostrado es cilindrica, pero que en principio podria
ser de forma angular, por ejemplo del tipo de tubo
cuadrado o bien, en principio, un vastago macizo. En
el ejemplo mostrado, el miembro de encaje 6 presenta
una pared anular 10, que se extiende alrededor de la
superficie envolvente del pie derecho 3, con una pri-
mera superficie 11 de encaje que mira hacia dentro,
que discurre paralela a o concéntricamente con el pie
derecho, es decir, a una distancia constante de la su-
perficie envolvente 9 del pie derecho. El miembro 6
de encaje presenta un fondo 12, que preferiblemente
tiene practicados unos orificios de drenaje no mostra-
dos para agua, particulas, etc. En principio, la forma
de cubeta se podria reemplazar por la pared cilindrica
10 solamente, que se uniese a la superficie envolvente
9 del pie derecho a través de unos elementos distan-
ciadores portantes de carga. De ese modo, el miembro
6 de encaje define un espacio 35, situado entre la su-
perficie 11 de encaje y la superficie envolvente 9 del
pie derecho.

El miembro 7 de forma de gancho funciona, en el
modo conectado del dispositivo de acoplamiento, pa-
ra extenderse hasta el espacio 35 del miembro 6 de
encaje, con el fin de encajar con- y ser soportado por
- el mismo. Para ello, el miembro ganchudo 7 se ha
construido con dos quijadas laterales 13, 14 que se ex-
tienden en cada lado de una parte de extremo 15 del
elemento de andamio lateral 4 y que estdn fijamen-
te unidas al mismo por medio de, por ejemplo, una
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unién soldada, una unién remachada o una unién si-
milar. Las dos quijadas laterales 13, 14 sobresalen con
una separacion interna entre si, es decir, con una dis-
tancia 16 entre ellas, y cada una presenta una parte de
extremo 17, 18 destinada a extenderse sobre y en el in-
terior del miembro 6 de encaje. Las quijadas laterales
13, 14 tienen la forma de placas o de piezas en forma
de hoja, cada una con una parte de sujecién 19, 20 que
se extiende en una separacidn constante, por ejemplo
en paralelo entre si, y que tienen unas superficies de
unién 21, 22 que miran una hacia otra para unirse con
la parte de extremo 15 del elemento de andamio. A su
vez, dicho elemento presenta dos superficies paralelas
23 de unién preferiblemente planas que se extienden
en la direccion longitudinal de las quijadas laterales
13, 14 contra las que estdn destinadas a ajustar las
superficies de unidén 21, 22 de las partes de sujecién
19,20. Alternativamente, las dos quijadas laterales 13,
14 se podrian extender con sus partes 19, 20 al interior
de las cavidades del elemento de andamio 4, que, por
razones de peso y coste, preferiblemente sera tubular.

Como se ve mejor en la Figura 3, las dos quijadas
laterales 13, 14, en sus partes de extremo 17,18 estdn
giradas hacia el pie derecho 3, formando un dngulo
una con la otra, es decir, estdn provistas de superfi-
cies que convergen una sobre otra y se miran entre si,
definiendo una superficies de unién 24, 25 para unir-
se con una pieza distanciadora 26 comprendida en el
miembro ganchudo 7, llenando el espacio comprendi-
do entre las dos quijadas laterales 13, 14 en sus partes
de extremo 17, 18. Preferiblemente, la pieza distan-
ciadora se ha disefiado también con unas superficies
de unién 27, 28 que convergen una hacia otra en el
mismo dngulo que las superficies de unién de las qui-
jadas laterales, por lo cual se obtiene un contacto de
superficie con un efecto de cufia, que es eficaz en la
absorcion de las fuerzas a las que estd sometido el
dispositivo de acoplamiento. Preferiblemente, la pie-
za distanciadora 26 se une con las quijadas laterales
por medio de uniones de soldadura en las superficies
de unién.

Por medio de la construccién anteriormente des-
crita, las quijadas laterales 13, 14 se pueden hacer de
una chapa gruesa de acero, a la que se le da una forma
bien adecuada a su funcion.

Como se puede ver mejor a partir de la vista en
corte transversal de la Figura 4, la superficie de encaje
11 consiste en una primera superficie de encaje desti-
nada a mantener una relacién de cooperacién con una
segunda superficie 29 de encaje, provista en el miem-
bro 7 de forma de gancho, que mira hacia fuera del
pie derecho 3 pero que mira hacia la superficie 11 de
encaje del miembro 6 de encaje, es decir, la primera
superficie de encaje. Aunque no se ha mostrado cla-
ramente, la segunda superficie 29 de encaje también
es curva, mas especificamente con una curvatura con-
vexa con la misma forma que la superficie 11 de en-
caje del miembro de encaje, asegurando un contacto
de superficie. De ese modo, la superficie 29 de encaje
preferiblemente estd conformada como una envuelta
cilindrica. Cada una de las dos quijadas laterales 13,
14 se extienden hacia abajo en sus partes de extremo
17,18, con una parte ganchuda 30, como se puede ver
en las Figuras 4 a 7, en ambos lados de la pieza dis-
tanciadora 26, y cada una de ellas define, por medio
de su superficie de borde 31 que mira radialmente ha-
cia fuera del pie derecho que mira a la superficie 11
de encaje del miembro de encaje, una superficie de
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encaje que complementa a la superficie de encaje de
la pieza distanciadora 31.

Las quijadas laterales 13, 14 asi como la pieza dis-
tanciadora 26, se han dimensionado de tal manera que
sus superficies de extremo que se extienden hacia aba-
jO no porten ninguna carga, sino que mantengan una
distancia hasta la superficie de fondo 12 que mira ha-
cia arriba del miembro 6 de encaje. Ni tampoco las
partes de borde 32 que miran hacia debajo de las qui-
jadas laterales 13, 14 tienen que formar superficies
portantes de carga contra el miembro 6 de encaje, si-
no que preferiblemente se dimensionan de tal manera
que creen una distancia a la superficie portante que
mira hacia arriba 33 del miembro de encaje definido
por el borde anular (en el ejemplo mostrado circular)
de la pared 10. Dicho borde define una primera super-
ficie portante del dispositivo de acoplamiento, cuya
superficie trabaja de manera que establece una rela-
cién de cooperacién con una superficie portante que
mira hacia abajo 34 correspondientemente conforma-
da en la pieza distanciadora. De ese modo, esta su-
perficie portante se extiende hacia abajo durante una
distancia por debajo de las partes de borde que mi-
ran hacia abajo 32 de las quijadas laterales 13, 14,
y por consiguiente portardn la carga, principalmente
con respecto a las cargas verticales.

Entre la superficie convexa 29 de encaje de la pie-
za distanciadora 26 y su superficie portante que mi-
ra hacia abajo 34 se ha formado una esquina interior
37 que preferiblemente tiene la misma forma que la
esquina correspondiente 38 entre la superficie 11 de
encaje y la superficie portante 33 del miembro 6 de
encaje, en el ejemplo mostrado con un radio relativa-
mente pequefio, como se ve en el corte transversal de
la Figura 4. Por medio de las superficies de borde que
miran hacia abajo 32 de las quijadas laterales 13, 14
que no tienen que servir como superficies portantes
contra la superficie portante del miembro 6 de encaje,
es decir, el borde 33, a las esquinas interiores 38 de las
quijadas laterales se les puede dar un radio de curva-
tura sustancialmente mayor que el de la esquina 37, lo
cual reduce las tensiones creadas por los esfuerzos de
flexién sobre las partes ganchudas 30 de las quijadas
laterales.

La Figura 8 muestra un dispositivo de acoplamien-
to, aqui designado como 102. El miembro ganchudo 7
tiene en este ejemplo el mismo disefio que en el ejem-
plo anterior, mientras que el miembro de encaje, de-
signado en esta figura por 106, en lugar de una forma
de cubeta, consiste en un disco en el que el miem-
bro ganchudo 7 se extiende hacia abajo en el interior
de un rebajo 135, presentando una pared que mira a
la superficie envolvente del pie derecho que define la
primera superficie de encaje, es decir, la superficie 11,
que en el ejemplo mostrado preferiblemente es curva.
La superficie portante que mira hacia arriba 132 del
miembro 106 de encaje estd definida en este caso por
la cara superior del elemento de forma de disco, con-
tra el que estd destinada a apoyarse la superficie por-
tante que mira hacia abajo 34 del miembro ganchudo
7.

La Figura 9 muestra una variante mds del miem-
bro de encaje, en este caso designado como 202. Di-
cho miembro consiste aqui en una cantidad de, por
ejemplo cuatro, elementos de abrazadera en una dis-
posicién espaciada alrededor del pie derecho 3, cada
uno de los cuales comprende un rebajo 235 en el in-
terior del cual el miembro ganchudo 7 esta destinado
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a extenderse hacia abajo. Esta variante también pre-
senta una primera superficie 211 de encaje, que mira
al pie derecho, que preferiblemente tiene una curva-
tura convexa y estd destinada a mantener una relacién
de cooperacién con la superficie 31 de encaje del ele-
mento ganchudo. Las abrazaderas presentan una cara
superior 233 que define la superficie portante que mi-
ra hacia arriba destinada a mantener una relacién de
cooperacion con la superficie portante que mira ha-
cia abajo del miembro ganchudo, es decir, de la pieza
distanciadora.

En las realizaciones anteriormente descritas, la su-
perficie envolvente 9 del pie derecho 3 define una li-
mitacién de posicidn radialmente hacia dentro para el
miembro ganchudo 7, en relacién de cooperacién con
la superficie de extremo 39 del miembro ganchudo
que mira radialmente al pie derecho. Dicha superfi-
cie de extremo consiste en las superficies de extremo
40, 41 de las quijadas laterales 13, 14 y/o en la su-
perficie de extremo 42 de la pieza distanciadora 26,
dependiendo de sus posiciones relativas. Sin embar-
go, por razones de tolerancia, el miembro ganchudo
se dimensiona de tal manera que las dimensiones ra-
diales de la parte del mismo que se extiende hasta el
miembro 6 de encaje sean siempre menores que la di-
mension radial del rebajo 235.

No obstante, en las realizaciones descritas ante-
riormente, esta diferencia radial debe ser menor que
la anchura radial de la superficie portante que mira
hacia abajo 34 del miembro ganchudo 7, para impedir
que se deslice dentro de la superficie portante que mi-
ra hacia arriba 33 del miembro 6 de encaje. Mediante
esto, se obtiene un dispositivo de acoplamiento con
rigidez limitada, que todavia puede absorber intensas
fuerzas verticales descendentes que actien sobre los
elementos de andamio laterales, fuerzas laterales que
actiien sobre los pies derechos y fuerzas de desvia-
cioén que se esfuercen en inclinar los pies derechos y
los elementos laterales unos con respecto a otros.

Se obtiene un acoplamiento completamente rigi-
do entre el pie derecho 3 y los elementos de andamio
laterales 304 por medio de un dispositivo de acopla-
miento de acuerdo con el presente invento que se des-
cribe con referencia a las Figuras 10 a 13. El miembro
ganchudo 307 tiene la misma construccién con quija-
das laterales 314 en forma de hoja y una pieza dis-
tanciadora como en las realizaciones anteriores, pero
las quijadas laterales podrian, como se ha mostrado,
tener otra forma de contorno, por ejemplo, porque el
elemento de andamio lateral 304 podria ser del tipo
rejilla, es decir, con dos elementos horizontales pre-
sentando un nimero de barras entre ellos. Este tipo
de elemento se podria usar ventajosamente como ba-
randilla protectora en una construccién de andamio.
El elemento inferior podria por tanto acoplarse direc-
tamente al pie derecho 3 en un miembro de encaje
situado mds abajo (no mostrado) por medio de un se-
gundo dispositivo de acoplamiento, por ejemplo del
tipo descrito inicialmente sin un dispositivo de encla-
vamiento. Entre los dos dispositivos de acoplamiento
se podria extender un miembro de andamio vertical
343. Los miembros 6 de encaje podrian tener el mis-
mo disefio que el descrito anteriormente, es decir, con
una superficie 11 de encaje y una superficie portante
33.

En el dispositivo de acoplamiento mostrado en las
Figuras 10 a 13, se ha incluido un dispositivo de en-
clavamiento 344, mostrado en la Figura 10 en una po-
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sicién desenclavada y en las Figuras 11 a 13 en una
posicion enclavada. El dispositivo de enclavamiento
presenta un primer miembro de arriostramiento 345,
en el ejemplo mostrado insertado entre las dos quija-
das laterales 314 y unido pivotablemente a las mismas
por medio de un eje 346. Este miembro de arriostra-
miento 345 en este ejemplo tiene generalmente una
forma de L en una vista lateral y presenta, en una par-
te inferior sobresaliente 347, una superficie de arrios-
tramiento 348 que mira hacia delante. La direccién
hacia delante en este caso significa hacia el pie de-
recho, mientras que hacia atrds significa la direccién
contraria.

El miembro de arriostramiento 345 presenta ade-
mds una superficie de arriostramiento 349 que mira
hacia atrds, mirando en una direccién que se aleja de
la superficie de arriostramiento que mira hacia delante
y estando dispuesto también en la parte inferior 347,
en una distancia desde el punto de pivotamiento del
miembro de arriostramiento, es decir, de su eje 346,
que se extiende entre las dos quijadas laterales 314, y,
en el ejemplo ilustrado, también a través de ellas por
medio de un taladro 350. véase la vista desde arriba
en la Figura 12. En este caso también se podria dedu-
cir que el miembro de arriostramiento 345 consiste en
dos partes 351, 352 de forma de placa unidas entre si
en el extremo superior por medio del eje transversal
346 pasando a través de los taladros 354, y en el fon-
do por medio de una parte intermedia 355. Lo mismo
que las dos quijadas laterales 314, 353 del miembro
ganchudo, este miembro de arriostramiento preferi-
blemente se hace de un material de chapa pesado, por
ejemplo acero, y se puede hacer en una pieza median-
te la flexién en forma de U como se ve en la direccion
de la superficie portante que mira hacia delante 48,
que en el ejemplo mostrado tiene forma de U. Como
se puede deducir adicionalmente de la Figura 12, las
dos partes de forma de placa 351 y 352 del miembro
de arriostramiento 345 estdn situadas con una separa-
cion relativa tal que la anchura del miembro de arrios-
tramiento es un poco menor que la distancia entre las
dos quijadas laterales 314, 353. Ademads, las dos par-
tes 351, 352 del miembro de arriostramiento 345 pre-
sentan entre ellas un espacio 356 delimitado por las
dos superficies interiores que miran en sentidos con-
trarios 357, 358 de dicho miembro de arriostramiento.

En el espacio 356 comprendido entre las dos par-
tes 351, 352 de forma de placa del primer miembro de
arriostramiento 345, estd dispuesto un segundo miem-
bro de arriostramiento 359, que forma una cufia de en-
clavamiento mediante la presentacién de una dimen-
sion reducida, de forma de cuiia, en la direccion des-
cendente, como se ve en la direccion radial del pie de-
recho 3. El segundo miembro de arriostramiento 359
presenta una superficie delantera angulada de arrios-
tramiento 360, que, en la direccién del extremo in-
ferior 361 de la cufia de enclavamiento, continda en
una superficie angulada adicional que sirve como una
superficie de guiado 362 para guiar la cufia de en-
clavamiento a su posicidn de enclavamiento, como se
muestra en las Figuras 11 a 13.

Con el fin de obtener una accién de enclavamien-
to, el dispositivo de acoplamiento presenta una super-
ficie portante para la cufia 359 de enclavamiento, defi-
nida por una superficie posterior 363 de enclavamien-
to que mira hacia delante provista en una parte trasera
364 sobresaliente hacia abajo del miembro ganchudo
307 del dispositivo de acoplamiento. La parte trasera
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364 que mira hacia abajo consiste preferiblemente en
una extension de las dos quijadas laterales 314, 353 y
andlogamente consiste en dos partes de forma de pla-
ca espaciadas, es decir, situadas con un espacio inter-
medio, con preferencia construidas integralmente con
las quijadas laterales descritas anteriormente. Dicho
espacio permite el alojamiento de partes del primer
miembro de arriostramiento 345 y del segundo miem-
bro de arriostramiento 359 en la posicién desenclava-
da, véase Figura 10.

La superficie de arriostramiento 363 para la cufia
de enclavamiento 359 se define en el ejemplo ilus-
trado por un miembro 365 que se extiende entre las
dos partes sobresalientes hacia abajo 364, definien-
do una parte transversal inferior, que en este ejemplo
define simultdneamente la parte de sujecién para el
elemento vertical 343 del elemento de andamio 304.
Dicho elemento vertical preferiblemente estd soldado
a la parte de sujecién. La parte transversal 365 pue-
de comprender una pieza transversal soldada entre las
dos partes paralelas 364, o bien fabricarse a partir de
la flexién en U de una pieza troquelada de partida de
una sola hoja formando las dos quijadas laterales 314,
353 asi como la parte transversal 365. De esta ma-
nera, se forma un borde que mira hacia delante de la
parte transversal, cuyo borde define la superficie de
arriostramiento que mira hacia delante 363 que fun-
ciona para establecer una relacién de cooperacién con
un borde que mira hacia atrds de la cufla de enclava-
miento, en este caso de su parte intermedia 355, que
define la superficie de arriostramiento que mira hacia
atrds 349.

Con el dispositivo de enclavamiento en la posicién
desenclavada, el dispositivo de acoplamiento funcio-
na totalmente de la manera descrita con referencia a
las realizaciones de las Figuras 2 a 9. Mediante ello,
el dispositivo de acoplamiento se puede interconectar
de ese modo insertando el miembro ganchudo 307 en
el miembro 8 de encaje y descansando en el mismo,
por medio de una relacién de cooperacion entre la su-
perficie de encaje 31 y la superficie portadora 34 del
miembro ganchudo 307 y la correspondiente superfi-
cie de encaje 11 y superficie portante 33 del miembro
de encaje y entre la superficie de apoyo del miem-
bro ganchudo 30 contra la superficie envolvente 9 del
pie derecho. Esta posicion se asegura porque la fuer-
za de la gravedad proporciona una accién continua
de fuerza vertical que intenta mantener al miembro
ganchudo en la posicién encajada. Con el dispositivo
de enclavamiento en la posicién desenclavada, de una
manera correspondiente es facil separar los miembros
de acoplamiento levantando verticalmente el elemen-
to de andamio lateral y liberando del miembro de en-
caje al miembro ganchudo.

En la posicién acoplada, el dispositivo de enclava-
miento se activa haciendo pivotar al primer miembro
de arriostramiento 345 a la posicién mostrada en la
Figura 11, con lo que la superficie de arriostramiento
que mira hacia delante del primer miembro de arrios-
tramiento se apoya en la superficie envolvente 9 del
pie derecho. De la Figura 11 se puede deducir que el
primer miembro de arriostramiento se ha disefiado de
tal manera, que, visto en el plano vertical, se extienda
alrededor del miembro de anclaje sin establecer con-
tacto con €1, de tal manera que solamente la superficie
de arriostramiento prevista 348 entre en contacto con
el pie derecho. Luego, el segundo miembro de arrios-
tramiento 359 se lleva a la posicién de enclavamiento.

5
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Esto se realiza mas o menos por la accién del peso de
la propia cufia, cuando el primer miembro de arrios-
tramiento ha experimentado un esfuerzo de traccién
hacia fuera, con lo cual la superficie de guiado 362
guia la cufia con objeto de hacer que la superficie de
arriostramiento que mira hacia delante 380 de la cu-
fa llegue a establecer contacto con la superficie de
arriostramiento que mira hacia atrds 349 del primer
miembro de arriostramiento, véanse Figuras 11y 13.
Por tanto, existird un efecto de cufia porque la cufia
alcanzard un soporte posterior con su superficie de
arriostramiento que mira hacia atrds 366 en contac-
to con la superficie portante o de arriostramiento que
mira hacia delante 363 del miembro ganchudo, crean-
do a su vez una fuerza de arriostramiento entre la su-
perficie de arriostramiento que mira hacia delante 360
de la cufia y la superficie de arriostramiento que mira
hacia atrds 349 del primer miembro de arriostramien-
to. Esto a su vez crea una fuerza de arriostramiento o
de enclavamiento entre la superficie de arriostramien-
to que mira hacia delante 348 del primer miembro de
arriostramiento y la superficie envolvente 9 del pie de-
recho. Como las diferentes fuerzas de arriostramiento
no estdn necesariamente situadas en el mismo plano
radial, cualquier par de giro en el primer miembro de
arriostramiento asi como en el segundo miembro de
arriostramiento, es decir, la cufia de enclavamiento, a
través de la cooperacion entre el eje 346 y la fijacién
del primer miembro de enclavamiento en el mismo y
la abertura alargada de forma de ranura 367 de la cu-
fla, con mds precisién las superficies de borde de la
misma. La abertura encerrada de forma de ranura de-
limita ademas la movilidad de la cufia. Para lograr un
efecto de cufia seguro, es necesario que el dngulo de la
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cuifia, es decir, la inclinacién de la superficie de arrios-
tramiento 360, cause solamente unas fuerzas vertica-
les ascendentes de poca intensidad, menores que las
fuerzas de friccion en las superficies de arriostramien-
to de la cufia.

El invento no se limita a las realizaciones descri-
tas anteriormente y mostradas en los dibujos, sino que
podria variarse dentro del alcance de las reivindica-
ciones que se adjuntan como apéndice. Por ejemplo,
también los dispositivos de acoplamiento de acuerdo
con las Figuras 8 y 9 pueden estar provistos del dis-
positivo de enclavamiento de acuerdo con las Figuras
10a 13.

El dispositivo de enclavamiento se puede realizar
de varias maneras. Por ejemplo, el primer miembro de
arriostramiento se puede disefiar con una parte situada
encima del miembro de encaje que tiene una superfi-
cie superior de arriostramiento dispuesta para llevarla
a establecer contacto con el pie derecho en la posi-
cién enclavada. No es necesario un eje entre el primer
miembro de arriostramiento y el miembro ganchudo.
El disefio del primer miembro de arriostramiento es
en principio, por lo tanto, del mismo tipo mostrado en
el documento SE-B-423735. A diferencia de las rea-
lizaciones conocidas, sin embargo el primer miembro
de arriostramiento se extiende dentro de las quijadas
laterales del miembro ganchudo, como la realizacién
de las Figuras 10 a 13. Debe hacerse notar ademds que
en las Figuras 10 y 11, las dos superficies de encaje
se han mostrado, para mayor claridad, con una hol-
gura relativa. Especialmente en la posicién enclavada
no existird holgura, porque el dispositivo de enclava-
miento presiona a las superficies de encaje una contra
otra.
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REIVINDICACIONES

1. Un dispositivo de acoplamiento para unir entre
si elementos de andamio (4/304) y pies derechos (3)
de un andamio (1) o elemento similar, que compren-
de por una parte un miembro de encaje (2) abierto en
la parte superior al menos en el modo de trabajo y
unido al pie derecho, cuyo miembro presenta una pri-
mera superficie (11) de encaje que mira al pie derecho
pero que se extiende separada del mismo, y una pri-
mera superficie portante (33), que en la posicién de
trabajo mira hacia arriba, y por otra parte un miembro
ganchudo (7/307) fijado al elemento de andamio (4),
que presenta al menos una segunda superficie (31) de
encaje que mira hacia fuera del pie derecho y una se-
gunda superficie portante (34), que en la posicién de
trabajo mira hacia abajo y funciona para enganchar-
se en dicho miembro de encaje y para soportarse de
ese modo mediante una relacién de cooperacion entre
las superficies de encaje primera y segunda asi como
con las superficies portantes primera y segunda, cuyo
miembro ganchudo (7/307) presenta por una parte dos
quijadas laterales (13, 14/ 314, 353) dispuestas en una
relacién de separacion (16, 316) entre si y que estidn
unidas fijamente al elemento de andamio (4), estando
dispuesta cada quijada, en el modo interconectado del
dispositivo de acoplamiento, para extenderse con una
parte de extremo (17, 18) hacia el pie derecho (3), y
por otra parte una pieza distanciadora (26) situada en-
tre las partes de extremo de las quijadas laterales y que
presenta al menos la mayor parte de dicha segunda
superficie (31) de encaje, cuyo dispositivo de acopla-
miento comprende ademads un dispositivo de enclava-
miento (344), caracterizado porque dicho dispositivo
de enclavamiento es de la forma de un primer miem-
bro (345) de arriostramiento y de un segundo miem-
bro (359) de arriostramiento, presentando el primer
miembro de arriostramiento una superficie delantera
de arriostramiento para presionarla contra el pie de-
recho (3), cuyo segundo miembro de arriostramiento
tiene una forma de cuiia y, en una posicion enclavada,
funciona para recibir soporte de una superficie (363)
de arriostramiento sobre el miembro ganchudo (307)
y para presionar, con un efecto de cuiia, por medio de
una superficie (360) de arriostramiento que mira ha-
cia delante, hacia el pie derecho, contra una superficie
(349) de arriostramiento sobre el primer miembro de
arriostramiento, que mira hacia fuera del pie derecho,
por lo cual la superficie (31) de encaje del miembro
ganchudo es presionada contra la superficie (11) de
encaje del miembro de encaje.
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2. El dispositivo de acuerdo con la reivindicacién
1, caracterizado porque el primer miembro (345) de
arriostramiento consiste en dos partes de forma de
placa (351, 352), que se extienden en sus extremos
superiores en el interior del espacio (316) comprendi-
do entre las quijadas laterales (314, 353) del miembro
ganchudo (307), y que a su vez presenta un espacio
(357) entre ellas que es puenteado en el extremo del
fondo por una parte intermedia (355), que une entre
si a las partes de forma de placa del primer miem-
bro de arriostramiento y que presenta por una parte la
superficie delantera (348) de arriostramiento para pre-
sionarla contra el pie derecho y por otra parte la su-
perficie (349) de arriostramiento que mira hacia fuera
del pie derecho, y porque el segundo miembro (359)
de arriostramiento de forma de cuiia estd destinado a
alojarse en el espacio (357) entre las partes de forma
de placa y el primer miembro de arriostramiento.

3. El dispositivo de acuerdo con la reivindicacién
1, caracterizado porque la pieza distanciadora (26)
presenta también la segunda superficie portante (34).

4. Un dispositivo de acuerdo con las reivindicacio-
nes 1 6 2, caracterizado porque la segunda superficie
(31) de encaje es uniforme con al menos una parte de
la primera superficie (11) de encaje.

5. El dispositivo de acuerdo con la reivindicacién
4, caracterizado porque la primera superficie (11) de
encaje tiene una curvatura céncava y la segunda su-
perficie (31) de encaje tiene una curvatura convexa.

6. El dispositivo de acuerdo con la reivindicacién
1, caracterizado porque las dos quijadas laterales, al
menos en las partes de extremo (17, 18), estdn pro-
vistas de unas superficies de unién (24, 25) que miran
hacia dentro, que en la posicién de trabajo convergen
hacia los pies derechos y una hacia otra, para la unién
con la pieza de distancia (26).

7. El dispositivo de acuerdo con la reivindicacién
6, caracterizado porque la pieza distanciadora (26)
presenta dos superficies de unién (27, 26), que en la
posicion de trabajo convergen hacia el pie derecho (3)
y miran a las superficies de union (24, 25) de las qui-
jadas laterales (13, 14).

8. El dispositivo de acuerdo con la reivindicacién
7, caracterizado porque las uniones entre las quija-
das laterales (13, 14) y la pieza distanciadora (26)
consisten en uniones soldadas.

9. El dispositivo de acuerdo con la reivindicacién
8, caracterizado porque las quijadas laterales (13,
14) consisten en piezas de placa, dobladas de manera
que definen las superficies convergentes (24, 25) de
unién.
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