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Uklad dla przemieszczania wysiegnika i przeciwwagi maszyn
roboczych, zwlaszcza zurawi jezdniowych

1

Przedmiotem wynalazku jest mechanizm prze-
zZurawia -

mieszczania wysiegnika i przeciwwagi
jezdniowego wedlug patentu nr 108 986. —
Zgodnie z patentem nr 108986 znane jest roz-
wigzanie mechanizmu przemieszczania ‘-wysiegnika
i przeciwwagi zawierajacego ruchoma belke z
obrotowym dziwigarem i wysiegnikiem podpartym
na diwigarze poprzez silownik zmiany wysiegu
oraz polgczenie diwigara z platformg poprzez lgcz-
nik. Wadg takiego rozwigzania jest znaczna utra-
ta skoku silownika zmiany wysiegu towarzyszaca

przestawieniu ukladu z polozenia transportowego

do roboczego z poziomo usytuowanym wysiegni-
kiem, wynikajgca z osadzenia dolnego przegubu
silownika zmiany wysiegu na obrotowym diwiga-
rze. :

Celem wynalazku jest wyeliminowanie powyz-
szej niedogodnosci czyli takie osadzenie sitownika
zmiany postepu w mechanizmie przemieszczania,
ktéremu nie towarzyszylaby utrata skoku silow-
nika. Cel ten zrealizowano osadzajgc silownik na
przesuwnym elemencie suwliwie zwigzanym z
dzwigarem oraz polgczonym poprzez lacznik z plat-
forma.

Zaletami takiego rozwigzania sg: zmniejszenie
skoku silownika zmiany wysiegu oraz odcigzanie
dzwigara od obcigzen gnacych.

Przedmiot wynalazku jest przedstawiony w przy-
kladzie wykonania na rysunku gdzie fig. 1 przed-
stawia mechanizm - przemieszczania wysiegnika,
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i- przeciwwagi w polozeniu transportowym, za$g
fig. 2 — mechanizm w dolnym polozeniu roboczym
zurawia, .. ‘ : )

Jak przedstawiono na fig. 1 i 2 na obrotowym
dzwigarze 1~ polaczonym z przesuwna wzgledem
platformy 2 belka 3 z przeciwwaga 10 uruchamia-
ng silownikiem hydraulicznym 4 znajdujg si¢ zde-
rzaki 5 pomiedzy ktérymi osadzony jest suwliwie
przesuwny element 6 polgczony z wysiegnikiem 7
poprzez silownik zmiany wysiegu § oraz z platfor-
ma 2 poprzez lgcznik 9. Po uruchomieniu silowni-
ki_erh 4 mechanizmu przemieszczania nastepuje
przesuw elementu 6 pomiedzy zderzakami 5 wraz
z silownikiem zmiany wysiegu 8 i lacznikiem 9
oraz przemieszczanie wysiegnika 7.

Zastrzezenie patentowe

Uklad dla przemieszczania wysiegnika i prze-
ciwwagi maszyn roboczych, zwlaszcza zurawi jezd-
niowych zawierajgcy ruchom:{‘belke z obrotowym
diwigarem i wysiegnikiem podpartym na diwiga-
rze poprzez silownik zmiany wysiegu oraz przeciw-
wage przesuwang wzgledem platformy, wedlug
patentu nr 108 986, znamienny tym, ze diwigar (1)
obrotowo polaczony z przesuwng wzgledem plat-
formy (2) belka (3) uruchamiang silownikiem (4)
posiada zderzaki (5), pomiedzy ktérymi osadzony
jest suwliwie przesuwny element (6) polgczony z
wysiggnikiem (7) poprzez silownik zmiany wysiegu
(8) oraz z platforma (2) poprzez lgcznik (9).
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