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La présente invention concerne une poulie sur laquelle sont flasques

-de part et d'autre des moteurs spéciaux a commande hydrostathue Ce

dispositif permet 1'entrainement d'un cadble de télé51ege; de télepherlque_
ou tout autre appareil similaire.

Dans les systémesconnus de ce genre, la poulie motrice est généra-

lement calée sur l'arbre lent d'un groupe moto-réducteur a engrenages.
Les chaineé cinématiques ainsi congues posent des problémes de variatién,de
vitesse qui impliquent l'utilisation d'appareillages électriquesrspéciaux;
D'autre part, la fiapbilité des composants mécaniques est incertaine du fait
des conditions quelquefois trés rudes. '

L'objet de l'invention permet d'éviter ces inconvénients, tout en
apportant une meilleure souplesse de fonctionnement. En effet, la jante
extérieure entrainant le cdvle porteur tracteur est solidaire de deux
moteurs hydrauliques montés en opposition, qui outre leur fonction motribe
en rotation constituent également les paliers. Cet ensemble peut alors &tre
posé sur un lorry classique permeffant la réalisation d'une'statioh'dite
"motrice" d'une extréme simplicité. Le mouvement de rotation est assuré pour
les marches normale et de secours par des pompes hydrauliques respectivement
solidaires d'un moteur asynchrone standard et d'un moteur thermique. '

Le dessin annexé est une vue d'ensemble sur lequel sont repérés les
éléments constitutifs. '

Tel qu'il est représenté 1'ensemble comporte un chassis mécano-soudé 6
en forme de U. Sur les platines avant sont fixés les moteurs hydrauliques '
supérieur 2 et inférieur 3 montés en opposition par l'intermédiaire des
supports 4 et 5. Entre les couronnes de sortie des moteurs, est rendue
solldalre par boulonnage une poulie 1 comportant une jante dans laquelle
vient reposer le cdble 7. 7 .

Le dispositif objet de l'invention peut &tre utilisé dans tous les cas
ou il est nécessaire d'entrainer une poulie pour cible tracteur, ou porteéur
tracteur et plus particuliérement dans le domaine des remontées mécaniques
telles que téleskis, télésiéges ou téléphériques. D'gutresrapp;ications
intéressantes peuvent &tre trouvées également dans les'éppareils de manu-'
tention ou de levage, tels que blondins ou autres systémes similaires

comportant une poulie a adhérence.
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_REVENDICATIONS

1. Poulie & adhérence 1 solidaire de deux moteurs’hydrauiiques’Z et 3
flasqués de part et d'autre en opposition et montés sur un chassis 6 par
1'intermédiaire de platines U4 et 5. Le dlspos1t1f alnsi constitué, est
caractérisé par le fait que cet ensemble compact associe a la f01s les
fonctions dfentrainement en rotatlon de paliers incorporés a1n51 que drélé-
ments de réduction et de variation de vitesse. -

2. Ensemble poulie auto-motrice selon revendication 1 caractérisé en
ce qu'ii peut constituer un dispositif d'entrainement de cible 7 pour toutes

applications nécessitant une poulie d'adhérence auto-motrice.
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