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Uchopovacie zariadenie pre manipuldciu
s vrecami

Podstata rie¥enia spo&iva v tom, Ze k

nosnému rému (1) uchopovacieho zariadenia

st pripevnené kopirovacie Sablony (4), kto-

ré maji rovnaké vodiace drdfky (8), urdené .

pre riadenie pohybu beZfcov (2) s uchopova-

cimi ramenami {(5). RieSenie je moZné vy-

uzit’ vo vEetkych oblastiach expedicie syp~ ©
kych materialov, balenych vo vreciach a.

tvarovo obdobnych predmetov.
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Vyndlez sa tyka konStrukcie uchopovacieho'zariadenia, ktoré je pripojitel'né na
priemyselné roboty a manipulédtory, ktoré si ur&ené najmid pre manipuldciu so sypkymi ma-
teridlmi, balenymi vo ventilovych vreciach a s paletami.

Doposial' zndme uchopovacie zariadenie umoffuje prendZat! vrecia a ukladat’ ich na
paletu vo vertikdlnej polohe len v jednej vrstve. Dalfou jeho nevyhodou je, Ze neumoZnu-
je uchopenie a manipuldciu s paletou, nakolko nemé dostatodné rozovretie uchopovacich ra-

mien.

Uchopovacie zariadenie sfce umoZfiuje prendSat a ukladat’ vrecia na paletu vo viace-
rych vrstvédch, avSak v d8sledku obmedzeného pohybu uchopovacf{ch ramien, musia byt vrecia
spisfané na seba, resp. na paletu z vi&3ej vysky, prifom niekedy dochddza k ich poZkode-
niu. DalSou nevyhodou tohoto zariadenia je, Ze uchopovacie ramenid nekopiruji tvar povrchu

vreca, 8o tieZ niekedy spOsobuje po3kodenie obalu.

Vy$Sie uvedené nedostatky sd odstranené uchopovacim zariadenfm podla vyndlezu, kto-
rého podstatou je, Ze konce beZcov si opatrené péakami pevne spojengmi s Zapmi zasahuji-
cimi do dr&zky kopirovacej Sablony, ktoré si vymenitelne pripevnené na oboch koncoch
nosného rédmu, prifom kafdy z beZfcov je otofne spriahnuty najmenej s jednou piestnicou
pohonnej jednotky, oto&ne pripevnenej na rém, na ktorom st upevnené dve ratazové kolesd

synchronizdtora s retlazou, ktord je v zdbere s oboma beZcami.

Hlavnou vyhodou rieZenia podla vynlezu je, Ze umoZiuje prenééaﬁ a ukladat' vrecia
na paletu vo viacerych vrstvdch, prifom vrecia si uchopovacimi ramenami bezprostredne

vkladané na seba bez obmedzenia pohybu uchopovacfch ramien okolitymi vrecami.

Palfou jeho vyhodou je, Ze uchopovacie ramend kopirujd tvar povrchu vreca, v dbsled-
ku Soho nedochddza k po¥kodeniu jeho obalu. Okrem toho uchopovacie zariadenie podla vy-
n&lezu umoZhuje uchopenie a manipuléciu s paletou, priZom vhodnym tvarovanim uchopova-
cfch ramien a zmenou kopirovacej Sablony je zariadenie schopné manipulovat! s predmetmi
rézneho tvaru.

Na pripojenom vykrese je na obr. 1 zobrazené uchopovacie zariadenie v pohllade kol-
mom na os rotdcie a na obr. 2 v pohlade rovnobefnom s osou rotdcie.

Uchopovacie zariadenie pre priemyselné roboty a manipuldtory pozostdva z nosného
rdmu 1, ktor§ sa pripeviiuje k zdpdstiu manipuldtora. V réme 1 st vytvorené dréZky 11.
K nosnému rdmu 1 sd pripevnené na kaZdej strane dve kopfrovacie Sablony 4, v ktorych si
vytvorené rovnaké vodiace drdfky 8. Ich tvar md zakrivenie, ktoré umoZfiuje jednak posun
horizontdlny a jednak otodn§ v takom rozsahu, Ze vo vnitornej krajnej polohe dochddza
k rozovretiu, v strednej polohe k zovretiu a v opa&nej krajnej polohe dojde k maximdlne~
mu rozovretiu. V pripade, ¥e by doZlo k inému tvaru zdvihanych predmetov, je moZné vyme-~
nit ramend s prisluinymi Sablonami. Vo vodiacich dréZkach 8 si volne uloZené Capy 3,
ktoré st pevne'spojené s p&kami 10. P&ky 10 si pevne spojené s befcami 2, ku ktorym sd
pevne pripojené uchopovacie ramend 5. BeZfce 2 si pevne spojené s priamo&iarymi pohonny-
mi jednotkami 7, ktoré s pripevnené na rdm I, odkial pohybom prendZaji silu na beZce 2,
priom sdi umiestnené pozdl% vodiacej drdhy 11 beZcov 2. '

Priamo&iaré pohonné jednotky 7 si pre prilahly beZec 2 umiestnené v spodnej &asti
rému 1, pre protil'ahl§ beZec 2 st umiestnené vo vrchnej dasti rému 1 tak, Ze sa pri po-
hybe navzdjom obchddzajd.

Plynulost a sdiSinnost' pohybu oboch beZfcov 2 zabezpeluje pohybovy synchronizétor 3,
ktory pozostéva z dvoch refazovych kolies 12 a refaze 13, ktorou si spriahnuté oba beZce
2. Na kopirovacie Sablony 4 s pripevnené kryty 6.

K beZcom 2 s pevne pripevnené konzoly 16. Ku konzoldm 16 si pripevnené pruZiny 14,

ktoré st spojené s krajnymi uchopovacimi ramenami S.

K befcom 2 st pripevnené kolieska 15 vo vertikdlnom a horizontédlnom smere.
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Funkcia uchopovacieho zariadenia na obojstranné rozovretie a zovretie uchopovacich
ramien 5 vyplyva zo vzdjomnej polohy beicov 2 a Capov 9 v dréikach 8. Priamoliarym po-
hybom beZcov 2 sa v jednom alebo v druhom smere priblifuji alebo oddalujd uchopovacie
ramend 5 pri ich sGfasnom nat&Zani cez &apy 9 vo vodiacich dréZfkach 8. Tento pohyb sa
prendSa na koniec uchopovacich ramien 5, ktoré kopfruji tvar povrchu vreca.

Krajnd poloha befcov 2 umoZfuje uchopit' prézdnu paletu, alebo iny ZirZ{ predmet.
Pruziny 14 pom&haji prekonat' nepriaznivy uhol sklonu drdZky 8 v Sablone 4.

Posun beZcov 2 v réme 1 je umoZneny pomocou koliesok 15 pohybujicich sa v drdZkach
11. Kolieska 15 zachytdvaji radidlne a axidlne sily.

Vyndlez je moZné vyuZit' vo vietkych oblastiach expedicie sypkych materidlov bale-
nych vo vreciach a tvarovo obdobnych predmetov s hmotnostou cca 60 kg.

PREDMET VYNALEZU

1. Uchopovacie zariadenie pre manipuldciu s vrecami pozostdvajice z nosného rému, dvoch
beZcov s uchopovacimi ramenami a pohonnymi jednotkami, vyznadujlce sa tym, Ze konce beZ-
cov (2) sd opatrené pdkami (10) pevne spojenymi s Sapmi (9) zasahujdicimi do drdZfky (8)
kopirovacej Zablony (4), ktoré st vymenitelne pripevnené na oboch bokoch nosného rému (1),
prifom kaZdy z befcov (2) je oto&ne spriahnuty najmenej s jednou piestnicou pohonnej
jednotky (7) oto&ne pripevnenej na rém (1).

2. Uchopovacie zariadenie podla bodu 1, vyznadujice sa tym, %e na rdm (1) sd upevnené
dve ret'azové koles4d (12) synchronizdtora (3) s retlazou {13), ktord je v zéberu s oboma
beZcami (2).

1 vfkres
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