coxosomes | POPIS VYNALEZU

REPUBLIKA

196127

(19) K AUTORSKEMU OSVEDCENi | ™ ™

'/22/ P¥ihl43eno 30 O1
/21/ [PV 603-~78/

URAD PRO VYNALEZY (45) Vydéno 15 06 82
A OBJEVY

/61/ Autorské osvéd¥eni je zdvislé na autorském
osvéddeni &, 175108

(4 2Zvefejnéno 29 06 79

(51) Int. C1.3
B 23 B 9/00

(75)
Autor vynélezu

VINKLAREK VLADISLAV a ROZIGKA HYNEK, GOTTWALDOV

{64) Zafizeni k nastaveni pfedem uréené polohy vietena

1

Vyndlez se tykd za¥izeni k nastaveni pte-
dem urdené polohy vF¥etena automatického, ze-
jména vicevietenového soustruhu.

Dosud zndméd za¥izeni k polohovidni v¥eten
vicevietenovych obrdb&cich strojd jsou na-
pfiklad opat¥ena polohovaci k¥ivkovou dri-
hou, brzdou pro bezpe&nou aretaci polohova-
ného v¥etena a hydraulickou ovlidaci jednot-
kou. Pracovni vdlec ovléddaci jednotky md po-
lohovaci &len p¥esouvatelny proti polohova-
ci k¥ivkové dréze, prifemZ zpevndni zapolo-
hovaného vfetena obstardvd brzda, kterd
je ovldddna zvl148t uspo¥ddanym brzdovym
vdlcem., Zatizeni v tomto dosud zndmém pro-
vedeni nevhodn& zv&tiuje své rozmEry zvl4ds-
t& v podélném sm&ru. Rovn¥% jsou potiebné
daldi rozvody tlakové kapaliny do brzdového
védlce, co¥ negativnd ovliviauje zna&n& slo-
Zitou konstrukci automatického viceviete-
nového soustruhu.

Ufelem vyndlezu je vytvo¥it za¥izeni
k nastaveni p¥edem ur&ené polohy vietena
8 jednim ovlddacim dstrojim plsobicim na
brzd&ni, polohovédni a aretaci pracovniho
vfetena.

Podstatou vyndlezu je zatfizeni, jeho%
polohovaci ¥len je na jedné stran& pracovni-
ho vdlce hydraulické pracovni jednotky
ugpofdddn v rovind op&rky jednozvratné
brzdové ovlddaci pédky, proti niZ je pra-
covni vdlec ve vedeni nosné konzoly pfesou-
vatelny, pFfidemZ na druhé strand podélné
pfesouvatelného pracovniho vdlce je uchy-
ceno rameno 8 ovlddacim dotykem v drovni
ovlddaciho &lenu registradniho spinale.

Pokrok dosaZeny zafizenim podle vy-
ndlezu spodivd v tom, %e jednim ovliddacim
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dstrojim se vFeteno zabrzdi do obecné polo-
hy, a tymZ ovlddacim dstrojim se vieteno
zastavené v obecné poloze p¥eto&i do orien-
tované polohy a v ni se zajisti. Pokrokem na
zafizeni podle vyndlezu je rovndZ to, Ze
pfesuvnym pohybem pracovniho vdlce s ovld-
dacim dotykem je ovlddén registra&ni spinag,
ktery pfi nedostatelném zapolohovini viete-
na, popfipad& p¥i p¥ejeti polohovaciho &le-
nu p¥es jeho spinaci polohu, na zadidtku
pracovniho posuvu nedovoli pokradovédni pra-
covniho cyklu stroje, a na druhé strand p¥i

nesprdvném odpolohovdni po dokonfeni pra-
"covniho posuvu, nedovoli p¥etoleni v¥eteno-

vého bubnu. Ovlddaci dstroji je jednodu33i,
rozmé&rové mendi, cof md vyznam zvl4¥td p¥i
pouZiti za¥izeni podle vyndlezu u &utoma-
tickych vicevietenovych soustruht.

Na pfiloZeném vykrese je schematicky
zndzorn&no za¥fizeni jako p¥iklad provedeni
podle vyndlezu. Na obr. je podélny ¥ez v ni-
rysu zafizenim k nastaveni pf¥edem ur&ené
polohy vietena automatického vicevieteno-—
vého soustruhu.

Hydraulickd pracovni jednotka sestdvd
z pracovniho vdlce 1, uloZeného pF¥esouva-
teln& ve vedeni vytvofeném v nosné konzole
2,opatfené Eelni st&nou 3 s vedenim pro
pist 4, opat¥eny na pistnici 24 zdvitem
pro dorazovou matici 5 a pro uzaviraci
dno 6. Nosnd konzola 2 je pfes distan&ni
dil 7 pevn& spojena s v¥etenikovou sk¥ini
8. Pistem 4 a pistnici 24 jsou vedeny ka-
ndly 9 pro p¥ivod tlakové kapaliny pted
a za pist 4. Pracovni vilec 1 je na jed-

né strand horni &4sti opatfen &epem 10

s polohovacim &lenem 11 tvo¥enym.v zafizeni
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podle vyndlezu kladkou. Polohovaci &len 11
je pfesouvatelny jednak proti polohovaci
k¥ivkové dréze 12 vytvorené na prstenci 13
pevné spojeném s vietenem 14, a jednak proti
op&rce 15 na jednozvratné brzdové pdce 16,
ovlédaJT*i lamelovou brzdu 17, Na druhé™
stran& je pracovani vdlec 1 opatfen ramenem
25 8 ovlddacim dotykem 26 v tdrovni ovldda-
Ciho Zlenu 27 reg1stra§§?ﬁo spinade 28
uchyceneho na nosné konzole 2. lelni st&nou
je potrubim 18 p¥ivedena kapalina p¥ed pist
4 a potrubim 2 22 za pist 4. Elektromagnetic-
kY rozvdd¥& 2T ¥idi sm¥r prdtoku tlakové ka-
paliny, kterd je pt1po;kam1 19 a 20 napOJena
na hydraulicky okruh stro;e, pr1éem! mezi
rozvidé&d 21 a uzaviraci dno 6 je vEazen
jednosmErny Skrtici ventil 23,

Funkce za¥izeni k nastaveni pfedem uréené
polohy vietena 14 podle vyndlezu je takovi,
Ze polohovac1 &Ten 11, neseny pracovnim
védlcem 1 je ptesouvdn bud k polohovaci k¥iv-
kové draze 12, anebo k Jednozvratné brzdové
pdce 16. AxTxlnl presuvny pohyb pracovnlho
vélce 1 je vyvozovan tlakovou kapalinou, je-
jiz p¥ivod je ovlddén pFestavovinim elektro~-
magnetlckeho rozvdd&&e 21, V hydraulickém
okruhu je v¥azen jednosmdrny Skrtici ventil
23, kterym se reguluje rychlost pohybu pra-
covniho vdlce 1 ve smdru polohovédni. P¥i do-

PREDMET

Za¥izeni k nastaveni pfedem ur&ené polo-
hy vfetena automatickéhoyzejména viceviete-
nového soustruhu, podle &s. autorského osvéd-
€eni &. 175 108, opat¥fené polohovaci k¥ivko-
vou dréhou, brzdou a hydraulickou ovlddaci
jednotkou svou nosnou konzolou pevnd spoje~
nou jednak s vietenikovou sk¥ini, a jednak
s pistnici pracovniho védlce opat¥eného po-
lohovacim &lenem a pFesouvatelného ve vedeni

nosného t¥lesa v podélném smdru proti k¥ivko-.

vé polohovaci dréze, uspo¥ddané na vietenu
soustruhu a opat¥ené na nejniZ3im mist& kli-

4

konfeni pFetdfeni vFetenového bubnu najede
jednozvratnd brzdovd pdka 16 na polohovaci
€len 11, ktery je v pravé krajni poloze a
pﬁsobenim této pdky 16 na lamelovou brzdu

17 se vieteno zabrzdi. Na po&dtku pracovni-
ho posuvu je pfestaven elektromagneticky
rozv4dd&¥ 21 a pracovni vdlec ! se pFesouvid

do levé krajni polohy. Polohovaci &lenm 11

sé pfesune od ‘jednozvratné brzdové péky 16
v¥eteno 14 je odbrzd&no, ale zdroven tento
polohovaci &len 11 najede na polohovaci k¥iv-
kovou dréhu 12 a “vieteno 14 se pFetodi do
pofadované polohy. PE¥i sprdvn& provedeném
polohovacim pohybu je ovlddacim dotykem 26
stlafen ovlddaci &len 27 registra¥niho spina-
e 28 a stroj pokraZuje v automatickém cyklu
a¥ do konce ptacovniho posuvu.

Pokud se pracovni vdlec 1 i s polohovacim
¢lenem 11 nepfesunou do levé krajni polohy, -
nenajede ovlddaci dotyk 26 na ovlddaci &len
27 a registralni spinal 28 nezaregistruje
dokon&eni polohovaciho pohybu pracovniho vil~-
ce 1 a automaticky pracovni cyklus nepokra-
Zuje. Obdobné situace nastane pfi pFejeti
levé krajni polohy pracovnim védlcem 1, coi
mife byt p¥i rozdrceni polohovaciho Elenu u
nebo p¥i ulomeni Zepu 10. Tak registra&ni
spinad 28 v soufinnosti s ovlddacim dotykem
26 plni “dokonale funkci bezpednostniho prvku.

VYNALEZU

novym z4dFezem, vyznalujici se tim, Ze polohova-
ci &len /11/ je na jedné strand pracovniho
vdlece /1/ hydraulické pracovni.jednotky
uspofdddn v rovin& opdrky /15/ jednozvratné
brzdové ovlddaci pdky /16/, proti ni% je
pracovni vdlec /1/ ve vedeni nosné konzoly
/2] ptesouvatelny, pfidemZ na druhé strand
podélné& p¥esouvatelného pracovaniho vdlce /1/
je uchyceno rameno /25/ 8 ovlddacim dotykem
/26/ v tGrovni ovlddaciho &lenu /27/ regist-
radniho spinale /28/.

1 list vykresd

Severografia. n. p.. zévod 7, Most
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