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Uklad do zwalczania korozji elektrochemicznej

1
Przedmiotem wynalazku jest ukiad do zwalczania
korozji elekfrochemicznej na drodze automatyczne-

go polaryzowania chronionych konstrukeji metalo--

wych.

Znane i stosowane dotychczas uklady majg za
zadanie utrzymanie na powierzchni chronionego
obiektu zadanej wartosci potencjalu elektrochemi-
cznego mierzonego wzgledem elektriody odniesienia,
co zapewnia zahamowanie proceséw korozyjnych.

Do tego celu stosuje sie znmany m.n. z patentu
polskiego nr nr 53015 i 50042 uklad, w ktérym
ukiad wejsciowy w postaci wzmacniacza réznicowe-
go polgczony jest na wejsciu z ukiadem zadawania
w postaci zasilacza stabilnego oraz z elektroda po-
mocniczg, za§ na wyjsciu poprzez analogowy uklad
regulacji sterownika i sterownik oraz dwa lub
wiecej oddzielenia galwaniczne w postaci transfor-
maltoréw impulsowych laczy sie z tyrystorowym
ukladem mocy. Role analogowego ukladu regulacji
speinia np. wemacniacz magnetyczny.

Niedogodnoéciag zmanych ukladéw sa duze gaba-
ryty ‘i skomplikowana budowa wchodzacych w
sklad ukladu urzadzen, duza ilos¢ elementéw i
konieczno$é ich strojenia, zawodno§é przy zmianie
parametréw technicznych, np. temperatury.

‘Coraz povws\zechmejsze stosowanie pracujgcych
obok siebie wukladéw do automatycznej ochrony
elektrochemiicznej wymaga cigglej kontroli i nad-
zorowania ich pracy oraz wilasciwej regulacji, zas
mane dotychczas uklady nie umozliwiajg ich wza-
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jemnej wspbllpracy oraz centralnej, zdalnej regu-
lacji.

Uklad do zwalczania korozji elektrochemicznej;
oparty o zasade polaryzacji chronionych konstru-
keji pradem stalym i wyposazony w ukiad zada-
wania polgczony z ukladem wejSciowym oraz w
sterownik i uklad tyrystorowy wedlug wynalazku
charakteryzuje sie tym, ze uklad wejsciowy, ktéry
stanowi przetwornik napiecie — czestotliwosé polg-
czony jest z jednej strony z ukladem zadawania,
korzystnie w postaci przetwornika cyfrowo — amna- |
logowego z pamiecig, elektrodg  odniesienia i chro-
niong konstrukcja, zas z drugiej strony poprzez
uklad oddzielajacy galwanicznie i licznik binarny
polaczony jest ze sterownikiem tyrystorowego ukla-
du mocy, przy czym licznik binarny polaczony jest
z ukladem synchronizacji, zapewmiajacym' przesu-
niecie fazowe sygnalu sterujgcego w: stosunku do
sygnalu zasilajgcego ukiad tyrystorowy korzystnie
o warttosér /2 z okresem. 27.

Korzystnie uklad oddzielajacy galwanicznie sta-
nowi przetwornik fotoelektryczny w postaci np..
transoptora.

Zaletg ukladu wedlug wynalazku jest mozliwosé
bezposredniego przetworzenia wartosci wejSciowych
na czestotliwosé, przez co uzyskuje sie sygnat, kt6-
ry mozna dalej latwo przetwarzaé na scalonych
elementach logicznych, zapewniajacych niezawodna
regulacje czestotliwo$ciowo- cyfnowa ukladu tyry-
storowego.
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Zastosowanie ukiadu zadawania w postaci prze-
twornika cyfrowo - analogowego z pamigeig umo-
zliwia samodzielng prace ukladu oraz jego wspél-

prace z innymi ukladami i siecig telemetryczng

centralnej regulacji przy zabezpieczaniu przed ko-
rozjg elektrochemiczng obiektéw przemystowych.

Eatwa do zakodowania informacja cyfrowa po-
zwala na zdalne jej przekazywanie do proponowa-
nego ukiadu drogg radiowg lub kablowa, zdalng
regulacje, kontrole i rejestracje oraz cenfralng re-
gulacje i przetiwarzanie danych w. przypadku
wspélpracy z elektroniczng maszyng cyfrowa.

Synchronizacja momentu wyzwolenia sterownika
i ukladu tyrystorowego wzgledem sieci z przesu-
nieciem fazowym sygnalu o wartosé ¢t /2 z okresem
27 opr6cz zabezpieczenia przed korozja umozliwia
jednoczeénie czesciowy odzysk energii elektrycznej,
traconej w znanych rozwigzaniach w wyniku nie-
kontrolowanego uplywu pradéw do ziemi. Wpro-
wadzenie oddzielenia galwanicznego sygnalu dys-
kretnego zwiekszylo wierno$é przenoszenia sygna-
tu w stosunku do przenoszenia sygnalu analogowe-
go i umozliwilo zastosowanie tylko jednego elemen-
tu oddzielajacego, co upraszcza konstrukcje i zwie-
ksza niezawodnosé ukladu,

Przedmiot wynalazku jest przedstawiony w przy-
kladzie wykonania na rysunku, ktéry przedstawia
schemat blokowy ukiadu.

Ukiad wejSciowy 1 wykonany w postaci prze-
twornika napiecie - czestotliwosé laczy sie z jednej
strony z ukladem zadawania 2 w postaci przetwor-
nika cyfrowo - analogowego z pamiecig, sterujaca
cynkows elektrodg odniesienia 3. oraz z chroniong
konstrukejg 4, ktéra stanowi rurocigg znajdujacy
- sig¢ w strefie oddzialywania pradéw biadzacych,
za§ z drugiej strony poprzez oddzielenie galwani-
czne 5 w postaci transoptora i licznik binarny 6
wykonany w postaci scalonego ukladu cyfrowego
TTL Igczy sie ze sterownikiem 7 tyrystorowego
ukladu mocy 8.

Tyrystorowy uklad mocy 8, wykonany w postaci
tyrystorowego prostownika o paramefrach 0-15V
i 0-100A przystosowany do pracy falownmikowej
ukladu, potaczony jest na wyjsciu z chronionym
rurociggiem 4 oraz polaryzujaca elektrodg pomoc-
niczg 9, kitérg stanowi szyna powrotna trakcji ele-
ktrycznej. Licznik binarny 6 laczy sie¢ z ukladem
synchronizacji 10, zapewmiajgcym przesuniecie fa-
zowe sygnalu sterujacego w. stosunku do sygnalu
zasilajgcego uklad tyrystorowy o wartoséw /2 2z
okresem 27 . '

. Dzialanie ukladu polega na tym, ze w przetwor-

niku napiecie-czestotliwosé 1 réznica zadanych sy-
gnatébw wejsciowych w- zakresie 0—10 mV' zamie-
niana jest na impulsy o przebiegu prostokatnym
i czestotliwosci w zakresie 30 kHz do 700 Hz. Im-
pulsy te przekazywane sg poprzez tiransoptor 5,
oddzielajgey galwanicznje uklad wejsciowy 1 od

: . 4
sterownika 7 i ukladu mocy 8, na wejscie 4-bitowe--
go licznika binarnego 6.

Impuls wypelnienia licznjka 6 uruchamia stero-

.. wnik 7 poprzez otwarcie bramki i splyw impulséw
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zaplonowych z generatora impulséw powtarzalnych
na bramki odpowiednich tyrystoréw stopnia mocy.
Impulsy zaplonowe charakiteryzuja sie napieciem
15V, pradem 650 mA, czasem trwania 60 us, czesto-
tliwoscia 2kHz i czasem narastania wigkiszym niz
4 Ajus, co zapewnia wyzwalanie wszystkich typow
tyrystorédw w dozwolonym zakresie terhperatury ich
pracy.

Uktad synchronizacji 10 zapewnia synchroniczng
prace tyrystorowego ukiladu mocy 8 z pracg licz-
nika binarmnego 6 i sterownika 7 z prizesunigciem
fazowym sygnalu sterujgcego licznik 6 w stosunku
do sygnalu zasilajagcego uklad mocy o wartoSém /2
z okresem 27, Synchronizacja realizowana jest przy
pomocy ‘impulséw typowych dla ukladéw TTL o
czasie trwania 50 ws. zerujgcych licznik binarny 6
i zamykajacych bramke sterownika 7.

W strefie oddzialywania na rurociag 4 pradéw
bladzacych na obcigzenie ukladu mocy 8 skladaja
sie¢ RLC i SEM, co przy zastosowanej.synchroni-
zacji ukladéw: umozliwiia odprowadzenie energii
‘eleletrycanej do sieci zasilajgcej, gdy SEM jest wie-
ksza od aktualnego napigecia wyjsciowego ukiadu.

Dzieki $clistej zaleznosei pomiedzy pradettt po--
laryzujgecym z ukdadu mocy 8 a réznicg potenc-
jatéw rurocigg-elektroda odniesienia wystepuje ze-
wngirzne ujemne sprzezenie zwmoine, kitére pozwala
na utrzymanie przez uklad wedlg wynalazku
-okreslonej wartosci potencjalu rurociggu np. 250
mV wzgledem cynkowej elektrody sterujacej, za-
pewnliiajagc tym samym wyeliminowanie korozji ele-
kirochemicznej rurociggu.

Zashtrzezenia patentiowe

1. Ukiad do zwalczania korozji elekitrochemicznej
oparty o zasade polaryzacji chronionych konstru-
keji pradem stalym, zawierajacy uklad zadawania
polaczony z ukladem wejSciowym, a takZe wyposa-
zony w sterownlik i uklad tyrystorowy, znamienny
tym, ze uklad wejsciowy 1, kitéry stanowi prze-
twornik napiecie-czestiotliwosé polgczony jest z. je-
dnej strony z ukladem zadawania 2 korzystnie w.
postaci przetwornika cyfrowo-analogowego z mpa-
mieclig z elekfroda odniesienia 3 oraz chroniong
konstrukeja 4, zas z drugiej strony polaczony jest
poprzez uklad oddzielajacy galwanicznie 5 i licznik.
hinarny 6 ze sterownikiem 7 tyrystorowego ukla-
du mocy 8, przy czym licznik 6 polaczony jest z
ukiadem synchronizacji 10 zapewniajecym prze-
suniecie fazowe sygnatu sterujacego w stosunku
do sygnalu zasilajgcego uklad tyrystorowy, korzy-.
stnie o wartoséx /2 z okresem 27.

2, Uklad weditug zastrz. 1, znamienny tym, Ze
uklad oddzielajacy galwanicznie (5) stanowi prze-
twornik fotoelektryczny, w postaci transoptora,



105 461




	PL105461B1
	BIBLIOGRAPHY
	CLAIMS
	DRAWINGS
	DESCRIPTION


